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Robolinho
300 E

600 x 400 x
290 mm

max.
300 m?

30 % (17°)

30 % (17°)

200 mm

max.
3400 min™

8,15 kg

Robolinho
450 W

600 x 400 x
290 mm

max.
450 m?

35 % (19°)

30 % (17°)

200 mm

max.
3400 min™

8,5kg

Robolinho
500

600 x 400 x
290 mm

max.
500 m?

45 % (24°)

45 % (24°)

200 mm

max.
3400 min™

8,75 kg

Robolinho  Robolinho
800 1150

600 x 400 x 600 x 400 x
290 mm 290 mm

max. max.

800 m? 1200 m?

45 % (24°)

45 % (24°)

0-55°C

220 mm 220 mm

25— 55 mm

IPX1

6,4 kHz

8,55 kHz

10 m: <70 dBpA/m

Standard: max.
3400 min™ 3400 min”*
Eco-Mode:

3200 min™

max. 60 dB(A)

9,1kg 10,1 kg

Robolinho
700

600 x 400 x
290 mm

max.
700 m?

Robolinho
1200

625 x 440 x
290 mm

max.
1200 m?

45 % (24°)

45 % (24°)

220 mm

Standard:
3400 min™

Eco-Mode:
3200 min”!

9,1kg

230 mm

Standard:
3400 min™

Eco-Mode:
3200 min”'

10,1 kg

Robolinho
2000

625 x 440 x
290 mm

max.
2000 m?

230 mm

Standard:
3400 min™

Eco-Mode:
3200 min™’

10,1 kg
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1 ZU DIESER BETRIEBSANLEITUNG

®  Bei der deutschen Version handelt es sich
um die Original-Betriebsanleitung. Alle weite-
ren Sprachversionen sind Ubersetzungen der
Original-Betriebsanleitung.

®  Bewahren Sie diese Betriebsanleitung immer
so auf, dass Sie darin nachlesen kénnen, wenn
Sie eine Information zum Gerat bendtigen.

B Geben Sie das Gerat nur mit dieser Betriebs-
anleitung an andere Personen weiter.

B Lesen und beachten Sie die Sicherheits- und
Warnhinweise in dieser Betriebsanleitung.

1.1 Symbole auf der Titelseite

(o
i

Bedeutung

Lesen Sie unbedingt vor der Inbe-
triebnahme diese Betriebsanleitung
sorgfaltig durch. Dies ist die Vor-
aussetzung fur sicheres Arbeiten
und stérungsfreie Handhabung.

Betriebsanleitung

Symbol
ﬁ ; Li-lon Akkus vorsichtig handhaben!

Bedeutung

Insbesondere die Hinweise zu

Ll Transport, Lagerung und Entsor-
gung in dieser Betriebsanleitung be-
achten!

1.2 Zeichenerklarungen und Signalwoérter

/\ GEFAHR! Zeigt eine unmittelbar gefahrliche
Situation an, die — wenn sie nicht vermieden wird
—den Tod oder eine schwere Verletzung zur Fol-
ge hat.

/\ WARNUNG! Zeigt eine potenziell geféhrli-
che Situation an, die — wenn sie nicht vermieden
wird — den Tod oder eine schwere Verletzung zur
Folge haben konnte.

/\ VORSICHT! Zeigt eine potenziell gefahrli-
che Situation an, die — wenn sie nicht vermieden
wird — eine geringflgige oder maRige Verletzung
zur Folge haben konnte.

ACHTUNG! Zeigt eine Situation an, die — wenn
sie nicht vermieden wird — Sachschaden zur Fol-
ge haben konnte.

EH HINWEIS Spezielle Hinweise zur besseren
Verstandlichkeit und Handhabung.

2 PRODUKTBESCHREIBUNG

Diese Dokumentation beschreibt einen vollauto-
matischen, akkubetriebenen Roboter-Rasenma-
her, der sich frei auf einer Rasenflache bewegt.
Die Schnitthohe ist verstellbar.

2.1 Lieferumfang (01)
Zum Lieferumfang gehoren die hier aufgelisteten

Positionen. Priifen, ob alle Positionen enthalten
sind:

Nr. Bauteil

1 Roboter-Rasenmaher

Kurzanleitung
Betriebsanleitung
Rasennagel *
Netzteil
Basisstation inkl. Schraubnéagel (5 Stk.)

N o o B~ W N

Begrenzungskabel *

495439 _f
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Nr.

8

Nr.

Produktbeschreibung
Bauteil Symbol Bedeutung
Winterabdeckung * A | Zum Starten des Gerats die PIN
i !
* modellabhangig (siehe technische Daten) & eingeben!
2.2 Roboter-Rasenmiher (02) A | Nichtauf dem Geréat mitfahren!
Bauteil &
| e—

1

N

0 N o o &~ W

10
11
12

Bedienfeld mit Display (innenliegend)

STOP-Taste (Stoppt das Gerat sofort und
die Schneidmesser innerhalb von 2 s)

Ladekontakte

Hohenverstellung (innenliegend)
Vordere Rollen (lenkbar)
Méahdeck

Antriebsrad

Messerteller
Befestigungsschraube
Raummesser

Schneidmesser

Akkuschacht

2.3 Symbole am Gerat

Symbol

Bedeutung

Dritte aus dem Gefahrenbereich

fernhalten!

Besondere Vorsicht bei der Hand-
habung!

Hande und FiiRe vom Schneidwerk
fernhalten!

Sicherheitsabstand einhalten!

Vor der Inbetriebnahme die Be-
triebsanleitung lesen!

2.4 Bedienfeld (03)

Nr.

1

Bauteil

(Home-Taste): Méahbetrieb abbre-
chen, Gerat fahrt zurlck in die Basissta-
tion. Es startet am nachsten Tag wieder
automatisch zur eingestellten Mahzeit.

Regensensor: Registriert, ob es regnet
(siehe Kapitel 7.4 "Regensensor einstel-
len (Robolinho 450 W/700/1200/2000)",
Seite 24).

Display: Zeigt den aktuellen Betriebszu-
stand des Gerats, den Namen des ge-
wahlten Mends, dessen Menlpunkte so-
wie auszuwahlende Funktionen an (sie-
he Kapitel 2.5 "Display”, Seite 13).

@ @ (Pfeiltasten): Menipunkte aus-
wahlen, Zahlenwerte erhéhen und ver-
ringern, zwischen Einstellungen wahlen.

(Start/Pause-Taste): Mahbetrieb ma-
nuell starten und unterbrechen bzw.

Mahbetrieb nach Driicken von sofort
wieder aufnehmen.

‘B E]' (Funktionstasten): Die Funkti-
on aufrufen, die gerade oberhalb der
Taste im Display angezeigt wird.

(On/Off-Taste): Gerat ein- und aus-
schalten.

E] (Menitaste): Hauptmeni aufrufen.

12
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Produktbeschreibung

2.5 Display
4 @
L
Hauptmeni
* Einstellungen
Informationen
Zuqﬂck Bestétigen
Nr. Anzeige

1 Name des ausgewahlten Menus (hier:
Hauptmenu)

2 Menupunkte im Menu: Es werden immer
nur zwei Menupunkte angezeigt (hier:
Einstellungen und Informatio-

nen). Mit @ und E] kénnen weitere
MenUlpunkte angezeigt werden.

3 Funktionen fir den ausgewahlten Menu-
punkt (hier: EinstelTlungen). Mit ‘E]

und E]' kénnen die Funktionen aufge-
rufen werden.

4 Sternchen zur Markierung des ange-
zeigten Menipunkts (hier: Einstel-
Tungen)

495439 _f



Produktbeschreibung

2.6 Menistruktur

Hauptmeni Programme

Einstel-
Tungen

Informa-
tionen

* Robolinho 700/1200/2000

wochenprogramm siehe Kapitel 7.5 "Méahprogramm einstellen”,
Seite 24

Startpunkte siehe Kapitel 7.5.2 "Startpunkte einstellen”, Seite 24
Programminfo siehe Kapitel 8 "Informationen anzeigen", Seite 26

Uhrzeit siehe Kapitel 5.2 "Grundeinstellungen vornehmen",
Seite 21

Datum siehe Kapitel 5.2 "Grundeinstellungen vornehmen", Seite 21

Sprache siehe Kapitel 5.2 "Grundeinstellungen vornehmen",
Seite 21

PIN-Code siehe Kapitel 5.2 "Grundeinstellungen vornehmen", Seite 21

TastentoOne siehe Kapitel 7.2 "Tastenténe aktivieren/deaktivieren”,
Seite 23

EcoMode siehe Kapitel 7.3 "Eco-Mode aktivieren/deaktivieren (Robo-
linho 700/1200/2000)", Seite 23 *

Regensensorsiehe Kapitel 7.4 "Regensensor einstellen (Robolinho
450 W/700/1200/2000)", Seite 24 *

Regensensor Verzog siehe Kapitel 7.4 "Regensensor einstellen
(Robolinho 450 W/700/1200/2000)", Seite 24*

Regen Empfindl. siehe Kapitel 7.4 "Regensensor einstellen (Robo-
linho 450 W/700/1200/2000)", Seite 24*

inTOUCH siehe Kapitel 7.6 "inTOUCH (Robolinho Modelle "W")",
Seite 25

Randmadhen siehe Kapitel 7.7 "Randméhen bei manuellem Start",
Seite 25

Nebenfldche aktiv/inaktiv siehe Kapitel 7.8 "Nebenfldchen-
méhen einstellen”, Seite 25

Displaykontrast siehe Kapitel 7.9 "Displaykontrast einstellen”,
Seite 26

Einstellungsschutz siehe Kapitel 7.10 "Einstellungsschutz",
Seite 26

Neu kalibrieren siehe Kapitel 7.11 "Neu kalibrieren”, Seite 26

Werkseinstellungen siehe Kapitel 7.12 "Auf Werkseinstellungen
zurlicksetzen", Seite 26

Messerservice siehe Kapitel 8 "Informationen anzeigen", Seite 26
Hardware siehe Kapitel 8 "Informationen anzeigen", Seite 26
Software siehe Kapitel 8 "Informationen anzeigen", Seite 26
Programminfo siehe Kapitel 8 "Informationen anzeigen", Seite 26

Storungen siehe Kapitel 8 "Informationen anzeigen", Seite 26
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Produktbeschreibung

2.7 Basisstation (04)

Nr. Bauteil

Bodenplatte

LED flr Statusanzeige
Ladekontakt

Home-Taste () *
Ladesaule

Kabelschacht

Radmulde

Bohrung fiir Schraubnagel (9)

A WO N =

o N o O

9  Schraubnégel
* modellabhangig (siehe technische Daten)

2.8 Akku
Der Akku kann vom Benutzer gewechselt werden.

H HINWEIS Den Akku vor dem ersten Ge-
brauch vollstandig aufladen. Der Akku kann in je-
dem beliebigen Ladezustand geladen werden. Ei-
ne Unterbrechung des Ladens schadet dem Akku
nicht. Der Akku kann nur geladen werden, wenn
das Gerat eingeschaltet ist.

®  Der Akku ist bei Auslieferung teilgeladen. Im
Normalbetrieb wird der Akku regelmaRig gela-
den. Das Gerat fahrt dazu in die Basisstation.

= Die integrierte Uberwachungselektronik be-
endet bei Erreichen von 100 % Ladestatus
automatisch den Ladevorgang.

®  Der Ladevorgang funktioniert nur bei einwand-
freiem Kontakt der Ladekontakte der Basissta-
tion mit den Kontaktflachen des Gerats.

®  Bei Temperaturen uber 45 °C verhindert die
eingebaute Schutzschaltung ein Laden des
Akkus. Dadurch wird eine Zerstérung des Ak-
kus vermieden.

®  Verklrzt sich die Betriebszeit des Akkus trotz
Vollaufladung wesentlich, ist der Akku selbst
auszutauschen.

®  Sollte durch Alterung oder zu lange Lagerung
der Akku unter die vom Hersteller festgelegte
Schwelle entladen worden sein, so lasst sich
dieser nicht mehr laden. Akku und Uberwa-
chungselektronik vom AL-KO Fachhandler,
Techniker oder Servicepartner prifen und
ggf. tauschen lassen.

®  Der Akkustatus wird im Display angezeigt.
Akkustatus nach ca. 3 Monaten Lagerung

prifen. Dazu das Gerat einschalten und den
Akkustatus ablesen. Falls der Akku nur noch
zu ca. 30 % oder weniger geladen ist, das
Gerat in die Basisstation stellen und ein-
schalten, damit der Akku geladen wird. Falls
die Ladesaule zur Einlagerung von der Basis-
station abgenommen wurde (siehe Kapitel
12.2 "Ladeséule einlagern (12)", Seite 32),
diese zuerst wieder in umgekehrter Reihen-
folge montieren und Basisstation wieder ans
Stromnetz anschlielen.

®  Falls Elektrolyt im Akkufach ausgetreten ist:
Gerat von AL-KO Servicestelle reparieren las-
sen!

®  Falls der Akku aus dem Gerat ausgebaut
wurde: Wenn Augen oder Hande mit ausge-
tretenem Elektrolyt in Beriihrung gekommen
sind, diese sofort mit Wasser spulen. Umge-
hend einen Arzt aufsuchen!

2.9 Funktionsbeschreibung

Bewegen auf der Rasenflache

Das Gerat bewegt sich frei in einem durch ein
Begrenzungskabel abgegrenzten Mahbereich.
Die Orientierung des Gerats erfolgt Gber Senso-
ren, die das elektromagnetische Feld des Be-
grenzungskabels erkennen.

Stolt das Gerat an ein Hindernis, bleibt es ste-
hen und fahrt in eine andere Richtung weiter.
Kommt das Gerat in eine Situation, in der der Be-
trieb nicht méglich ist, wird dies durch eine Mel-
dung am Display angezeigt.

Robolinho 450 W/700/1200/200: Erkennt das
Gerat bei eingeschaltetem Regensensor Feuch-
tigkeit, kehrt es automatisch in die Basisstation
zurlick.

Mahbetrieb und Ladebetrieb

Die Mahphasen wechseln sich standig mit den La-
dephasen ab. Hat sich beim Mahen die Ladung
des Akkus bis zu einem bestimmten Wert (Anzei-
ge: 0 %) verringert, kehrt das Gerat entlang des
Begrenzungskabels zur Basisstation zurtck.
Mahprogramme sind voreingestellt und kénnen
am Gerat oder in der App angepasst werden.
Bei jedem Start des Mahmotors wird dessen
Drehrichtung gewechselt, wodurch sich die
Standzeit der Schneidmesser verdoppelt.

495439 _f
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Sicherheit

2.10 WLAN Funkmodul und AL-KO inTOUCH
App (Robolinho 450/500 W/800/1150/
700/1200/2000)

Der Roboter-Rasenmaher ist mit einem WLAN-

Funkmodul ausgestattet. Dieses ermdglicht die

komfortable Steuerung, Einstellung und Uberwa-

chung via App von einem mobilen Gerat (Smart-
phone, Tablet) aus.

H HINWEIS Das verwendete mobile Gerat be-
nétigt eine Internetverbindung zur Nutzung der
inTOUCH App.

H HINWEIS Um den Roboter-Rasenmaher
stets auf dem aktuellsten Softwarestand zu hal-
ten, muss er Uber ein WLAN-Netzwerk mit dem
Internet verbunden sein. Die AL-KO inTOUCH
App informiert, wenn es neue Software-Updates
fur den Roboter-Rasenmaher gibt. Diese werden
automatisch heruntergeladen.

AL-KO inTOUCH App

Die AL-KO inTOUCH App ist fiir Android-basierte
Gerate im Google Play Store und fur iOS-basier-
te Gerate im Apple App Store erhaltlich:

Scannen Sie diesen QR Code, um zu erfahren,
wie Sie die AL-KO inTOUCH App auf lhrem
Smartphone installieren und weitere Informatio-
nen zu lhrem Gerat erhalten. Sie kénnen damit
Ihr smart-connected Gerat auch mit dem Internet
verbinden.

Nach Installation der App muss man sich zu-
nachst anmelden.

Beim ersten Starten der App wird automatisch
die Kurzinstallationsanleitung aufgerufen. Folgen
Sie den Anweisungen, um den Roboter-Rasen-
maher im Garten zu installieren und anschlie-

3end mit der AL-KO inTOUCH App zu verbinden.

H HINWEIS Der Roboter-Rasenméher verbin-
det sich ausschlieBlich mit einem 2,4 GHz
WLAN.

5 GHz WLAN-Netzwerke werden nicht unter-
stitzt.

Zum Verbinden mit der AL-KO inTOUCH App
mussen sich der Roboter-Rasenmaher und das
Smartphone in Reichweite eines Routers mit aus-
reichender Signalstarke (Empfehlung: min. 50%)
befinden.

1. AL-KO inTOUCH App starten.

2. Benutzerkonto erstellen mit ,REGISTRIE-
REN?. Benutzernamen und Passwort einge-
ben.

3. Anmelden mit dem zuvor erstellten Benutzer-
konto.

4. Verbindungsassistent starten (iber ,GERA-
TE" und ,NEUES GERAT".

5. Weiteren Anweisungen folgen.

E HINWEIS Bewegt sich der Roboter-Rasen-
maher in einem Bereich des Gartens mit schlech-
ter oder ohne WLAN-Verbindung werden die Ein-
stellungen der AL-KO inTOUCH App erst ausge-
fuhrt, wenn der Roboter-Rasenmaher in einen
Bereich mit gutem Signal zuriickkehrt. Deckt die
lokale WLAN Starke des Routers nicht den ge-
samten Garten ab, kann dessen Reichweite mit
einem handelslblichen Repeater erweitert wer-
den.

Bei Funktionsstérungen kann lhnen ein Handler
mit installierter AL-KO inTOUCH App helfen. Der
Roboter-Rasenmaher muss tber die AL-KO in-
TOUCH App fiir den Handler freigeben werden.

Neben dem Fernzugriff auf eingebundene Robo-
ter-Rasenmaher bietet die AL-KO inTOUCH App
weitere Funktionen wie z. B. Produktregistrie-
rung, Gartentipps, Pflanzenratgeber oder Push-
Benachrichtigungen im Fehlerfall.

3 SICHERHEIT

3.1 BestimmungsgemaiRBe Verwendung

Dieses Gerat ist ausschlieRlich fur den Einsatz im
privaten Bereich bestimmt. Jede andere Verwen-
dung sowie unerlaubte Um- oder Anbauten wer-
den als Zweckentfremdung angesehen und ha-
ben den Ausschluss der Gewahrleistung sowie
den Verlust der Konformitat und die Ablehnung
jeder Verantwortung gegentiber Schaden des
Benutzers oder Dritter seitens des Herstellers zur
Folge.

Die Einsatzgrenzen des Gerats sind: siehe tech-
nische Daten.

3.2 Madaglicher Fehigebrauch

Dieses Gerat ist nicht zur Verwendung in 6ffentli-
chen Anlagen, Parks, Sportstatten sowie in der
Land- und Forstwirtschaft geeignet.
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3.3 Sicherheits- und Schutzeinrichtungen

/\ WARNUNG! Verletzungsgefahr. Defekte
und auBer Kraft gesetzte Sicherheits- und
Schutzeinrichtungen kénnen zu schweren Verlet-
zungen fuhren.

B Lassen Sie defekte Sicherheits- und Schutz-
einrichtungen reparieren.

®  Setzen Sie Sicherheits- und Schutzein-
richtungen nie auler Kraft.

3.3.1 PIN- und PUK-Eingabe

Das Geréat kann nur durch die Eingabe einer PIN
(Personal Identification Number) gestartet wer-
den. Dadurch wird ein Einschalten durch unbe-
fugte Personen verhindert. Die Werkseinstellung
der PIN ist 0000. Die PIN kann geandert wer-
den, siehe Kapitel 5.2 "Grundeinstellungen vor-
nehmen", Seite 21.

Wird die PIN 3-mal falsch eingegeben, ist die
Eingabe des PUK (Personal Unlocking Key) er-
forderlich. Wird dieser ebenfalls falsch eingege-
ben, muss 24 Stunden bis zur ndchsten Eingabe
gewartet werden.

®  Bewahren Sie PIN und PUK flr unbefugte
Personen unzuganglich auf.

3.3.2 Sensoren

Das Gerét ist mit mehreren Sicherheitssensoren
ausgestattet. Es lauft nach dem Abschalten
durch einen Sicherheitssensor nicht automatisch
wieder an. Die Fehlermeldung wird im Display
angezeigt und muss quittiert werden. Der Grund
fur die Auslésung des Sensors ist zu beseitigen.

Hebesensor

Wird das Gerat wahrend des Betriebs am Gehau-
se angehoben, wird der Fahrantrieb ausgeschal-
tet und die Schneidmesser werden gestoppt.

StoBsensoren zur Hinderniserkennung

Das Gerét ist mit Sensoren ausgestattet, die bei
Kontakt mit Hindernissen dafiir sorgen, dass die
Fahrtrichtung geéndert wird. Beim AnstoRen an
ein Hindernis wird das Gehauseoberteil leicht
verschoben und der Sto3sensor ausgelost.

Neigungssensor Fahrtrichtung/seitlich

Wird in Fahrtrichtung eine Steigung oder ein Ge-
falle oder eine seitliche Schraglage erreicht, die
groBer ist als fur das Modell eingestellt, wendet
das Gerat bzw. andert das Gerat seine Fahrtrich-
tung.

Regensensor

Das Gerat ist, je nach Modell, mit einem Regen-
sensor ausgestattet, der im aktivierten Zustand
bei Regen den Mahvorgang unterbricht und daflr
sorgt, dass das Gerat zurlick in die Basisstation
fahrt (siehe technische Daten).

EH HINWEIS Das Gerat kann zuverlassig in un-
mittelbarer Nachbarschaft zu anderen Roboter-
Rasenmahern betrieben werden. Das im Begren-
zungskabel verwendete Signal entspricht dem
von der EGMF (Vereinigung Europaischer Gar-
tengeratehersteller) definierten Standard beziig-
lich elektromagnetischer Emissionen.

Frostsensor

Das Gerat ist mit einem Frostsensor ausgestat-
tet, der bei niedrigen Temperaturen eine Meldung
am Gerat oder eine Pushmeldung an der AL-KO
inTOUCH App ausgibt (siehe technische Daten).
Die Temperatur fur die Meldung ist Einstellbar.

3.4 Sicherheitshinweise

3.4.1 Bediener

®  Jugendliche unter 16 Jahren, Personen mit
eingeschrankten korperlichen, sensorischen
oder geistigen Fahigkeiten oder mit einem
Mangel an Erfahrung und Wissen und Perso-
nen, welche die Betriebsanleitung nicht ken-
nen, durfen das Gerat nicht benutzen. Be-
achten Sie eventuelle landesspezifische Si-
cherheitsvorschriften zum Mindestalter des
Benutzers.

®  Gerat nicht unter Einfluss von Alkohol, Dro-
gen oder Medikamenten bedienen.
3.4.2 Personliche Schutzausriistung
®  Um Verletzungen zu vermeiden, vorschrifts-
maRige Kleidung und Schutzausristung tra-
gen.
®  Die personliche Schutzausriistung besteht
aus:
langer Hose und festen Schuhen.
bei Wartung und Pflege: Schutzhand-
schuhen.

495439 _f
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3.4.3 Sicherheit von Personen und Tieren

®m  Bei offentlich zugéanglichen Arealen sind um
den Mahbereich Warnhinweise mit folgen-
dem Inhalt anzubringen:

/\ ACHTUNG! Automatischer Rasenmiher
in Betrieb! Nicht dem Gerat nahern! Kinder be-
aufsichtigen!

m  Stellen Sie wahrend des Betriebs sicher,
dass sich Kinder und Personen nicht in der
Nahe des Gerats oder am Gerat aufhalten
und nicht mit dem Gerat spielen.

®  Das Sitzen auf dem Gerat und das Hinein-
greifen in die Schneidmesser ist verboten!

®  Halten Sie Korper und Kleidung vom
Schneidwerk fern.

3.4.4 Geratesicherheit

m  Stellen Sie vor der Arbeit sicher, dass sich
keine Gegenstande (z. B. Aste, Glas-, Me-
tall-, und Kleidungsstiicke, Steine, Gartenmo-
bel, Gartenutensilien oder Spielzeuge) im Ar-
beitsbereich des Gerats befinden. Diese kon-
nen die Schneidmesser des Gerats bescha-
digen oder kdnnen vom Gerat beschadigt
werden.

B Benutzen Sie das Gerat nur unter folgenden
Bedingungen:

Das Gerat ist nicht verschmutzt.

Das Gerat weist keine Beschadigungen
oder Abnutzungen auf.

Alle Bedienelemente funktionieren.
Basisstation und Netzteil sowie deren
elektrische Zuleitungen sind unbescha-
digt und funktionieren.

®  Tauschen Sie defekte Teile immer gegen Ori-
ginal-Ersatzteile des Herstellers aus.

B |assen Sie das Gerat reparieren, wenn es
beschadigt wurde.

B Der Benutzer des Gerats ist fir Unfalle des
Gerats mit anderen Personen und deren Ei-
gentum verantwortlich.

3.4.5 Elektrische Sicherheit

m  Betreiben Sie das Gerat nie, wenn gleichzei-
tig ein Rasensprenger auf der Mahflache in
Betrieb ist.

Spritzen Sie das Gerat nicht mit Wasser ab.

Offnen Sie das Gerat nicht.

4 MONTAGE

4.1 Gerat auspacken

1. Verpackung vorsichtig 6ffnen.

2. Alle Komponenten vorsichtig aus der Verpa-
ckung nehmen und auf Transportschaden
prufen.

Hinweis: Informieren Sie bei Transportsché-
den sofort Ihren AL-KO Fachhéandler oder
Servicepartner.

3. Lieferumfang kontrollieren, siehe Kapitel 2.1
"Lieferumfang (01)", Seite 11.

Falls Sie das Gerat weiter versenden, die Origi-

nalverpackung und die Begleitpapiere aufbewah-

ren. Diese werden auch fir den Ruckversand be-
notigt.

4.2 Mahbereiche planen (05)

Standort der Basisstation (05/1)
Moglichst kurzer Weg zur groRten Mahflache

®  Ebener Untergrund

®  Vor direkter Sonneneinstrahlung und starken
Witterungseinflissen geschitzt
Anschlussmdglichkeit fur Stromversorgung

Freie Zuganglichkeit fur den Roboter-Rasen-
maher

Verlegung des Begrenzungskabels (05)

Das Begrenzungskabel muss in einer ununterbro-
chenen Schleife im Uhrzeigersinn verlegt werden.

Korridore zwischen Mahbereichen (05/h)

Ein Korridor ist eine Engstelle in der Rasenflache
und kann der Verbindung zweier Mahflachen die-
nen.

Hauptflache und Nebenflache(n) (05)

B Hauptflache (05/HF): Ist die Rasenflache, in
der sich die Basisstation befindet und die
vom Gerat ganzflachig automatisch gemaht
werden kann.

®  Nebenflache (05/NF): Ist eine Rasenflache,
die vom Gerat aus der Hauptflache heraus
nicht erreicht werden kann, Gerat ggf. dazu
von Hand in die Nebenflache tragen. Neben-
flachen kdnnen im manuellen Betrieb bear-
beitet werden.

Haupt- sowie Nebenflache sind jedoch durch
dasselbe, ununterbrochene Begrenzungskabel
umgrenzt.

18
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Lage der Startpunkte (05/X0 — 05/X3)

Das Gerat fahrt zur festgelegten Mahzeit am Be-
grenzungskabel entlang bis zum festgelegten
Startpunkt und beginnt dort zu mahen.

Durch Startpunkte kdnnen Sie festlegen, welche
Bereiche der Mahflache vermehrt gemaht werden.

4.3 Mahbereiche vorbereiten

1. Prifen, ob die Rasenflache grofer als die
Flachenleistung des Gerats ist. Bei zu groRer
Rasenflache entsteht ein unregelmafig ge-
schnittener Rasen. Ggdf. die zu mahende Ra-
senflache verkleinern.

2. Vor der Montage von Basisstation und Be-
grenzungskabel sowie Inbetriebnahme des
Gerats: Die Rasenflache mit einem Rasen-
maher auf niedrige Schnitthohe mahen.

3. Hindernisse auf der Rasenflache beseitigen
oder mit Begrenzungskabel ausgrenzen (sie-
he Kapitel 4.5.3 "Hindernisse ausgrenzen",
Seite 20):

B Flache Hindernisse, die Uberfahren wer-
den und die Schneidmesser beschadigen
konnten (z. B. flache Steine, Ubergange
von Rasenflache zur Terrasse oder We-
gen, Platten, Randsteine etc.)

® | 6cher und Erhebungen in der Rasenfla-
che (z. B. Maulwurfshaufen, Wihll6cher,
Tannenzapfen, Fallobst etc.)

®  Steile Anstiege oder Gefélle von mehr als
in den technischen Daten angegebenen
Werten

®  Gewasser (z. B. Teiche, Bache, Swim-
mingpools etc.) und deren Abgrenzung
zur Rasenflache

®  Straucher und Hecken, die breiter wer-
den kénnen

4.4 Basisstation aufbauen (07/a, 17)

1. Basisstation (05/1) rechtwinklig zur geplanten
Lage des Begrenzungskabels folgenderma-
Ren platzieren:

B Ebenerdig (mit Wasserwaage kontrollieren)

B Gerade und ebene Ein- und Ausfahrt

®  Nicht Gberwélbt (beim anschlieRenden
Eindrehen der Schraubnagel darf sich die
Ladesaule nicht verbiegen oder neigen)

2. Basisstation (07/2) mit vier Schraubnageln
(07/1) am Boden fixieren.

Die Basisstation kann auch auf3erhalb der Ra-

senflache platziert werden (17). Dabei muss das

Begrenzungskabel wie in der Grafik dargestellt
verlegt werden.

4.5 Begrenzungskabel installieren

H HINWEIS st das je nach Modell mitgeliefer-
te Begrenzungskabel zu kurz, kénnen Sie bei |h-
rem AL-KO Fachhandler oder Servicepartner ein
Verlangerungskabel beziehen.

4.5.1 Begrenzungskabel an Basisstation

anschlieBen (07/b)
1. Begrenzungskabel (07/4) aus der Verpa-
ckung herausziehen.
2. Abdeckung des Kabelschachts (07/3) am An-
schluss (07/A) abnehmen.
3. Ende des Begrenzungskabels (07/6) abisolie-
ren und in die Klemme (07/7) stecken.

4. Klemme schliel3en.

5. Begrenzungskabel durch die Zugentlas-
tung (07/5) mit Kabelreserve aus dem Kabel-
schacht fuhren.

H HINWEIS Mit der Kabelreserve kénnen auch
spater noch kleine Korrekturen an der Kabelfiih-
rung vorgenommen werden.

6. Abdeckung des Kabelschachts aufsetzen.

4.5.2 Begrenzungskabel verlegen (05)

Das Begrenzungskabel kann sowohl auf dem Ra-
sen als auch bis 10 cm unter der Grasnarbe ver-
legt werden. Die Verlegung unter der Grasnarbe
kann vom Fachhandler durchgefiihrt werden.
Beide Varianten kénnen miteinander kombiniert
werden.

ACHTUNG! Gefahr der Beschadigung des

Begrenzungskabels. Wird das Begrenzungska-

bel beschadigt oder durchtrennt, ist die Ubertra-

gung der Steuerungssignale zum Gerat nicht

mehr méglich. In diesem Fall muss das Begren-

zungskabel repariert oder ausgetauscht werden.

Begrenzungskabel sind bei AL-KO erhaltlich.

®  Verlegen Sie das Begrenzungskabel immer
direkt auf dem Erdboden. Falls nétig, mit ei-
nem zusatzlichen Rasennagel sichern.

®m  Schitzen Sie das Begrenzungskabel beim
Verlegen und beim Betrieb vor Beschadigun-
gen.

®  Graben und vertikutieren Sie nicht in der N&-
he des Begrenzungskabels.

1. Begrenzungskabel in regelmaRigen Abstan-
den mit Rasennageln befestigen oder unterir-
disch (in max. 10 cm Tiefe) verlegen.
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2. Begrenzungskabel um Hindernisse herum
verlegen: siehe Kapitel 4.5.3 "Hindernisse
ausgrenzen”, Seite 20.

3. Korridore zwischen einzelnen Mahflachen
anlegen: siehe Kapitel 4.5.4 "Korridore ein-
grenzen (05/h)", Seite 20.

4. Zu grolRe Steigungen oder Gefalle ausgren-
zen: siehe Kapitel 4.5.5 "Gefélle ausgrenzen
(15)", Seite 20.

5. Kabelreserven anlegen: siehe Kapitel 4.5.6
"Kabelreserven anlegen (11)", Seite 20.

6. Nach der vollstandigen Verlegung Begren-
zungskabel am Anschluss (07/B) der Basis-
station anschlielen: siehe Kapitel 4.5.1 "Be-
grenzungskabel an Basisstation anschlie8en
(07/b)", Seite 19.

4.5.3 Hindernisse ausgrenzen

Je nach Umgebung des Arbeitsbereichs ist das
Begrenzungskabel in unterschiedlichen Abstan-
den zu Hindernissen zu verlegen. Verwenden Sie
zur Ermittlung des korrekten Abstands das von
der Verpackung abldsbare Lineal.

H HINWEIS Ausgrenzungen sind nur notwen-
dig, wenn sie von den StoRsensoren des Gerats
nicht erkannt werden kénnen. Zu viele bzw. un-
nétige Ausgrenzungen vermeiden. Absatze, die
kleiner als 6 cm sind, missen ausgegrenzt wer-
den, da das Gerat sonst Beschadigungen verur-
sachen kann.

Abstand zu Mauern, Zaunen, Beeten:
min. 20 cm (05)

Das Gerat fahrt mit einem Versatz nach aufRen
von 20 cm am Begrenzungskabel entlang. Des-
halb das Begrenzungskabel zu Mauern, Zaunen,
Beeten usw. mit einem Abstand von mindestens
20 cm verlegen.

Abstand zu Terrassenkanten und
gepflasterten Wegen (09)

Wenn die Terrassen- oder Wegkante hdher als
die Rasenflache ist, ist ein Abstand von mindes-
tens 20 cm einzuhalten. Ist die Terrassen- oder
Wegkante auf gleicher Hohe wie die Rasenfla-
che, kann das Kabel genau an der Kante verlegt
werden.

Abstand von Hindernissen zum
Begrenzungskabel (05)

Sind die Begrenzungskabel vom Hindernis weg
bzw. zum Hindernis hin exakt zusammengelegt,
d. h. Abstand 0 cm, fahrt das Gerat tber die Be-
grenzungskabel hinweg. Die Begrenzungskabel

dabei nicht kreuzen (06/c), sondern parallel verle-
gen (05/e).

Verlegung des Begrenzungskabels um

Ecken (05, 10)

®  Bei nach innen gehenden Ecken (10/a): Be-
grenzungskabel diagonal verlegen, um ein Ver-
fangen des Gerats in der Ecke zu vermeiden.

®  Bei AuRenecken mit Hindernissen (10/b): Be-
grenzungskabel in einer Spitze verlegen, um
eine Kollision des Gerats mit der Ecke zu
vermeiden.

®  Bei AuRenecken ohne Hindernisse (05/j): Be-
grenzungskabel im 90°-Winkel verlegen.

4.5.4 Korridore eingrenzen (05/h)
Folgende Abstande sind im Korridor einzuhalten:
®  Gesamtbreite: min. 60 cm

®  Abstand des Begrenzungskabels zum Rand:
20 cm

®  Abstand zwischen den Begrenzungskabeln:
min. 20 cm

4.5.5 Gefille ausgrenzen (15)

Gefalle, die groRer sind als in den technischen
Daten angegeben, missen mit dem Begren-
zungskabel ausgegrenzt werden (45 % = 45 cm
Gefalle je 1 m waagerecht) (siehe technische Da-
ten).

Das Begrenzungskabel darf nicht Gber einen Ab-
hang mit mehr als 20 % Neigung verlegt werden.
Um Probleme beim Wenden zu vermeiden muss
ein Abstand von 50 cm bis 20 % Neigung einge-
halten werden. Betragt die Neigung an der Au-
Renkante des Arbeitsbereiches an einer Stelle
mehr als 20 %, ist das Begrenzungskabel in ei-
nem Abstand von 20 cm auf dem ebenen Gelan-
de vor Beginn des Gefalles zu verlegen.

4.5.6 Kabelreserven anlegen (11)

Um auch nach dem Einrichten des Mahbereichs
die Basisstation verschieben oder den Mahbe-
reich erweitern zu kénnen, in regelmafigen Ab-
stédnden Kabelreserven in das Begrenzungskabel
einbauen.

Die Anzahl der Kabelreserven kann nach eige-
nem Ermessen ausgefihrt werden.

H HINWEIS Bei Kabelreserven keine offenen
Schleifen bilden.

1. Begrenzungskabel um den aktuellen Rasen-
nagel (11/1) herum- und dann zurlick zum
vorherigen Rasennagel (11/3) fihren.
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2. Begrenzungskabel dann wieder zum aktuel-
len Rasennagel flhren. Es entsteht eine
Schleife. Die Kabel miissen eng beieinander-
liegen.

3. Die Schleife ggf. in der Mitte mit einem zu-
satzlichen Rasennagel (11/2) am Boden be-
festigen.

4.5.7 Typische Fehler bei der
Kabelverlegung (06)

®  Die Begrenzungskabelreserven werden nicht
in einer gleichmaRigen langlichen Schleife
verlegt (06/a).

®  Das Begrenzungskabel wird nicht sachge-
mafR um Ecken verlegt (06/b).

®  Das Begrenzungskabel wird gekreuzt bzw.
nicht im Uhrzeigersinn verlegt (06/c).

®  Das Begrenzungskabel wird zu ungenau ver-
legt, sodass Randbereiche der Rasenflache
nicht gemaht werden kénnen (06/d).

®  Das Begrenzungskabel wird bei der Hin- und
Ruckfihrung vom Rand zu einem Hindernis
innerhalb der Rasenflache nicht direkt neben-
einander liegend verlegt (06/e).

B Die Startpunkte werden zu weit von der Ba-
sisstation entfernt gesetzt (06/f).

®  Das Begrenzungskabel wird Gber den Rand
der Rasenflache hinaus verlegt (06/g).

®  Beider Verlegung des Begrenzungskabels
wird der Mindestabstand flir Korridore von
20 cm unterschritten (06/h).

®  Das Begrenzungskabel wird zu nahe, d. h.
mit einem Abstand von weniger als 20 cm, zu
unliberfahrbaren Hindernissen verlegt (06/i).

4.6 Basisstation an Stromversorgung
anschlieRen (08)

1. Netzteil (08/4) an einem trockenen und vor
direkter Sonneneinstrahlung geschditzten Ort
in ausreichender Nahe zur Basisstation
(08/1) platzieren.

2. Niederspannungskabel des Netzteils (08/5)
und Kabel der Basisstation (08/6) miteinan-
der verbinden.

3. Netzstecker des Netzteils (08/2) in eine
Steckdose (08/3) stecken.

E HINWEIS Wir empfehlen, das Netzteil iiber
einen FI-Schutzschalter mit einem Nennfehler-
strom von < 30 mA ans Stromnetz anzuschlieRen.

4.7 Verbindungen an der Basisstation
prufen (08)
1. Prifen, ob LED an der Vorderseite der La-
desaule (13/1) leuchtet. Wenn nicht:
m  Netzstecker ziehen.

®m  Alle Steckverbindungen der Stromversor-
gung und des Begrenzungskabels auf kor-
rekten Sitz oder Beschadigungen priifen.

Zustandsanzeige der LED
LED
Gelb u

Betriebszustiande

Leuchtet, wenn Stromversor-
gung intakt ist.

5 INBETRIEBNAHME

Dieses Kapitel beschreibt die Handlungen und
Einstellungen, die nétig sind, um das Gerat erst-
malig in Betrieb zu nehmen. Fur alle weiteren
Einstellungen siehe Kapitel 7 "Einstellungen”,
Seite 23.

5.1 Akku laden (12)

Im Normalbetrieb wird der Akku des Gerats re-
gelmaRig automatisch geladen.

H HINWEIS Den Akku vor dem ersten Ge-
brauch vollstandig aufladen. Der Akku kann in je-
dem beliebigen Ladezustand geladen werden. Ei-
ne Unterbrechung des Ladens schadet dem Akku
nicht. Der Akku kann nur geladen werden, wenn
das Gerat eingeschaltet ist.

1. Gerat (12/1) so in die Basisstation (12/3) stel-
len, dass die Kontaktflachen des Gerats die
Ladekontakte der Basisstation berlhren.

2. Mit Gerat einschalten.

3. Das Display am Gerét zeigt Batterie
wird geladen an. Falls nicht: siehe Kapitel
10 "Hilfe bei Stérungen”, Seite 28.

5.2 Grundeinstellungen vornehmen

1. Abdeckklappe o6ffnen.

2. Mit Gerat einschalten. Firmware, Code
und Typ werden angezeigt.
3. Im Mend fir die Sprachauswahl mit @ oder

E] Sprache auswahlen und mit BV uber-
nehmen.

4. Im Menl Anmeldung > PIN eingeben die
voreingestellte PIN 0000 eingeben. Hierzu

nacheinander mit @ oder E] die Ziffer 0
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auswahlen und jeweils mit E] Ubernehmen.

Nach Eingabe der PIN wird der Zugang frei-
geschaltet.
5. Im Meni PIN dndern:
= Unter Neue PIN eingeben eine
selbstgewahlte neue vierstellige PIN ein-
geben. Hierzu nacheinander mit @ oder
@ eine Ziffer auswahlen und jeweils mit

v .

B Ubernehmen.

= Unter Neue PIN wiederhol. die
neue PIN nochmals eingeben. Wenn bei-
de Eingaben identisch sind, wird PIN
erfolgreich gedndert angezeigt.

6. Im Menl Datum eingeben das aktuelle
Datum einstellen (Format: TT.MM.2033).

Hierzu nacheinander mit @ oder @ eine
Ziffer auswahlen und jeweils mit BV Uber-
nehmen.

7. Im Meni Uhrzeit eingeben > 24h-For-
mat die aktuelle Uhrzeit eingeben (For-
mat: HH:MM). Hierzu nacheinander mit@
oder E] eine Ziffer auswahlen und jeweils

mit E]' lbernehmen.
Die Grundeinstellungen sind abgeschlossen. Der
Status Unkalibriert Start-Taste drii-
cken wird angezeigt.

5.3 Schnitthdhe einstellen (14)

Die Schnitthohe ist stufenlos zwischen 25 —
55 mm manuell verstellbar.

E HINWEIS Fiir die Kalibrierfahrt (siehe Kapi-
tel 5.4 "Automatische Kalibrierfahrt durchfiihren”,
Seite 22) sowie fur das Einlernen der Startpunk-
te (siehe Kapitel 7.5.2 "Startpunkte einstellen”,
Seite 24) wird eine Schnitthhe von 55 mm
empfohlen.

1. Abdeckung (14/1) 6ffnen.

2. Schnitthéhe einstellen (Die aktuelle Schnitt-
héhe wird im Sichtfenster (14/3) in Millime-
tern angezeigt):

. Schnitthéhe (d. h. Rasenhdhe) erhéhen:
Drehknopf (14/2) im Uhrzeigersinn (14/+)
drehen.

®  Schnitthéhe (d. h. Rasenhdhe) reduzie-
ren: Drehknopf (14/2) gegen den Uhrzei-
gersinn (14/-) drehen.

3. Abdeckung schlielen.

5.4 Automatische Kalibrierfahrt
durchfiihren

E HINWEIS Fiihren Sie vor Inbetriebnahme
die Kalibrierfahrt (siehe Kapitel 5.4 "Automati-
sche Kalibrierfahrt durchfiihren”, Seite 22) oder
das Einlernen der Startpunkte (siehe Kapitel
7.5.2 "Startpunkte einstellen”, Seite 24) durch.

Gerat auf Ausgangsposition stellen (13)

1. Gerat innerhalb der Mahflache auf die Aus-
gangsposition stellen:

®  min. 1 mlinks und 1 m vor der Basisstation

®  mit der Frontseite zum Begrenzungska-
bel ausgerichtet

Kalibrierfahrt starten

1. Prifen, ob sich im voraussichtlichen Bewe-
gungsbereich des Gerats keine Hindernisse
befinden. Das Gerat muss mit beiden Vorder-
radern gleichzeitig Uber das Begrenzungska-
bel fahren kénnen. Ggf. Hindernisse beseiti-
gen oder Kabel temporar nach innen verle-
gen (min 35 cm erforderlich).

2. Mit Gerat starten. Es wird im Display an-
gezeigt:
® | warnung ! Antrieb startet
m  Kalibrierung, Phase [1]

Wahrend der Kalibrierfahrt

Das Gerat fahrt zur Ermittlung der Signalstarke im
Begrenzungskabel zuerst zweimal gerade Uber
das Begrenzungskabel hinaus sowie anschlie-
Rend in die Basisstation und bleibt dort stehen.

®  Es wird am Display die Meldung Kalibrie-
rung abgeschlossen angezeigt.

®  Der Akku wird geladen.

H HINWEIS Das Gerat muss beim Einfahren in
der Basisstation stehen bleiben. Trifft das Gerat
beim Einfahren in die Basisstation die Kontakte
nicht, fahrt es am Begrenzungskabel weiter.
Wenn das Gerat durch die Basisstation fahrt, ist
der Kalibriervorgang fehlgeschlagen. In diesem
Fall muss die Basisstation besser ausgerichtet
und der Kalibriervorgang wiederholt werden.

Nach der Kalibrierfahrt

Die voreingestellte aktuelle Mahdauer wird ange-
zeigt.

Fur alle weiteren Einstellungen siehe Kapitel 7
"Einstellungen”, Seite 23.

Robolinho
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Bedienung

H HINWEIS Um einen ordnungsgemaken Be-
trieb sicher zu stellen und Fehlermeldungen zu
verringern, muss die Schleifenlange mit der
Funktion ,Einstiegspunkte lernen” gemessen
werden.

6 BEDIENUNG
6.1 Gerat manuell starten

1. Mit Gerat einschalten.
Fir auRerplanmaRiges Randmahen: siehe
Kapitel 7.7 "Randméahen bei manuellem
Start”, Seite 25.

2. Mit Gerat manuell starten.
6.2 Mahbetrieb abbrechen
®  Robolinho: auf dem Gerat drlicken.

= Robolinho 450 W/700/1200/2000; () auf
der Basisstation (12/4) oder auf dem Gerat
driicken.

Das Geréat fahrt automatisch in die Basisstation.

Es I6scht den Mahplan des aktuellen Tages und
startet wieder am nachsten Tag zur eingestellten
Zeit.

u auf dem Gerat dricken.
Der Méahbetrieb wird fiir eine halbe Stunde
unterbrochen.

u auf dem Geréat driicken.
Das Gerat wird abgeschaltet.

H HINWEIS |n Gefahrensituationen kann das
Gerat mit der STOPP-Taste (12/2) gestoppt wer-
den.

6.3 Nebenflache mahen (05/NF)

1. Gerat anheben und von Hand in die Neben-
flache setzen.

Mit Gerat einschalten.

Mit [E] Hauptmenu aufrufen.

‘Z] oder@ *Einstellungen [E]'

@ oder@ *Nebenfldche mdhen B’
Mit (4] oder (W] Mahzeit auswahlen.

Mit Gerat manuell starten.

Je nach Einstellung: Das Gerat maht die einge-
stellte Zeit und schaltet sich dann ab oder maht,
bis der Akku leer ist.

N o o~ w N

Nach dem Mahen der Nebenflache das Gerat
wieder von Hand in die Basisstation stellen.

7 EINSTELLUNGEN
7.1 Einstellung aufrufen — Allgemein

1. Mit E] Hauptmenu aufrufen.
Hinweis: Das Sternchen * vor dem Men(i-
punkt zeigt an, dass er gerade ausgewahlt
ist.

2. @ oder[i] *Einstellungen E]'

3. Mit @ oder E] gewinschten Mentpunkt

- N —
auswahlen und mltE] Ubernehmen.

4. Einstellungen vornehmen.
Hinweis: Die Menlipunkte sind in den nach-
folgenden Abschnitten beschrieben.

5. Mit E] zum Hauptmenu zurtickkehren.

E HINWEIS Weitere Meniipunkte: siehe Kapi-
tel 5.2 "Grundeinstellungen vornehmen",
Seite 21.

7.2 Tastentone aktivieren/deaktivieren

1. @ oder@ *TastentoOne E]'

2. Tastentone aktivieren/deaktivieren:

u @ oder@ Aktivieren E]':

Tastentdne aktivieren.

u @ oder@ Deakt. B’:

Tastentdne deaktivieren.

7.3 Eco-Mode aktivieren/deaktivieren
(Robolinho 700/1200/2000)

Im Eco-Mode wechselt das Gerat in den energie-
sparenden Modus. Dadurch werden der Energie-
verbrauch und die Gerauschemissionen redu-
ziert.

EH HINWEIS Bei hohem und dichtem Gras so-
wie bei dichtem Rollrasen nicht zu empfehlen
bzw. evtl. nicht mdglich.

1. @ oder@ * EcoMode E]'

2. Eco-Mode aktivieren/deaktivieren:

m  Aktivieren E]':
Eco-Mode aktivieren.

®  Deakt. B’:
Eco-Mode deaktivieren.
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Einstellungen

7.4 Regensensor einstellen (Robolinho 450
W/700/1200/2000)

H HINWEIS Maihen bei trockenem Gras redu-
ziert Verschmutzungen. Durch das Aktivieren des
Regensensors und das Einstellen einer Verzdge-
rungszeit kann verhindert werden, dass das Ge-
rat bei nassem Gras maht.

Wenn der Regensensor aktiviert ist, fahrt das Ge-
rat bei beginnendem Regen in die Basisstation
zurtick. Dort bleibt es so lange, bis der Regen-
sensor abgetrocknet ist. Anschlielend wartet es
noch die Zeit ab, die als Verzdégerung eingestellt
ist, bevor es den Mahbetrieb fortsetzt. Die Emp-
findlichkeit des Regensensors ist einstellbar.

1. @oder@ * Regensensor B’

2. Regensensor aktivieren/deaktivieren:

u @ oder@ Aktivieren E]':

Regensensor aktivieren.

u @oder@ Deakt. B’:

Regensensor deaktivieren.
3. Verzogerung des Regensensors einstellen:

u @oder@ * Regensensor Verzog
=

®  xXx Stunden xx Minuten
Mit @ oder @ gewlnschten Wert fur

die Verzdgerung auswahlen und mit E]'
Ubernehmen.

4. Empfindlichkeit des Regensensors einstellen:

u @oder@ *Regen Empfindl. E]'

= Mit @ oder @ gewinschten Wert fur
die Empfindlichkeit einstellen und mit

B’ Ubernehmen.
7.5 Mahprogramm einstellen
7.51

1. Mit E] Hauptmen( aufrufen.

2. @ oder@ * Programme B’

3. Mit @ oder@ Menupunkt auswahlen und

mit B' Ubernehmen.

4. Einstellungen vornehmen.
Hinweis: Die Meniipunkte sind in den nach-
folgenden Abschnitten beschrieben.

Mahprogramm einstellen — Allgemein

7.5.2 Startpunkte einstellen

Startpunkte lernen
1. Gerat in die Basisstation stellen.

Mit Gerat einschalten.

Mit @ Hauptmeni aufrufen.

@ oder E] * Programme E]'
@ oder@ *Startpunkte B’

@oder@ * Startpunkte lernen B’

@oder@ *Starte Lehrfahrt fir
|4
Startpunkte E] :

u @ oder@ Start E]'. Das Gerat

fahrt das Begrenzungskabel entlang.

u @ oder @ Hier E]', wenn das Gerat

den gewlnschten Startpunkt erreicht hat.
Der Startpunkt wird gespeichert.

8. @oder@ Setze Startpunkt 1 E]',
wenn bei der Lernfahrt kein Startpunkt fest-

gelegt wurde. Wenn hier kein Startpunkt fest-
gelegt wird, werden die Startpunkte automa-
tisch festgelegt.

9. @oder@ Startpunkt x: XXm E]',

wenn der letzte Startpunkt erreicht wurde.

N o o M DN

Startpunkte manuell festlegen (05)

Der erste Startpunkt (05/X0) ist voreingestellt und
befindet sich 1 m rechts neben der Basisstation.
Hinter diesem Punkt kdnnen weitere Startpunkte
definiert werden (siehe technische Daten).

Beim Festlegen der Startpunkte ist zu beachten:

®  Startpunkte nicht zu weit von der Basisstation
entfernt bzw. zu nah zueinander setzen (06/f).

®  Nur so viele Startpunkte wie nétig verwenden.

1. @oder@ *Startpunkte B’

2. @ oderE] *punkt X1 bei [020m] E]'
Mit @ oder E] nacheinander eine Ziffer aus-
wahlen und jeweils mit E]' Ubernehmen.

3. [AJoder (W) *punkt x2 bei [075m] (=]”
Mit @ oder @ nacheinander eine Ziffer aus-

wahlen und jeweils mit B' Ubernehmen.
4. Falls nétig, weitere Startpunkte festlegen.

5. Mit E] zum Hauptmen( zurtickkehren.
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7.5.3 Mahzeiten einstellen

H HINWEIS Zwischen Programmierung der
Méahzeiten und dem Mé&hstart miissen min. 30 min.
liegen. Wenn nicht, startet das Gerat frihestens
30 min nach der letzten Tastenbetatigung.

Im Menlipunkt Wochenprogramm werden die
Tage und Zeiten eingestellt, zu denen das Gerat
mahen soll. Passen Sie diese Einstellungen ggf.
an lhre GartengréRe an. Wenn nach ca. einer
Woche noch ungemahte Bereiche zu sehen sind,
erhéhen Sie die Mahzeiten.

1. @ oder@ *Wochenprogramm E]'

] @ oder@ *Alle Tage [X]:Das
Gerat maht jeden Tag zu den eingestell-
ten Zeiten. Wird Al1e Tage [ ] ange-
zeigt, dann maht das Gerat nur an den
eingestellten Wochentagen.

] @ oder@ *Montag [X]..* Sonn-
tag [X]:Das Gerat maht am einge-
stellten Wochentag zu den eingestellten
Zeiten. Wird z. B. Montag [ ] ange-
zeigt, dann maht das Gerat am jeweiligen
Tag nicht.

u @ oder@ Andern E]': Den jeweili-
gen Tag aktivieren [X] oder deaktivie-
ren [ ], Zeiten, Mahart und Startpunkte
einstellen.

2. Einstellungen fur alle Tage oder den jeweili-
gen Tag vornehmen:

® z B.*[M] 07:00-10:00 [?]: Norma-
les Mahen [M] von 07:00 — 10:00 Uhr
mit automatisch wechselndem Startpunkt
0-9 [?7].

m z B. *[R] 16:00-18:00 [1]:Das
Gerat startet um 16:00 Uhr mit dem
Randmahen [R] und fahrt am gesamten
Begrenzungskabel entlang. Danach be-
ginnt das Flachenmahen am Startpunkt 1
[1].Um 18:00 Uhr bzw. sobald der Ak-
ku entladen ist, fahrt das Gerat zur Basis-
station zurtick.

u @ oder @ Andern E]': Ausgewahlte
Einstellung andern.

u @ oder @ weiter E]': Geéanderte

Einstellung bestatigen und weiter zur
nachsten Einstellung.

3. @ oder@ Speichern B’: Alle geénder-
ten Einstellungen des Menupunkts speichern.

7.5.4 Passagenmodus

Der Passagenmodus sorgt in engen Passagen

fur ein besseres Mahergebnis.

1. Startpunkt in der engen Passage setzen (sie-
he Abschnitt ,Startpunkte einstellen*).

2. Vom gesetzten Startpunkt im Passagenmo-
dus starten (siehe Abschnitt ,Mahprogramm
einstellen®).

m 7z B.*[P] 16:00-18:00 [3]:Das
Geréat startet um 16:00 Uhr mit dem Pas-
sagenmodus [P] und beginnt das Mahen
am Startpunkt 3 [3]. Um 18:00 Uhr bzw.
sobald der Akku entladen ist, fahrt das
Gerat zur Basisstation zurlick.

7.6 inTOUCH (Robolinho Modelle "W")

Eine bestehende Verbindung zu einem Gateway
kann getrennt werden. Dadurch wird das Gerat
fur 30 Minuten offen fur einen neuen Verbin-
dungsaufbau.

E HINWEIS Um spater eine Verbindung aufzu-
bauen, muss die Verbindung zuerst erneut ge-
trennt werden, auch wenn das Gerat zuvor nicht
mit einem Gateway verbunden war.

1. (A oder (W) *inToucH (—)”

2. Verbindung trennen E]'
Gerat meldet: Fertig.

3. Mit E]' bestatigen und zum Menu zurtick-
kehren.
7.7 Randmadahen bei manuellem Start

Flr den manuellem Start kdnnen Sie hier einstel-
len, dass das Gerat mit dem Randméahen beginnt.

Randmahen zu den programmierten Mahzeiten
durchfihren: siehe Kapitel 7.5.3 "Méahzeiten ein-
stellen”, Seite 25.

1. @ oder@ * Randmdhen E]'
2. @ oder[i] *bei manuellem Start B'

7.8 Nebenflachenmdhen einstellen

1. @ oder@ *Nebenfldche mdhen [3'
2. Mahzeiten einstellen:

u @ oder@ inaktiv B’:

Nebenflachenmahen ist abgeschaltet.

u @ oder@ aktiv BV:

Gerat maht solange, bis der Akku leer ist.
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Informationen anzeigen

u @oder@ Mahzeit in min BV:
Gerat maht fir die eingestellte Zeit die
Nebenflache. Es sind folgende Mahzei-
ten einstellbar:

30/60/90/120/bis Akku leer.

7.9 Displaykontrast einstellen

Falls das Display, z. B. bei Sonneneinstrahlung,
schlecht ablesbar ist, kann die Anzeige durch Ver-
andern des Displaykontrasts verbessert werden.

1. @oder@ *Displaykontrast E]r
2. Mit @ oder E] Displaykontrast erhdhen/ver-
ringern und mit B’ Ubernehmen.

7.10 Einstellungsschutz

Wenn der Einstellungsschutz deaktiviert ist, muss
nur beim Quittieren sicherheitsrelevanter Fehler
die PIN eingegeben werden.

1. @ oder E] *Einstellungsschutz E]'
2. Einstellungsschutz aktivieren/deaktivieren:

= @ oderE] Aktivieren E]':

Einstellungsschutz aktivieren.

u @oder@ Deakt. E]':

Einstellungsschutz deaktivieren.

7.11 Neu kalibrieren

Wenn die Lage oder die Lange des Begren-
zungskabels verandert wurden, oder das Gerat
das Begrenzungskabel nicht mehr findet, ist eine
Neukalibrierung notwendig.

1. @oder@ Neu kalibrieren BV

— - v
2. Kalibrierung zurucksetzen?E]

3. Kalibrierfahrt durchfihren: siehe Kapitel 5.4
"Automatische Kalibrierfahrt durchfiihren”,
Seite 22.

7.12 Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen

Die Werkseinstellungen des Gerats kénnen, z. B.
vor einem Verkauf, wiederhergestellt werden.

1. @oder@ *Werkseinstellungen E]'
Gerat meldet: Einstellungen erfolg-

reich wiederhergestellt

8 INFORMATIONEN ANZEIGEN

Das Menl Informationen dient der Anzeige
von Geratedaten. In diesem Men( kdnnen keine
Einstellungen vorgenommen werden.

1. Mit @ Hauptmenu aufrufen.

2. @oder@ * Informationen E]'

3. Mit @ oder ‘i] Mentpunkt auswéhlen und

mit B’ Ubernehmen.
Hinweis: Die Meniipunkte sind in den nach-
folgenden Absétzen beschrieben.

4. Mit @ zum Hauptmen( zurtickkehren.

Messerservice

Zeigt, in wie vielen Betriebsstunden ein Messer-
service erforderlich ist. Der Zahler kann manuell
zurlckgesetzt werden. Den Messerservice von
einem AL-KO Fachhandler, Techniker oder Ser-
vicepartner durchfiihren lassen.

Zahler fir Messerservice zuriicksetzen:

1. @oder@ Bestdtigen B’

Hardware

Zeigt Informationen Uber das Gerat, wie z. B.
Typ, Herstellungsjahr, Betriebsstunden, Serien-
nummer, Anzahl der Maheinsatze, Gesamte
Mahzeit, Anzahl der Ladezyklen, Gesamte Lade-
zeit, Lange der Schleife des Begrenzungskabels.

Software
Zeigt die Software-Version.

H HINWEIS Halten Sie die Software des Ro-
bolinho Mahroboters immer aktuell. Priifen Sie
regelmafig die Firmware-Version und aktualisie-
ren Sie diese falls nétig. Die Robolinho Updater
Software finden Sie im Internet unter:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-autoupdater

Programminfo

Zeigt aktuelle Einstellungen, wie z. B. die gesam-
te wochentliche Mahzeit.

Stérungen

Zeigt die zuletzt aufgetretenen Stérungsmeldun-
gen mit Datum, Uhrzeit und Fehlercode.

9 WARTUNG UND PFLEGE

/\ VORSICHT! Verletzungsgefahr. Scharf-
kantige und sich bewegende Gerateteile kdnnen
zu Verletzungen fihren.
®  Tragen Sie bei Wartungs-, Pflege- und Reini-

gungsarbeiten immer Schutzhandschuhe!
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Wartung und Pflege

9.1 Reinigung

ACHTUNG! Gefahr durch Wasser. Wasser im
Roboter-Rasenmaher und in der Basisstation
fuhrt zu Schaden an elektrischen Bauteilen.

B Spritzen Sie Roboter-Rasenmaher und Ba-
sisstation nicht mit Wasser ab.

Roboter-Rasenmaher reinigen

/\ VORSICHT! Verletzungsgefahr durch
Schneidmesser. Die Schneidmesser sind sehr
scharf und kénnen Schnittverletzungen hervorrufen.

B Tragen Sie Schutzhandschuhe!
®  Achten Sie darauf, dass Korperteile nicht in
die Schneidmesser geraten.

Einmal in der Woche durchflhren:

1. Mit Gerat ausschalten.

2. Gehauseoberflache mit einem Handfeger, ei-
ner Burste, einem feuchten Lappen oder ei-
nem feinen Schwamm abwischen.

3. Unterboden, Mahdeck und Schneidmesser
mit einer Blrste abbursten.

4. Schneidmesser auf Beschadigungen prifen.
Gdf. austauschen: siehe Kapitel 9.3
"Schneidmesser wechseln", Seite 27.

Basisstation reinigen

1. Grasreste und Laub oder andere Gegenstan-
de regelmaRig aus der Basisstation entfer-
nen.

2. Oberflache der Basisstation mit einem feuch-
ten Lappen oder einem feinen Schwamm ab-
wischen.

9.2 RegelmaRige Priifung

Allgemeine Priifung

1. Prifen Sie einmal in der Woche die gesamte
Installation auf Beschadigungen:

® Gerat
®  Basisstation
®  Begrenzungskabel
m  Netzteil

2. Defekte Teile durch Original-Ersatzteile von
AL-KO ersetzen bzw. durch AL-KO Service-
stelle ersetzen lassen.

Freilauf der Rollen priifen

Einmal in der Woche durchfiihren:

1. Die Bereiche um die Rollen griindlich von
Grasresten und Verschmutzungen befreien.

Dabei einen Handfeger und einen Lappen
benutzen.

2. Prufen, ob die Rollen frei laufen und ob sie
lenkbar sind.

Hinweis: Wenn die Rollen schwergéngig
oder nicht lenkbar sind, von AL-KO Service-
stelle austauschen lassen.

Kontaktflichen am Roboter-Rasenméher

priifen

1. Verschmutzungen mit einem Lappen reinigen
und dann mit Kontaktfett geringfligig einfetten.

Ladekontakte der Basisstation priifen

1. Netzstecker ziehen.

2. Ladekontakte in Richtung Basisstation dru-
cken und loslassen. Die Ladekontakte mus-
sen wieder in die Ausgangsstellung zurtckfe-
dern.

Hinweis: Wenn die Ladekontakte nicht zu-

riickfedern, von AL-KO Servicestelle austau-
schen lassen.

9.3 Schneidmesser wechseln

/\ VORSICHT! Verletzungsgefahr durch
Schneidmesser. Die Schneidmesser sind sehr
scharf und kénnen Schnittverletzungen hervorrufen.

®  Tragen Sie Schutzhandschuhe!

B Achten Sie darauf, dass Korperteile nicht in
die Schneidmesser geraten.

ACHTUNG! Geratebeschadigung durch un-
sachgemaBe Reparatur. Durch das Ausrichten
verbogener, eingebauter Schneidmesser kann
der Messerteller beschadigt werden.

®  Richten Sie verbogene Schneidmesser nicht
aus.

B Ersetzen Sie verbogene Schneidmesser
durch Original-Ersatzteile von AL-KO.

Abgenutzte oder verbogene Schneidmesser
mussen ausgewechselt werden.

1. Mit m Gerat ausschalten.

2. Gerat mit den Schneidmessern nach oben
ablegen.

3. Befestigungsschrauben herausdrehen.

4. Schneidmesser aus dem Messersitz heraus-
nehmen.

5. Messersitz mit einer weichen Biirste reinigen.
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Hilfe bei Stérungen

H HINWEIS Die Schneidmesser sind auf der
gesamten Lange angeschliffen und kénnen daher
auch um 180° gedreht montiert werden, wodurch
sich ihre Laufzeit verdoppelt.

6. Schneidmesser wechseln:

B Falls Schneidmesser seit der Erstmonta-
ge noch nicht gedreht wurden: Schneid-
messer um 180° drehen und mit der an-
geschliffenen Seite zum Gerat zeigend
wieder in den Messersitz einsetzen und
Befestigungsschrauben wieder handfest
eindrehen.

B Falls Schneidmesser seit der Erstmonta-
ge schon einmal gedreht wurden: Neue
Schneidmesser mit der angeschliffenen
Seite zum Gerat zeigend in den Messer-
sitz einsetzen und neue Befestigungs-
schrauben handfest eindrehen.
Hinweis: Es diirfen nur Original-Ersatz-
teile von AL-KO verwendet werden.

Bei starken, mit einer Birste nicht entfernbaren
Verschmutzungen muss der Messerteller ge-

Ursache
Akku ist leer.

Storung
Gerat startet nicht.

Gerét fahrt sich fest und
grabt sich ein. Die Rader

drehen sich weiter. Gras ist zu hoch.

StoRsensoren I6sen nicht aus.

wechselt werden, da eine Unwucht zu erhéhter
Gerauschentwicklung, zu erhéhtem Verschleifl®
und zu Funktionsstérungen flihren kann.

Die Raummesser missen in der Regel nicht ge-
wechselt werden.

10 HILFE BEI STORUNGEN

10.1 Gerate- und Handhabungsfehler
korrigieren

/\ VORSICHT! Verletzungsgefahr. Scharf-
kantige und sich bewegende Gerateteile kdnnen
zu Verletzungen fihren.

®  Tragen Sie bei Wartungs-, Pflege- und Reini-
gungsarbeiten immer Schutzhandschuhe!

H HINWEIS Wenden Sie sich bei Stérungen,
die nicht in dieser Tabelle aufgefiihrt sind oder
nicht selbst behoben werden kénnen, an unseren
Kundendienst.

Beseitigung
Gerat in der Basisstation laden.
AL-KO Servicestelle aufsuchen.

m  Schnitthéhe erhéhen, danach zur
gewlinschten Hohe stufenweise ab-
senken.

B Gras mit einem Rasenmaher kurz
mahen.

Gerat maht zur falschen

Zeit.

Motor bleibt wahrend des

Geréat setzt auf einer Une-
benheit der Rasenflache auf.

Mahdauer ist falsch eingestellt.

Geréat verliert die Zeiteinstel-
lungen.

Motor ist Uberlastet.

Mahens stehen.

Akku ist leer.

Schneidmesser sind stumpf.

Gerat hat die falsche Uhrzeit.

Unebenheit beseitigen.

Uhrzeit einstellen.
Mahzeiten einstellen.

Akku ist defekt. AL-KO Servicestelle
aufsuchen.

Gerat ausschalten, auf ebenen Grund
oder niedriges Gras stellen und erneut
starten.

Akku laden.

Schneidmesser wenden oder ggf. aus-
tauschen.
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Hilfe bei Stérungen

Storung

Mé&hergebnis ist ungleich-
maRig.

Akku-Betriebszeit fallt deut-
lich ab.

Gerat vibriert oder Laut-
starke ist zu hoch.

Akku Iasst sich nicht laden
bzw. niedrige Akkuspan-
nung

Ursache
Mahzeit ist zu kurz.
Mahbereich ist zu groR3.

Schnitthéhe ist auf zu niedri-
ger Stufe.

Schneidmesser sind stumpf.

Schnitthéhe ist auf zu niedri-
ger Stufe.

Gras ist zu hoch oder zu
feucht.

Unwucht im Schneidmesser
oder im Schneidmesseran-
trieb

® | adekontakte der Basis-
station sind verschmutzt.

m  Kontaktflachen am Gerat
sind verschmutzt.

Basisstation hat keinen
Strom.

Gerat trifft die Ladekontakte
nicht.

Lebensdauer des Akkus ist
abgelaufen.

Ladeelektronik ist defekt.

10.2 Fehlercodes und —beseitigung

EH HINWEIS Wenden Sie sich bei Stérungen,
die nicht in dieser Tabelle aufgefiihrt sind oder
nicht selbst behoben werden kénnen, an unseren

Kundendienst.

Fehlercode
CNOO1l: Tilt sensor

CNOO2: Lift sensor

Ursache
Neigungssensor wurde aus-
gelost:

®  max. Neigung
Uberschritten

®m  Gerat wurde getragen
B Hang zu steil

Hebesensor wurde ausgelost:

®  Geratehulle wurde durch
Anheben oder Hindernis
nach oben ausgelenkt.

Beseitigung
Langere Mahzeiten programmieren.
Mahbereich verkleinern.

Schnitthéhe erhdhen, danach zur ge-
wiinschten Héhe stufenweise absenken.

Schneidmesser wenden oder ggf. aus-
tauschen.

Schnitthéhe erhdhen, danach zur ge-
wiinschten Héhe stufenweise absenken.

Gras trocknen lassen.
Schnitthéhe auf hohere Stufe stellen.

Mahdeck reinigen.
AL-KO Servicestelle aufsuchen.

Ladekontakte und Kontaktflachen reini-
gen.

Basisstation an Stromversorgung an-
schlieRen.

®  Gerat in die Basisstation stellen und
prufen, ob die Ladekontakte anliegen.

B AL-KO Servicestelle aufsuchen.

AL-KO Servicestelle aufsuchen.

AL-KO Servicestelle aufsuchen.

Beseitigung

Gerat auf eine ebene Flache stellen und
den Fehler quittieren.

Hindernis entfernen.
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Hilfe bei Stérungen

Fehlercode

CNOOS5: Bumper de-
flected

CNO0O7: No loop sig-
nal

CNOO8: Loop signal
weak

CNO010: Bad position
CNO11l: Escaped ro-
bot

CN012: cal: no Toop
CNO15: cal: outside
CNO17: cal: signal
weak

Ursache

Gerat ist auf ein Hindernis
aufgefahren und kann sich
nicht befreien (z. B. Kollision
nahe an der Basisstation).

Kein Schleifensignal
Begrenzungskabel ist
defekt.

®  Schleifensignal ist zu
schwach.

®  Schleifensignal zu
schwach

®  Begrenzungskabel zu tief
eingegraben

. Geratist aulerhalb der
eingegrenzten
Rasenflache.

®  Begrenzungskabel wur-
de Uber Kreuz verlegt.

Gerat ist aulRerhalb der ein-
gegrenzten Rasenflache.

Fehler wahrend der
Kalibrierung:

®  Gerat kann das Begren-
zungskabel nicht finden.

Fehler wahrend der
Kalibrierung:

®  Schleifensignal zu
schwach

Kein Schleifensignal

Begrenzungskabel ist
defekt.

Beseitigung

Gerat auf die freie, eingegrenzte
Rasenflache stellen.

Lage des Begrenzungskabels korri-
gieren.

LEDs an der Basisstation
kontrollieren.

Stromversorgung der Basisstation
kontrollieren. Netzteil aus- und ein-
stecken.

Begrenzungskabel auf Beschadi-
gungen kontrollieren. Defektes Ka-
bel reparieren.

LEDs an der Basisstation
kontrollieren.

Stromversorgung der Basisstation
kontrollieren. Netzteil aus- und ein-
stecken.

Begrenzungskabel auf die vorge-
schriebene Héhe anheben, evtl. di-
rekt auf dem Rasen befestigen.

Gerat auf die freie, eingegrenzte
Rasenflache stellen.

Lage des Begrenzungskabels um
Kurven und Hindernisse korrigieren.
Kabelkreuzung beseitigen.

Lage des Begrenzungskabels um Kur-
ven und Hindernisse korrigieren.

LEDs an der Basisstation
kontrollieren.

Stromversorgung der Basisstation
kontrollieren. Netzteil aus- und ein-
stecken.

Gerat auf die vorgeschriebene Kali-
brierposition stellen, genau rechtwink-
lig ausrichten. Gerat muss das Be-
grenzungskabel Uberfahren kénnen.

Gerat auf die vorgeschriebene Kali-
brierposition stellen, genau recht-
winklig ausrichten.
Stromversorgung der Basisstation
kontrollieren. Netzteil aus- und ein-
stecken.

Begrenzungskabel auf Beschadi-
gungen kontrollieren.
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Hilfe bei Stérungen

Fehlercode
CNO018: cal: collisi-
on

CN038: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating

CN110: Blade motor
over heating

CN119: R-Bumper de-
flected

CN120: L-Bumper de-
flected

Ursache

Fehler wahrend der

Kalibrierung:

®m  Geratist an ein Hinder-
nis gestof3en.

Akku ist leer:

Schleife des Begrenzungska-
bels ist zu lang, zu viele In-
seln.

Beim Aufladen kein Kontakt
an den Ladekontakten

Hindernisse nahe an der Ba-
sisstation

Gerat hat sich festgefahren.

Gerat findet die Basisstation
nicht.

Akku ist verbraucht.
Ladeelektronik ist defekt.

Automatische Fehlerbehe-
bung nicht mdéglich

®m  Akku ist Uberhitzt (mehr
als 60 °C). Es ist keine
Entladung méglich.

= Notabschaltung durch
Uberwachungselektronik

Mahmotor ist Uberhitzt (mehr
als 80 °C).

Gerat ist auf ein Hindernis
aufgefahren und kann sich
nicht befreien.

Beseitigung

Hindernis entfernen.

Lage des Begrenzungskabels korrigie-
ren.

Ladekontakte reinigen.

Gerat in die Basisstation stellen und

prufen, ob die Ladekontakte anliegen.
® | adekontakte von Servicestelle des

Herstellers priifen und erneuern las-

sen.

Hindernisse entfernen.

Gerat auf die freie, eingegrenzte Rasen-
flache stellen.

B Begrenzungskabel auf Beschadi-
gungen kontrollieren.

®  Begrenzungskabel von Servicestelle
des Herstellers durchmessen lassen.

Akku von Servicestelle des Herstellers
austauschen lassen.

Ladeelektronik von Servicestelle des
Herstellers prifen lassen.

Stérungsmeldung manuell quittieren.

Im Wiederholungsfall: Gerat von
Servicestelle des Herstellers tiber-
prifen lassen.

®  Gerat ausschalten und Akku abkiih-
len lassen.

B Gerat nicht auf die Basisstation
setzen.

B Gerat ausschalten und abkiihlen
lassen.

®  Im Wiederholungsfall: Gerat von
Servicestelle des Herstellers lber-
prufen lassen.

Hindernis entfernen.
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Transport

Fehlercode Ursache

CN128: Recov Impos-
sible
nicht befreien.

Gerat ist aulRerhalb der ein- =
gegrenzten Rasenflache.

CN129: Blocked wL
CN130: Blocked wR

Die Beschreibung weiterer Fehlercodes finden
Sie auf der AL-KO Homepage.

11 TRANSPORT

Gehen Sie zum Transportieren des Gerats wie
folgt vor:

1. Mit oder der Stopptaste Gerat stoppen.

2. Mit Gerat ausschalten.
3. Gerat beidhandig am Gehause anheben:

B Schneidmesser dirfen nicht bertihrt wer-
den.

B Schneidmesser miissen immer vom Kor-
per wegzeigen.

12 LAGERUNG

12.1 Roboter-Rasenmaher einlagern

Das Gerat tiber den Winter, bzw. wenn es vor-
aussichtlich langer als 30 Tage aul3er Betrieb ist,
einlagern.

1. Akku vollstandig aufladen (siehe Kapitel 5.1
"Akku laden (12)", Seite 21)

2. Gerat grundlich reinigen (siehe Kapitel 9.1
"Reinigung", Seite 27).

3. Gerat aufbewahren:
®  stehend auf allen Radern

B an einem trockenen, abschlieBbaren und
frostgeschutzten Platz

B aulerhalb der Reichweite von Kindern

12.2 Ladesaule einlagern (12)

Die Ladesaule Uber den Winter, bzw. wenn sie

voraussichtlich langer als 30 Tage auer Betrieb

ist, einlagern.

1. Netzteil vom Netz trennen und von der Basis-
station abstecken.

Gerat ist auf ein Hindernis
aufgefahren und kann sich

Linker Radmotor ist blockiert.

Rechter Radmotor ist blockiert.

Beseitigung

Hindernis entfernen.

Gerat auf die freie, eingegrenzte
Rasenflache stellen.

®  |age des Begrenzungskabels korri-
gieren.

Blockierung entfernen.

Blockierung entfernen.

2. Ladesaule abbauen:
®  Beide Schrauben der Ladesaule (12/5)
herausdrehen.
® | adesaule durch Kippen von der Basis-
station l6sen.
®  Steckverbindung der Kabel von Basissta-
tion und Ladesaule 16sen.

= Offnung des Sockels (12/6) mit beiliegen-
der Winterabdeckung (12/7) verschlieRen
(siehe technische Daten).
3. Ladesaule aufbewahren:
B an einem trockenen, abschlieRbaren und
frostgeschutzten Platz
B aulerhalb der Reichweite von Kindern

12.3 Begrenzungskabel uiberwintern

Das Begrenzungskabel kann im Boden verblei-
ben und muss nicht entfernt werden.

13 ENTSORGUNG
Hinweise zum Elektro- und
Elektronikgerategesetz (ElektroG)

®  Elektro- und Elektronik-Altgerate geho-
;@: ren nicht in den Hausmiuill, sondern

— sind einer getrennten Erfassung bzw.
Entsorgung zuzufiihren!

®  Altbatterien oder -akkus, welche nicht fest im
Altgerat verbaut sind, missen vor der Abga-
be enthommen werden! Deren Entsorgung
wird Uber das Batteriegesetz geregelt.

®m  Besitzer bzw. Nutzer von Elektro- und Elekt-
ronikgeraten sind nach deren Gebrauch ge-
setzlich zur Riickgabe verpflichtet.

®  Der Endnutzer tragt die Eigenverantwortung
fur das Loschen seiner personenbezogenen
Daten auf dem zu entsorgenden Altgerat!
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Kundendienst/Service

Das Symbol der durchgestrichenen Miilltonne be-
deutet, dass Elektro- und Elektronikaltgerate
nicht tber den Hausmill entsorgt werden durfen.

Elektro- und Elektronikaltgerate knnen bei fol-
genden Stellen unentgeltlich abgegeben werden:

m  (Offentlich-rechtliche Entsorgungs- bzw. Sam-
melstellen (z. B. kommunale Bauhdfe)

®  Verkaufsstellen von Elektrogeraten (stationar
und online), sofern Handler zur Riicknahme
verpflichtet sind oder diese freiwillig anbieten.

Diese Aussagen gelten nur fur Gerate, die in den
Landern der Europaischen Union installiert und
verkauft werden und die der Européischen Richt-
linie 2012/19/EU unterliegen. In Landern auler-
halb der Europaischen Union kénnen davon ab-
weichende Bestimmungen fiir die Entsorgung
von Elektro- und Elektronik-Altgeraten gelten.

Hinweise zum Batteriegesetz (BattG)
)i

®  Zur sicheren Entnahme von Batterien oder Ak-
kus aus dem Elektrogerat und fir Informatio-
nen uber deren Typ bzw. chemisches System
beachten Sie die weiteren Angaben innerhalb
der Bedienungs- bzw. Montageanleitung.

®  Besitzer bzw. Nutzer von Batterien und Ak-
kus sind nach deren Gebrauch gesetzlich zur
Ruickgabe verpflichtet. Die Riickgabe be-
schrankt sich auf die Abgabe von haushalts-
Ublichen Mengen.
Altbatterien kénnen Schadstoffe oder Schwerme-
talle enthalten, die der Umwelt und der Gesund-
heit Schaden zufiigen kénnen. Eine Verwertung
der Altbatterien und Nutzung der darin enthalte-
nen Ressourcen tragt zum Schutz dieser beiden
wichtigen Guter bei.
Das Symbol der durchgestrichenen Mulltonne be-
deutet, dass Batterien und Akkus nicht Gber den
Hausmiill entsorgt werden dirfen.
Befinden sich zudem die Zeichen Hg, Cd oder Pb
unterhalb der Milltonne, so steht dies fir Folgen-
des:

B Hg: Batterie enthalt mehr als 0,0005 %
Quecksilber

Altbatterien und -akkus gehdéren nicht
in den Hausmdill, sondern sind einer
getrennten Erfassung bzw. Entsorgung
zuzuflhren!

m  Cd: Batterie enthalt mehr als 0,002 %
Cadmium

B Pb: Batterie enthalt mehr als 0,004 % Blei

Akkus und Batterien kénnen bei folgenden Stel-

len unentgeltlich abgeben werden:

= Offentlich-rechtliche Entsorgungs- bzw. Sam-
melstellen (z. B. kommunale Bauhdfe)

Verkaufsstellen von Batterien und Akkus

Ricknahmestellen des gemeinsamen Riick-
nahmesystems flr Gerate-Altbatterien
®  Rucknahmestelle des Herstellers (falls nicht
Mitglied des gemeinsamen Ricknahmesys-
tems)
Diese Aussagen sind nur giiltig fir Akkus und
Batterien, die in den Landern der Europaischen
Union verkauft werden und die der Europaischen
Richtlinie 2006/66/EG unterliegen. In Landern au-
Rerhalb der Europaischen Union kénnen davon
abweichende Bestimmungen fir die Entsorgung
von Akkus und Batterien gelten.

Hinweise zur Verpackung

C% Die Verpackungsmaterialien sind recycle-
02 bar. Bitte Verpackungen umweltgerecht
entsorgen.

Akku vor der Entsorgung des Gerits
ausbauen (16)

Der integrierte Akku muss vor der Entsorgung
des Gerats ausgebaut und gesondert umweltge-
recht entsorgt werden.

1. Schrauben (16/1) herausdrehen.

2. Deckel des Akkufachs (16/2) abnehmen.

3. Akku (16/3) abstecken und herausnehmen.
4

Deckel wieder aufsetzen und Schrauben wie-
der eindrehen.

14 KUNDENDIENST/SERVICE

Bei Fragen zu Garantie, Reparatur oder Ersatz-
teilen wenden Sie sich bitte an Ihre nachstgele-
gene AL-KO Servicestelle. Diese finden Sie im
Internet unter folgender Adresse:
www.al-ko.com/service-contacts
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ﬂ Garantie

15 GARANTIE

Etwaige Material- oder Herstellungsfehler am Gerat beseitigen wir wahrend der gesetzlichen Verjah-
rungsfrist fur Mangelanspriiche entsprechend unserer Wahl durch Reparatur oder Ersatzlieferung. Die
Verjahrungsfrist bestimmt sich jeweils nach dem Recht des Landes, in dem das Gerat gekauft wurde.

Unsere Garantiezusage gilt nur bei: Die Garantie erlischt bei:

®  Beachten dieser Betriebsanleitung B Eigenmachtigen Reparaturversuchen

®  SachgemaRer Behandlung ®m  Eigenmachtigen technischen Veranderungen
®  Verwenden von Original-Ersatzteilen ®  Nicht bestimmungsgemalfer Verwendung

Von der Garantie ausgeschlossen sind:
®  |ackschaden, die auf normale Abnutzung zurtickzufiihren sind

m  Verschleilteile, die auf der Ersatzteilkarte mit Rahmen gekennzeichnet sind

Die Garantiezeit beginnt mit dem Kauf durch den ersten Endabnehmer. MaRgebend ist das Datum auf
dem Kaufbeleg. Wenden Sie sich bitte mit dieser Erklarung und dem Original-Kaufbeleg an lhren
Handler oder die nachste autorisierte Kundendienststelle. Die gesetzlichen Mangelanspriiche des
Kaufers gegenliber dem Verkaufer bleiben durch diese Erklarung unberihrt.
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1 ABOUT THESE OPERATING
INSTRUCTIONS

®  The German version is the original operating
instructions. All additional language versions
are translations of the original operating in-
structions.

®  Always safeguard these operating instruc-
tions so that they can be consulted if you
need any information about the appliance.

®  Only pass on the appliance to other persons
together with these operating instructions.

®  Comply with the safety and warning informa-
tion in these operating instructions.

1.1 Symbols on the title page

Symbol

&

Meaning

It is essential to read through these
operating instructions carefully be-
fore start-up. This is essential for
safe working and trouble-free han-
dling.

Operating instructions

Symbol Meaning

Handle Li-lon rechargeable batter-
’ ies with care! In particular, observe
Ll the notes on transport, storage and
disposal in these operating instruc-
tions!
1.2 Legends and signal words

/\ DANGER! Denotes an imminently danger-
ous situation which will result in fatal or serious
injury if not avoided.

/\ WARNING! Denotes a potentially danger-
ous situation which can result in fatal or serious
injury if not avoided.

/\ CAUTION! Denotes a potentially dangerous
situation which can result in minor or moderate
injury if not avoided.

IMPORTANT! Denotes a situation which can
result in material damage if not avoided.

EH NOTE Special instructions for ease of under-
standing and handling.

2 PRODUCT DESCRIPTION

This document describes a fully automatic, bat-
tery operated automatic lawn mower which
moves freely on a grass surface. The cutting
height can be adjusted.

2.1 Scope of supply (01)

The items listed here are included in the standard
scope of supply. Check that all items are included:

No. Component
Automatic lawn mower
Quick-start guide
Operating instructions
Lawn pegs *

Power supply

Base station incl. screw nails (5 pcs.)

N o a b~ 0N =

Boundary cable *
8  Winter cover *

* model-dependent (see technical data)
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Product description

2.2 Automatic lawn mower (02)

No.

1

0 N o o b~ w

10
1"
12

Component
Control panel with display (interior)

STOP key (stops the appliance immedi-
ately and the cutting blade within 2 s)

Charging contacts

Height adjustment (interior)
Front rollers (steering)
Mower deck

Drive wheel

Blade plate

Fastening screw

Clearer blade

Cutting blade

Rechargeable battery compartment

2.3 Symbols on the appliance

Symbol

Meaning

Keep other people out of the danger

areal

Pay special attention when handling
this product!

Keep your hands and feet away
from the blade system!

Maintain a safety distance!

B BB E P> E

Read the operating instructions be-
fore starting operation!

Enter the PIN in order to start the
appliance!

Do not ride on the appliance!

2.4 Control panel (03)

No.

1

Component

(home button): Cancel mowing, the
appliance returns to its base station. It
starts on the next day automatically
again at the set mowing time.

Rain sensor: Registers if it rains (see
chapter 7.4 "Setting the rain sensor
(Robolinho 450 W/700/1200/2000)",
page 48).

Display: Shows the current operating
status of the appliance, the name of the
selected menu, its menu items and the
functions to be selected. (see chapter
2.5 "Display”, page 38).

@ @ (arrow keys): Select the menu
items, increase and decrease numerical
values, select between settings.

(start/pause button): Start mowing
manually and stop mowing or immedi-
ately resume it again after pressing .
‘E] B’ (function keys): Call up the

function that is displayed directly above
the button on the display.

(On/Off button): Switch the appli-
ance on and off.

E] (menu button): Call up the main
menu.
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Product description

2.5 Display

4

@

*Settings

—
Main Menu

Information
Back confirm

@

No.

® ®

Display

Name of the selected menu (here: Main
Menu)

Menu items in the menu: Only two menu
items are ever displayed (here: Set-
tings and Information). Further

menu items can be displayed with @
and E]

Functions for the selected menu item
(here: Settings). Further functions

can be called up with ‘B and E]'.

Asterisk for marking the displayed menu
item (here: Settings)
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2.6 Menu structure

Main Menu Programs

Settings

Informa-
tion

* Robolinho 700/1200/2000

weekly Program see chapter 7.5 "Setting the mowing program",
page 48

Entry Point see chapter 7.5.2 "Setting the start points", page 49
Program Info see chapter 8 "Displaying information", page 51
Time see chapter 5.2 "Making the basic settings", page 46

Date see chapter 5.2 "Making the basic settings", page 46
Language see chapter 5.2 "Making the basic settings", page 46
PIN-Code see chapter 5.2 "Making the basic settings", page 46

Key clicks see chapter 7.2 "Activating/deactivating the button
tones”, page 48

EcoMode see chapter 7.3 "Activating/deactivating Eco mode (Robolin-
ho 700/1200/2000)", page 48 *

Rain sensorsee chapter 7.4 "Setting the rain sensor (Robolinho 450
W/700/1200/2000)", page 48 *

After rain delay see chapter 7.4 "Setting the rain sensor
(Robolinho 450 W/700/1200/2000)", page 48*

Rain sensitive see chapter 7.4 "Setting the rain sensor (Robolin-
ho 450 W/700/1200/2000)", page 48*

iNTOUCH see chapter 7.6 "inTOUCH (Robolinho models "W")",
page 50

Margin mowing see chapter 7.7 "Edge mowing with a manual start”,
page 50

Sub zone active/disabled see chapter 7.8 "Setting the second-
ary area mowing", page 50

Display contrast see chapter 7.9 "Setting the display contrast”,
page 50

Safety settings see chapter 7.10 "Setting lock", page 50
Reset calibration see chapter 7.11 "Recalibrating”, page 50

Factory reset see chapter 7.12 "Restoring factory settings”,
page 50

Blades service see chapter 8 "Displaying information”, page 51
Hardware see chapter 8 "Displaying information”, page 51
Software see chapter 8 "Displaying information", page 51
Program Info see chapter 8 "Displaying information", page 51

Failures see chapter 8 "Displaying information”, page 51
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2.7 Base station (04)

No. Component
Base plate
LED for status display

Charging contact

Home button () *
Charging station

Cable shaft

A WO N -

Wheel recess

0 N o O

Hole for screw nails (9)
9  Screw nails
* model-dependent (see technical data)

2.8 Rechargeable battery

The rechargeable battery can be changed by the
user.

HI NOTE Fully charge the rechargeable battery
before using it for the first time. The rechargeable
battery can be charged in any charge status. In-
terrupting charging does not damage the re-
chargeable battery. The rechargeable battery can
only be charged after the appliance has been
switched on.

®  The rechargeable battery is partially charged
on delivery. The rechargeable battery is regu-
larly recharged during normal operation. The
appliance returns to its base station for this.

B The integrated electronic control unit with a
monitoring function terminates the charging
procedure when a 100% charge status is
reached.

®  The charging process only functions with per-
fect contact of the charging contacts on the
base station with the contact surfaces of the
appliance.

B The built-in protection circuit prevents the re-
chargeable battery from being charged at
temperatures above 45 °C. This prevents ir-
reparable damage to the rechargeable bat-
tery.

®  |f the operating time of the rechargeable bat-
tery becomes shorter despite being fully
charged, replace the battery.

®  |f the battery charge level has dropped below
the threshold set by the manufacturer as a
result of ageing or excessively long storage,

this means it can no longer be recharged.
Have the battery and the monitoring electron-
ic control unit checked by an AL-KO dealer,
technician or service partner, and replace
them if necessary.

B The rechargeable battery status is shown on
the display. Check the rechargeable battery
status after about 3 months in storage. To do
so, switch on the appliance and read off the
rechargeable battery status. If the recharge-
able battery is now only charged to approx.
30 % or less, place the appliance in the base
station and switch it on so the rechargeable
battery is charged. If the charging station was
removed to store the base station (see chap-
ter 12.2 "Storing the charging pole (12)",
page 57), first mount it again in reverse or-
der and connect the base station to the
mains supply again.

®m  |f electrolyte has escaped into the battery
compartment: Have the appliance repaired
by an AL-KO service centre.

®  |f the rechargeable battery has been re-
moved from the appliance: If the eyes or
hands have come into contact with escaped
electrolyte, flush them immediately with wa-
ter. Immediately consult a doctor.

2.9 Functional description

Moving on the grass surface

The appliance moves freely in a mowing area de-
limited by a boundary cable. The appliance is ori-
ented by means of the sensors that detect the
electromagnetic field of the boundary cable.

If the appliance encounters an obstacle, it stops
and then continues in another direction. If the ap-
pliance gets into a situation where it cannot oper-
ate, this is indicated by a message on the dis-
play.

Robolinho 450 W/700/1200/200: If the appliance
detects moisture when the rain sensor is
switched on, it automatically returns to the base
station.

Mowing and charging

The mowing phases alternate constantly with the
charging phases. If the charge of the recharge-
able battery drops to a specific value (display:

0 %) during mowing, the appliance returns to the
base station along the boundary cable.

Mowing programs are preset and can be custom-
ised on the appliance or in the app.
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Each time the mowing motor is started, its direc-
tion of rotation is changed which doubles the ser-
vice life of the cutting blades.

2.10 WLAN radio module and AL-KO
inTOUCH app (Robolinho 450/500
W/800/1150/700/1200/2000)

The robot lawn mower is equipped with a WiFi ra-
dio module. This allows convenient control, set-
ting and monitoring via app from a mobile device
(smartphone, tablet, etc.).

EH NOTE The mobile device being used re-
quires an Internet connection in order to use the
inTOUCH app.

H NOTE In order to ensure that the latest soft-
ware version is always installed on the robot lawn
mower, it must be connected to the Internet via a
WiFi network. The AL-KO inTOUCH app provides
notification when there are new software updates
for the robot lawnmower. They are downloaded
automatically.

AL-KO inTOUCH app

The AL-KO inTOUCH app can be downloaded for
Android-based devices from the Google Play
Store and for iOS-based devices from the Apple
App Store:

2 Available on the

« App Store

GET ITON

P> Google Play

Scan this QR code to find out how to install the
AL-KO inTOUCH app on your smartphone and
for further information on your appliance. You can
also use the app to connect your smart-connect-
ed appliance to the Internet.

After installing the app, the user must first log in.
The Quick Installation Guide is automatically
called up the first time the app is started. Follow
the instructions to install the robot lawn mower in
the garden, and then to connect it to the AL-KO
inTOUCH app.

H NOTE The robot lawnmower connects to a
2.4 GHz WLAN only.
5 GHz WLAN networks are not supported.

To connect to the AL-KO inTOUCH app, the ro-
bot lawnmower and smartphone must be within
range of a router with sufficient signal strength
(recommendation: min. 50%).

1. Start the AL-KO inTOUCH app.

2. Create a user account with "REGISTER". En-
ter the user name and password.

3. Log in with the previously created user ac-
count.

4. Start the connection wizard via "APPLIANC-
ES" and "NEW APPLIANCE".

5. Follow the further instructions.

EI NOTE If the robot lawnmower moves into an
area of the garden with a poor or no WLAN con-
nection, the settings of the AL-KO inTOUCH app
will only be carried out when the robot lawnmow-
er returns to an area with a good signal. If the lo-
cal WLAN strength of the router does not cover
the entire garden, its range can be extended with
a standard repeater.

In the event of malfunctions, a dealer with the AL-
KO inTOUCH app installed can help you. The ro-
bot lawnmower must be enabled for the dealer
via the AL-KO inTOUCH app.

Besides remote access to connected robot lawn
mowers, the AL-KO inTOUCH app offers other
functions such as product registration, gardening
tips, gardening manual or push notifications in
the event of a fault.

3 SAFETY

3.1 Intended use

This appliance is intended solely for use in non-
commercial applications. Any other use as well
as unauthorised conversions or modifications are
regarded as contrary to the intended use and will
result in voiding of the warranty as well as loss of
conformity; the manufacturer will thus decline any
responsibility for damage and/or injury suffered
by the user or third parties.

The application limits of the appliance are: see
technical data.

3.2 Possible misuse

This machine is not suitable for use in public gar-
dens, parks, sports stadiums, and in agriculture
and forestry.

3.3 Safety and protective devices

/\ WARNING! Risk of injury. Defective and

disabled safety and protective devices can result

in serious injury.

®  Have any defective safety and protective de-
vices repaired.

®  Never disable safety and protective devices.
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3.3.1  PIN and PUK input

The appliance can only be started by entering a
PIN (Personal Identification Number). This pre-
vents the appliance from being switched on by
unauthorised persons. The factory setting of the
PIN is 0000. The PIN can be changed, see
chapter 5.2 "Making the basic settings”,

page 46.

If the PIN is entered incorrectly 3 times, the PUK
(Personal Unlocking Key) must be entered. If this
is also entered incorrectly, the user must wait 24
hours until entering it again.

®  Keep the PIN and PUK so that they are inac-
cessible to unauthorised persons.

3.3.2 Sensors

The appliance is provided with several safety
sensors. It does not restart automatically after be-
ing switched off by a safety sensor. The error
message is shown on the display and must be
acknowledged. The reason for the triggering of
the sensor must be resolved.

Lifting sensor

If the appliance is raised by the housing during
operation, the travel drive switches off and the
cutting blades are stopped.

Bump sensors for obstacle detection

The appliance is equipped with sensors that en-
sure it changes its direction of travel if it encoun-
ters obstacles. When it encounters an obstacle,

the top part of the deck is shifted slightly and the
shock sensor triggered.

Tilt sensor in direction of travel/sideways

If an upward or downward slope or a laterally in-
clined angle that is larger than the value set for
the model is reached in the direction of travel, the
appliance is turned or the appliance changes its
direction of travel.

Rain sensor

Depending on the model, the appliance is
equipped with a rain sensor that (when activated)
interrupts the mowing procedure in case of rain
and ensures that the appliance returns to the
base station (see technical data).

EHI NOTE The appliance can be operated reliably
in the immediate vicinity of other automatic lawn
mowers. The signal used in the boundary cable
corresponds to the standard defined by the Euro-
pean Garden Machinery Industry Federation
(EGMF) with regard to electromagnetic emissions.

Frost sensor

The appliance is equipped with a frost sensor
which, at low temperatures, outputs a message
on the appliance or transmits a push message to
the AL-KO inTOUCH app (see Technical data).
The temperature for the message is variable.

3.4 Safety instructions
3.41 Operator

B Young people under 16 years of age, per-
sons with limited physical, sensory or mental
abilities or with a lack of experience and
knowledge and persons who do not know the
operating instructions must not use the de-
vice. Heed any country-specific safety regula-
tions concerning the minimum age of the us-
er.

® Do not operate the appliance if you are under
the influence of alcohol, drugs or medication.

3.4.2 Personal protective equipment
®  Wear clothing and protective equipment in
accordance with the regulations in order to
avoid injury.
B The personal protective equipment compris-
es:
Long trousers and sturdy shoes.

During maintenance and care: Protective
gloves.

3.4.3 Safety of persons and animals

B |n areas accessible to the public, affix warn-
ing information with the following content
around the mowing area:

/N\ IMPORTANT! Automatic lawn mower in
operation! Do not approach the appliance! Su-
pervise children.

B Make sure that children and other persons
are not present in the vicinity of the appliance
when it is operating or climb onto the appli-
ance and do not play with the appliance.

®  Sitting on the appliance and reaching into the
cutting blade is forbidden.
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®  Keep body and clothes away from the cutting
unit.

3.4.4 Appliance safety

m  Before working, make sure that there are no
objects (e.g. branches, glass or metal pieces,
and items of clothing, stones, garden furni-
ture, garden utensils or toys) in the work area
of the appliance. They can damage the cut-
ting blade of the appliance or can be dam-
aged by the appliance.

®  Only use the appliance under the following
conditions:

The appliance is not soiled.

The appliance shows no damage or
wear.
All controls function properly.
The base station and power supply as
well as their electrical supply cables are
undamaged and function properly.
®  Always replace defective parts with original
spare parts from the manufacturer.
B Have the appliance repaired if it has been
damaged.
B The user of the appliance is responsible for
accidents of the appliance involving other
persons or their property.

3.4.5 Electrical safety

®  Never operate the appliance when a lawn
sprinkler is operating on the mowing area at
the same time.
Do not spray the appliance with water.
Do not open the appliance.

ASSEMBLY

4.1 Unpacking the machine
Open the packaging carefully.

2. Carefully remove all components from the
packaging and check for transport damage.
Note: Notify your AL-KO dealer or service
partner immediately if any transport damage
is discovered.

3. Check the scope of supply, see chapter 2.1
"Scope of supply (01)", page 36.

If the appliance is going to be sent on, retain the

original packaging and accompanying docu-

ments. They will also be required for return ship-
ment.

N

4.2 Planning the mowing areas (05)

Location of the base station (05/1)

®  Shortest possible distance to the largest
mowing area

Level surface

Protected against direct sunlight and harsh
weather conditions

Connection option for power source
B Free accessibility to the robot lawn mower

Routing the boundary cable (05)

The boundary cable must be laid in a continuous
loop in a clockwise direction.

Corridors between mowing areas (05/h)

A corridor is a narrow section in the grass surface
and can be used to connect two mowing areas.

Main area and secondary area(s) (05)

®  Main area (05/HF): This is the grass surface
on which the base station is located and
whose entire surface can be mowed auto-
matically by the appliance.

®m  Secondary area (05/NF): If a grass surface
cannot be reached by the appliance from the
main area, carry the appliance to the second-
ary area by hand if necessary. Secondary ar-
eas can be processed using manual opera-
tion.

The main area and secondary areas are bounded

by the same continuous boundary cable, howev-
er.

Location of start points (05/X0 — 05/X3)

At the specified mowing time, the appliance
moves along the boundary cable to the specified
start point and begins to mow there.

The start points can be used to specify which ar-
eas of the mowing area are to be mowed several
times.

4.3 Preparing the mowing areas

1. Check that the grass surface is larger than
the area covered by the appliance. If the
grass surface is too large, an irregularly
mown lawn will result. Reduce the size of the
grass surface to be mowed if necessary.

2. Before installation of the base station and
boundary cable or start-up of the appliance:
Use a lawn mower to mow the grass surface
to a low cutting height.

3. Remove any obstacles on the grass surface or
exclude them with the boundary cable (see
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chapter 4.5.3 "Excluding obstacles”,

page 44):

®  Flat obstacles that will be run over and
could damage the cutting blade (e.g. flat
stones, transitions from the grass surface
to the terrace or paths, plates, kerb-
stones, etc.)

®  Holes and protrusions in the grass sur-
face (e.g. molehills, burrowing holes, pine
cones, fallen fruit, etc.)

m  Steep upward or downward slopes that
are larger than the values specified in the
technical data

B Bodies of water (e.g. ponds, streams,
swimming pools, etc.) and their demarca-
tion to the grass surface

B Shrubs and hedges that can become
broader

4.4 Setting up the base station (07/a, 17)

1. Place the base station (05/1) at right angles
to the planned location of the boundary cable
as described below:
®m  |evel (check with spirit level)

m  Straight and level entrance and exit

B Not arched (the charging station must not
bend or tilt during subsequent tightening
of the screw nails)

2. Fix the base station (07/2) to the floor with
four screw nails (07/1).

The base station can also be located outside the

lawn area (17). In this case the boundary cable

has to be routed as shown in the figure.

4.5 Installing the boundary cable

H NOTE If the supplied boundary cable deliv-
ered with the model is too short, an extension ca-
ble can be obtained from your AL-KO dealer or
service partner.

4.51 Connecting the boundary cable to the

base station (07/b)

1. Pull the boundary cable (07/4) out of the
packaging.

2. Remove the cover of the cable shaft (07/3)
on the connection (07/A).

3. Insulate the end of the boundary cable (07/6)
and insert into the terminal (07/7).

4. Close the terminal.

5. Lead the boundary cable through the strain
relief (07/5) out of the cable shaft with cable
reserve.

H NOTE The cable reserve allows smaller cor-
rections to be carried out on the cable guide later.

6. Place the cover on the cable shaft.

4.5.2 Routing the boundary cable (05)

The boundary cable can be laid on the lawn and
as much as 10 cm under the turf. The laying un-
der the turf can be carried out by the dealer.

Both variants can be combined with one another.

IMPORTANT! Danger of damaging the
boundary cable. If the boundary cable is dam-
aged or cut, the transmission of the control sig-
nals to the appliance is no longer possible. In this
case, the boundary cable must be repaired or re-
placed. The boundary cables are available from
AL-KO.

®  Always route the boundary cable directly on
the ground. If necessary, secure with an ad-
ditional lawn peg.

= When laying the boundary cable and during
operation, protect the boundary cable from
damage.

® Do not dig or scarify in the vicinity of the
boundary cable.

1. Attach the boundary cable at regular intervals
with lawn pegs or route it underground (at a
max. depth of 10 cm).

2. Route the boundary cable around obstacles:
see chapter 4.5.3 "Excluding obstacles”,
page 44.

3. Create corridors between individual mowing
areas: see chapter 4.5.4 "Enclosing corridors
(05/h)", page 45.

4. Exclude excessive upward or downward
slopes: see chapter 4.5.5 "Excluding down-
ward slopes (15)", page 45.

5. Create loops of cable: see chapter 4.5.6
"Creating loops of cable (11)", page 45.

6. After completing the routing of the boundary
cable, connect to the connector (07/B) of the
base station: see chapter 4.5.1 "Connecting
the boundary cable to the base station (07/b)",
page 44.

4.5.3 Excluding obstacles

Depending on the surroundings of the working ar-

ea, the boundary cable must be routed at differ-

ent distances to obstacles. Use the ruler that can

be removed from the packaging to determine the
correct distance.
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EH NOTE Exclusions are only necessary if they
cannot be detected by the bump sensors of the
appliance. Avoid too many or unnecessary exclu-
sions. Recesses that are smaller than 6 cm must
be excluded, otherwise the appliance may cause
damage.

Distance from walls, fences, beds:
min. 20 cm (05)

The appliance moves along the boundary cable
with an offset of 20 cm to the outside. Therefore,
route the boundary cable at a distance of at least
20 cm from walls, fences, beds, etc.

Distance from terrace edges and paved
paths (09)

If the terrace or path edge is higher than the
grass surface, a distance of at least 20 cm must
be complied with. If the edge of the terrace or
path is at the same height as the grass surface,
the cable can be routed exactly along the edge.

Distance of obstacles from the boundary
cable (05)

If the boundary cables are precisely folded up
away from the obstacle or towards the obstacle,
i.e. distance 0 cm, the appliance moves beyond
the boundary cable. Do not cross the boundary
cables (06/c), but lay them parallel (05/e).

Routing the boundary cable around

corners (05, 10)

®  Forinwards going corners (10/a): Route the
boundary cable diagonally to avoid the appli-
ance becoming caught in the corner.

B For outside corners with obstacles (10/b):
Route the boundary cable in a point in order
to avoid a collision of the appliance with the
corner.

B For outside corners without obstacles(05/j):
Route the boundary cable at an angle of 90°.

4.5.4 Enclosing corridors (05/h)

In the corridor the following distances must be
complied with:

®  Total width: min. 60 cm

®  Distance of the boundary cable to the edge:
20 cm

®  Distance between the boundary cables: min.
20 cm

4.5.5 Excluding downward slopes (15)

Downward slopes that are greater than the val-
ues specified in the technical data must be ex-
cluded with the boundary cable (45% = 45 cm

downward slopes per 1 m horizontally) (see tech-
nical data).

The boundary cable must not be laid over a gra-
dient of more than 20%. In order to avoid prob-
lems when turning, maintain a distance of 50 cm
to the 20% gradient. If the gradient at the outer
edge of the working area is more than 20% at
any point, lay the boundary cable on the flat
ground at a distance of 20 cm from the start of
the gradient.

4.5.6 Creating loops of cable (11)

Spare loops of cable should be incorporated at
regular intervals in order to reposition the base
station or to extend the mowing area even after
the mowing area has been laid out.

Select the number of spare cable loops according
to your own judgement.

H NOTE In the case of spare cable loops, do
not form open loops.

1. Lead the boundary cable around the current
lawn peg (11/1) and then back to the previ-
ous lawn peg (11/3).

2. Then lead the boundary cable to the current
lawn peg again. This creates a loop. The ca-
bles must be close together.

3. If necessary, attach the loop to the ground in
the middle with an additional lawn peg (11/2).

4.5.7 Typical faults in cable routing (06)

®  Spare cable loops of the boundary cable are
not laid in an even, elongated loop (06/a).

B The boundary cable is not routed properly
around corners (06/b).

B The boundary cable is crossed over or not
routed clockwise (06/c).

B The boundary cable is routed too imprecisely
so that edge areas of the grass surface can-
not be mowed (06/d).

B The boundary cable is not routed lying direct-
ly next to itself when guided towards and
back from the edge to an obstacle inside the
lawn (06/e).

®  The start points are set too far away from the
base station (06/f).

B The boundary cable is routed beyond the
edge of the grass surface (06/g).

®  When routing the boundary cable, the mini-
mum distance for corridors of 20 cm is under-
cut (06/h).
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B The boundary cable is routed too close (i.e.
at a distance of less than 20 cm) to obstacles
that cannot be driven over (06/i).

4.6 Connecting the base station to the
power source (08)

1. Place the power supply (08/4) in a dry loca-
tion that is protected against direct sunlight
and sufficiently close to the base station
(08/1).

2. Connect the low voltage cable of the power
supply (08/5) and the cable of the base sta-
tion (08/6) with each other.

3. Plug the power plug of the power supply
(08/2) into a power socket (08/3).

H NOTE We recommend connecting the pow-
er supply to the mains supply via an earth leak-
age circuit breaker (ELCB) with a rated leakage
current < 30 mA.

4.7 Checking the connections on the base
station (08)

1. Check whether the LED on the front side of
the charging station (13/1) is lit. If not:
®  Disconnect the mains plug.
®  Check that all plug connectors of the
power source and the boundary cable
are positioned correctly and check for
damage.

Status indications of the LEDs

LED Operating states
Yellow ®  Lights up if the power source is
intact.
5 START-UP

This chapter describes the activities and settings
that are necessary to put the appliance into oper-
ation for the first time. For all further settings, re-

fer to see chapter 7 "Settings", page 48.

5.1 Charging the rechargeable battery (12)

During normal operation, the battery of the appli-
ance is regularly charged automatically.

EH NOTE Fully charge the rechargeable battery
before using it for the first time. The rechargeable
battery can be charged in any charge status. In-
terrupting charging does not damage the re-
chargeable battery. The rechargeable battery can
only be charged after the appliance has been
switched on.

1. Place the appliance (12/1) in the base station
(12/3) so the contact surfaces of the appli-
ance touch the charging contacts of the base
station.

2. Switch on the appliance with .

3. The display on the appliance shows Bat-
tery is being recharged. If not: see
chapter 10 "Help in case of malfunction”,
page 52.

5.2 Making the basic settings

1. Open the cover flap.

2. Switch on the appliance with . Firmware,
code and type are displayed.

3. In the menu for language selection, select the

language with @ or @ and accept with
=r
4. Inthe Login > Enter PIN menu, enter the
preset PIN 0000. To do so, select the digit O
with @ or E] in sequence and always ac-
cept with By. After entering the PIN, access
is enabled.
5. Inthe Cchange PIN menu:
®  Under Enter new PIN, enter a self-se-
lected new four-digit PIN. To do so, se-
lect one digit in sequence with @ or @

and respectively confirm with B’.

B Under Reenter new PIN, enter the
new PIN again. If both entries are identi-
cal, PIN changed is displayed.

6. Inthe Enter date menu, set the current
date (format: DD.MM. 20YY). To do so, select
one digit in sequence with @ or E] and re-

spectively confirm with By.

7. Inthe Enter time > HH:MM menu, set the
current time (format: HH:MM). To do so, se-
lect one digit in sequence with @ or E] and

respectively confirm with E]'.

The basic settings have been completed. The
Not calibrated Press Start key status
is displayed.

5.3 Setting the cutting height (14)

The cutting height can be manually adjusted con-
tinuously between 25 — 55 mm.
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EH NOTE A cutting height of 55 mm is recom-
mended for the calibration movement (see chap-
ter 5.4 "Carrying out an automatic calibration
movement", page 47) and for teaching-in the
starting points (see chapter 7.5.2 "Setting the
start points", page 49).

1. Open the cover (14/1).

2. Set the cutting height (the current cutting
height is displayed in the window (14/3) in
millimetres):

B |ncrease the cutting height (i.e. lawn
height): Turn the rotary knob (14/2) clock-
wise (14/+).

®  Decrease the cutting height (i.e. lawn
height): Turn the rotary knob (14/2) anti-
clockwise (14/-).

3. Close the cover.

5.4 Carrying out an automatic calibration
movement

EH NOTE Before commissioning, carry out the
calibration movement (see chapter 5.4 "Carrying
out an automatic calibration movement"”,
page 47) or teaching-in of the starting points
(see chapter 7.5.2 "Setting the start points”,
page 49).

Place the appliance at the starting position
(13)
1. Place the appliance at the starting position in-
side the mowing area:
®  Atleast 1 mleft and 1 min front of the
base station
®  Aligned with the front side to the bound-
ary cable

Starting the calibration movement

1. Check that there are no obstacles in the ex-
pected movement area of the appliance. The
appliance must be able to move over the
boundary cable with both front wheels at the
same time. If necessary, remove obstacles or
lay the cable temporarily inwards (min. 35 cm
required).

2. Start the appliance with . The following is
shown on the display:
® | Caution ! Starting Motors
m  cCalibration, Phase [1]

During the calibration movement

To determine the signal strength inside the
boundary cable, the appliance first moves twice

straight beyond the boundary cable and then into

the base station and comes to a stop there.

®m  The Calibration completed message is
shown on the display.

®  The rechargeable battery is being charged.

H NOTE The appliance must come to a stop
when it moves into the base station. If the appli-
ance does not touch the contacts when it moves
into the base station, it moves further along the
boundary cable. If the appliance moves through
the base station, the calibration procedure has
failed. In this case, the base station must be better
aligned and the calibration procedure repeated.

After the calibration movement
The preset current mowing duration is displayed.

For all further settings, refer to see chapter 7
"Settings", page 48.
Robolinho

EHI NOTE To ensure proper operation and re-
duce error messages, the loop length must be
measured using the “Learn entry points” function.

6 OPERATION
6.1 Starting the appliance manually

1. Switch on the appliance with .
For unscheduled edge mowing: see chapter
7.7 "Edge mowing with a manual start”,
page 50.

2. Start the appliance manually with .
6.2 Cancelling mowing
B Robolinho: Press on the appliance.

= Robolinho 450 W/700/1200/2000: Press
on the base station (12/4) or on the appli-
ance.

The appliance moves automatically into the base

station. It deletes the mowing plan of the current

day and starts again the next day for the set time.

®  Press on the appliance.
The mowing is interrupted for half an hour.

®  Press on the appliance.
The appliance is switched off.

H NOTE In dangerous situations, the appli-
ance can be stopped with the STOP but-
ton (12/2).
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6.3 Mowing the secondary area (05/NF)

1. Lift the appliance and place in the secondary
area by hand.

2. Switch on the appliance with .

3. Call up the main menu with E]

4. @or@ *Settings E]'

5. @or@ *Sub zone mowing E]r
6
7

Select the mowing time with @ or @

Start the appliance manually with .

Depending on the setting: The appliance mows
for the set time period and then switches off or
mows until the rechargeable battery is flat.

After mowing the secondary area, place the ap-
pliance in the base station again by hand.

7 SETTINGS
7.1 Calling up the setting — General

1. Call up the main menu with E]
Note: The asterisk * in front of the menu item
indicates that it has just been selected.

2. @ or@ *Settings E]'

3. Select the required menu item with @ or @

and accept with E]'.

4. Make the settings.
Note: The menu items are described in the
following sections.

5. Return to the main menu with E]

H NOTE Further menu items: see chapter 5.2
"Making the basic settings”, page 46.

7.2 Activating/deactivating the button tones

1. @or@ *Key clicks B’
2. Activating/deactivating the button tones:

u @ or@ Activate E]':

Activate the button tones.

u @ or@ Deactivate E]':

Deactivate the button tones.

7.3 Activating/deactivating Eco mode
(Robolinho 700/1200/2000)
In Eco mode, the appliance switches to energy-

saving mode. This reduces the energy consump-
tion and noise emissions.

EH NOTE With high and thick grass and for
thick rolled turf, this is not recommended or may
not be possible.

1. @or@ * EcoMode E]'

2. Activating/deactivating Eco mode:

®  Activate E]':
Activate Eco mode.

. \4
®  Deactivate E] :
Deactivate Eco mode.

7.4 Setting the rain sensor (Robolinho 450
WI/700/1200/2000)

EH NOTE Mowing when the grass is dry reduc-
es soiling. By activating the rain sensor and set-
ting a delay time, it is possible to prevent the ap-
pliance mowing when the grass is wet.

If the rain sensor is activated, the appliance
moves back into the base station when the rain
begins. It remains there until the rain sensor has
dried. Then it waits for the time period that is set
as the delay before it continues mowing. The
sensitivity of the rain sensor is adjustable.

1. @or@*Ra‘in sensor B’

2. Activating/deactivating the rain sensor:

u @ or@ Activate E]':

Activate the rain sensor.

u @ or@ Deactivate E]':

Deactivate the rain sensor.
3. Setting the delay of the rain sensor:

u @or@*After‘ rain delay E]'

®  xXx hours xx minutes
Select the required value for the delay

with @ or E] and accept with B’.

4. Setting the sensitivity of the rain sensor:

u @or@*Rain sensitive E]'

B Select the required value for the sensitivi-
ty with @ or E] and accept with B'.
7.5 Setting the mowing program
7.5.1 Setting the mowing program — General

1. Call up the main menu with @
2. @or@ * Programs B'

3. Select the menu item with @ or @ and ac-
cept with E]'.
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4. Carry out the settings.
Note: The menu items are described in the
following sections.

7.5.2 Setting the start points
Teaching-in start points

1. Place the appliance in the base station.
Switch on the appliance with .

Call up the main menu with E]

@ or@ * Programs B’

@ or@ *Entry Point E]'

@ or@ *Interactive teach E]'

@or@ *Start interactive entry
point teaching

L] @ or@ Start E]'. The appliance

moves along the boundary cable.

L] @ or E] Set E]' when the appliance

has reached the required start point. The
start point is stored.

8. @or@ Set entry point 1E]' if no

start point has been specified during the
teaching-in movement. If no start point has
been specified here, the start points are auto-
matically specified.

9. @or@ Entry point x: XXm [E]' if

the last start point has been reached.

N o g~ e DN

Manually specifying start points (05)

The first start point (05/X0) is pre-set and is 1 m
to right of the base station. Other start points can
be defined after this point (see technical data).

When specifying the start points, heed the follow-

ing:

B Do not set start points too far from the base
station or too close to one another (06/f).

®  Only use as many start points as necessary.
1. @or@*Entry Point E]'
2. @or@ *pPoint X1 at [020m] B’

Select one digit in sequence with @ or E]
and always accept with E]'.

3. @ or @ *Point X2 at [075m] B'
Select one digit in sequence with @ or E]
and always accept with E]'.

4. If necessary, specify further start points.

5. Return to the main menu with E]
7.5.3 Setting the mowing times

I NOTE There must be at least 30 min. be-
tween programming the mowing times and the
mowing start. If not, the appliance starts 30 min
after the last press of the button at the earliest.

In the weekly Program menu item, the days of
the week and time periods when the appliance
should mow are set. Adapt these settings to the
size of your garden if necessary. If unmown ar-
eas are still visible after approx. one week, in-
crease the mowing periods.

1. @or[i]*Week'ly Program B'

u @ or@ *A11 Days [X]: The appli-
ance mows every day at the set times. If
A1l Days [ ] is shown, the appliance
only mows on the set days of the week.

u @ or@ *Monday [X]...* Sunday
[X]: The appliance mows for the set
time periods on the set day of the week.
If Monday [ 1] is shown, for example,
the appliance does not mow on the re-
spective day.

u @ or@ Change B’: Activate the re-

spective day [X] or deactivate it [ ],
and set the time periods, type of mowing
and the start points.
2. Make the settings for every day or the re-

spective day:

® eg. *[M] 07:00-10:00 [?]: Normal
mowing [M] from 07:00 — 10:00 am with
automatically changing start point 0 — 9
[?].

® eg. *[R] 16:00-18:00 [1]: The ap-
pliance starts with edge mowing [R] at 4
pm and moves along the entire boundary
cable. The area mowing then begins at
start point 1 [1]. At 6 pm or as soon as
the rechargeable battery is discharged,
the appliance moves back to the base
station.

u @ or@ Change B’: Change the se-

lected setting.

u @ or@ Continue [3': Confirm the

changes setting and continue to the next
setting.
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3. @ or E] Save BV: Save all changed set-
tings of the menu item.

7.5.4 Passage mode

Passage mode provides for a better mowing re-

sult in narrow passages.

1. Set the start point in the narrow passage (see
section “Setting the start points”).

2. Start from the set start point in passage
mode (see section “Setting the mowing pro-
gram”).
® eg. *[P] 16:00-18:00 [3]: The ap-

pliance starts at 16:00 h (4.00 p.m.) in
passage mode [P] and starts mowing at
start point 3 [3]. At 18:00 h (6.00 p.m.) or
as soon as the rechargeable battery is
discharged, the appliance returns to the
base station.

7.6 inTOUCH (Robolinho models "W")

An existing connection to a gateway can be dis-
connected. This means the appliance is ready to
establish a new connection for 30 minutes.

EH NOTE To establish a connection later, the
connection must first be disconnected again,
even if the appliance was not previously connect-
ed with a gateway.

1. @or@ *inTOUCH B’

. |4
2. Reset connection E]
Appliance reports: Done.

3. Confirm with E]' and return to the menu.

7.7 Edge mowing with a manual start

For a manual start, the setting can be made here
that the appliance begins with edge mowing.

Carrying out the edge mowing at the pro-
grammed mowing time periods: see chapter 7.5.3
"Setting the mowing times", page 49.

1. @or@ *Margin mowing E]'
2. @or@*at manual start B’

7.8 Setting the secondary area mowing

1. @or@ *Sub zone mowing B'

2. Setting the mowing time periods:

u @or@ inactive E]':

Secondary area mowing is switched off.

u @ or@ active E]':
The appliance mows until the recharge-
able battery is flat.

u @or@ Mowing time in min E]':
The appliance mows the secondary area
for the set time period. The following
mowing time periods can be set:
30/60/90/120/until rechargeable battery
flat.

7.9 Setting the display contrast

If the display is difficult to read, e.g. in sunlight,
the display can be improved by changing the dis-
play contrast.

1. @or@ *Display contrast E]'

2. Increase/decrease the display contrast with

@ or @ and accept with E]'.

7.10 Setting lock

If the setting lock is deactivated, the PIN must on-
ly be entered when acknowledging safety-rele-
vant faults.

1. @or@ *safety settings E]'
2. Activating/deactivating the setting lock:

u @ or@ Activate E]':

Activate the setting lock.

L @ or E] Deactivate E]':
Deactivate the setting lock.
7.11 Recalibrating

If the position or length of the boundary cable has
been changed or the appliance no longer finds
the boundary cable, recalibration is necessary.

1. @or@ Reset calibration E]'

2. Reset loop calibration data? E]'

3. Carrying out a calibration movement: see
chapter 5.4 "Carrying out an automatic cali-
bration movement", page 47.

7.12 Restoring factory settings

The factory settings of the appliance can be re-
stored, e.g. before selling the appliance.

1. @ or@ * Factory reset [3'

Appliance reports: Factory reset com-
pleted
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8 DISPLAYING INFORMATION
The Information menu is used for displaying

machine data. No settings can be made in this
menu.

1. Call up the main menu with E]

2. @ or @ *Information E]'

3. Select the menu item with @ or E] and ac-
cept with E]'.
Note: The menu items are described in the
following sections.

4. Return to the main menu with @

Blades service

Shows in how many operating hours a blade ser-
vice is required. The counter can be reset manu-
ally. Have the blade service carried out by an AL-
KO dealer, technician or service partner.

Reset the counter for blade service:

1. @or@ confirm E]'

Hardware

Shows information on the appliance, such as
type, year of manufacture, operating hours, serial
number, number of mowing operations, total
mowing time, number of charging cycles, total
charging time, length of the loop of the boundary
cable.

Software
Shows the software version.

EH NOTE Keep the software of the Robolinho
automatic lawn mower up to date at all times.
Check the firmware version at regular intervals
and update it as necessary. The Robolinho up-
dater software can be found on the Internet at:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-autoupdater

Program Info

Shows current settings such as the total weekly
mowing time.

Failures

Shows the fault messages that last occurred with
date, time and fault code.

9 MAINTENANCE AND CARE

/\ CAUTION! Risk of injury. Sharp-edged
and moving appliance parts can lead to injury.

®  Always wear protective gloves during mainte-
nance, care and cleaning work!

9.1 Cleaning

IMPORTANT! Danger from water. Water in
the automatic lawn mower and in the base station
leads to damage on electrical components.

® Do not spray the automatic lawn mower and
base station with water.

Clean the automatic lawn mower

/\ CAUTION! Danger of injury due to the
cutting blade. The cutting blades are very sharp
and can cause cutting injuries.

®  Wear protective gloves.
®  Make sure that parts of the body do not get
into the cutting blade.

Once a week, carry out the following:

1. Switch off the appliance with .

2. Wipe off the surface of the housing with a
broom, a brush, a damp cloth or a fine
sponge.

3. Brush off the underside, mower deck and cut-
ting blade with a brush.

4. Check the cutting blade for damage. If neces-
sary, replace the following: see chapter 9.3
"Replacing the cutting blades”, page 52.

Cleaning the base station

1. Regularly remove grass residues and leaves
or other objects out of the base station.

2. Wipe off the surface of the base station with
a damp cloth or a fine sponge.

9.2 Regular checks

General checks

1. Once a week, check the whole Installation for
damage:

= Machine

B Base station

®  Boundary cable
®  Power supply

2. Replace defective parts by original spare
parts from AL-KO or have them replaced by
an AL-KO service centre.

Check the rollers can move freely
Once a week, carry out the following:

1. Carefully remove grass residues and soiling
from the areas around the rollers. Use a
broom and cloth for this.

2. Check that the rollers run freely and that they
can be steered.
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Note: If the rollers do not move freely or can-
not be steered, have them replaced by an
AL-KO service centre.

Check the contact surfaces on the automatic

lawn mower

1. Use a cloth to remove soiling and then lightly
grease with contact grease.

Check the charging contacts of the base

station

1. Disconnect the mains plug.

2. Press the charging contacts in the direction
of the base station and release them. The
charging contacts must spring back into the
initial position.

Note: If the charging contacts do not spring
back, have them replaced by the AL-KO ser-
vice centre.

9.3 Replacing the cutting blades

/\ CAUTION! Danger of injury due to the
cutting blade. The cutting blades are very sharp
and can cause cutting injuries.

®  Wear protective gloves.

®  Make sure that parts of the body do not get
into the cutting blade.

IMPORTANT! Damage to the appliance due
to incorrect repair. The blade plate can be dam-
aged by the alignment of a bent, built-in cutting
blade.
® Do not align bent cutting blades.

B Replace bent cutting blades by original spare
parts from AL-KO.

Worn or bent cutting blades must be replaced.

1. Switch off the appliance with .

2. Put down the appliance with the cutting
blades pointing upwards.

3. Unscrew the fastening screws.
4. Take the cutting blade out of the blade seat.

Malfunction Cause

The appliance does not
start.

Rechargeable battery is flat.

5. Clean the blade seat with a soft brush.

EH NOTE The cutting blades are sharpened
along the entire length and can therefore also be
mounted rotated by 180°, which doubles their
runtime.

6. Replacing the cutting blades:

= |f cutting blades have not been rotated
since the initial mounting: Rotate the cut-
ting blades by 180° and insert into the
blade seat again with the sharpened side
pointing towards the appliance, and tight-
en the fastening screws again by hand.
= |f the cutting blades have already been
rotated once since the initial mounting:
Insert new cutting blades into the blade
seat again with the sharpened side point-
ing towards the appliance, and tighten
the new fastening screws by hand.
Note: It is only allowed to use original
spare parts from AL-KO.
In case of stubborn dirt that cannot be removed
with a brush, the blade plate must be replaced
because an imbalance can lead to increased
noise levels, greater wear and malfunctions.

As a rule, the clearer blades do not need to be
replaced.

10 HELP IN CASE OF MALFUNCTION

10.1 Correcting appliance and handling
faults

/\ CAUTION! Risk of injury. Sharp-edged
and moving appliance parts can lead to injury.

®  Always wear protective gloves during mainte-
nance, care and cleaning work!

H NOTE For malfunctions that are not listed in
this table or that you cannot resolve yourself,
please contact our customer service.

Remedy

Charge the appliance in the base sta-
tion.
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Malfunction

The appliance gets stuck
and has dug itself in. The
wheels continue to turn.

The appliance mows at the
wrong time.

Motor stops during mow-
ing.

Mowing result is uneven.

Rechargeable battery oper-
ating time is significantly
shorter.

Appliance vibrates or the
volume is too high.

Cause

Bump sensors do not trigger.

The grass is too high.

The appliance sits on an un-
evenness of the grass surface.

The appliance has the incor-
rect time.

The mowing duration is in-
correctly set.

The appliance loses the time
settings.

Motor is overloaded.

Rechargeable battery is flat.

The cutting blades are blunt.

Mowing time is too short.
Mowing area is too large.

Cutting height level is too
low.

The cutting blades are blunt.

Cutting height level is too
low.

Grass is too long or too wet.

Imbalance on the cutting
blade or in the cutting blade
drive

Remedy
Contact an AL-KO service centre.

B |ncrease the cutting height, then
lower in stages to the required
height.

= Mow the grass short with a lawn
mower.

Eliminate the unevenness.

Set the time.

Set the mowing times.

The rechargeable battery is defective.
Contact an AL-KO service centre.

Switch off the appliance, set on level
ground or shorter grass and restart.

Charge the rechargeable battery.

Turn over or replace cutting blades if
necessary.

Program longer mowing times.
Reduce the mowing area.

Increase the cutting height, then lower
in stages to the required height.

Turn over or replace cutting blades if
necessary.

Increase the cutting height, then lower
in stages to the required height.
Let the grass dry.
Set the cutting height to a higher
level.
Clean the mower deck.
Contact an AL-KO service centre.
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Malfunction

Rechargeable battery can-
not be charged or low bat-
tery voltage

Cause

B The charging contacts of

the base station are dirty.

B The contact surfaces on
the appliance are soiled.

Base station has no power.

The appliance does not
touch the charging contacts.

The service life of the re-
chargeable battery has ex-
pired.

The charging electronics are
faulty.

10.2 Fault codes and troubleshooting

EH NOTE For malfunctions that are not listed in
this table or that you cannot resolve yourself,
please contact our customer service.

Fault code
CNOO1: Tilt sensor

CN002: Lift sensor

CNOO5: Bumper de-
flected

CNOO7: No Toop sig-
nal

Cause

The inclination sensor has
been triggered:

®  Max. tilt exceeded

B The appliance has been
carried

®  Slope too steep

The lift sensor has triggered:

B The appliance cover has
been deflected upwards
by lifting or by an obsta-
cle.

The appliance has driven in-
to an obstacle and cannot
free itself (e.g. collision close
to the base station).

= No loop signal

®  The boundary cable is
faulty.

B |oop signal is too weak.

Remedy

Clean the charging contacts and contact
surfaces.

Connect the base station to the power
source.

®  Place the appliance in the base sta-
tion and check that the charging
contacts make contact.

®  Contact an AL-KO service centre.

Contact an AL-KO service centre.

Contact an AL-KO service centre.

Remedy

Place the appliance on a flat surface
and acknowledge fault.

Remove the obstacle.

®  Place the appliance on the free,
designated grass surface.

®m  Correct the location of the boundary
cable.

®  Check the LEDs on the base sta-
tion.

®m  Check the power source of the base
station. Disconnect and reconnect
the power supply.

®  Check the boundary cable for dam-
age. Repair the defective cable.
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Fault code

CN008: Loop signal
weak

CN010: Bad position
CNO11l: Escaped ro-
bot

CN012: cal: no loop
CNO015: cal: outside

CNO017: cal: signal
weak

CNO018: cal: colli-

sion

Cause

® | oop signal too weak

Boundary cable buried
too deep

®  The appliance is outside
the designated grass
surface.

®  The boundary cable has
been routed in a criss-
cross pattern.

The appliance is outside the
designated grass surface.
Fault during the calibration:

®  The appliance cannot
find the boundary cable.

Fault during the calibration:
®  Loop signal too weak
= No loop signal

®  The boundary cable is
faulty.

Fault during the calibration:
®  The appliance has

bumped into an obstacle.

Remedy

Check the LEDs on the base sta-
tion.

Check the power source of the base
station. Disconnect and reconnect
the power supply.

Raise the boundary cable to the
prescribed height; attach directly on
the grass if necessary.

Place the appliance on the free,
designated grass surface.

Correct the location of the boundary
cable around curves and obstacles.
Eliminate the criss-crossing of the
cable.

Correct the location of the boundary ca-
ble around curves and obstacles.

Check the LEDs on the base sta-
tion.

Check the power source of the base
station. Disconnect and reconnect
the power supply.

Place the appliance at the pre-
scribed calibrating position; align
precisely at right angles. Appliance
must be able to drive over the
boundary cable.

Place the appliance at the pre-
scribed calibrating position; align
precisely at right angles.

Check the power source of the base
station. Disconnect and reconnect
the power supply.

Check the boundary cable for dam-
age.

Remove the obstacle.
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Fault code

CNO38: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating
CN110: Blade motor

over heating

CN119: R-Bumper de-
flected
CN120: L-Bumper de-
flected

Cause

The rechargeable battery is
flat:

Loop of the boundary cable

is too long, too many islands.

When charging, no contact to

the charging contacts

Obstacles close to the base
station

The appliance has got stuck.

The appliance does not find
the base station.

The rechargeable battery is
depleted.

The charging electronics are
faulty.

Automatic fault rectification
not possible

B Rechargeable battery
has overheated (more
than 60 °C). No dis-
charging is possible.

B Emergency switch-off by

monitoring electronic
control unit

Mowing motor has overheat-

ed (more than 80 °C).

The appliance has moved
onto an obstacle and cannot
free itself.

Remedy

Correct the location of the boundary ca-
ble.

®m  Clean the charging contacts.

®  Place the appliance in the base sta-
tion and check that the charging
contacts make contact.

®  Have the charging contacts checked
and replaced by a service centre of
the manufacturer.

Remove the obstacles.

Place the appliance on the free, desig-
nated grass surface.

®m  Check the boundary cable for dam-
age.

B Have the boundary cable repaired
by a service centre of the manufac-
turer.

Have the rechargeable battery replaced
by a service centre of the manufacturer.

Have the charging electronics checked
by a service centre of the manufacturer.

®  Manually acknowledge the malfunc-
tion message.

m  |f the fault reoccurs: Have the appli-
ance checked by a service centre of
the manufacturer.

m  Switch off the appliance and let the
rechargeable battery cool down.

® Do not place the appliance on the
base station.

®  Switch off the appliance and let it
cool down.

m  |f the fault reoccurs: Have the appli-
ance checked by a service centre of
the manufacturer.

Remove the obstacle.
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Fault code Cause

CN128: Recov Impos-
sible
free itself.

The appliance is outside the =
designated grass surface.

CN129: Blocked wL

CN130: Blocked WR
blocked.

The description of other error codes can be found
on the AL-KO homepage.

11 TRANSPORT
To transport the appliance, proceed as follows:

1. Stop the appliance with or the stop but-
ton.

2. Switch off the appliance with .

3. Lift the appliance with both hands on the
housing:
® Do not touch the cutting blades.

®  The cutting blades must always point
away from the body.

12 STORAGE

12.1 Storing the automatic lawn mower

The appliance must be stored over winter or
when it is to be taken out of service for an ex-
pected duration of longer than 30 days.

1. Fully charge the rechargeable battery (see
chapter 5.1 "Charging the rechargeable bat-
tery (12)", page 46)

2. Thoroughly clean the appliance (see chapter
9.1 "Cleaning", page 51).

3. Store the appliance:
®  upright on all wheels

®  at adry, lockable location protected from
frost

®  out of the reach of children

12.2 Storing the charging pole (12)

The charging pole must be stored over winter or

when it is expected to be out of service for an ex-

pected duration of longer than 30 days.

1. Disconnect the power supply from the mains
supply and unplug from the base station.

The appliance has moved
onto an obstacle and cannot

Left wheel motor is blocked.

Right wheel motor is

Remedy

Remove the obstacle.

Place the appliance on the free,
designated grass surface.

®  Correct the location of the boundary
cable.
Remove blockage.

Remove blockage.

2. Removing the charging pole:
®m  Unscrew both screws of the charging
pole (12/5).
®  Remove the charging station from the
base station by tilting.
®  Undo the plug connection of the cables
from the base station and charging sta-
tion.
®  Close the opening of the base (12/6) with
the included winter cover (12/7) (see
technical data).
3. Storing the charging pole:
®  at a dry, lockable location protected from
frost
®  out of the reach of children

12.3 Winter storage of the boundary cable

The boundary cable can remain in the ground
and does not need to be removed.

13 DISPOSAL

Information on the German Electrical and

Electronic Equipment Act (ElectroG)

E ®  FElectrical and electronic appliances do
not belong in household waste, but

— should be collected and disposed of
separately.

®m  Used batteries or rechargeable batteries that
are not installed permanently in the old appli-
ance must be removed before disposal. Their
disposal is regulated by the battery law.

®m  Owners or users of electrical and electronic
appliances are obliged by law to return them
after use.

B The end user bears personal responsibility
for deleting his personal data from the old ap-
pliance to be disposed of.
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The symbol of the crossed-through rubbish bin
means that electrical and electronic appliances
may not be disposed of in the household rubbish.

Electrical and electronic appliances can be hand-
ed in at the following places at no charge:

B Public service disposal or collection points
(e.g. municipal building yards)

®  Points of sale of electrical appliances (sta-
tionary and online) provided traders are
obliged to take them back or offer this volun-
tarily.
These statements only apply to appliances that
are installed and sold in the countries of the Eu-
ropean Union and are subject to European Direc-
tive 2012/19/EU. Different provisions may apply
to the disposal of electrical and electronic appli-
ances in countries outside the European Union.

Information on the German Battery Act
(BattG)

7

®  For safe removal of batteries or rechargeable
batteries from the electrical appliance and for
information on their type or chemical system,
follow the further information within the oper-
ating or installation instructions.

B Owners or users of batteries and recharge-
able batteries are obliged by law to return
them after use. Return is limited to the han-
dover of customary household quantities.

Used batteries can contain harmful substances or
heavy metals that can cause damage to the envi-
ronment and human health. Reuse of the used
batteries and use of the resources contained
therein contributes to the protection of these two
essential commodities.
The symbol of the crossed-through rubbish bin
means that batteries and rechargeable batteries
may not be disposed of in household rubbish.
In addition, if the symbol Hg, Cd or Pb appears
under the rubbish bin, this stands for the follow-
ing:
®m  Hg: Battery contains more than 0.0005 %
mercury

Used batteries and rechargeable bat-
teries do not belong in household
waste, but should be collected and dis-
posed of separately.

®  Cd: Battery contains more than 0.002 % cad-
mium

= Pb: Battery contains more than 0.004 % lead

Rechargeable batteries and batteries can be

handed in at the following places at no charge:

B Public service disposal or collection points
(e.g. municipal building yards)

B Points of sale of batteries and rechargeable
batteries

B Disposal points of the common take-back

system for the used batteries of appliances
®  Disposal point of the manufacturer (if not a

member of the common take-back system)
These statements apply only to rechargeable bat-
teries and batteries that are sold in the countries
of the European Union and that are subject to
European Directive 2006/66/EU. Different provi-
sions can apply to the disposal of rechargeable
batteries and batteries in countries outside the
European Union.

Information on packaging

The packaging materials are recyclable.
@ Please dispose of packaging in an environ-
mentally friendly manner.

Removing the rechargeable battery before
disposing of the appliance (16)

The integrated rechargeable battery must be re-
moved before disposal of the appliance and dis-
posed of separately in an environmentally friendly
manner.

1. Undo the screws (16/ 1).

2. Take off the cover of the rechargeable bat-
tery compartment (16/ 2).

3. Unplug the rechargeable battery (16/ 3) and
take it out.

4. Put the cover back on and fasten the screws.

14 AFTER-SALES/SERVICE

In the event of questions of warranty, repair or
spare parts, please contact your nearest AL-
KO Service Centre. These can be found on the
Internet at:

www.al-ko.com/service-contacts
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Guarantee

15 GUARANTEE

We will resolve any material or manufacturing faults on the appliance during the legal warranty period
for claims relating to faults, in accordance with our choice either to repair or replace. The legal warran-
ty period is determined by the legislation of the country in which the appliance was purchased.

Our warranty promise applies only if: The warranty becomes void in the case of:
B These operating instructions are heeded ®  Unauthorised repair attempts

®  The appliance is handled correctly B Unauthorised technical modifications
®  Original spare parts have been used ®  Non-intended use

The guarantee excludes:
B Paint damage that can be attributed to normal wear and tear

®  Wear parts that are marked with a frame on the spare parts card

The guarantee period commences with purchase by the first end user. The date on the proof of pur-
chase is decisive. In the event of a guarantee claim, please take this guarantee declaration and the
original proof of purchase, and contact your dealer or the nearest authorised customer service centre.
This statement does not affect the purchaser's statutory claims for defects against the vendor.
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1 OVER DEZE

GEBRUIKERSHANDLEIDING

®  De Duitse versie is de originele gebruiksaan-
wijzing. Alle andere taalversies zijn vertalin-
gen van de originele gebruiksaanwijzing.

®  Bewaar deze gebruiksaanwijzing goed zodat
u erin het antwoord op uw vragen kunt terug-
vinden wanneer u informatie over het appa-
raat nodig heeft.

®  Draag het apparaat alleen samen met deze
gebruiksaanwijzing aan andere personen
over.

B  |ees en neem de veiligheids- en waarschu-
wingsinstructies in deze gebruiksaanwijzing
in acht.

1.1 Symbolen op de titelpagina

Betekenis

Symbool

&

Lees voor de ingebruikname deze
gebruiksaanwijzing absoluut zorg-
vuldig door. Dit is de voorwaarde
voor veilig werken en een storings-
vrij gebruik.

Gebruiksaanwijzing

Ga voorzichtig met Li-lon accu’s
om! Neem met name de aanwijzin-
gen voor transport, opslag en afval-
verwijdering in acht!

1.2 Verklaring van pictogrammen en
signaalwoorden

/\ GEVAAR! Wijst op een direct gevaarlijke si-
tuatie, die, wanneer ze niet vermeden wordt, tot
de dood of tot een ernstig letsel leidt.

/\ WAARSCHUWING! Wijst op een potentieel
gevaarlijke situatie, die, wanneer ze niet verme-
den wordt, tot de dood of tot een zwaar letsel kan
leiden.

/\ VOORZICHTIG! Wijst op een potentieel ge-
vaarlijke situatie, die, wanneer ze niet vermeden
wordt, tot een licht of middelzwaar letsel kan lei-
den.

LET OP! Wijst op een situatie, die, wanneer ze
niet vermeden wordt, tot materiéle schade kan
leiden.

H OPMERKING Speciale aanwijzingen voor
meer duidelijkheid en een beter gebruik.

2 PRODUCTOMSCHRIJVING

Deze documentatie beschrijft een volautomati-
sche, met een accu gevoede robot-grasmaaier
die zich op een gazon vrij beweegt. De snijhoog-
te kan versteld worden.

2.1 Leveringsomvang (01)

Bij de leveringsomvang horen de hier vermelde
posities. Controleer of alle posities aanwezig zijn:

Nr. Onderdeel

1 Robot-grasmaaier
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Nr. Onderdeel

Beknopte handleiding
Gebruiksaanwijzing
Gazonpennen *

Voeding

o g b~ w N

Basisstation incl. schroefspijkers
(5 stuks)

7  Begrenzingskabel *
8  Winterafdekking *

* afhankelijk van het model (zie technische gege-
vens).

2.2 Robot-grasmaaier (02)

Nr. Component

1 Bedieningsveld met display (inwendig)

N

STOP-toets (stopt het apparaat meteen
en de snijmessen binnen de 2 s)

Aansluitcontacten voor opladen
Hoogteverstelknop (verzonken)
Voorste wielen (stuurbaar)
Maaidek

Aandrijfwiel

Messenschijf

0o N o o ~ W

9  Bevestigingsbout
10  Wegruimmes

11 Snijblad

12 Accuschacht

2.3 Symbolen op het apparaat

Symbool Betekenis

Houd anderen uit de buurt van de
gevarenzone!

Vereist extra voorzichtigheid tijdens

& gebruik!

Symbool Betekenis

Blijf met uw handen en voeten bij
het maaimechanisme vandaan!

Houd voldoende afstand!

==

Lees voor ingebruikname de ge-
bruiksaanwijzing!

W40

A | Voer voor het starten van het appa-
& raat het PIN in!

[ A | Rijd niet op het apparaat mee!

2.4 Bedieningspaneel (03)

Nr.

1

Component

(Home-toets): Maaiwerking staken,
het apparaat rijdt terug naar het basis-
station. Het start de volgende dag weer
automatisch op de ingestelde maaitijd.

Regensensor: Stelt vast of het regent
(zie Hoofdstuk 7.4 "Regensensor instel-
len (Robolinho 450 W/700/1200/2000)",
pagina 74).

Display: Toont de huidige bedrijfsstatus
van het apparaat, de naam van het ge-
selecteerde menu, de menupunten en
de functies die geselecteerd kunnen
worden (zie Hoofdstuk 2.5 "Display"”, pa-
gina 63).

@ @ (pijltjestoetsen): Selecteer de
menupunten, verhoog en verlaag de ge-
talwaarden en kies tussen de instellin-
gen.

(Start/pauze-toets): Maaiwerking
met de hand starten en onderbreken of

maaiwerking na het indrukken van
meteen weer voortzetten.
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Nr. Component

6 ‘B E]' (functietoetsen): De functie
oproepen die zojuist boven de toets op
het display wordt weergegeven.

7 (On/Off-toets): Apparaat in- en uit-
schakelen.

8 E] (Menutoets): Hoofdmenu oproepen.

2.5 Display
4

@

*Instellingen

Hoofdfmenu

Informatie
Terug Bevestigen

@ ® @

Nr.

Indicatie

Naam van het geselecteerde menu
(hier: Hoofdmenu)

Menupunten in het menu: Er worden tel-
kens slechts twee menupunten weerge-
geven (hier: Instellingen en In-

formatie). Met @ en E] kunnen er
verdere menupunten worden weergege-
ven.

Functies voor het geselecteerde menu-
punt (hier: Instellingen). Met ‘B
en B' kunnen de functies worden op-
geroepen.

Sterretje voor de markering van het ge-
selecteerde menupunt (hier: Instel-
Tingen)
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2.6 Menustructuur

Hoofdmenu Programma Weekprogramma zie Hoofdstuk 7.5 "Maaiprogramma instellen”,
pagina 74

Startpunten zie Hoofdstuk 7.5.2 "Startpunten instellen”, pagina 74
Programma-info zie Hoofdstuk 8 "Informatie weergeven", pagina 76
I[\Ste'l - Tijdstip zie Hoofdstuk 5.2 "Basisinstellingen uitvoeren”, pagina 71
LIGEET Datum zie Hoofdstuk 5.2 "Basisinstellingen uitvoeren"”, pagina 71
Taal zie Hoofdstuk 5.2 "Basisinstellingen uitvoeren", pagina 71
PIN code zie Hoofdstuk 5.2 "Basisinstellingen uitvoeren”, pagina 71

Geluidssignaal knopbediening zie Hoofdstuk 7.2 "Geluidssig-
naal knopbediening activeren/deactiveren”, pagina 73

EcoMode zie Hoofdstuk 7.3 "Eco-Mode activeren/deactiveren (Robo-
linho 700/1200/2000)", pagina 73 *

Regensensorzie Hoofdstuk 7.4 "Regensensor instellen (Robolinho
450 W/700/1200/2000)", pagina 74 *

Regensensor vertrag. zie Hoofdstuk 7.4 "Regensensor instellen
(Robolinho 450 W/700/1200/2000)", pagina 74*

Regengevoelig zie Hoofdstuk 7.4 "Regensensor instellen (Robolin-
ho 450 W/700/1200/2000)", pagina 74*

iNTOUCH zie Hoofdstuk 7.6 "inTOUCH (Robolinho modellen "W")",
pagina 75

Randen maaien zie Hoofdstuk 7.7 "Randen maaien bij handmatige
start", pagina 75

Nevenoppervlak actief/inactief zie Hoofdstuk 7.8 "Maaien
van nevenoppervlakken instellen", pagina 76

Displaycontrast zie Hoofdstuk 7.9 "Displaycontrast instellen”,
pagina 76

Instellingsbescherming zie Hoofdstuk 7.10 "Instellingsbescher-
ming", pagina 76

opnieuw kalibreren zie Hoofdstuk 7.11 "Opnieuw kalibreren”,
pagina 76

Fabrieksinstellingen zie Hoofdstuk 7.12 "Terugzetten op fa-
brieksinstellingen"”, pagina 76

Ipfo rma- Messenservice zie Hoofdstuk 8 "Informatie weergeven", pagina 76

e Hardware zie Hoofdstuk 8 "Informatie weergeven", pagina 76
Software zie Hoofdstuk 8 "Informatie weergeven", pagina 76
Programma-info zie Hoofdstuk 8 "Informatie weergeven", pagina 76
Storingen zie Hoofdstuk 8 "Informatie weergeven", pagina 76

* Robolinho 700/1200/2000
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2.7 Basisstation (04)

Nr. Onderdeel
Bodemplaat
Led voor statusweergave

Laadcontact

Home-toets () *
Laadzuil
Kabelschacht
Wielkuip

A WO N =

o N o O

Boring voor schroefspijkers (9)
9  Schroefspijkers

* afhankelijk van het model (zie technische gege-
vens).

2.8 Accu
De accu kan door de gebruiker worden vervangen.

EH OPMERKING De accu moet voor het eerste
gebruik compleet worden opgeladen. De accu kan
in elke willekeurige laadtoestand worden opgela-
den. Het is niet slecht voor de accu als het opladen
wordt onderbroken. De accu kan alleen worden
opgeladen als het apparaat is ingeschakeld.

B De accu is bij oplevering gedeeltelijk opgela-
den. Bij normaal gebruik wordt de accu regel-
matig opgeladen. Het apparaat rijdt hiervoor
terug naar het basisstation.

®  De geintegreerde bewakingselectronica be-
eindigt het opladen automatisch als er een
oplaadstatus van 100 % is bereikt.

®  Het opladen werkt alleen bij een onberispelijk
contact van de laadcontanten van het basis-
station met de contactoppervlakken van het
apparaat.

®  Bij een temperatuur hoger dan 45 °C blok-
keert de ingebouwde beveiliging het opladen
van de accu. Op deze wijze wordt een ac-
custoring voorkomen.

®  Als de bedrijffsduur ondanks volledige opla-
ding aanzienlijk korter wordt, moet de accu
zelf worden vervangen.

®  Als de accu door veroudering of een te lange
opslagduur ontladen raakt tot beneden de
door de fabrikant vastgelegde drempelwaar-
de, kan hij niet meer worden opgeladen. Laat
de accu en de controle-elektronica controle-

ren door uw AL-KO dealer, technicus of ser-
vicepartner.

®  De laadconditie van de accu wordt getoond
op het display. De accustatus na ca. 3 maan-
den opslag controleren. Schakel hiervoor het
apparaat in en lees de accustatus af. Als de
accu slechts nog maar voor ca. 30 % of min-
der is geladen moet het apparaat in het ba-
sisstation geplaatst en ingeschakeld worden
zodat de accu wordt opgeladen. Als de laad-
zuil voor het opbergen van het basisstation
werd verwijderd (zie Hoofdstuk 12.2 "Laad-
zuil opbergen (12)", pagina 82), moet die
eerst weer in omgekeerde volgorde gemon-
teerd en het basisstation weer op het stroom-
net aangesloten worden.

m  Als er elektrolyt uit het accuvak is vrijgeko-
men: Apparaat door een AL-KO servicepunt
laten repareren!

®  |ndien de accu uit het apparaat werd verwij-
derd: Als er ogen of handen met het vrijgeko-
men elektrolyt in aanraking zijn gekomen
moeten die onmiddellijk met water worden
gespoeld. Daarna onmiddellijk een arts raad-
plegen!

2.9 Beschrijving van de werking

Bewegen op het gazon

Het apparaat beweegt zich vrij op een door een
begrenzingskabel afgezet gebied. De oriéntatie
van het apparaat gebeurt via sensoren die het
elektromagnetische veld van de begrenzingska-
bel herkennen.

Als het apparaat tegen een obstakel stoot blijft
het staan en beweegt verder in een andere rich-
ting. Als het apparaat in een situatie komt waarin
er geen werking mogelijk is, wordt dit met en mel-
ding op het display aangegeven.

Robolinho 450 W/700/1200/200: Als het appa-
raat bij een ingeschakelde regensensor vocht
herkent, gaat het automatisch terug naar het ba-
sisstation.

Maaiwerking en laadwerking

De maaifasen worden afgewisseld door laadfa-
sen. Als de lading van de accu bij het maaien tot
een bepaalde waarde (weergave: 0 %) is ge-
daald, gaat het apparaat langs de begrenzings-
kabel terug naar het basisstation.
Maaiprogramma’s zijn vooraf ingesteld en kun-

nen op het apparaat of in de app aangepast wor-
den.

495439 _f
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Bij elke start van de maaimotor wordt zijn draai-
richting omgekeerd, waardoor de levensduur van
de maaimessen wordt verdubbeld.

2.10 Wifi-module en AL-KO inTOUCH app
(Robolinho 450/500
W/800/1150/700/1200/2000)

De robot-grasmaaier is uitgevoerd met een wifi-

module. Dit maakt een comfortabele bediening,

instelling en bewaking via een app vanaf een mo-
biel apparaat (smartphone, tablet) mogelijk.

[ OPMERKING Het gebruikte mobiele appa-
raat heeft een internetverbinding nodig voor ge-
bruik van de inTOUCH app.

H OPMERKING Om de robot-grasmaaier up-
to-date te houden, moet hij via een wifi-netwerk
met het internet verbonden zijn. De AL-KO in-
TOUCH app geeft informatie als er nieuwe soft-
ware updates voor de robot-grasmaaier zijn. Die
worden automatisch gedownload.

AL-KO inTOUCH app

De AL-KO inTOUCH app is voor Android-geba-
seerde apparaten verkrijgbaar in de Google Play
Store en voor iOS-gebaseerde apparaten in de
Apple App Store:

[x] :? e t'ﬁi [x]
-'1' Sl : | s Availableonthe |
LA

h éoogle Play

Scan deze QR-code om te weten te komen hoe u
de AL-KO inTOUCH app op uw smartphone in-
stalleert en om verdere informatie te verkrijgen. U
kunt daarmee uw smart-connected apparaat ook
met internet verbinden.

Na het installeren van de app moet u zich eerst
aanmelden.

De eerste keer dat de app wordt gestart, wordt
de beknopte installatiehandleiding;snelle installa-
tiehandleiding automatisch opgeroepen. Volg de
instructies op om de robot-grasmaaier in de tuin
te installeren en vervolgens met de AL-KO in-
TOUCH app te verbinden.

H OPMERKING De robot-grasmaaier maakt
uitsluitend verbinding met een 2,4 GHz wifi.
5 GHz wifi-netwerken worden niet ondersteund.

Om een verbinding te maken met de AL-KO in-

TOUCH app moeten de robot-grasmaaier en de
smartphone zich binnen het bereik van een rou-
ter met voldoende signaalsterkte (aanbeveling:

min. 50%) bevinden.

1. AL-KO inTOUCH app starten.

2. Gebruikersaccount aanmaken met ,REGIS-
TREREN?*. Gebruikersnaam en wachtwoord
invoeren.

3. Aanmelden met het tevoren aangemaakte
gebruikersaccount.

4. Verbindingsassistent starten via ,APPARA-
TEN® en ,NIEUW APPARAAT".

5. Volg de verdere instructies.

EH OPMERKING Als de robot-grasmaaier zich
in een gedeelte van de tuin met een slecht of
zonder wifi-ontvangst bevindt, worden de instel-
lingen van de AL-KO inTOUCH app pas uitge-
voerd als de robot-grasmaaier binnen een ge-
deelte met een goed signaal terugkomt. Als de
plaatselijke wifi-sterkte van de router niet de hele
tuin afdekt, kan de reikwijdte ervan met een ge-
bruikelijke repeater uitgebreid worden.

Bij functiestoringen kan een dealer u met de ge-
installeerde AL-KO inTOUCH app behulpzaam
zijn. De robot-grasmaaier moet via de AL-KO in-
TOUCH app voor de dealer vrijgegeven worden.
Naast de toegang op afstand tot geintegreerde
robot-grasmaaiers biedt de AL-KO inTOUCH App
nog andere functies zoals productregistratie, tuin-
tips, plantadviezen of pushmeldingen in geval
van een storing.

3 VEILIGHEID

3.1 Beoogd gebruik

Dit apparaat is uitsluitend bedoeld voor particulier
gebruik. leder ander gebruik alsmede niet-toege-
stane verbouwingen of uitbreidingen worden voor
misbruik aangezien en hebben de uitsluiting van
de garantie en het verlies van de conformiteit en
de weigering van iedere verantwoordelijkheid
voor schade van de gebruiker of van derden van
de fabrikant tot gevolg.

De toepassingsgrenzen van het apparaat zijn: zie
technische gegevens.

3.2 Mogelijk foutief gebruik

Dit apparaat is niet geschikt voor gebruik in een
openbare omgeving, parken, op sportterreinen of
in de land- en bosbouw.
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3.3 Veiligheids- en
beveiligingsvoorzieningen

/\ WAARSCHUWING! Gevaar voor letsel.
Defecte en buiten werking gestelde veiligheids-
en beschermingsapparatuur kunnen ernstig letsel
veroorzaken.

B | aat defecte veiligheids- en beschermingsap-
paratuur repareren.

®  De veiligheids- en beschermingsuitrusting
nooit buiten werking stellen.

3.3.1  PIN- en PUK-invoer

Het apparaat kan alleen door invoeren van een
PIN (personal Identification Number) worden ge-
start. Daardoor wordt het inschakelen door onbe-
voegde personen voorkomen. De PIN-code is in
de fabriek ingesteld op 0000. De PIN-code kan
worden gewijzigd, zie Hoofdstuk 5.2 "Basisinstel-
lingen uitvoeren", pagina 71.

Als de pincode 3 keer verkeerd wordt ingevoerd,
is de invoer van de PUK (Personal Unlocking
Key) noodzakelijk. Als die ook verkeerd wordt in-
gevoerd moet er 24 uur voor de volgende invoer
worden gewacht.

®  Bewaar de PIN- en PUK-code ontoegankelijk
voor onbevoegde personen.

3.3.2 Sensoren

Het apparaat heeft meerdere veiligheidssenso-
ren. Hij schakelt na het uitschakelen door een
veiligheidssensor niet automatisch weer in. De
foutmelding wordt op het display weergegeven
en moet bevestigd worden. De reden voor de ac-
tivering van de sensor moet worden verholpen.

Hefsensor

Als het apparaat tijdens de werking aan het huis
wordt opgetild, wordt de rijaandrijving uitgescha-
keld en de snijmessen worden gestopt.

Stootsensoren voor obstakelherkenning

Het apparaat is uitgevoerd met sensoren die er
bij contact met een obstakel voor zorgen dat de
rijrichting wordt aangepast. Wanneer het appa-
raat tegen een obstakel aanstoot, verschuift het
bovendeel van de behuizing iets en de stootsen-
sor wordt geactiveerd.

Hellingsensor in rijrichting/zijkant

Als er in rijrichting een stijging of daling of een zij-
waartse helling wordt bereikt die groter is dan in-

gesteld voor het model, keert het apparaat om of

verandert van rijrichting.

Regensensor

Het apparaat is afhankelijk van het model uitge-
voerd met een regensensor die in geactiveerde
hoedanigheid bij regen de maaibeurt onderbreekt
en ervoor zorgt dat het apparaat terugrijdt naar
het basisstation (zie technische gegevens).

I OPMERKING Het apparaat kan betrouw-
baar in de buurt van andere robot-grasmaaiers
worden gebruikt. Het in de begrenzingskabel ge-
bruikte signaal voldoet aan de door EGMF (Euro-
pean Garden Machinery Federation) vastgelegde
standaards wat betreft de elektromagnetische
emissies.

Vorstsensor

Het apparaat is met een vorstsensor uitgevoerd
die bij lage temperaturen een melding naar het
apparaat of een pushmelding naar de AL-KO in-
TOUCH app stuurt (zie technische gegevens).
De temperatuur voor de melding kan ingesteld
worden.

3.4 Veiligheidsinstructies

3.41 Gebruiker

®  Jongeren van jonger dan 16 jaar, personen
met lichamelijke, sensorische of geestelijke
beperkingen of met onvoldoende ervaring en
kennis en personen die de gebruiksaanwij-
zing niet kennen, mogen het apparaat niet
gebruiken. Neem eventueel van toepassing
zijnde nationale veiligheidsvoorschriften om-
trent de minimum leeftijd van de gebruiker in
acht.

B Bedien het apparaat niet als u onder invioed
bent van alcohol, drugs of geneesmiddelen.

3.4.2 Persoonlijke beschermingsmiddelen

B Om letsel te voorkomen moet er doelmatige
kleding en moeten er persoonlijke bescher-
mingsmiddelen worden gedragen.

®  De persoonlijke beschermingsmiddelen be-
staan uit:

lange broek en stevige schoenen.
bij onderhoud en verzorging: Veiligheids-
handschoenen.

3.4.3 Veiligheid van personen en dieren

®  Op openbaar toegankelijke terreinen moeten
rondom het maaigebied waarschuwingsbor-
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den met het volgende opschrift aangebracht
worden:

/\ LET OP! Automatische grasmaaier in
werking! Kom niet in de buurt van het apparaat!
Houd kinderen onder toezicht!

B Zorg er tijdens de werking voor dat er geen
kinderen of personen in de buurt van het ap-
paraat komen of zijn en dat ze niet met het
apparaat spelen.

®  Hetis verboden om op het apparaat te gaan
zitten of om in de snijmessen te grijpen!

m  Blijf met lichaam en kleding uit de buurt van
het maaimechanisme.

3.4.4 \Veiligheid van het apparaat

. Zorg er voor het begin van de werkzaamhe-
den voor dat er geen voorwerpen (takken,
glazen of metalen voorwerpen, kledingstuk-
ken, stenen, tuinmeubelen, tuingerei of
speelgoed) in het werkgedeelte van het ap-
paraat liggen. Die kunnen de snijmessen van
het apparaat beschadigen of door het appa-
raat beschadigd worden.

®  Gebruik het apparaat alleen onder de volgen-
de voorwaarden:

Het apparaat is niet vervuild.

Het apparaat vertoont geen beschadigin-
gen of slijtage.

Alle bedieningselementen werken.

Basisstation en voeding en de elektrische
voedingskabels zijn niet beschadigd en
werken.

®  \ervang defecte onderdelen altijd door origi-
nele reserve-onderdelen van de fabrikant.

B |aat het apparaat repareren wanneer het be-
schadigd raakte.

®  De gebruiker van het apparaat is verantwoor-
delijk voor letsel bij derden of voor materiéle
schade.

3.4.5 Elektrische veiligheid

®m  Gebruik het apparaat nooit als er tegelijkertijd
een tuinsproeier in het maaigebied in bedrijf
is.

Spuit het apparaat niet met water af.
Open het apparaat niet.

MONTAGE

41 Apparaat uitpakken
1. Open de verpakking voorzichtig.

2. Haal alle componenten voorzichtig uit de ver-
pakking en controleer ze op transportschade.
Opmerking: Neem bij transportschade direct
contact op met uw dealer of servicepartner
van AL-KO.

3. Controleer de leveringsomvang, zie Hoofd-
stuk 2.1 "Leveringsomvang (01)", pagina 61.

Indien het apparaat wordt doorverzonden moeten
de originele verpakking en de meegeleverde do-
cumenten worden bewaard. Die zijn tevens bij re-
tourzending vereist.

4.2 Maaigebieden plannen (05)

Locatie van het basisstation (05/1)

m  Kortste mogelijke afstand naar het grootste
maaigebied

Vlakke ondergrond

Tegen direct zonlicht en sterke weersinvloe-
den beschermd

aansluitmogelijkheid voor voeding

Vrije toegankelijkheid voor de robot-gras-
maaier

Leggen van de begrenzingskabel (05)

De begrenzingskabel moet in een doorlopende
lus rechtsom worden gelegd.

Doorgangen tussen de maaigebieden (05/h)

Een doorgang is een nauwe strook op het gazon
en kan ertoe dienen om twee maaigebieden te
verbinden.

Hoofdoppervlak en nevenopperviak(ken) (05)

®  Hoofdoppervlak (05/HF): Is het gazon waar-
op zich het basisstation bevindt en dat door
het apparaat over het gehele oppervlak auto-
matisch gemaaid kan worden.

®  Nevenoppervlak (05/NF): Is een gazon dat
door het apparaat vanaf het hoofdopperviak
niet kan worden bereikt; apparaat indien no-
dig met de hand naar het nevenopperviak
dragen. Nevenoppervlakken kunnen met
handmatige werking worden bewerkt.
Hoofd- en nevengebied zijn echter alleen door
dezelfde, ononderbroken begrenzingskabel om-
heind.

Positie van de startpunten (05/X0 — 05/X3)
Het apparaat beweegt op de vastgelegde maai-
tijd langs de begrenzingskabel tot aan het vast-
gelegde startpunt en begint daar met maaien.
Met de startpunten kan er vastgelegd worden
welke gedeeltes van het maaiopperviak er meer
worden gemaaid.
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4.3 Maaigebieden voorbereiden

1. Controleer of het gazon groter is dan de op-
pervlaktecapaciteit van het apparaat. Bij een
te groot gazon ontstaat er een onregelmatig
gemaaid gazon. Verklein het te maaien ge-
bied indien nodig.

2. Voor de montage van basisstation en be-
grenzingskabel en voor de inbedrijfstelling
van het apparaat: Het gazon met een gras-
maaier op een kleine snijhoogte maaien.

3. Obstakels op het gazon verwijderen of met
de begrenzingskabel afzetten (zie Hoofdstuk
4.5.3 "Obstakels afzetten", pagina 70):
®  Vlakke obstakels waar overheen kan

worden bewogen en die de snijmessen
kunnen beschadigen (bijv. viakke stenen,
overgangen van gazon naar terras of pa-
den, tegels, stoepranden enz.)

B Gaten in en verheffingen op het gazon
(bijv. molshopen, woelgaten, dennenap-
pels, gevallen fruit enz.)

®  Steile hellingen of dalingen van meer dan
in de technische gegevens vermelde
waarden

®  Water (bijv. vijvers, beken, zwembaden
enz.) en de afzetting ervan t.o.v. het ga-
zon

®  Struiken en heggen die breder kunnen
worden

4.4 Basisstation opbouwen (07/a, 17)
1. Basisstation (05/1) haaks t.o.v. de positie van
de begrenzingskabel als volgt plaatsen.
®  Vlak op de grond (met een waterpas con-
troleren)

Rechte en vlakke in- en uitrit

Niet overhellend (bij het aansluiten en in-
draaien van de schroefspijkers mag de
laadzuil niet gebogen raken of hellen)
2. Basisstation (07/2) met vier schroefspijkers
(07/1) op de grond vastzetten.
Het basisstation kan ook buiten het gazonopper-
vlak worden geplaatst (17). Hierbij moet de be-
grenzingskabel gelegt worden als op de afbeel-
ding aangegeven.

4.5 Begrenzingskabel installeren

H OPMERKING Als de afhankelijk van het mo-
del meegeleverde begrenzingskabel te kort is,
kan bij de AL-KO dealer of de servicepartner een
verlengkabel verkregen worden.

4.5.1 Begrenzingskabel op het basisstation

aansluiten (07/b)
1. Begrenzingskabel (07/4) uit de verpakking
trekken.

2. Afdekking van de kalbelschacht (07/3) aan
de aansluiting (07/A) verwijderen.

3. lIsolatie van het uiteinde van de begrenzings-
kabel (07/6) een stuk verwijderen en in de
klem (07/7) steken.

4. Klem sluiten.

5. Begrenzingskabel door de trekontlasting
(07/5) met kabelreserve uit de kabelschacht
leiden.

H OPMERKING Met de kabelreserve kunnen
ook op een later tijdstip nog kleine correcties aan
de kabelgeleiding uitgevoerd worden.

6. Afdekking van de kabelschacht weer plaatsen.

4.5.2 Begrenzingskabel leggen (05)

De begrenzingskabel kan zowel op het gazon
worden gelegd of kan 10 cm onder het gazonop-
perviak worden ingewerkt. Het inwerken onder
het gazonoppervlak kan door uw dealer uitge-
voerd worden.

Beide varianten kunnen met elkaar gecombi-
neerd worden.

LET OP! Gevaar voor beschadiging van de
begrenzingskabel. Als de begrenzingskabel be-
schadigd of doorgesneden wordt is de overdracht
van de besturingssignalen naar het apparaat niet
meer mogelijk. In dat geval moet de begrenzings-
kabel gerepareerd of vervangen worden. Begren-
zingskabels zijn verkrijgbaar bij AL-KO.

B |eg de begrenzingskabel altijd direct op de
grond. Bevestig hem indien nodig met een
extra gazonpen.

®  Bescherm de begrenzingskabel bij het leg-
gen en tijdens de werking tegen beschadigin-
gen.

®  Graaf en verticuteer niet in de buurt van de
begrenzingskabel.

1. Bevestig de begrenzingskabel met regelmati-
ge afstanden met gazonpennen of leg hem
ondergronds (max. 10 cm diep).

2. Begrenzingskabel om obstakels heen leggen:
zie Hoofdstuk 4.5.3 "Obstakels afzetten”,
pagina 70.

3. Doorgangen tussen de afzonderlijke maaige-
bieden aanleggen: zie Hoofdstuk 4.5.4
"Doorgangen afzetten (05/h)", pagina 70.
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4. Te grote stijgingen of dalingen afzetten: zie
Hoofdstuk 4.5.5 "Hellingen afzetten (15)",
pagina 70.

5. Kabelreserves aanleggen: zie Hoofdstuk
4.5.6 "Kabelreserves aanleggen (11)",
pagina 70.

6. Sluit de begrenzingskabel na het leggen aan
op de aansluiting (07/B) van het basisstation:
zie Hoofdstuk 4.5.1 "Begrenzingskabel op het
basisstation aansluiten (07/b)", pagina 69.

4.5.3 Obstakels afzetten

Afhankelijk van de omgeving van het werkge-
deelte moet de begrenzingskabel met verschil-
lende afstanden t.o.v. de obstakels worden ge-
legd. Gebruik voor de bepaling van de juiste af-
stand de liniaal die van de verpakking afgehaald
kan worden.

[ OPMERKING Afzettingen zijn alleen nood-
zakelijk als ze door de stootsensoren van het ap-
paraat niet kunnen worden herkend. Vermijd te
veel of onnodige afzettingen. Niveauverschillen
die kleiner zijn dan 6 cm, moeten worden uitge-
sloten, omdat het apparaat anders schade kan
veroorzaken.

Afstand t.o.v. muren, hekken, bloembedden:
min. 20 cm (05)

Het apparaat beweegt met een afstand naar bui-
ten van 20 cm langs de begrenzingskabel. Leg
daarom de begrenzingskabel met een afstand
van ten minste 20 cm t.o.v. muren, hekken of
bloembedden.

Afstand t.o.v. terrasranden en verharde

paden (09)

Als de rand van het terras of het pad hoger is dan
het gazon moet er een afstand van ten minste

20 cm aangehouden worden. Als de rand van het
terras of het pad op gelijke hoogte van het gazon
ligt kan de kabel precies op de rand worden ge-
legd.

Afstand van obstakels t.o.v. de
begrenzingskabel (05)

Als de begrenzingskabels van het obstakel weg
of naar het obstakel toe precies samenvallen,
d.w.z. met een afstand van 0 cm, beweegt het
apparaat over de begrenzingskabels heen. De
begrenzingskabels hierbij niet over elkaar heen
(06/c), maar evenwijdig leggen (05/e).

Leggen van de begrenzingskabel rond
hoeken (05, 10)

®  Bij naar binnen verlopende hoeken (10/a):
Begrenzingskabel diagonaal leggen om te
voorkomen dat het apparaat in de hoek vast
komt te zitten.

®  Bij buitenhoeken met obstakels (10/b): Be-
grenzingskabel in een punt leggen om te
voorkomen dat het apparaat tegen de hoek
aan botst.

= Bij buitenhoeken zonder obstakels (05/j): Be-
grenzingskabel met een hoek van 90° leggen.

4.5.4 Doorgangen afzetten (05/h)

De volgende afstanden moeten in de doorgang
aangehouden worden:

®  Totale breedte: min. 60 cm

®  Afstand van de begrenzingskabel t.o.v. de
rand: 20 cm

®  Afstand tussen de begrenzingskabels: min.
20 cm

4.5.5 Hellingen afzetten (15)

Dalingen die groter zijn dan vermeld in de techni-
sche gegevens moeten met de begrenzingskabel
worden afgezet (45 % = 45 cm daling per 1 m ho-
rizontaal) (zie technische gegevens).

De begrenzingskabel mag niet over een helling
van meer dan 20 % worden gelegd. Om proble-
men bij het keren te vermijden moet er een af-
stand van 50 cm tot 20 % helling worden nage-
leefd. Als de helling aan de buitenrand van het
werkgedeelte op een punt meer dan 20 % is,
moet de begrenzingskabel met een afstand van
20 cm op het vlakke terrein voor het begin van de
helling worden gelegd.

4.5.6 Kabelreserves aanleggen (11)

Om na de inrichting van het maaibereik het ba-
sisstation nog te kunnen verplaatsen of het maai-
bereik te vergroten, moet er op regelmatige af-
standen een reservelengte in de begrenzingska-
bel worden ingebouwd.

Kies het aantal kabelreservelengtes naar eigen
goeddunken.

H OPMERKING Vorm bij reservelengtes geen
open lussen.

1. Leg de begrenzingskabel rond de actuele ga-
zonpen (11/1) en weer terug naar de vorige
gazonpen (11/3).

2. Leid de begrenzingskabel dan weer terug
naar de actuele gazonpen. Er ontstaat een
lus. De kabels moeten bij elkaar liggen.
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3. Indien nodig de lus in het midden met een
extra gazonpen (11/2) aan de grond bevesti-
gen.

4.5.7 Typische fouten bij het leggen van de
kabel (06)

B De reserves van de begrenzingskabel wor-
den niet in een gelijkmatige, langgerekte lus
gelegd (06/a).

®  De begrenzingskabel wordt niet deskundig
rond de hoeken gelegd (06/b).

B De begrenzingskabel wordt gekruist of niet
rechtsom gelegd (06/c).

= De begrenzingskabel wordt te onnauwkeurig
gelegd, zodat randgedeeltes van het gazon
niet gemaaid kunnen worden (06/d).

®  De begrenzingskabel wordt bij het heen- en
terugleiden van de rand naar een obstakel
binnen het gazon niet direct naast elkaar lig-
gend gelegd (06/e).

®  De startpunten worden te ver weg van het
basisstation vastgelegd (06/f).

B De begrenzingskabel wordt over de rand van
het gazon heen gelegd (06/g).

®  Bijj het leggen van de begrenzingskabel wordt
de minimum afstand voor doorgangen van
20 cm onderschreden (06/h).

B De begrenzingskabel wordt te dicht, d.w.z.
met een afstand van minder dan 20 cm t.o.v.
niet te passeren obstakels gelegd (06/i).

4.6 Basisstation op voeding aansluiten (08)

1. Voeding (08/4) op een droge en tegen zon-
licht beschermde plek voldoende in de buurt
van het basisstation (08/1) plaatsen.

2. Laagspanningskabel van de voeding (08/5)
en kabel van het basisstation (08/6) met el-
kaar verbinden.

3. Netstekker van de voeding (08/2) in een
stopcontact (08/3) steken.

H OPMERKING Wij adviseren om de voeding
op het spanningsnet via een aardlekschakelaar
met een nominale lekstroom van < 30 mA aan te
sluiten.

4.7 Verbindingen aan het basisstation
controleren (08)

1. Controleer of de led aan de voorkant van de
laadzuil (13/1) brandt. Indien niet:

= Trek de voedingskabel los.

®m  Controleer alle stekkerverbindingen van
de voeding en van de begrenzingskabel
op juiste montage en beschadigingen.

Toestandsweergave van de led

Led Bedrijfstoestanden

geel ®  Brandt als de voeding in orde is.

5 INBEDRIJFSTELLING

Dit hoofdstuk beschrijft de handelingen en instel-
lingen die nodig zijn om het apparaat voor de
eerste keer in bedrijf te stellen. Voor alle andere
instellingen zie Hoofdstuk 7 "Instellingen", pagi-
na 73.

5.1 Accu opladen (12)

Bij normaal gebruik wordt de accu van het appa-
raat regelmatig opgeladen.

H OPMERKING De accu moet voor het eerste
gebruik compleet worden opgeladen. De accu
kan in elke willekeurige laadtoestand worden op-
geladen. Het is niet slecht voor de accu als het
opladen wordt onderbroken. De accu kan alleen
worden opgeladen als het apparaat is ingescha-
keld.

1. Apparaat (12/1) zodanig in het basisstation
(12/3) plaatsen dat de contactopperviakken
van het apparaat de laadcontacten van het
basisstation raken.

2. Met apparaat inschakelen.

3. Het display op het apparaat toont Accu
wordt geladen. Indien niet: zie Hoofdstuk
10 "Hulp bij storingen”, pagina 78.

5.2 Basisinstellingen uitvoeren

1. Afdekkap openen.

2. Met apparaat inschakelen. Firmware, co-
de en type worden weergegeven.

3. In het menu taalkeuze met @ of@ taal se-

lecteren en met BV overnemen.

4. In het menu Aanmelding > PIN invoe-
ren het vooraf ingestelde PIN 0000 invoe-
ren. Hiervoor na elkaar met @ of Ii] het cij-

fer O selecteren en telkens met BV overne-
men. Na de invoer van het PIN wordt de toe-
gang vrijgeschakeld.
5. Inhetmenu PIN wijzigen:
®  Bij Nieuwe PIN invoeren een zelf
gekozen nieuw PIN van vier plaatsen in-
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voeren. Hiervoor na elkaar met @ of E]

een cijfer selecteren en telkens met E]'
overnemen.

®  Bij Nieuwe PIN herh. het nieuwe PIN
opnieuw invoeren. Als beide invoeren
identiek zijn, wordt PIN met succes
gewijzigd weergegeven.

6. Inhet menu Datum invoeren de actuele
datum instellen (formaat: DD-MM-203J).

Hiervoor na elkaar met ‘Z] of E] een cijfer

4
selecteren en telkens met B overnemen.

7. Inhetmenu Tijdstip invoeren > 24h-
formaat de actuele tijd instellen (for-

maat: HH:MM). Hiervoor na elkaar met @ of

E] een cijfer selecteren en telkens met E]'
overnemen.
De basisinstellingen zijn voltooid. De status On-
gekalibreerd starttoets indrukken
wordt weergegeven.

5.3 Maaihoogte instellen (14)

De maaihoogte kan traploos tussen de 25 -
55 mm met de hand worden versteld.

H OPMERKING Voor de kalibratierit (zie
Hoofdstuk 5.4 "Automatische Kalibratierit uitvoe-
ren", pagina 72) en voor het leren van de start-
punten (zie Hoofdstuk 7.5.2 "Startpunten instel-
len", pagina 74) wordt een maaihoogte van
55 mm aanbevolen.

1. Afdekking (14/1) openen.

2. De maaihoogte instellen (de actuele maai-
hoogte wordt op het scherm (14/3) in millime-
ter aangegeven):

B Maaihoogte (d.w.z. gazonhoogte) verho-
gen: Draaiknop (14/2) rechtsom (14/+)
draaien.

B Maaihoogte (d.w.z. gazonhoogte) verla-
gen: Draaiknop (14/2) linksom (14/-)
draaien.

3. Afdekking sluiten.
5.4 Automatische kalibratierit uitvoeren

H OPMERKING Voer voor de inbedrijfstelling
een kalibratie uit (zie Hoofdstuk 5.4 "Automati-
sche kalibratierit uitvoeren", pagina 72) of voer
het teachen van de stanrtpunten uit (zie Hoofd-
stuk 7.5.2 "Startpunten instellen", pagina 74).

Zet het apparaat op de beginstand (13)

1. Zet het apparaat binnen het maaigebied op
de startpositie:

®  min. 1 mlinks en 1 m voor het basisstati-
on

= met de voorkant op de begrenzingskabel
uitgelijnd
Kalibratierit starten

1. Controleer dat er binnen het te voorspellen
bewegingsgedeelte van het apparaat geen
obstakels aanwezig zijn. Het apparaat moet
met beide voorwielen tegelijk over de begren-
zingskabel heen kunnen rijden. Indien nodig
obstakels verwijderen of kabel tijdelijk naar
binnen leggen (min 35 cm noodzakelijk).

2. Met apparaat starten. Op het display
wordt weergegeven:
® | waarschuwing! Aandrijving
start

m  Kalibreren, Fase [1]

Tijdens de kalibratierit

Het apparaat rijdt voor de bepaling van de sig-
naalsterkte binnen de begrenzingskabel eerst
twee keer over de begrenzingskabel heen en ver-
volgens naar het basisstation en blijft daar stil-
staan.

®  Op het display wordt de melding Kalibra-
tie voltooid gegeven.

®  De accu wordt opgeladen.

H OPMERKING Het apparaat moet bij het bin-
nenrijden in het basisstation blijven staan. Als het
apparaat bij het binnenrijden in het basisstation
de contacten niet raakt, rijdt het verder langs de
begrenzingskabel. Als het apparaat niet door het
basisstation rijdt is de kalibratieprocedure mis-
lukt. In dat geval moet het basisstation beter uit-
gelijnd en de kalibatieprocedure herhaald wor-
den.

Na de kalibratie

De vooraf ingestelde actuele maaitijd wordt aan-
gegeven.

Voor alle andere instellingen zie Hoofdstuk 7 "In-
stellingen”, pagina 73.

Robolinho

H OPMERKING Om voor een correcte werking
te zorgen en foutmeldingen te reduceren moet de
luslengte met de functie "Instappunten teachen"
worden gemeten.
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6 BEDIENING
6.1 Apparaat met de hand starten

1. Met apparaat inschakelen.
Voor randen maaien buiten de planning: zie
Hoofdstuk 7.7 "Randen maaien bij handmati-
ge start", pagina 75.

2. Met apparaat met de hand starten.
6.2 Maaiwerking staken
" Robolinho: op het apparaat indrukken.

= Robolinho 450 W/700/1200/2000: Q] op het
basisstation (12/4) of op het apparaat indruk-
ken.

Het apparaat rijdt automatisch naar het basissta-
tion. Het wist het maaischema van de actuele
dag en start de volgende dag weer op het inge-
stelde tijdstip.

u op het apparaat indrukken.
De maaiwerking wordt gedurende een half
uur onderbroken.

L] op het apparaat indrukken.
Het apparaat wordt uitgeschakeld.

H OPMERKING In gevaarlijke situaties kan het
apparaat met de STOP-toets (12/2) worden ge-
stopt.

6.3 Nevenoppervlak maaien (05/NF)

1. Apparaat optillen en met de hand op het ne-
venoppervlak plaatsen.

Met apparaat inschakelen.

Met E] hoofdmenu oproepen.

IZ] of@ *Instellingen E]'

@ of@ *Nevenoppervlak maaien B’
Met @ of@ maaitijd selecteren.

Met apparaat met de hand starten.
Afhankelijk van de instelling: Het apparaat maait
gedurende de ingestelde tijd en schakelt vervol-
gens uit of maait verder tot de accu leeg is.

Na het maaien van het nevenopperviak het appa-
raat weer met de hand in het basisstation plaat-
sen.

N o o~ w DN

7 INSTELLINGEN
7.1 Instelling oproepen - Algemeen

1. Met E] hoofdmenu oproepen.
Opmerking: Het sterretje * voor het menu-
punt geeft aan dat het zojuist is geselecteerd.

2. @ of@ *Instellingen B’
3. Met @ of[i] het gewenste menupunt selec-

|4
teren en metE] overnemen.
4. Instellingen uitvoeren.
Opmerking: De menupunten worden in de
paragrafen hierna beschreven.

5. Met@ teruggaan naar het hoofdmenu.

H OPMERKING Verdere menupunten: zie
Hoofdstuk 5.2 "Basisinstellingen uitvoeren", pagi-
na71.

7.2 Geluidssignaal knopbediening
activeren/deactiveren

1. @ of@ *Geluidssignaal knopbe-
diening B'

2. Geluidssignaal knopbediening activeren/de-
activeren:

u @ of@ Activeren E]':

toetstonen activeren.

u @of@ gedeact. B’:

toetstonen deactiveren.

7.3 Eco-Mode activeren/deactiveren
(Robolinho 700/1200/2000)

In de Eco-modus schakelt het apparaat om naar

de energie besparende modus. Daardoor wordt

het energieverbruik en de geluidsemissie geredu-

ceerd.

H OPMERKING In hoog en dicht gras evenals
dichte grasmat niet aanbevolen of eventueel niet
mogelijk.

1. @ of@ * EcoMode E]'
2. Eco-Mode activeren/deactiveren:

®  Activeren B’:
Eco-Mode activeren.

®m  gedeact. B’:
Eco-Mode deactiveren.
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7.4 Regensensor instellen (Robolinho 450
W/700/1200/2000)

[ OPMERKING Maaien van een droog gazon
vermindert vervuiling. Door het activeren van de
regensensor en het instellen van een vertragings-
tijd kan er worden voorkomen dat het apparaat bij
een nat gazon maait.

Als de regensensor geactiveerd is, rijdt het appa-
raat terug naar het basisstation als het begint te
regenen. Daar blijft het tot de regensensor is ge-
droogd. Vervolgens wacht het nog de tijd af die
als vertraging is ingesteld voordat het doorgaat
met maaien. De gevoeligheid van de regensen-
sor is instelbaar.

1. @of@ * Regensensor B’

2. Regensensor activeren/deactiveren:

u @ of@ Activeren E]':

Regensensor activeren.

u @of@ gedeact. E]':

Regensensor deactiveren.
3. Vertraging van de regensensor instellen:

u @of@ * Regensensor vertrag.
=

B XX uur xx minuten
Met @ of E] de gewenste waarde voor

de vertraging selecteren en met B' be-
vestigen.

4. Gevoeligheid van de regensensor instellen:

u @of@ * Regengevoelig B’
® Met @ of E] de gewenste waarde voor
de gevoeligheid instellen en met E]' be-
vestigen.
7.5 Maaiprogramma instellen

7.5.1 Maaiprogramma instellen - Algemeen

1. Met E] hoofdmenu oproepen.

2. @ of@ * Programma [3'
3. Met @ of@ menupunt selecteren en met

overnemen.
4. Instellingen uitvoeren.
Opmerking: De menupunten worden in de
paragrafen hierna beschreven.

7.5.2 Startpunten instellen
Startpunten teachen

1. Apparaat in het basisstation plaatsen.
Met apparaat inschakelen.

Met E] hoofdmenu oproepen.
@ of@ * Programma E]'
@ of@ *Startpunten E]'

@ of@ *Startpunten teachen B’

@of@ *Start teachrun voor
startpunten E]':

u @ of@ Start E]'. Het apparaat be-

weegt langs de begrenzingskabel.

u @ of@ Hier E]', als het apparaat

het gewenste startpunt heeft bereikt. Het
startpunt wordt opgeslagen.

8. @of@ Stel startpunt 1 in E]',

als bij de teachrun geen startpunt is vastge-
legd. Als er hier geen startpunt wordt vastge-
legd, worden de startpunten automatisch
vastgelegd.

9. @of@ Startpunt x: XXm E]', als

het laatste startpunt is bereikt.

N o o M~ v N

Startpunten met de hand vastleggen (05)

Het eerste startpunt (05/X0) is vooraf ingesteld
en bevindt zich 1 m rechts naast het basisstation.
Achter dit punt kunnen verdere startpunten wor-
den gedefinieerd (zie technische gegevens).

Houd bij het vastleggen van de startpunten reke-
ning met het volgende:

®  Stel de startpunten niet te ver verwijderd van
het basisstation en niet te dicht bij elkaar in
(06/f).

B Gebruik slechts zoveel startpunten als nodig.

1. @of@ *Startpunten E]'

2. [A)of(W)*punt x1 bij [020m] (=]”
Met @ of E] na elkaar een cijfer selecteren
en telkens met E]' overnemen.

3. [AJof(W) *punt x2 bij [075m] [=]”
Met @ of E] na elkaar een cijfer selecteren

en telkens met E]' overnemen.
4. Verdere startpunten vastleggen indien nodig.
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5. Met E] teruggaan naar het hoofdmenu.
7.5.3 Maaitijden instellen

[ OPMERKING Tussen de programmering
van de maaitijden en het starten van het maaien
moeten 30 minuten liggen. Indien niet start het
apparaat op zijn vroegst 30 min na de laatste
toetsbediening.

In het menupunt weekprogramma worden de
dagen van de week en de tijdstippen ingesteld
waarop het apparaat moet maaien. Pas deze in-
stellingen indien nodig aan op de afmetingen van
het gazon. Als er na ongeveer een week nog on-
gemaaide gebieden te zien zijn moeten de maai-
tijden verlengd worden.

1. @ of@ *Weekprogramma E]'

L @ of@ *Elke dag [X]:Hetappa-
raat maait iedere dag op de ingestelde
tijdstippen. Als Elke dag [ ] wordt
aangegeven, maait het apparaat alleen
op de ingestelde weekdagen.

u @ of@ *Maandag [X]...* Zondag
[X] : Het apparaat maait op de ingestel-
de weekdag op de ingestelde tijdstippen.
Als bijv. Maandag [ ] wordt weerge-
geven, maait het apparaat op de betref-
fende dag niet.

u @ of@ wijzigen BV: De betreffen-
de dag activeren [X] of deactiveren
[ 1, tijden, manier van maaien en start-
punten instellen.

2. Instellingen voor alle dagen of de betreffende

dag uitvoeren:

= bijv. *[M] 07:00-10:00 [?]: Nor-
maal maaien [M] van 07:00 — 10:00 uur
met automatisch wisselend startpunt 0 —
9 [7].

®  bijv. *[R] 16:00-18:00 [1]: Het ap-
paraat start om 16:00 uur met het maaien
van randen [R] en beweegt langs de
gehele begrenzingskabel. Daarna begint
het maaien van het opperviak op start-
punt 1 [1]. Om 18:00 uur of zodra de
accu leeg is, rijdt het apparaat terug naar
het basisstation.

u @ Of@ wijzigen B’: Geselecteer-

de instelling wijzigen.

u @ of@ Verder BV: Gewijzigde in-
stelling bevestigen en verder naar de vol-
gende instelling.

3. @ of@ Oopslaan B’: Alle gewijzigde in-
stellingen van het menupunt opslaan.

7.5.4 Passagemodus

De passagemodus zorgt bij nauwe passages

voor een beter maairesultaat.

1. Startpunt in de nauwe passage zetten (zie
paragraaf ,Startpunten instellen®).

2. Vanaf het ingestelde startpunt in de passage-
modus starten (zie paragraaf ,Maaiprogram-
ma instellen®).
®  bijv. *[P] 16:00-18:00 [3]: Hetap-

paraat start om 16:00 uur met de pas-
sagemodus [P] en begint op startpunt 3
[3] te maaien. Om 18:00 uur of zodra de
accu leeg is, rijdt het apparaat terug naar
het basisstation.

7.6 inTOUCH (Robolinho modellen "W")
Een bestaande verbinding met een gateway kan
verbroken worden. Daardoor staat het apparaat
gedurende 30 minuten open voor een nieuwe
verbindingsopbouw.

H OPMERKING Om later een verbinding op te
bouwen moet de verbinding eerst opnieuw wor-
den verbroken, ook als het apparaat vooraf niet
met een gateway was verbonden.

1. (A of (™) #inToucH (="

2. Verbinding verbreken B'
apparaat meldt: Voltooid.

3. Met B’ bevestigen en teruggaan naar het
menu.

7.7 Randen maaien bij handmatige start

Voor de handmatige start kan hier ingesteld wor-
den dat het apparaat met het maaien van de ran-
den begint.

Randen op de geprogrammeerde maaitijden
maaien: zie Hoofdstuk 7.5.3 "Maaitijden instel-
len", pagina 75.

1. @ of@ *Randen maaien E]'

2. @of@ *bij handmatige start E]'
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7.8 Maaien van nevenopperviakken
instellen

1. @ of@ *Nevenoppervlak maaien
(=
2. Maaitijden instellen:

u @ of@ inactief E]':

Maaien van nevenoppervlakken is uitge-
schakeld.

u @of@ actief [3':

Het apparaat maait tot de accu leeg is.

u @of@ Mdhzeit in min B’:
Het apparaat maait gedurende de inge-
stelde tijd het nevenoppervlak. De vol-
gende maaitijden kunnen ingesteld wor-
den:
30/60/90/120/tot accu leeg.

7.9 Displaycontrast instellen

Als het display bijv. in zonlicht slecht af te lezen
valt, kan de weergave door wijziging van het dis-
playcontrast verbeterd worden.

1. @of@ *Displaycontrast E]'
2. Met @ of E] het displaycontrast verhogen/
verlagen en met E]' overnemen.

7.10 Instellingsbescherming

Als de instellingsbescherming gedeactiveerd is
hoeft alleen bij het bevestigen van voor de veilig-
heid belangrijke fouten de PIN-code ingevoerd te
worden.

1. @of@ *Instellingsbescherming
=g
2. Instellingsbescherming activeren/deactiveren:

u @ of@ Activeren E]':

Instellingsbescherming activeren.

u @of@ gedeact. E]':

Instellingsbescherming deactiveren.

7.11 Opnieuw kalibreren

Als de positie of de lengte van de begrenzingska-
bel werd gewijzigd of het apparaat de begren-
zingskabel niet meer kan vinden, moet er op-
nieuw gekalibreerd worden.

1. @of@ opnieuw kalibreren B'

2. Kalibratie terugzetten? E]'

3. Kalibratierum uitvoeren: zie Hoofdstuk 5.4
"Automatische kalibratierit uitvoeren", pagi-
na72.

7.12 Terugzetten op fabrieksinstellingen

De fabrieksinstelling van het apparaat kunnen
bijv. voor een doorverkoop teruggezet worden.

1. @of@ *Fabrieksinstellingen B’
apparaat meldt: Instellingen met suc-

ces hersteld

8 INFORMATIE WEERGEVEN

Het menu Informatie dient voor de weergave
van de apparaatgegevens. In dit menu kunnen
verder geen instellingen worden gedaan.

1. Met E] hoofdmenu oproepen.

2. @ of@ *Informatie E]r
3. Met @ of@ menupunt selecteren en met
E]' overnemen.

Opmerking: De menupunten worden in de
paragrafen hierna beschreven.

4. Met@ teruggaan naar het hoofdmenu.

Messenservice

Geeft aan over hoeveel bedrijfsuren er een mes-
senservice noodzakelijk is. De teller kan met de

hand teruggezet worden. De messenservice van
een AL-KO dealer, technicus of een servicepart-
ner uit laten voeren.

Teller voor de messenservice terugzetten:

1. @of@ Bevestigen B’

Hardware

Geeft informatie weer over het apparaat, als bijv.
type, fabricagejaar, bedrijfsuren, serienummer,
aantal maaibeurten, totale maaitijd, aantal laad-
cycli, totale oplaadtijd, lengte van de lus van de
begrenzingskabel.

Software
Geeft de software-versie aan.

H OPMERKING Houd de software van de Ro-
bolinho maairobot altijd actueel. Controleer regel-
matig de firmwareversie en actualiseer die indien
nodig. De Robolinho Updater Software vindt u op
internet op:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-autoupdater

Programma-info

Toont actuele instellingen als bijv. de totale we-
kelijkse maaitijd.
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Onderhoud en verzorging

Storingen

Geeft de als laatste opgetreden storingsmeldin-
gen met datum, tijd en foutcode weer.

9 ONDERHOUD EN VERZORGING

/\ VOORZICHTIG! Gevaar voor letsel. On-
derdelen met scherpe randen en draaiende on-
derdelen kunnen letsel veroorzaken.

= Draag bij onderhouds- en reinigingswerkzaam-
heden altijd beschermende handschoenen!

9.1 Reiniging

LET OP! Gevaar door water. Water in de ro-
bot-grasmaaier en in het basisstation leidt tot
schade aan elektrische componenten.

B Spuit de robot-grasmaaier en het basisstation
niet met water af.

Robot-grasmaaier reinigen

/\ VOORZICHTIG! Kans op letsel door snij-
messen. De snijmessen zijn erg scherp en kun-
nen snijwonden veroorzaken.

B Draag veiligheidshandschoenen!
® | et erop dat lichaamsdelen niet in de snij-
messen terechtkomen.

Een keer per week uitvoeren:

1. Met u apparaat uitschakelen.

2. Oppervlak van het huis met een stoffer, een
borstel, een vochtige doek of een fijne spons
afvegen.

3. Onderkant, maaidek en snijmessen met een
borstel afborstelen.

4. Snijmessen op beschadigingen controleren.
Indien nodig vervangen: zie Hoofdstuk 9.3
"Messen vervangen", pagina 77.

Basisstation reinigen

1. Grasrestanten en loof of andere voorwerpen
regelmatig uit het basisstation verwijderen.

2. Oppervlak van het basisstation met een
vochtige doek of een fijne spons afvegen.

9.2 Regelmatige controle

Algemene controle

1. Controleer één keer per week de gehele in-
stallatie op beschadigingen:

®  Apparaat

®  Basisstation

®  Begrenzingskabel
®  Voeding

2. Vervang defect onderdelen door originele on-
derdelen van AL-KO of door een servicepunt
van AL-KO.

Wielen controleren op vrije beweging
Een keer per week uitvoeren:

1. De omgeving van de rollen grondig van gras-
restanten en vervuiling ontdoen. Gebruik
hiervoor een stoffer en een doek.

2. Controleer of de rollen soepel draaien en of
ze gestuurd kunnen worden.

Opmerking: Als de rollen stroef draaien of
niet gestuurd kunnen worden moeten ze door
een servicepunt van AL-KO worden vervan-
gen.

Contactoppervlakken aan de robot-

grasmaaier controleren

1. Vervuiling met een doek verwijderen en dan
iets met contactvet insmeren.

Laadcontacten van het basisstation

controleren

1. Trek de voedingskabel los.

2. De laadcontacten richting basisstation druk-
ken en loslaten. De laadcontacten moeten
weer terugveren in de uitgangspositie.
Opmerking: Als de laadcontacten niet terug-
veren moeten ze door een servicepunt van
AL-KO worden vervangen.

9.3 Messen vervangen

/\ VOORZICHTIG! Kans op letsel door snij-
messen. De snijmessen zijn erg scherp en kun-
nen snijwonden veroorzaken.

®  Draag veiligheidshandschoenen!

®m | et erop dat lichaamsdelen niet in de snij-
messen terechtkomen.

LET OP! Beschadiging van het apparaat
door ondeskundige reparatie. Door het recht-
buigen van verbogen gemonteerde snijmessen
kan de messenschijf beschadigd raken.

®  Buig verbogen snijmessen niet recht.
®  Vervang verbogen snijmessen door originele
reserveonderdelen van AL-KO.

Versleten snijmessen of verbogen snijmessen
moeten worden vervangen.

1. Met apparaat uitschakelen.

2. Apparaat omkeren met de messen naar bo-
ven toe.

3. Bevestigingsbouten losdraaien.
4. De snijmessen uit de meszitting halen.
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5. De meszitting reinigen met een zacht borstel-
tje.

[ OPMERKING De snijmessen zijn over de
gehele lengte geslepen en kunnen daarom 180°
gedraaid gemonteerd worden, waardoor de
draaitijd verdubbeld wordt.

6. Messen vervangen:

®  Als de snijmessen sinds de eerste mon-
tage nog niet zijn gedraaid: Snijmessen
180° draaien en met de geslepen kant
naar het apparaat toe wijzend weer in de
meszitting plaatsen en de bevestigings-
bouten weer handvast aandraaien.

®  Als de snijmessen sinds de eerste mon-
tage al eens zijn gedraaid: Nieuwe snij-
messen met de geslepen kant naar het
apparaat toe wijzend in de meszitting
plaatsen en nieuwe bevestigingsbouten
handvast aandraaien.
Opmerking: Er mogen uitsluitend origi-
nele reserveonderdelen van AL-KO wor-

den gebruikt.
Storing Oorzaak
Apparaat start niet. Accu is leeg.

Apparaat komt klem te zit-
ten en graaft zich vast. De
wielen draaien verder.

geactiveerd.

Gras is te hoog.

Apparaat blijft op een onef-

Stootsensoren worden niet

Als ernstige vervuiling niet met een borstel kan
worden verwijderd, moet de messenschijf worden
vervangen, omdat er anders onbalans kan zor-
gen voor meer geluid, meer slijtage en functiesto-
ringen.

De wegruimmessen hoeven normaal gesproken
niet te worden vervangen.

10 HULP BIJ STORINGEN

10.1 Apparaat- en bedieningsfouten
verhelpen

/\ VOORZICHTIG! Gevaar voor letsel. On-
derdelen met scherpe randen en draaiende on-
derdelen kunnen letsel veroorzaken.

B Draag bij onderhouds- en reinigingswerk-
zaamheden altijd beschermende handschoe-
nen!

EH OPMERKING Neem contact op met onze
klantenservice bij storingen die niet in deze tabel
staan vermeld of die u niet zelf kunt oplossen.
Maatregel
Apparaat in het basisstation opladen.

Bezoek een AL-KO service centre.

= De maaihoogte hoger instellen,
daarna lager instellen tot de ge-
wenste hoogte.

®  Gras met een grasmaaier maaien.

Oneffenheid verwijderen.

fenheid van het gazon han-

gen.

Apparaat maait op verkeer-
de tijdstippen. tijd.

Maaiduur is verkeerd inge-

steld.

Apparaat verliest de tijdin-

stellingen.
Motor blokkeert tijdens het

Apparaat heeft de verkeerde

Motor is overbelast.

Tijd instellen.
Maaitijden instellen.
Accu is defect. Bezoek een AL-KO ser-

vice centre.

Apparaat uitschakelen, op effen onder-

maaien. grond of laag gras plaatsen en opnieuw
starten.
Accu is leeg. Accu opladen.
Snijmessen zijn stomp. Snijmessen omkeren of indien nodig
vervangen.
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Storing

Maairesultaat is ongelijk-
matig.

Het vermogen van de accu
neemt duidelijk af.

Apparaat trilt of het ge-
luidsvolume is te hoog.

Accu kan niet opgeladen
worden resp. te lage ac-
cuspanning

Oorzaak
Maaitijd is te kort.
Maaigebied is te groot.

De maaihoogte is te laag in-
gesteld.

Snijmessen zijn stomp.

De maaihoogte is te laag in-
gesteld.

Gras te hoog of te nat.

Onbalans in het snijmes of in
de aandrijving van het snij-
mes

B |Laadcontacten van het
basisstation zijn vervuild.

®m  Contactoppervlakken
aan het apparaat zijn
vervuild.

Basisstation heeft geen
stroom.

Apparaat raakt de laadcon-
tacten niet.

Levensduur van de accu is
afgelopen.

Oplaadelektronica is defect.

10.2 Foutcodes en -oplossing

[ OPMERKING Neem contact op met onze
klantenservice bij storingen die niet in deze tabel
staan vermeld of die u niet zelf kunt oplossen.

Foutcode

CNOO1l: Tilt sensor

Oorzaak

Kantelsensor is geactiveerd:

®  Max. hellingshoek over-
schreden

®  Apparaat werd gedragen
®  Helling te stell

Maatregel
Langere maaitijden programmeren.
Maaigebied verkleinen.

De maaihoogte hoger instellen, daarna
lager instellen tot de gewenste hoogte.

Snijmessen omkeren of indien nodig
vervangen.

De maaihoogte hoger instellen, daarna
lager instellen tot de gewenste hoogte.

Gazon laten drogen.
Maaihoogte hoger instellen.

Maaidek reinigen.
Bezoek een AL-KO service centre.

Laadcontacten en contactopperviakken
reinigen.

Basisstation op voeding aansluiten.

B Apparaat in het basisstation plaat-
sen en controleren of de laadcon-
tacten contact maken.

®  Bezoek een AL-KO service centre.

Bezoek een AL-KO service centre.

Bezoek een AL-KO service centre.

Maatregel

Apparaat op een horizontale onder-
grond plaatsen en de fout bevestigen.
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Foutcode
CN002: Lift sensor

CNOO5: Bumper de-

flected

CNOO7: No Toop sig-
nal

CNOO08: Loop signal
weak

CN010: Slechte posi-

tie

CNO11l: Escaped ro-

bot

CN012: cal: no Toop
CNO15: cal: outside

Oorzaak

De hefsensor is geactiveerd:

®  De afdekking van het ap-
paraat werd door optillen
of door een obstakel
naar boven toe wegge-
drukt.

Apparaat is tegen een obsta-
kel gereden en kan zich niet
losmaken (bijv. botsing in de
buurt van het basisstation).

®  Geen circuitsignaal

Begrenzingskabel is de-
fect.

®  Circuitsignaal is te zwak.

Circuitsignaal te zwak

Begrenzingskabel te diep
ingegraven

B Apparaat bevindt zich
buiten het omheinde ga-
zonoppervlak.

B Begrenzingskabel werd
gekruist.

Apparaat bevindt zich buiten
het omheinde gazonopper-
vlak.

Storing tijdens de kalibratie:

B Apparaat kan de begren-
zingskabel niet vinden.

Maatregel

Obstakel verwijderen.

®m  Apparaat op een vrij, omheind ga-
zon plaatsen.

®  Positie van de begrenzingskabel
corrigeren.

®m  LEDs aan het basisstation controle-
ren.

®  Voeding van het basisstation con-
troleren. Voeding losnemen en weer
aansluiten.

®  Begrenzingskabel op beschadigin-
gen controleren. Defecte kabel re-
pareren.

®m | EDs aan het basisstation controle-
ren.

B Voeding van het basisstation con-
troleren. Voeding losnemen en weer
aansluiten.

®  Begrenzingskabel tot de voorge-
schreven hoogte verhogen, evt. di-
rect op het gazon bevestigen.

®  Apparaat op een vrij, omheind ga-
zon plaatsen.

®  Positie van de begrenzingskabel om
bochten en obstakels corrigeren.
Kruising van de kabel opheffen.

Positie van de begrenzingskabel om
bochten en obstakels corrigeren.

®  |LEDs aan het basisstation controle-
ren.

®  Voeding van het basisstation con-
troleren. Voeding losnemen en weer
aansluiten.

®m  Apparaat op de voorgeschreven ka-
libratiepositie zetten, precies haaks
uitlijnen. Apparaat moet over de be-
grenzingskabel heen kunnen rijden.
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Foutcode

CN017: cal: signal
weak

CNO018: cal: collisi-
on

CN038: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating

Oorzaak

Storing tijdens de kalibratie:

Circuitsignaal te zwak
Geen circuitsignaal

Begrenzingskabel is de-
fect.

Storing tijdens de kalibratie:

Apparaat is tegen een
obstakel aan gereden.

Accu is leeg:

Circuit van de begrenzings-

kabel is te lang, te veel eilan-

den.

Bij het opladen geen contact
met de laadcontacten

Obstakels in de buurt van het

laadstation

Apparaat heeft zich vastge-
reden.

Apparaat vindt het basisstati-

on niet.

Accu is opgebruikt.

Oplaadelektronica is defect.

Automatisch verhelpen van
storing niet mogelijk

Accu is oververhit (meer
dan 60 °C). Er is geen
ontlading mogelijk.
Noodstop door controle-
elektronica

Maatregel

Apparaat op de voorgeschreven ka-
libratiepositie zetten, precies haaks
uitlijnen.

Voeding van het basisstation con-
troleren. Voeding losnemen en weer
aansluiten.

Begrenzingskabel op beschadigin-
gen controleren.

Obstakel verwijderen.

Positie van de begrenzingskabel corri-
geren.

Laadcontacten reinigen.

Apparaat in het basisstation plaat-
sen en controleren of de laadcon-
tacten contact maken.
Laadcontacten laten controleren
door een servicepunt van de fabri-
kant en laten vernieuwen.

Obstakels verwijderen.

Apparaat op een vrij, omheind gazon
plaatsen.

Begrenzingskabel op beschadigin-
gen controleren.

Begrenzingskabel door een service-
punt van de fabrikant laten doorme-
ten.

Accu door een servicepunt van de fabri-
kant laten vervangen.

Laadelektronica door een servicepunt
van de fabrikant laten vervangen.

Storingsmelding met de hand be-
vestigen.

Als dit weer optreedt: Apparaat door
een servicepunt van de fabrikant la-
ten controleren.

Apparaat uitschakelen en accu laten
afkoelen.

Apparaat niet in het basisstation
plaatsen.
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Transport

Foutcode

CN110: Blade motor
over heating

CN119: R-Bumper de-
flected

CN120: L-Bumper de-
flected

CN128: Recov Impos-
sible

Oorzaak

Maaimotor is oververhit
(meer dan 80 °C).

Apparaat is tegen een obsta-

kel gereden en kan zich niet
losmaken.

Apparaat is tegen een obsta-

kel gereden en kan zich niet
losmaken.

Apparaat bevindt zich buiten
het omheinde gazonopper-

Maatregel

®m  Apparaat uitschakelen en laten af-
koelen.

®m  Als dit weer optreedt: Apparaat door
een servicepunt van de fabrikant la-
ten controleren.

Obstakel verwijderen.

Obstakel verwijderen.

®  Apparaat op een vrij, omheind ga-
zon plaatsen.

vlak.

CN129: Blocked wL

blokkeerd.

CN130: Blocked wR
blokkeerd.

De beschrijving van verdere foutcodes staat op
de AL-KO homepage.

11 TRANSPORT

Ga voor het transport van het apparaat als volgt
te werk:

1. Met of met de stoptoets het apparaat
stoppen.

2. Met apparaat uitschakelen.
3. Til het apparaat met beide handen aan het

huis op:
B De snijmessen mogen niet aangeraakt
worden.

®  De snijmessen moeten altijd van het li-
chaam weg wijzen.

12 OPSLAG

12.1 Robot-grasmaaier opbergen

Berg het apparaat op als het gedurende de win-

ter of waarschijnlijk voor langer dan 30 dagen

niet wordt gebruikt.

1. Accu geheel opladen (zie Hoofdstuk 5.1 "Ac-
cu opladen (12)", pagina 71)

2. Apparaat grondig reinigen (zie Hoofdstuk 9.1
"Reiniging", pagina 77).

Motor van linkerwiel is ge-

Motor van rechterwiel is ge-

m  Positie van de begrenzingskabel
corrigeren.

Blokkering verwijderen.
Blokkering verwijderen.

3. Apparaat bewaren:
= staand op alle wielen

B 0op een droge, afsluitbare en tegen vorst
beveiligde plek

B buiten het bereik van kinderen

12.2 Laadzuil opbergen (12)

Berg de laadpaal op als hij gedurende de winter
of waarschijnlijk voor langer dan 30 dagen niet
wordt gebruikt.

1. Voeding van het net scheiden en van het ba-
sisstation losnemen.

2. Laadpaal verwijderen:

®  Beide bouten van de laadzuil (12/5) los-
draaien.

B | aadpaal door kantelen van het basissta-
tion losnemen.

®  Stekkerverbinding van basisstation en
laadzuil losmaken.

®  Opening van de basis (12/6) afsluiten
met de bijgevoegde winterafdekking
(12/7) (zie technische gegevens).

3. Laadpaal opbergen:

B 0op een droge, afsluitbare en tegen vorst
beveiligde plek

®  buiten het bereik van kinderen
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Verwijderen

12.3 Begrenzingskabel overwinteren

De begrenzingskabel kan in de grond blijven zit-
ten en hoeft niet verwijderd te worden.

13 VERWIJDEREN
Advies over de wetgeving inzake elektrische
en elektronische apparaten (ElektroG)

B Qude elektrische en elektronische ap-
E paraten horen niet thuis bij het huis-

— houdelijke afval, maar moeten geschei-
den worden aangeboden of verwijderd!

B Gebruikte batterijen of accu’s, die niet vast in
het apparaat ingebouwd zijn, moeten voor de
verwijdering worden gedemonteerd! De recy-
cling ervan wordt door de batterijwetgeving
beheerst.

®m  Bezitters of gebruikers van elektrische en
elektronische apparatuur zijn wettelijk tot te-
ruggave na gebruik verplicht.

= De eindgebruiker is verantwoordelijk voor het
wissen van zijn persoonlijke gegevens op het
te verwijderen gebruikte apparaat!

Het symbool van de afvalemmer met de schuine
streep erdoor betekent, dat elektrische en elek-
tronische gebruikte apparaten niet via het ge-
woon afval mogen worden verwijderd.

Elektrische en elektronische apparaten kunnen

op de volgende verzamelpunten gratis worden af-

gegeven:

B Openbare recycling- en verzamelpunten (bijv.
milieuparken)

®  Verkooppunten van elektrische apparatuur
(vast en online), voor zover handelaren tot te-
rugname verplicht zijn of deze vrijwillig aan-
bieden.

Deze voorschriften zijn alleen voor toepassing op
apparaten die in landen van de Europese Unie
geinstalleerd en verkocht werden en die beant-
woorden aan de Europese richtlijn 2012/19/EU.
In landen buiten de Europese Unie kunnen afwij-
kende voorschriften gelden voor het verwijderen
van afgedankte elektrische en elektronische ap-
paraten.

Over de batterijwetgeving (in Duitsland:
BattG)

e

B Zie de gebruikershandleiding om tot een veili-
ge verwijdering van batterijen of accu’s uit

Gebruikte batterijen en accu’s horen
niet bij het gewone afval, maar moeten
afzonderlijk worden weggedaan!

het elektrische apparaat over te kunnen gaan
en voor informatie over het type of het che-
misch systeem.

m  Bezitters of gebruikers van batterijen en ac-
cu’s zijn wettelijk tot teruggave na gebruik
verplicht. De teruggave is beperkt tot de nor-
male huishoudelijke hoeveelheden.

Gebruikte batterijen kunnen schadelijke stoffen of
zware metalen bevatten, die het milieu en de ge-
zondheid schade kunnen toebrengen. Het herge-
bruiken van gebruikte batterijen en het opnieuw
gebruiken van de grondstoffen draagt bij tot het
behoud van deze belangrijke goederen.
Het symbool van de afvalemmer met de schuine
streep erdoor betekent, dat gebruikte batterijen
en accu’s niet via het gewoon afval mogen wor-
den verwijderd.
Wanneer ook de vermelding Hg, Cd of Pb onder
de afvalemmer is aangebracht, betekent dit het
volgende:
B Hg: de batterij bevat meer dan 0,0005 % kwik
®  Cd: de batterij bevat meer dan 0,002 % cad-
mium
®  Pb: de batterij bevat meer dan 0,004 % lood
Accu’s en batterijen kunnen op de volgende ver-
zamelpunten gratis worden afgegeven:
®  Openbare recycling- en verzamelpunten (bijv.
milieuparken)
Verkooppunten van batterijen en accu’s
Een verzamelpunt van het gemeenschappe-
lijke recycling systeem voor gebruikte appa-
raten en batterijen
®  Een verzamelpunt van de fabrikant (indien hij
geen lid is van het gemeenschappelijke recy-
cling systeem)
Deze voorschriften zijn alleen voor toepassing op
accu’s en batterijen die in landen van de Europe-
se Unie verkocht werden en die beantwoorden
aan de Europese richtlijn 2006/66/EU. In landen
buiten de Europese Unie kunnen afwijkende be-
palingen voor de recycling van accu’s en batterij-
en gelden.

Aanwijzingen voor de verpakking

Het verpakkingsmateriaal is herbruikbaar.
Doe de verpakking milieubewust weg.

Accu demonteren voordat het apparaat wordt
afgedankt (16)

De geintegreerde accu moet gedemonteerd en
apart weggedaan worden voordat het apparaat
wordt afgedankt.
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Klantenservice/service centre

1. Bouten (16/1) losdraaien. 14 KLANTENSERVICE/SERVICE

2. Deksel van het accuvak (16/2) afnemen. CENTRE

3. Accu (16/3) loskoppelen en uitnemen. Voor vragen over garantie, reparatie of reserve-

4. Deksel weer plaatsen en bouten weer aan- onderdelen kunt u contact opnemen met het

draaien. dichtstbijzijnde AL-KO service centre. Deze vindt

u op internet op het volgende adres:
www.al-ko.com/service-contacts

15 GARANTIE

Eventueel binnen de wettelijke termijn voor aansprakelijkheid optredende materiaal- of fabricagefou-
ten van het apparaat worden naar eigen oordeel door ons verholpen, hetzij door reparatie of door le-
vering van een vervangend apparaat. De geldende termijn voor aansprakelijkheid hangt in elk geval af
van de wetgeving in het land waarin het apparaat werd aangeschaft.

Onze garantie geldt alleen bij: De garantie vervalt bij:
B naleving van deze gebruikershandleiding ®  Eigenhandig uitgevoerde reparatiepogingen
®  Deskundig gebruik ®m  Eigenhandig aangebrachte technische wijzi-
B Gebruik van originele reserveonderdelen gingen
®  Gebruik voor andere doeleinden dan het ge-
bruiksdoel

Van de garantie zijn uitgesloten:
®  |akschade opgetreden als gevolg van normaal gebruik

m  Slijtageonderdelen die op de reserveonderdelenkaart met een kader | xxxxxx (x) | zijn aangeduid

De garantietermijn begint bij de aanschaf door de eerste eindgebruiker. Maatgevend is daarbij de da-
tum op de kassabon. Ga met deze garantieverklaring en de originele kassabon naar uw dealer of naar
de dichtstbijzijnde klantenservice. Deze verklaring laat het vorderingsrecht van de koper jegens de
verkoper wegens defecten aan het apparaat onverlet.
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Traduction de la notice d'utilisation originale
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A propos de cette notice

7.7 Tonte des bordures en cas de dé-

marrage manuel ..........cccccoeceeeiiieeenns 101

7.8 Régler la tonte des surfaces secon-
daires ....coooiiiiii 101
7.9 Réglage du contraste de I'écran ........ 101
7.10 Protection duréglage..........ccccceeueenee. 101
7.11 Nouvel étalonnage ..........ccccceeveennenne. 101
7.12 Retour aux paramétres d'usine........... 102
8 Afficher les informations ............cccccceee. 102
9 Maintenance et entretien ...........c.ccce..... 102

9.1 Nettoyage
9.2 Controble régulier
9.3 Remplacer les lames de coupe........... 103

10 Aide en cas de pannes .........c.ccccoveerueenne. 104

10.1 Corriger les défauts d’appareil et de
manipulation ...........cccccvveeieeeiiiiiienn. 104

10.2 Codes d’erreur et leur élimination ...... 105
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12.1 Ranger le robot de tonte .................... 108

12.2 Remisage de la borne de charge-
MENt (12) e 108
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15 Garantie .......cccveeieeiiiieeeee e 110

1 A PROPOS DE CETTE NOTICE

B |a notice d'utilisation originale est la version
en langue allemande. Toutes les autres ver-
sions linguistiques sont des traductions de la
notice d’utilisation originale.

®  Conserver toujours cette notice de maniere a
pouvoir la consulter facilement si vous avez
besoin d’informations sur I'appareil.

B Sjvous cédez I'appareil a un tiers, remettez-
lui impérativement cette notice.

B Lisez et respectez les consignes de sécurité
et les avertissements de la présente notice.

1.1 Symboles sur la page de titre

Symbole Signification

Lire impérativement la présente no-
tice avec attention avant la mise en
service. Ceci constitue une condi-
tion préalable a un travail sir et une
bonne maniabilité.

Notice d'utilisation

Manipuler les batteries li-ion avec
prudence ! Respecter notamment
les consignes de transport, de stoc-
kage et d’élimination figurant dans
la présente notice d'utilisation !

K

1.2 Explications des symboles et des
mentions

/\ DANGER! Indique une situation de danger
immédiat qui, si elle n'est pas évitée, entraine la
mort ou une blessure grave.

/\ AVERTISSEMENT ! Indique une situation
de danger potentiel qui, si elle n’est pas évitée,
pourrait entrainer la mort ou une blessure grave.

/N\ ATTENTION ! Indique une situation de dan-
ger potentiel qui, si elle n’est pas évitée, pourrait
entrainer des blessures légéres ou de gravité
moyenne.

ATTENTION ! Indique une situation qui, si elle
n’est pas évitée, pourrait entrainer des dom-
mages mateériels.

H REMARQUE Instructions spéciales pour
une meilleure compréhension et une manipula-
tion correcte.
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Description du produit

2 DESCRIPTION DU PRODUIT

La présente documentation décrit un robot de
tonte a batterie entierement automatique, qui se
déplace de fagon autonome sur une surface de
pelouse. La hauteur de coupe est réglable.

21

Contenu de la livraison (01)

La livraison comprend tous les articles énumérés
ci-dessous. Vérifier si tous les articles sont four-

nis :

N°

N

(22NN, BN VI \V]

7
8

Piece

Robot de tonte
Notice succincte
Notice d’utilisation
Piquets de jardin*
Bloc d’alimentation

Station de base avec clous taraudeurs
(5 pces)

Cable périphérique*

Cache d’hiver*

* en fonction du modele (voir caractéristiques
techniques)

2.2 Robot de tonte (02)

N°
1

Piece
Champ de commande avec écran (inté-
rieur)

Touche STOP (arréte immédiatement
I'appareil et les lames de coupe en
moins de 2 s)

Contacts de charge

Réglage (intérieur) de la hauteur
Roulettes avant (orientables)
Plateau de coupe

Roue d’entrainement

Disque de coupe

Vis de fixation

Lames de brochage

Lame de coupe

Logement de la batterie

Symbole

2.3 Symboles sur I'appareil

Signification

Eloigner les tierces personnes de la

zone a risques !

Une prudence particuliere est re-
quise lors de la manipulation !

Maintenir a distance les mains et
les pieds de I'outil de coupe !

Garder une distance de sécurité !

Lire la notice d’utilisation avant la
mise en service !

Pour démarrer I'appareil, entrer le
code PIN'!

Ne pas monter sur I'appareil !
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2.4 Panneau de commande (03)

N°
1

Piece

(Touche Home) : Interrompre le
mode tonte, I'appareil rejoint la station
de base. Il redémarre automatiquement
le jour suivant a I'’heure de tonte réglée.

Capteur de pluie : Enregistre s’il pleut
(voir chapitre 7.4 "Régler le capteur de
pluie (Robolinho 450
W/700/1200/2000)", page 99).

Ecran : Affiche I'état de fonctionnement
actuel de l'appareil, le nom du menu sé-
lectionné, ses éléments ainsi que les
fonctions a sélectionner (voir chapitre
2.5 "Ecran", page 88).

@ E] (Touches fléchées) : Sélection-
ner les éléments du menu, augmenter et
réduire les valeurs chiffrées, sélection-
ner entre les réglages.

(Touche démarrage/pause) : Démar-
rer et arréter manuellement le mode
tonte ou reprendre le mode tonte immé-

diatement aprés avoir appuyé sur .

‘E] B’ (touches de fonction) : Acce-
der aux fonctions qui sont affichées ac-
tuellement au-dessus de la touche a
I'écran.

(Touche On/Off) : Allumer et
éteindre I'appareil.

@ (Touche de menu) : Accéder au me-
nu principal.

4

2.5 Ecran

@

* Réglages

Retour

Lo
Menu principal

Informations
Confirmer

@ ®

N°

Affichage

Nom du menu sélectionné (ici : Menu
principal)

Eléments dans le menu : Le systéme af-
fiche toujours seulement deux éléments
de menu (ici : Réglages et Informa-

tions). @ et @ permettent d’afficher
d’autres éléments de menu.

Fonctions pour I'élément de menu sélec-

tionné (ici : Réglages). ‘E] et E]'
permettent d’accéder aux fonctions.

Astérisque en vue du marquage de I'élé-
ment de menu affiché (ici : Réglages)
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Description du produit

2.6 Structure de menu

Menu Pro-
principal grammes

Réglages

Informa-
tions

* Robolinho 700/1200/2000

Programme hebdomadaire voir chapitre 7.5 "Régler le programme
de tonte", page 99

Points d'entrée voir chapitre 7.5.2 "Régler les points de départ",
page 99

Infos sur Tle programme voir chapitre 8 "Afficher les informa-
tions", page 102

Heure voir chapitre 5.2 "Effectuer les réglages de base", page 97
Date voir chapitre 5.2 "Effectuer les réglages de base", page 97
Langue voir chapitre 5.2 "Effectuer les réglages de base", page 97
Code PIN voir chapitre 5.2 "Effectuer les réglages de base", page 97

Son des touches voir chapitre 7.2 "Activer/désactiver les sons des
touches", page 99

EcoMode voir chapitre 7.3 "Activer/désactiver le mode Eco (Robolinho
700/1200/2000)", page 99 *

Capteur de pluievoir chapitre 7.4 "Régler le capteur de pluie (Ro-
bolinho 450 W/700/1200/2000)", page 99 *

Tempor. capteur pluie voir chapitre 7.4 "Régler le capteur de
pluie (Robolinho 450 W/700/1200/2000)", page 99*

Sensib. a Ta pluie voir chapitre 7.4 "Régler le capteur de pluie
(Robolinho 450 W/700/1200/2000)", page 99*

inTOUCH voir chapitre 7.6 "inTOUCH (modéles Robolinho "W")", page 101

Tondre les bordures voir chapitre 7.7 "Tonte des bordures en
cas de démarrage manuel”, page 101

Surface secondaire actif/inactif voir chapitre 7.8 "Régler
la tonte des surfaces secondaires”, page 101

Contraste de 1’écran voir chapitre 7.9 "Réglage du contraste de
I’écran”, page 101

Protection du réglage voir chapitre 7.10 "Protection du ré-
glage", page 101

Nouvel étalonnage voir chapitre 7.11 "Nouvel étalonnage", page 101

Réglages d'usine voir chapitre 7.12 "Retour aux paramétres
d’usine”, page 102

Entretien lames voir chapitre 8 "Afficher les informations”, page 102
Matériel voir chapitre 8 "Afficher les informations", page 102
Logiciel voir chapitre 8 "Afficher les informations”, page 102

Infos sur le programme voir chapitre 8 "Afficher les informa-
tions", page 102

Pannes voir chapitre 8 "Afficher les informations", page 102

495439 _f

89



Description du produit

2.7 Station de base (04)

N° Piéce

1 Plaque de fond

2 LED pour affichage de I'état
3  Contact de charge

4

Touche Home () *
Borne de charge
Puits a cables

Auge de roue

0 N o O

Alésage pour clous taraudeurs (9)
9  Clous taraudeurs

* en fonction du modeéle (voir caractéristiques
techniques)

2.8 Batterie

Un remplacement de la batterie par I'utilisateur
est possible.

H REMARQUE Charger entiérement la batte-
rie avant la premiére utilisation. La batterie peut
étre rechargée a partir de n’importe quel niveau
de charge. Le chargement peut étre interrompu
sans endommager la batterie. La batterie peut
uniquement étre chargée lorsque I'appareil est al-
lumé.

B |a batterie n’est pas fournie totalement char-
gée. En mode de fonctionnement normal, la
batterie est rechargée régulierement. Pour ce
faire, I'appareil rejoint la station de base.

® e dispositif de surveillance électronique inté-
gré met fin au processus de chargement de
maniére automatique une fois I'état de
charge 100 % atteint.

®  |e chargement fonctionne uniquement en
cas de contact impeccable des contacts de
charge de la station de base avec les sur-
faces de contact de I'appareil.

B En cas de températures supérieures a 45 °C,
le circuit de protection intégré empéche tout
chargement de la batterie. Cela empéche
tout endommagement de la batterie.

®  Sijla durée de fonctionnement de la batterie
diminue de maniére importante malgré une
charge compléte, remplacer la batterie elle-
méme.

®  Sjla batterie s’est déchargée en raison de
son ancienneté ou en cas de stockage trop

long par rapport a la limite fixée par le fabri-
cant, celle-ci ne se charge plus. Faire vérifier
et le cas échéant, remplacer la batterie et le
dispositif de surveillance électronique par un
revendeur spécialisé, un technicien ou un
concessionnaire AL-KO.

| ’état de la batterie apparait sur I'afficheur.
Contrdler I'état de la batterie au bout d’env. 3
mois de stockage. Pour cela, allumer I'appa-
reil et relever I'état de la batterie sur 'affi-
cheur. Si la batterie n’est plus chargée qu’'a
env. 30 % ou moins, mettre 'appareil dans la
station de base et I'allumer afin de charger la
batterie. Si la borne de charge a été retirée
pour stocker la station de base (voir chapitre
12.2 "Remisage de la borne de chargement
(12)", page 108), commencer par remonter
celle-ci en sens inverse et rebrancher la sta-
tion de base au réseau électrique.

®  Sjde I'électrolyte s’est échappé dans le com-
partiment a batterie : Faire réparer I'appareil
par un service de maintenance AL-KO !

B Sila batterie a été démontée de I'appareil :
En cas de contact des yeux ou des mains
avec de I'électrolyte s’étant échappée, les
rincer immédiatement a I'eau. Consulter au
plus vite un médecin.

2.9 Description des fonctions

Déplacement sur la surface de la pelouse

L’appareil se déplace librement dans une zone
de tonte délimitée par un cable périphérique.
L’orientation de I'appareil s’effectue par des cap-
teurs qui reconnaissent le champ électromagné-
tique du cable périphérique.

Si I'appareil se heurte a un obstacle, il s’arréte et
continue sa course dans une autre direction. Si
I'appareil parvient dans une situation dans la-
quelle le fonctionnement n’est pas possible, ceci
est indiqué par un message a I'écran.
Robolinho 450 W/700/1200/200 : Si I'appareil
détecte de 'humidité alors que le capteur de
pluie est actif, il rejoint automatiquement la sta-
tion de base.

Mode tonte et mode charge

Les phases de tonte alternent constamment avec
les phases de charge. Si pendant la tonte, la
charge de la batterie baisse jusqu’a une certaine
valeur (affichage : 0 %), I'appareil rejoint la sta-
tion de base le long du cable périphérique.

Des programmes de tonte sont préconfigurés et
peuvent étre réglés sur I'appareil ou dans I'appli.
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A chaque démarrage du moteur de tonte, son
sens de rotation change, ce qui double la durée
de vie des lames de coupe.

2.10 Module radio WLAN et appli AL-KO
inTOUCH (Robolinho 450/500
W/800/1150/700/1200/2000)

Le robot de tonte est équipé d’un module radio

WLAN. Il permet la commande, le réglage et la

surveillance conviviales par appli a partir d’'un ap-

pareil mobile (smartphone, tablette).

H REMARQUE L’appareil mobile utilisé a be-
soin d’'une liaison Internet pour I'utilisation de
'appli inTOUCH.

H REMARQUE Afin que le logiciel du robot de
tonte soit toujours le plus récent, le robot de tonte
doit étre connecté par réseau WLAN a I'Internet.
L’appli AL-KO inTOUCH signale la disponibilité
de nouvelles mises a jour logicielles pour le robot
de tonte. Ces mises a jour sont téléchargées au-
tomatiquement.

Appli inTOUCH d’AL-KO

L’appli inTOUCH d’AL-KO est disponible pour les
appareils Android dans le Google Play Store et
pour les appareils iOS dans I’Apple App Store :

Dlggead

'} q- 'r-";-l o Available on the
r;arq:'

GETITON
F" Google Play

- ",
Scannez ce code QR pour savoir comment ins-
taller I'application AL-KO inTOUCH sur votre
smartphone et obtenir plus d’'informations sur
votre appareil. Vous pouvez ainsi connecter votre
appareil intelligent a Internet.

Aprés l'installation de I'appli, il faut tout d’abord
s’enregistrer.

Au premier démarrage de I'appli, la notice d’ins-
tallation abrégée s’ouvre automatiquement. Sui-
vez les instructions pour installer le robot de tonte
dans le jardin et ensuite pour le connecter a I'ap-
pli inTOUCH d’AL-KO.

H REMARQUE Le robot de tonte se connecte
uniquement a un WLAN de 2,4 GHz.

Les réseaux WLAN de 5 GHz ne sont pas pris en
charge.

En vue d’'une connexion a I'appli AL-KO in-
TOUCH, le robot de tonte et le smartphone
doivent étre a portée d’'un routeur avec une inten-
sité de signal suffisante (recommandation : au
moins 50%).

1. Démarrer I'appli AL-KO inTOUCH.

2. Créer un compte utilisateur via « SSENRE-
GISTRER ». Saisir un nom d’utilisateur et un
mot de passe.

3. Se connecter a I'aide du compte utilisateur
créé auparavant.

4. Démarrer I'assistant de connexion via « AP-
PAREILS » et « NOUVEL APPAREIL ».

5. Suivre les autres instructions.

H REMARQUE Si le robot de tonte se déplace
dans une zone du jardin présentant une mau-
vaise liaison WLAN ou pas de liaison du tout, les
réglages de I'appli AL-KO inTOUCH ne sont exé-
cutés que lorsque le robot de tonte se trouve a
nouveau dans une zone ayant une bonne qualité
de signal. Si l'intensité locale du WLAN ne
couvre pas tout le jardin, un répéteur en vente
dans le commerce permet d’améliorer la portée
de ce réseau.

En présence d’interférences radio, un revendeur
avec appli AL-KO inTOUCH installée peut vous
aider. Un partage du robot de tonte pour le re-
vendeur doit étre activé via I'appli AL-KO in-
TOUCH.

Outre 'acces a distance a des robots de tonte
connectés, I'appli AL-KO inTOUCH prévoit
d’autres fonctions, comme par ex. I'enregistre-
ment du produit, des conseils de jardinage, des
conseils botaniques, ou des notifications de type
Push en cas défaillance.

3 SECURITE

3.1 Utilisation conforme

Le présent appareil est exclusivement destiné a
une utilisation domestique. Toute autre utilisation
ainsi que les modifications ou transformations
non autorisées sont considérées comme une uti-
lisation non conforme avec, pour conséquence,
la nullité de la garantie de conformité et le rejet
de toute responsabilité du constructeur en cas de
dommages causés a I'utilisateur ou a des tiers.

Voici les limites d’utilisation de I'appareil :voir ca-
ractéristiques techniques.
3.2 Eventuelles utilisations erronées

Cet appareil n’est pas congu pour une utilisation
dans les aires publiques, les parcs, les centres
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sportifs ou pour les activités agricoles et fores-
tieres.

3.3 Dispositifs de sécurité et de protection

/\ AVERTISSEMENT ! Risque de blessures.
Des dispositifs de sécurité et de protection défec-
tueux et hors service risquent d’entrainer des
blessures graves.

®  Faites réparer des dispositifs de sécurité et
de protection défectueux.

B Ne mettez jamais les dispositifs de sécurité
et de protection hors service.

3.3.1  Entrée des codes PIN et PUK

L’appareil peut uniquement étre démarré par I'en-
trée d’'un code PIN (numéro d’identification per-
sonnel). Ceci empéche une mise en marche par
des personnes non autorisées. Le PIN par défaut
est 0000. Un changement de PIN est possible,
voir chapitre 5.2 "Effectuer les réglages de base”,
page 97.

Si le code PIN est entré 3 fois incorrectement, la
saisie du code PUK (Personal Unlocking Key, en
frangais code de déblocage personnel) est né-
cessaire. Si celui-ci est également entré incorrec-
tement, il faut attendre 24 heures jusqu’a I'entrée
suivante.

®  conservez les codes PIN et PUK hors de por-
tée de toutes personnes non autorisées.

3.3.2 Capteurs

L’appareil est équipé de plusieurs capteurs de
sécurité. Aprés avoir été mis hors service par un
capteur de sécurité, il ne redémarre pas automa-
tiquement. Le message d’erreur est affiché a
I'écran et il doit étre acquitté. Il faut éliminer le
motif de déclenchement du capteur.

Capteur de levage

Si 'appareil est soulevé pendant le fonctionne-
ment, 'entrainement est éteint et les lames de
coupe sont arrétées.

Capteurs de choc pour la détection d’obstacle

L’appareil est équipé de capteurs, qui, en cas de
contact avec un obstacle, font en sorte de modi-
fier la trajectoire de I'appareil. En cas de heurt
avec un obstacle, la partie supérieure du boitier
se décale légérement et le capteur de choc se
déclenche.

Capteur d’inclinaison de la trajectoire/latérale

Si dans le sens de la marche, une pente ascen-
dante / descendante ou une position inclinée la-
térale plus importante que le réglage de I'appareil

est atteinte, I'appareil fait demi-tour ou modifie sa
trajectoire.

Capteur de pluie

Selon le modele, 'appareil est équipé d’un cap-
teur de pluie qui, a I'état activé, interrompt le pro-
cessus de tonte en cas de pluie et assure que
I'appareil rejoigne la station de base (voir carac-
téristiques techniques).

H REMARQUE L’appareil peut fonctionner de
maniére fiable a proximité immédiate d’autres ro-
bots de tonte. Le signal utilisé dans le cable péri-
phérique correspond au standard défini par la Fé-
dération européenne des fabricants d’appareils
de jardin (EGMF) en matiére d’émissions électro-
magnétiques.

Capteur de gel

L’appareil est équipé d’un capteur de gel qui, en
cas de basses températures, émet une notifica-
tion sur I'appareil ou une alerte dans I'application
AL-KO inTOUCH (voir caractéristiques tech-
niques). La température pour la notification est
configurable.

3.4 Consignes de sécurité

3.41 Opérateurs

B |es jeunes de moins de 16 ans, les per-
sonnes ayant des capacités physiques, sen-
sorielles ou mentales diminuées ou ne pos-
sédant pas I'expérience ou le savoir-faire ain-
si que les personnes n’ayant pas lu la notice
d’utilisation ne sont pas autorisées a utiliser
I'appareil. Respectez I'éventuelle réglementa-
tion de sécurité nationale sur I'age minimum
de l'opérateur.

® | ’appareil ne doit pas étre utilisé sous I'em-
prise de I'alcool, de drogues ou de médica-
ments.

3.4.2 Equipement de protection individuel
B Pour éviter les blessures, porter des véte-
ments et un équipement de protection
conformes.
B [’équipement de protection individuelle est
composé de :
pantalon long et chaussures rigides.
Pour la maintenance et 'entretien : gants
de protection.
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3.4.3 Sécurité des personnes et des
animaux
B En cas de zones accessibles publiquement, il
convient de placer autour de la zone de tonte
des avertissements dotés du contenu sui-
vant :

/\ ATTENTION ! Tondeuse automatique en
service ! Ne pas s’approcher de I'appareil ! Sur-
veiller les enfants !

B Pendant le fonctionnement, assurez que des
enfants et des personnes ne séjournent pas
a proximité de I'appareil ou sur celui-ci et ne
jouent pas avec 'appareil.

® || estinterdit de s’asseoir sur I'appareil et de
passer la main dans la lame de coupe !

m  Eloignez le corps et les vétements de l'outil
de coupe.

3.4.4 Sécurité de I'appareil

®  Avant le travail, assurez qu’aucun objet (par
ex. des branches, des débris de verre, des
pieces métalliques et des vétements, des
pierres, du mobilier de jardin, des ustensiles
de jardin ou des jouets) ne se trouvent pas
dans la zone de travail de I'appareil. Ceux-ci
peuvent endommager les lames de coupe de
I'appareil ou étre endommagés par I'appareil.

m  Utilisez I'appareil uniquement dans les condi-
tions suivantes :

L’appareil n'est pas encrassé.

L’appareil ne présente aucun dommage
ni usure.

Tous les éléments de commande fonc-
tionnent.

La station de base et le bloc d’alimenta-
tion ainsi que leurs cables d’alimentation
sont intacts et ils fonctionnent.

B Remplacez toujours les piéces défectueuses
par des piéces de rechange d’origine du fa-
bricant.

®  Faites réparer I'appareil s’il a ét¢ endomma-
gé.

m | 'utilisateur de I'appareil est responsable en
cas d’accidents de 'appareil avec d’autres
personnes ou de dégats liés a leurs biens.

3.4.5 Sécurité électrique

®  N'utilisez jamais I'appareil si en méme temps,
un arroseur est en service sur la surface de
tonte.

Ne projetez pas d’eau sur I'appareil.
Ne pas ouvrir 'appareil.

4 MONTAGE

Déballage de I’appareil
Ouvrir 'emballage avec précaution.

2. Retirer avec précaution tous les composants
de 'emballage et vérifier 'absence de dom-
mages survenus durant le transport.
Remarque: En cas d’avaries survenues du-
rant le transport, veuillez le signaler immédia-
tement a votre revendeur spécialisé ou
concessionnaire AL-KO.

3. Controler le contenu de la livraison, voir cha-
pitre 2.1 "Contenu de la livraison (01)",
page 87.

Si vous réexpédiez 'appareil, conservez 'embal-

lage original et les papiers d’accompagnement.

Ceux-ci sont également nécessités pour le retour

de l'appareil.

NN
oA

4.2 Planifier les zones de tonte (05)

Emplacement de la station de base (05/1)

®  Chemin le plus court possible vers la plus
grande surface de tonte

Sol plat
Protégé contre le rayonnement direct du so-
leil et les fortes intempéries

®  Possibilités de branchement pour I'alimenta-
tion électrique

®m  Accessibilité libre pour le robot de tonte
Pose du cable périphérique (05)

Le cable périphérique doit étre posé en une
boucle ininterrompue dans le sens des aiguilles
d’'une montre.

Corridors entre les zones de tonte (05/h)

Un corridor est une zone étroite dans la surface
de pelouse, qui peut servir a relier deux zones de
tonte.

Surface principale et surface(s) secondaire(s)

(05)

®  Surface principale (05/HF) : Est la surface de
pelouse dans laquelle la station de base se
trouve et qui peut étre tondue automatique-
ment sur toute la surface par I'appareil.

®m  Surface secondaire (05/NF) : Si une surface
de pelouse a laquelle I'appareil ne peut pas
accéder a partir de la surface principale, por-
ter alors I'appareil le cas échéant a la main
sur la surface secondaire. Les surfaces se-
condaires peuvent étre tondues en fonction-
nement manuel.
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La surface principale comme la secondaire sont
cependant délimitées par le méme cable périphé-
rique ininterrompu.

Position des points de départ (05/X0 — 05/X3)
L’appareil se déplace a I'heure de tonte détermi-
née le long du cable périphérique jusqu’au point
de départ déterminé, ou il commence a tondre.
Des points de départ vous permettent de définir
quelles zones de la surface de tonte doivent étre
tondues de maniere accrue.

4.3 Préparer les zones de tonte

1. Controler si la surface de pelouse est plus
grande que la puissance surfacique de I'ap-
pareil. En cas de surface de pelouse trop
grande, on obtient une pelouse tondue de
maniére irréguliere. Le cas échéant, réduire
la surface de pelouse a tondre.

2. Avant le montage de la station de base et du
cable périphérique ainsi que la mise en ser-
vice de I'appareil : Tondre la surface de pe-
louse avec une tondeuse a basse hauteur de
coupe.

3. Supprimer les obstacles sur la surface de pe-
louse ou les délimiter avec le cable périphé-
rique (voir chapitre 4.5.3 "Délimiter les obsta-
cles", page 95) :

B obstacles plats sur lesquels I'appareil
roule et qui peuvent endommager les
lames de coupe (par ex. pierres plates,
passages de la surface de pelouse a la
terrasse ou allées, plaques, bordures
etc.)

B Trous et bosses dans la surface de pe-
louse (par ex. taupiniéres, trous de fouis-
sement, pommes de pin, fruits tombés
etc.)

B Pentes montantes ou descendantes
abruptes de valeurs supérieures aux va-
leurs indiquées dans les données tech-
niques

®  Points d’eau (par ex. étangs, ruisseaux,
piscines etc.) et leur délimitation par rap-
port a la surface de pelouse

®  Buissons et haies pouvant devenir plus
large

4.4 Mise en place de la station de base (07/a,
17)

1. Placer la station de base (05/1) perpendicu-
lairement a la position prévue du cable péri-
phérique et de la maniéere suivante :
® A plein-pied (& contréler avec un niveau

a bulle)

Entrée et sortie droite et plane

Non cintré excessivement (en cas de vis-
sage des clous taraudeurs, la borne de
chargement ne doit pas se couder ni s’in-
cliner)

2. Fixer la station de base (07/2) au sol avec
quatre clous taraudeurs (07/1).

La station de base peut également étre placée en

dehors de la surface de pelouse (17). Pour ce

faire, le cable périphérique doit étre posé comme
indiqué dans le graphique.

4.5 Installer le cable périphérique

H REMARQUE Selon le modéle, si le cable
périphérique compris dans la livraison est trop
court, vous pouvez acheter un cable de rallonge
aupres de votre revendeur spécialisé ou conces-
sionnaire AL-KO.

4.51 Raccordement du cable périphérique

a la station de base (07/b)

1. Oter le cable périphérique (07/4) de 'embal-
lage.

2. Oter le capot du puits & cables (07/3) sur la
connexion (07/A).

3. Dénuder I'extrémité du cable périphé-
rique (07/6) et l'introduire dans la
borne (07/7).

4. Fermer la borne.

5. Guider le cable périphérique a travers la dé-
charge de traction (07/5) avec une réserve
de cable hors du puits a cables.

H REMARQUE La réserve de cable permet de
réaliser aussi encore des petites corrections ulté-
rieurement sur le guidage de céable.

6. Mettre en place le capot du puits a cables.

4.5.2 Pose du cable périphérique (05)

Le cable périphérique peut aussi bien étre posé
sur la pelouse qu’a 10 cm sous le gazon. La pose
sous le gazon peut étre réalisée par le revendeur
spécialisé.

Les deux variantes peuvent étre combinées I'une
avec l'autre.
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ATTENTION ! Danger d’endommagement du
cable périphérique. Si le cable périphérique est
endommagé ou sectionné, la transmission des si-
gnaux de commande vers I'appareil n’est plus
possible. Dans ce cas, il faut réparer ou rempla-
cer le cable périphérique. Les cables périphé-
riques sont disponibles chez AL-KO.

B Posez le cable périphérique toujours directe-

ment sur le sol. Si nécessaire, le fixer avec
un piquet de jardin supplémentaire.

B Protégez le cable périphérique contre les dé-
tériorations lors de la pose et lors du fonc-
tionnement.

®  Ne creusez pas et ne verticoupez pas a
proximité du cable périphérique.

1. Fixer le cable périphérique a espaces régu-
liers a I'aide de piquets de jardin ou le poser
de maniére enterrée (a 10 cm de profondeur
max.).

2. Poser le cable périphérique autour des obs-
tacles : voir chapitre 4.5.3 "Délimiter les obs-
tacles”, page 95.

3. Etablir des corridors entre les différentes sur-
faces de tonte : voir chapitre 4.5.4 "Délimiter
des corridors (05/h)", page 95.

4. Délimiter par rapport aux grandes pentes as-
cendantes ou descendantes : voir chapitre
4.5.5 "Délimiter les pentes (15)", page 95.

5. Etablir des réserves de cable : voir chapitre
4.5.6 "Etablir des réserves de cable (11)",
page 96.

6. Apreés la pose compléte, raccorder le cable
périphérique au branchement (07/B) de la
station de base : voir chapitre 4.5.1 "Raccor-
dement du céble périphérique a la station de
base (07/b)", page 94.

4.5.3 Délimiter les obstacles

Selon I'environnement de la zone de travail, le
cable périphérique doit étre posé a des écarts dif-
férents des obstacles. Pour calculer I'écart cor-
rect, utilisez la régle détachable de 'emballage.

H REMARQUE Les délimitations sont seule-
ment nécessaires si elles ne peuvent pas étre re-
connues par les capteurs de choc de 'appareil.
Eviter trop de délimitations ou celles superflues.
Les contreforts de moins de 6 cm doivent étre
délimités, car ils risquent de provoquer des en-
dommagements de 'appareil.

Ecart par rapport aux murs, aux clétures, aux
parterres : 20 cm min. (05)

L’appareil se déplace avec un décalage vers I'ex-
térieur de 20 cm le long du céable périphérique.
Pour cette raison, poser le cable périphérique par
rapport aux murs, aux clétures, aux parterres etc.
avec un écart d’au moins 20 cm.

Ecarts par rapport aux bordures de terrasse
et aux allées pavées (09)

Lorsque la bordure de terrasse ou d’allée est plus
haute que la surface de pelouse, il faut respecter
un écart d’au moins 20 cm. Si la bordure de ter-
rasse ou d’allée est a la méme hauteur que la
surface de pelouse, le cable peut étre posé exac-
tement sur la bordure.

Ecart des obstacles par rapport au cable
périphérique (05)

Si les cables périphériques sont posés regroupés
exactement en partant de I'obstacle ou vers ce-
lui-ci, c.-a-d. a un écart de 0 cm, I'appareil roule
sur le cable périphérique. Ce faisant, ne pas croi-
ser les cables périphériques (06/c), mais les po-
ser en parallele (05/e).

Pose du cable périphérique autour des angles

(05, 10)

®  Dans le cas des angles allant vers I'intérieur
(10/a) : Poser le cable périphérique en diago-
nale, afin d’éviter un empétrement de I'appa-
reil dans 'angle.

®  En présence d’angles extérieurs présentant
des obstacles (10/b) : Poser le cable périphé-
rique en pointe, afin d’éviter une collision de
I'appareil avec I'angle.

®m  En présence d’angles extérieurs sans obsta-
cles (05/j) : Poser le cable périphérique en
angle a 90°.

4.5.4 Délimiter des corridors (05/h)

Les écarts suivants doivent étre respectés dans
le corridor :

®  Largeur globale : au moins 60 cm
®  Ecart du cable périphérique par rapport au
bord : 20 cm

®  Ecart entre les cables périphériques : au
moins 20 cm

4.5.5 Délimiter les pentes (15)

Les pentes supérieures aux valeurs indiquées
dans les données techniques doivent étre délimi-
tées avec le cable périphérique (45 % =45 cm
de pente par 1 m a I'horizontale) (voir caractéris-
tiques techniques).
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Le cable périphérique ne doit pas étre posé sur
un versant incliné a plus de 20 %. Afin d’éviter
des problemes lors d’'un demi-tour, il est impératif
de respecter un écart de 50 cm jusqu’a une décli-
vité de 20 %. Si la pente au niveau d’un bord ex-
térieur de la zone de travail est supérieure a

20 % a un endroit, le cable périphérique doit étre
posé a une distance de 20 cm sur terrain plat
avant 'amorce de la pente.

4.5.6 Etablir des réserves de cable (11)

Pour pouvoir déplacer la station méme apres
I'agencement de la zone de tonte ou pour pouvoir
élargir celle-ci, il convient de prévoir des réserves
de cables a des intervalles réguliers du cable pé-
riphérique.

Le nombre de réserves de cable peut varier se-
lon I'appréciation de chacun.

H REMARQUE Ne pas créer de boucles ou-
vertes pour les réserves de cables.

1. Guider le cable périphérique autour du piquet
de jardin actuel (11/1), puis en le faisant re-
tourner vers le piquet de jardin précédent
(11/3).

2. Guider ensuite le cable périphérique a nou-
veau vers le piquet de jardin actuel. Une
boucle se crée. Les cables doivent étre po-
sés étroitement les uns aupres des autres.

3. Le cas échéant, fixer au sol la boucle en utili-
sant un piquet de jardin supplémentaire
(11/2) au milieu.

4.5.7 Erreurs typiques lors de la pose de
cable (06)

B |es réserves de cable périphérique ne sont
pas posées en une boucle oblongue régu-
liere (06/a).

B |e cable périphérique n'est pas posé de ma-
niére adéquate autour des angles (06/b).

B |e cable périphérique est croisé et/ou non
posé dans le sens des aiguilles d’'une montre
(06/c).

B Le cable périphérique est posé de maniére
trop imprécise, de sorte que les zones de
bord de la surface de pelouse ne peuvent
pas étre tondues (06/d).

® | ors du guidage a partir du bord vers un obs-
tacle et de retour vers celui-ci, le cable péri-
phérique n’est pas posé en position couchée
directement juxtaposée a l'intérieur de la sur-
face de pelouse (06/e).

B Les points de départ sont définis trop loin de
la station de base (06/f).

B | e cable périphérique est posé au-dela de la
bordure de la surface de pelouse (06/g).

®  Ala pose du cable périphérique, celui-ci est
installé a 20 cm au-dessous de I'écart mini-
mal pour les corridors (06/h).

B Le cable périphérique est posé trop pres,
c’est-a-dire avec un écart inférieur a 20 cm,
par rapport aux obstacles infranchissables
(06/).

4.6 Brancher la station de base a
I’alimentation électrique (08)

1. Placer le bloc d’alimentation (08/4) dans un
endroit sec et protégé contre le rayonnement
direct du soleil a proximité suffisante de la
station de base (08/1).

2. Relier le cable basse tension du bloc d’ali-
mentation (08/5) et le cable de la station de
base (08/6) I'un avec l'autre.

3. Brancher la fiche du bloc d’alimentation
(08/2) dans une prise (08/3).

H REMARQUE Nous recommandons de bran-
cher le bloc d’alimentation au réseau électrique
via un disjoncteur de protection Fl avec un cou-
rant de fuite nominal < 30 mA.

4.7 Controler les connexions a la station de
base (08)

1. Controler sila LED est allumée sur la face
avant de la borne de charge (13/1). Dans le
cas contraire :
®  Débrancher la fiche secteur.

®  Controler 'assise correcte de toutes les
jonctions de branchement de I'alimenta-
tion électrique et du cable périphérique
ou I'absence de détériorations.

Affichage d’état LED

LED Etats de service

Jaune ®  S’allume si I'alimentation élec-

trique est intacte.

5 MISE EN SERVICE

Ce chapitre décrit les actions et les réglages qui
sont nécessaires pour mettre I'appareil en ser-
vice pour la premiére fois. Pour tous les autres
réglages voir chapitre 7 "Réglages”, page 98.

5.1 Charger la batterie (12)

En mode de fonctionnement normal, la batterie
de 'appareil est rechargée régulierement de ma-
niére automatique.
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H REMARQUE Charger entiérement la batte-
rie avant la premiére utilisation. La batterie peut
étre rechargée a partir de n'importe quel niveau
de charge. Le chargement peut étre interrompu
sans endommager la batterie. La batterie peut
uniquement étre chargée lorsque I'appareil est al-
lumé.

1. Poser I'appareil (12/1) dans la station de
base (12/3) de sorte que les surfaces de
contact de I'appareil touchent les contacts de
charge de la station de base.

2. Allumer I'appareil avec .

3. L’écran sur 'appareil affiche Batterie en
charge. Sinon : voir chapitre 10 "Aide en
cas de pannes", page 104.

5.2 Effectuer les réglages de base
1. Ouvrir le capot de protection.

2. Allumer 'appareil avec . Le firmware, le
code et le modeéle s’affichent.

3. Dans le menu pour la sélection de la langue,
sélectionner la langue a 'aide de @ ou de

E] et valider avec E]'.

4. Dans le menu Se connecter > Saisir
code PIN, saisir le code PIN prédéfini
0000. Pour ce faire, sélectionner le chiffre 0

successivement a 'aide de @ ou de @
puis les valider respectivement a l'aide de

\4 o . S
E] . Apreés I'entrée du code PIN, I'acces est
libéré.
5. Dansle menu Modifier le code PIN:
B sous Saisir le nouveau code
PIN, saisir un nouveau code PIN a
quatre caracteres de votre choix. Pour ce
faire, sélectionner I'un apres 'autre un

chiffre avec @ ou E] puis les valider

respectivement avec

®  Sous Répéter le nouveau code
PIN, saisir une nouvelle fois le nouveau
code PIN. Lorsque les deux saisies sont
identiques, Modification code PIN
OK s’affiche.

6. Dansle menu Saisir Tla date, saisirla
date actuelle (format : 33.MM. 20AA). Pour
ce faire, sélectionner I'un aprés I'autre un

chiffre avec @ ou E] puis les valider res-
. v
pectivement avec B .

7. Dansle menu Saisir 1’heure > Format
24 h, saisir I'neure actuelle (for-
mat : HH:MM). Pour ce faire, sélectionner I'un

aprés l'autre un chiffre avec @ ou E] puis

. . |4
les valider respectivement avec E] .

Les réglages de base sont terminés. L’état Non
étalonné. Appuyer sur Tla touche
START s’affiche.

5.3 Régler la hauteur de coupe (14)

La hauteur de coupe est réglable manuellement
progressivement de 25 a 55 mm.

H REMARQUE Une hauteur de coupe de

55 mm est recommandée pour la course d’éta-

lonnage (voir chapitre 5.4 "Effectuer une course

d’étalonnage automatique”, page 97) ainsi que
pour la programmation des points de départ (voir
chapitre 7.5.2 "Régler les points de départ”,
page 99).
1. Ouvrir le capot (14/1).
2. Régler la hauteur de coupe (la hauteur de
coupe actuelle est indiquée en millimetres
dans la fenétre d’inspection (14/3)) :
®  Augmenter la hauteur de coupe (c.-a-d.
la hauteur de pelouse) : Tourner le bou-
ton tournant (14/2) dans le sens des ai-
guilles d’'une montre (14/+).

®  Reéduire la hauteur de coupe (c.-a-d. la
hauteur de pelouse) : Tourner le bouton
tournant (14/2) dans le sens inverse des
aiguilles d’'une montre (14/-).

3. Fermer le capot.

5.4 Effectuer une course d’étalonnage
automatique

H REMARQUE Préalablement & la mise en
service, exécutez une course d’étalonnage (voir
chapitre 5.4 "Effectuer une course d’étalonnage
automatique”, page 97) ou I'apprentissage des
points de départ (voir chapitre 7.5.2 "Régler les
points de départ”, page 99).

Mettre I’appareil en position initiale (13)
1. ATintérieur de la surface de tonte, mettre
I'appareil sur la position initiale :
B au moins 1 m a gauche et 1 m devant la
station de base
®  orienté avec la face avant vers le cable
périphérique
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Démarrer la course d’étalonnage

1. Vérifier gu’aucun obstacle ne se trouve dans
la zone de mouvement prévue de I'appareil.
L’appareil doit pouvoir rouler sur le cable pé-
riphérique avec les deux roues avant en
méme temps. Eliminer d’éventuels obstacles
ou poser temporairement les cables vers
l#intérieur (au moins 35 cm nécessaire).

2. Démarrer I'appareil avec . ATécran s'af-
fiche le message :
m | Avertissement ! L’entraine-
ment démarre

®  Etalonnage, Phase [1]

Pendant la course d’étalonnage

Afin de calculer I'intensité du signal dans le cable

périphérique, I'appareil se déplace tout d’abord

deux fois de maniére droite sur le cable périphé-

rique, pour rejoindre ensuite la station de base et

s’y arréter.

® A lécran s'affiche le message Etalonnage
terminé.

B |a batterie est chargée.

H REMARQUE L’appareil doit s’arréter a son
entrée dans la station de base. Si a I'entrée dans
la station de base, I'appareil ne touche pas les
contacts, il continue de rouler sur le cable péri-
phérique. Lorsque I'appareil roule a travers la
station de base, 'opération d’étalonnage a
échoué. Dans ce cas, il faut mieux aligner la sta-
tion de base et répéter I'opération d’étalonnage.

Aprés la course d’étalonnage
La durée de tonte actuelle préréglée s’affiche.

Pour tous les autres réglages voir chapitre 7 "Ré-
glages”, page 98.

Robolinho

H REMARQUE Afin d’assurer un fonctionne-
ment correct et de réduire les messages d’erreur,

mesurer la longueur de boucle avec la fonction
« Programmation des points d’entrée ».

6 UTILISATION
6.1 Démarrer manuellement I’appareil

1. Allumer I'appareil avec .
Pour une tonte imprévue : voir chapitre 7.7
"Tonte des bordures en cas de démarrage
manuel”, page 101.

2. Démarrer manuellement 'appareil avec .

6.2 Interrompre le mode tonte

B Robolinho : Enfoncer sur I'appareil.

= Robolinho 450 W/700/1200/2000 : Enfoncer
sur la station de base (12/4) ou sur 'ap-
pareil.

L’appareil rejoint automatiquement la station de
base. Il efface le plan de tonte de la journée ac-
tuelle et il redémarre le jour suivant a I'heure ré-
glée.

®  Enfoncer sur I'appareil.
Le mode tonte est interrompu pendant une
demi-heure.

®  Enfoncer sur I'appareil.
L’appareil s’éteint.

H REMARQUE Dans les situations dange-
reuses, I'appareil peut étre arrété avec la touche
STOP (12/2).

6.3 Tondre la surface secondaire (05/NF)
1. Soulever 'appareil et le poser a la main sur
la surface secondaire.

Allumer I'appareil avec .

Accéder au menu principal avec E]

@ ou E] *Réglages E]'

@ ou @ *Tondre la surface secon-
daire E]'

6. Sélectionner le temps de tonte avec @ ou

\d

7. Démarrer manuellement I'appareil avec .
Selon le réglage : L’appareil tond pendant le
temps réglé et il s’arréte ensuite ou il tond jusqu’a
ce que la batterie soit vide.

Aprés la tonte de la surface secondaire, remettre
'appareil a la main dans la station de base.

o M D

7 REGLAGES
7.1 Accéder au réglage — Généralités

1. Accéder au menu principal avec E]
Remarque: L’astérisque * devant I'élément
du menu indique qu’il est sélectionné actuel-
lement.

2. @ ou @ *Réglages E]'

98

Robolinho



Réglages

3. Avec @ ou @ sélectionner un élément de

o . |4
menu souhaité et valider avec E] .

4. Effectuer les réglages.
Remarque: Les éléments de menu sont dé-
crits aux sections ci-apres.

5. Avec E] revenir au menu principal.

H REMARQUE Autres éléments de menu :
voir chapitre 5.2 "Effectuer les réglages de base”,
page 97.

7.2 Activer/désactiver les sons des touches

1. @ ou E] *Son des touches E]'

2. Activer/désactiver les sons des touches :

u @ou@ Activer E]' :

Activer les sons des touches.

u @ ou E] Désactiver E]' :

Désactiver les sons des touches.

7.3 Activer/désactiver le mode Eco
(Robolinho 700/1200/2000)

Au mode Eco, I'appareil passe au mode écono-

mique en énergie. Ceci réduit la consommation

en énergie et les émissions de bruit.

H REMARQUE Déconseillé et/ou éventuelle-
ment impossible en cas d’herbe haute et dense
ainsi qu’en cas de gazon épais.

1. @ ou E] * EcoMode E]'

2. Activer/désactiver le mode Eco :

®  Activer B’: ]
Activer le mode Eco.

n . \4
B Désactiver E] :
Désactiver le mode Eco.

7.4 Régler le capteur de pluie (Robolinho
450 W/700/1200/2000)

H REMARQUE Une tonte effectuée lorsque
I'herbe est séche réduit les saletés. En activant le
capteur de pluie et en réglant une temporisation,
il est possible d’empécher que I'appareil tonde
alors que I'herbe est mouillée.

Si le capteur de pluie est activé, I'appareil rejoint
la station de base lorsqu’il commence a pleuvoir.
Il'y reste jusqu’a ce que le capteur de pluie soit
séché. Il attend encore le temps réglé comme
temporisation avant de poursuivre le mode tonte.
La sensibilité du capteur de pluie est réglable.

1. @ou@*Capteur de pluie E]'

2. Activer/désactiver le capteur de pluie :

u @ou@ Activer E]' :

Activer le capteur de pluie.

u @ ou @ Désactiver E]' :

Désactiver le capteur de pluie.

3. Reéglage de la temporisation du capteur de
pluie :

u @ ou @ *Tempor. capteur pluie
(=

®  xx heures xx minutes
Sélectionner la temporisation souhaitée a

I'aide de [Z] ou de ‘i] et valider avec
(=
4. Reéglage de la sensibilité du capteur de pluie :
L] @ou@ *Sensib. a la pluie
(=
m  Sélectionner la sensibilité souhaitée a
I'aide de @ ou de E] et valider avec
=
7.5 Régler le programme de tonte

7.5.1 Régler le programme de tonte —

Généralités
1. Accéder au menu principal avec E]

2. @ ou @ * Programmes B'

3. Avec @ ou @ sélectionner un élément de

. \4
menu et valider avec B .

4. Effectuer les réglages.
Remarque: Les éléments de menu sont dé-
crits aux sections ci-apres.

7.5.2 Régler les points de départ

Apprentissage des points de départ
1. Mettre I'appareil dans la station de base.

Allumer I'appareil avec .

Accéder au menu principal avec E]
@ ou E] * Programmes E]'

@ ou @ *Points d'entrée E]'

@ou@ * Apprentissage des points
. \4
de départ B

o o 0N
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7. @ou@ *Démarrer une course
d’apprentissage des points de dé-

part B’ :
u @ ou E] Démarrer E]'. L’appareil

roule le long du cable périphérique.

u @ ou @ Ici [E]', lorsque 'appareil
est arrivé au point de départ souhaité. Le
point de départ est enregistré.

8. @ou@ Définition du point de

départ 1 B’, lorsqu’aucun point de dé-
part n’a été déterminé lors de la course
d’étude. Si aucun point de départ n’a été dé-
terminé ici, les points de départ sont détermi-
nés automatiquement.

9. @ou@ Point de départ x :

B’, lorsque le dernier point de départ a été
atteint.

XX m

Déterminer manuellement des points de
départ (05)

Le premier point de départ (05/X0) est préréglé et
il se trouve 1 m a droite de la station de base.
Aprés ce point, il est possible de programmer
d’autres points de départ (voir caractéristiques
techniques).

En déterminant les points de départ, il convient
de veiller a :

B Ne pas définir les points de départ trop loin
de la station de base et/ou trop prés les uns
des autres (06/f).

m  Utiliser uniquement autant de points de dé-
part que nécessaire.

1. @ou@ *pPoints d'entrée E]'
2. [AJou[¥)*point x1 a [020m] (=)”

Sélectionner I'un aprés I'autre un chiffre avec
@ ou E] et valider respectivement avec
¢

3. [A)ou(V¥]*Point x2 a [075m] (=]”
Sélectionner I'un aprés I'autre un chiffre avec
@ ou @ et valider respectivement avec
(=

4. Sinécessaire, définir d’autres points de dé-
part.

5. Avec E] revenir au menu principal.

7.5.3 Régler les temps de tonte

H REMARQUE Entre la programmation des
temps de tonte et le démarrage de la tonte doivent
s’écouler au moins 30 min. Si ce n'est pas le cas,
I'appareil ne redémarre pas avant 30 min aprés le
dernier actionnement d’'une touche.

Les jours et les heures auxquels I'appareil doit
tondre sont réglés a I'élément de menu Pro-
gramme hebdomadaire. Le cas échéant,
adaptez ces réglages a la taille de votre jardin. Si
au bout d’environ une semaine, des zones non
tondues sont encore visibles, augmentez les
temps de tonte.

1. @ ou E] * Programme hebdomadaire
=
u @ou@ *Tous les jours [X]

L’appareil tond chaque jour aux heures in-

diquées. Si « Tous les jours [ ] »

est affiché, I'appareil tond alors unique-
ment les jours de la semaine définis.

L @ ou @ *Lundi [X]..*Dimanche
[X] : L’appareil tond le jour réglé de la
semaine aux heures indiquées. Si par ex.
Lundi [ ] est affiché, l'appareil ne
tond pas ce jour-la.

u @ ou @ Modifier B’ : Activer [X]
ou désactiver [ ] le jour respectif, régler
les temps, le type de tonte et les points
de départ.

2. Réaliser les réglages pour tous les jours ou
pour la journée respective :

® p.ex. *[M] 07:00-10:00 [?] : Tonte
normale [M] de 07h00 a 10h00 avec
point de départ 0 a 9 [?] variant auto-
matiquement.

® p.ex. *[R] 16:00-18:00 [1] :L’ap-
pareil démarre la tonte des bordures [R]
a 16h00 et il roule le long de la totalité du
cable périphérique. Ensuite commence la
tonte de surfaces au point de départ 1
[1]. A 18h00 et/ou dés que la batterie
est déchargée, I'appareil rejoint la station
de base.

= [A)ou(¥]modifier (=) : Modifier le

réglage sélectionné.

u @ ou @ Suivant B’ : Valider le ré-
glage modifié et passer au réglage sui-
vant.
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3. @ ou E] Enregistrer B' : Enregistrer
tous les réglages de I'élément de menu.

7.5.4 Mode Passage

Le mode Passage assure un meilleur résultat de

tonte dans les passages étroits.

1. Définir le point de départ dans le passage
étroit (voir la section « Régler les points de
départ »).

2. Démarrer a partir du point de départ défini au
mode Passage (voir la section « Régler le
programme de tonte »).
® p.ex. *[P] 16:00-18:00 [3] :L'ap-

pareil démarre a 16 h 00 avec le mode
Passage [P] et il commence la tonte au
point de départ 3 [3]. A 18 h 00 et/ou dés
que la batterie est déchargée, I'appareil
rejoint la station de base.

7.6 inTOUCH (modéles Robolinho "W")

Une connexion existante vers une passerelle
peut étre coupée. L’appareil est ainsi disponible
pendant 30 minutes pour un nouvel établisse-
ment de la connexion.

H REMARQUE Afin d’établir ultérieurement
une connexion, il faut commencer par couper de
nouveau la connexion méme si I'appareil n’était
pas connecté auparavant avec une passerelle.

1. @ ou E] *inTOUCH B’

2. Couper la connexion B’
L’appareil indique : Terminé.

3. Valider avec E]' et retourner au menu.
7.7 Tonte des bordures en cas de

démarrage manuel

Pour le démarrage manuel, vous pouvez régler
ici que I'appareil commence par tondre les bor-
dures.

Effectuer la tonte des bordures aux heures de
tonte programmeées : voir chapitre 7.5.3 "Régler
les temps de tonte", page 100.

1. @ou@*Tondre Tes bordures E]'
2. @ou@*En cas de démarrage ma-

nuel E]'

7.8 Régler la tonte des surfaces
secondaires

1. @ou@*Tondre Ta surface secon-

daire E]'

2. Régler les temps de tonte :

. . \4
u @ou@ 1nact1fE] :
La tonte des surfaces secondaires est
désactivée.

L] @ ou @ actif B’:
L’appareil tond jusqu’a ce que la batterie
soit épuisée.

u @ou@Temps de tonte en min
|4

L’appareil tond la surface secondaire
pour le temps réglé. Les temps de tonte
suivants sont réglables :
30/60/90/120/jusqu’a batterie vide.

7.9 Reéglage du contraste de I’écran

Si I'écran est mal lisible, par ex. a cause des
rayons du soleil, I'affichage peut étre amélioré en
modifiant le contraste de I'écran.

1. @ ou @ *Contraste de 1’écran
=

2. Avec @ ou @ augmenter/réduire le
contraste de I'écran et valider avec [E]'.

7.10 Protection du réglage

Lorsque la protection du réglage est désactivée,
il faut saisir le code PIN uniquement a I'acquitte-
ment des défauts importants pour la sécurité.

1. @ ou @ *Protection du réglage
(=
2. Activer/désactiver la protection du réglage :

u @ou@ Activer E]':

Activer la protection du réglage.

u @ ou @ Désactiver E]' :

Désactiver la protection du réglage.

7.11 Nouvel étalonnage

Si la position ou la longueur du céable périphé-
rique ont été modifiées, ou si I'appareil ne trouve
plus le cable périphérique, un nouvel étalonnage
est nécessaire.

1. @ou@ Nouvel étalonnage B’

2. Réinitialiser 1’étalonnage ? (=]”

3. Effectuer une course d’étalonnage : voir cha-
pitre 5.4 "Effectuer une course d’étalonnage
automatique”, page 97.
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7.12 Retour aux paramétres d’usine

Les paramétres d’usine de I'appareil peuvent étre
restaurés, par ex. avant une vente.

1. @ou@ *Réglages d'usine E]'
L’appareil indique : Restauration réus-
sie des réglages

8 AFFICHER LES INFORMATIONS

Le menu Informations sert a I'affichage des
données de I'appareil. Aucun réglage ne peut
étre effectué dans ce menu.

1. Accéder au menu principal avec @

2. @ ou @ *Informations E]'

3. Avec @ ou @ sélectionner I'élément de

) |4
menu et valider avec E] .

Remarque: Les éléments de menu sont dé-
crits aux paragraphes ci-apres.

4. Avec E] revenir au menu principal.

Entretien lames

Affiche dans combien d’heures de service un en-
tretien des lames est nécessaire. Le compteur
peut étre réinitialisé manuellement. Faire effec-
tuer I'entretien des lames par un revendeur spé-
cialisé, un technicien ou un concessionnaire AL-
KO.

Réinitialiser le compteur pour I'entretien des
lames :

1. @ou E] Confirmer BV

Matériel

Affiche des informations sur I'appareil, par ex. le
type, 'année de fabrication, les heures de ser-
vice, le numéro de série, le nombre des tontes, le
temps de tonte total, le nombre des cycles de
chargement, le temps de chargement total, la
longueur de la boucle du cable périphérique.

Logiciel
Affiche la version logicielle.

H REMARQUE Veuillez a ce que le logiciel de
la tondeuse robotisée Robolinho soit toujours ac-
tuel. Vérifiez réguliérement la version de microlo-
giciel et mettez-la a jour, le cas échéant. Le logi-
ciel de mise a jour du Robolinho est disponible
dans I'internet a 'adresse suivante :
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-autoupdater

Infos sur le programme

Affiche les réglages actuels, par ex. le temps de
tonte hebdomadaire total.

Pannes

Affiche les derniers messages de dérangement
survenus avec leur date, leur heure et leur code
d’erreur.

9 MAINTENANCE ET ENTRETIEN

/\ ATTENTION ! Risque de blessures. Les
parties de I'appareil a arétes vives et mobiles
peuvent provoquer des blessures.

B Pour les travaux de maintenance, d’entretien
et de nettoyage, portez toujours des gants de
protection !

9.1 Nettoyage

ATTENTION ! Danger da a I’eau. L'infiltration
d’eau dans le robot de tonte et dans la station de
base entraine des détériorations sur les compo-
sants électriques.
®  Narrosez pas le robot de tonte ni la station

de base a l'eau.

Nettoyer le robot de tonte

/\ ATTENTION ! Risque de blessures dii
aux lames de coupe. Les lames de coupe sont
trés tranchantes, elles peuvent entrainer des
coupures.
®  Portez des gants de protection !

®  Veillez a ce que des parties du corps ne par-
viennent pas dans les lames de coupe.

A effectuer une fois par semaine :

1. Eteindre I'appareil avec .

2. Essuyer la surface du boitier avec une ba-
layette, une brosse, un chiffon humide ou
une éponge fine.

3. Brosser le dessous de caisse, le plateau de
coupe et les lames de coupe avec une
brosse.

4. Veérifier l'absence de détériorations sur les
lames. Remplacer le cas échéant : voir cha-
pitre 9.3 "Remplacer les lames de coupe”,
page 103.

Nettoyage de la station de base

1. Retirer régulierement les résidus d’herbe et
les feuilles ou les autres corps étrangers de
la station de base.
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Maintenance et entretien

2. Essuyer la surface de la station de base avec
un chiffon humide ou une éponge fine.

9.2 Controle régulier

Contréle général

1. Vérifiez une fois par semaine I'absence de
détériorations sur l'installation complete :
®  Appareil
®m  Station de base
®  Cable périphérique
= Bloc d’alimentation

2. Remplacer les piéces défectueuses par des
piéces de rechange d’AL-KO et/ou les faire

remplacer par le service de maintenance
d’AL-KO.

Vérification du bon fonctionnement des

roulements

A effectuer une fois par semaine :

1. Deégager soigneusement les zones autour
des roues des résidus d’herbe et des saletés.
Utiliser ici une balayette et un chiffon.

2. Contréler si les roulettes tournent librement
et si elles sont maniables.

Remarque: Si les roues sont grippées ou
non maniables, les faire remplacer par le ser-
vice de maintenance d’AL-KO.

Controler les zones de contact sur le robot de
tonte

1. Nettoyer les saletés a I'aide d’un chiffon puis
graisser légerement avec de la graisse de
contact.

Controler les contacts de charge de la station
de base

1. Débrancher la fiche secteur.

2. Poussez les contacts de charge dans la di-
rection de la station de base puis relachez.
Les contacts de charge doivent a nouveau
rebondir dans la position initiale.
Remarque: Si les contacts de recharge ne
rebondissent pas, les faire remplacer par le
service de maintenance d’AL-KO.

9.3 Remplacer les lames de coupe

/\ ATTENTION ! Risque de blessures dii
aux lames de coupe. Les lames de coupe sont
trés tranchantes, elles peuvent entrainer des
coupures.
®  Portez des gants de protection !
®  Veillez a ce que des parties du corps ne par-

viennent pas dans les lames de coupe.

ATTENTION ! Toute réparation inappropriée

est susceptible d’endommager I'appareil.

L’alignement des lames de coupe gauchies mon-

tées peut endommager le plateau de lames.

®  Nalignez pas les lames de coupe gauchies.

®  Remplacer les lames de coupe gauchies par
des pieces de rechange originales d’AL-KO.

Les lames de coupe usées ou gauchies doivent
étre remplacées.

1. Eteindre I'appareil avec .

2. Retourner I'appareil avec les lames de coupe
tournées vers le haut.

3. Dévisser les vis de fixation.

Retirer les lames de coupe du logement.

5. Nettoyer le logement des lames de coupe a
I'aide d’une brosse souple.

H REMARQUE Les lames de coupe sont affi-
tées sur 'ensemble de la longueur, c’est pour-
quoi elles peuvent également étre montées tour-
nées de 180°, ce qui en double la durée de fonc-
tionnement.

»

6. Remplacer les lames de coupe :

®  Siles lames de coupe n’ont pas encore
été tournées depuis le premier montage :
Tourner les lames de coupe de 180° et
avec le coté affaté tourné vers I'appareil,
les remettre en place dans le logement
de lame et resserrer les vis de fixation a
la main.

B Siles lames de coupe ont déja été tour-
nées une fois depuis le premier mon-
tage : Remettre les nouvelles lames de
coupe en place dans le logement de
lame avec le coté aff(ité tourné vers I'ap-
pareil et resserrer les nouvelles vis de
fixation a la main.

Remarque: Il est uniquement autorisé
d’utiliser des piéces de rechange origi-
nales d’AL-KO.

En cas de saletés tenaces impossibles a éliminer
a l'aide d’'une brosse, il faut remplacer le plateau

de lames, car un déséquilibre peut entrainer une

formation accrue de bruits, une augmentation de

l'usure et des dysfonctionnements.

En régle générale, il n’est pas nécessaire de
remplacer les lames de brochage.
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Aide en cas de pannes

10 AIDE EN CAS DE PANNES

10.1 Corriger les défauts d’appareil et de

manipulation

/\ ATTENTION ! Risque de blessures. Les

H REMARQUE En cas de pannes ne figurant

pas dans ce tableau ou ne pouvant pas étre éli-

parties de I'appareil a arétes vives et mobiles

peuvent provoquer des blessures.

®  Pour les travaux de maintenance, d’entretien
et de nettoyage, portez toujours des gants de

protection !

Panne

L’appareil ne démarre pas.

L’appareil s’enlise et s’en-
terre. Les roues continuent
a tourner.

L’appareil tond a la mau-
vaise heure.

Le moteur s'immobilise
pendant la tonte.

Le résultat de la tonte est
irrégulier.

Cause

La batterie est vide.

Les capteurs de choc ne se
déclenchent pas.

L’herbe est trop haute.

L’appareil s’accroche a une
aspérité de la surface de pe-
louse.

L’appareil est réglé a la mau-
vaise heure.

La durée de tonte est réglée
incorrectement.

L’appareil perd les réglages
de temps.

Surcharge du moteur.

La batterie est vide.

Les lames sont usées.

Le temps de tonte est trop
court.

La zone de tonte est trop
grande.

La hauteur de coupe est trop
basse.

Les lames sont usées.

minées, contacter notre service aprés-vente com-
pétent.

Elimination
Charger I'appareil dans la station de
base.

Faire appel au service de maintenance
AL-KO.

®  Augmenter la hauteur de coupe puis
la diminuer progressivement jusqu’a
obtention de la hauteur souhaitée.

B Tondre brievement I'herbe avec une
tondeuse.

Eliminer I'aspérité.

Régler I'heure.
Régler les temps de tonte.

La batterie est défectueuse. Faire appel
au service de maintenance AL-KO.

Eteindre I'appareil, le placer sur un sol
plan ou une herbe basse et redémarrer.

Charger la batterie.

Retourner les lames ou les remplacer le
cas échéant.

Programmer des temps de tonte plus
longs.

Réduire la zone de tonte.

Augmenter la hauteur de coupe puis la
diminuer progressivement jusqu’a ob-
tention de la hauteur souhaitée.

Retourner les lames ou les remplacer le
cas échéant.
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Aide en cas de pannes

Panne

La durée d'utilisation de la
batterie baisse considéra-
blement.

L’appareil vibre ou l'intensi-
té sonore est trop élevée.

Impossible de charger la
batterie et/ou tension de
batterie basse

Cause

La hauteur de coupe est trop
basse.

L’herbe est trop haute ou
trop humide.

Charge déséquilibrée dans les
lames de coupe ou dans I'en-
trainement des lames de coupe

®  |es contacts de la sta-
tion de base sont encras-
sés.

®  |es zones de contact sur
I'appareil sont encras-
sées.

La station de base n’a pas
de courant.

L’appareil ne touche pas les
contacts de charge.

La batterie a atteint sa durée
de vie utile.

L’équipement électronique
de charge est défectueux.

10.2 Codes d’erreur et leur élimination

EH REMARQUE En cas de pannes ne figurant pas
dans ce tableau ou ne pouvant pas étre éliminées,
contacter notre service aprés-vente compétent.

Code d’erreur

Cause

Le capteur d’inclinaison s’est

déclenché :

®  Inclinaison max. dépas-
sée

B [’appareil a été porté

= Pente trop abrupte

Le capteur de levage s’est

déclenché :

®  |againe de I'appareil a
été déviée vers le haut
par un obstacle ou une
personne soulevant 'ap-
pareil.

Elimination
Augmenter la hauteur de coupe puis la
diminuer progressivement jusqu’a ob-
tention de la hauteur souhaitée.
Laisser sécher I'herbe.
Augmenter la hauteur de coupe.

Nettoyer le plateau de coupe.
Faire appel au service de mainte-
nance AL-KO.

Nettoyer les contacts de charge et les
zones de contact.

Brancher la station de base a I'alimenta-
tion électrique.

B Poser I'appareil sur la station de
base et vérifier si les contacts de
charge adhérent bien.

B Faire appel au service de mainte-
nance AL-KO.

Faire appel au service de maintenance
AL-KO.

Faire appel au service de maintenance
AL-KO.

Elimination

Poser 'appareil sur une surface plane et
acquitter le défaut.

Retirer I'obstacle.

CNOO1 : Tilt sensor
CN002 Lift sensor
495439 f
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Aide en cas de pannes

Code d’erreur Cause Elimination
CNOO5 Bumper de- L’appareil a roulé sur un obs- ® Poser I'appareil sur la zone de pe-
flected tacle et ne peut pas s’en dé- louse libre et délimitée.
gager (par ex. collision prés  w  Corriger la position du cable péri-
de la station de base). phérique.
CNOO7 No Toop si- Aucun signal de boucle ~ ®  Contrdler les LED sur la station de
gnal Le cable périphérique est base.
défectueux. m  Contrbler I'alimentation électrique
®  Le signal de boucle est de la station de base. Débrancher et
trop faible. rebrancher le bloc d’alimentation.
®m  Controler 'absence de détériora-
tions sur le cable périphérique. Ré-
parer le cable défectueux.
CNOO8 Loop signal m Signal de boucle trop ®  Controler les LED sur la station de
weak faible base.
m  Cable périphérique en- . Controler I'alimentation électrique
terré trop profondément de la station de base. Débrancher et
rebrancher le bloc d’alimentation.
®  Lever le cable périphérique a la
hauteur prescrite, le fixer éventuel-
lement directement sur I'herbe.
CNO10 : Bad posi- ®m | ’appareil est en dehors ® Poser I'appareil sur la zone de pe-
tion de la zone de pelouse louse libre et délimitée.
delimitée. = Corriger la position du cable péri-
B |e cable périphérique a phérique autour des courbes et des
été posé en croix. obstacles. Supprimer le croisement
de cables.
CNO11l : Escaped ro- L’appareil est en dehors de Corriger la position du cable périphé-
bot la zone de pelouse délimitée. rique autour des courbes et des obsta-
cles.
CNO12 : cal : no Erreur pendant I'étalonnage : ®  Contrdler les LED sur la station de
Toop = |’appareil ne peut pas base.
CNO15 : cal : out- trouver le cable périphé- ®  Contréler I'alimentation électrique
side rique. de la station de base. Débrancher et
rebrancher le bloc d’alimentation.
®  Poser I'appareil sur la position d’éta-
lonnage prescrite, I'aligner exacte-
ment a angle droit. L’appareil doit
pouvoir rouler sur le cable périphé-
rique.
CNO17 : cal : signal Erreur pendant 'étalonnage : ® Poser I'appareil sur la position d’éta-
weak = Signal de boucle trop lonnage prescrite, I'aligner exacte-
faible ment & angle droit.
Aucun signal de boucle ™  Contréler 'alimentation électrique
Le cable périphérique est de la station de basg. I;)ebrangher et
défectueuy. rebrancher le bloc d’alimentation.
. Controler 'absence de détériora-
tions sur le cable périphérique.
106 Robolinho



Aide en cas de pannes

Code d’erreur

CNO18 : cal : colli-
sion

CNO38 Battery
CNO99 : Recov es-
cape

CN104 : Battery over
heating

CN110 : Blade motor

over heating

Cause

Erreur pendant I'étalonnage :

®  [’appareil s’est heurté a
un obstacle.

La batterie est vide :

La boucle du cable périphé-
rique est trop longue, trop
d’flots.

Lors du chargement, pas de
contact avec les contacts de
charge

Obstacles a proximité de la
station de base

L’appareil s’est enlisé.

L’appareil ne trouve pas la
station de base.

La batterie est usée.

L’équipement électronique
de charge est défectueux.

La résolution automatique du
défaut est impossible

®  |a batterie est surchauf-
fée (plus de 60 °C). Au-
cun déchargement n’est
possible.

®  Arrét d’'urgence via le
dispositif électronique de
surveillance

Le moteur de tonte est sur-
chauffé (plus de 80 °C).

Elimination

Retirer I'obstacle.

Corriger la position du cable périphé-
rique.

Nettoyer les contacts de charge.
Poser 'appareil sur la station de
base et vérifier si les contacts de
charge adhérent bien.

®m  Faire vérifier et remplacer les
contacts de charge par le service de
maintenance du fabricant.

Retirer les obstacles.

Poser I'appareil sur la zone de pelouse
libre et délimitée.

®  Controler 'absence de détériora-
tions sur le cable périphérique.

B Faire mesurer le cable périphérique
par le service de maintenance du
fabricant.

Faire remplacer la batterie par le service
de maintenance du fabricant.

Faire contréler I'équipement électro-
nique de charge par le service de main-
tenance du fabricant.

B Acquitter manuellement le message
de dérangement.

B En cas de récidive : Faire examiner
I'appareil par le service de mainte-
nance du fabricant.

. Mettre I'appareil hors service et lais-
ser refroidir la batterie.

®  Ne pas poser I'appareil sur la sta-
tion de base.

®m  Mettre I'appareil hors service et lais-
ser refroidir.

B En cas de récidive : Faire examiner
I'appareil par le service de mainte-
nance du fabricant.
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Code d’erreur Cause

Elimination

Retirer I'obstacle.

Retirer I'obstacle.

Poser I'appareil sur la zone de pe-
louse libre et délimitée.

®  Corriger la position du cable péri-
phérique.

Retirer le blocage.

CN119 : R-Bumper de- L’appareil a roulé sur un obs-
flected tacle et ne peut pas s’en dé-
CN120 : L-Bumper de- 9ager.
flected
CN128 : Recov Impos- L’appareil aroulé sur un obs-
sible tacle et ne peut pas s’en dé-
gager.
L’appareil est en dehors de L]
la zone de pelouse délimitée.
CN129 : Blocked wL Le moteur de roue gauche
est bloqué.
CN130 : Blocked WR Le moteur de roue droite est

bloqué.
La description d’autres codes d’erreur est dispo-
nible sur la page d’accueil d’AL-KO.

11 TRANSPORT

Pour transporter I'appareil, veuillez procéder de
la maniére suivante :

1. Arréter 'appareil avec ou la touche d’ar-
rét.

2. Eteindre 'appareil avec .
3. Soulever I'appareil par les deux mains sur le

boitier :
® || est interdit de toucher les lames de
coupe.

B |es lames de coupe doivent toujours étre
orientées dans la direction opposée au
corps.

12 STOCKAGE

12.1 Ranger le robot de tonte

Pendant I'hiver ou lorsqu’il est mis hors service

pendant une période prévue supérieure a

30 jours, il faut ranger I'appareil.

1. Recharger complétement la batterie (voir
chapitre 5.1 "Charger la batterie (12)",
page 96)

2. Nettoyer soigneusement I'appareil (voir cha-
pitre 9.1 "Nettoyage"”, page 102).

3. Conserver l'appareil :
®  debout sur toutes ses roues
B dans un endroit sec, verrouillable et a

I'abri du gel

Retirer le blocage.

B hors de portée des enfants

12.2 Remisage de la borne de chargement
(12)

Ranger la borne de chargement pendant I'hiver

ou lorsqu’une non utilisation de plus de 30 jours

est prévue.

1. Couper le bloc d’alimentation du secteur et le
débrancher de la station de base.

2. Démonter la borne de chargement :

®  Dévisser les deux vis de la borne de
chargement (12/5).

= Oter la borne de chargement de la sta-
tion de base en la faisant basculer.

= Oter le connecteur du cable de la station
de base et de la borne de chargement.

B Fermer I'ouverture du socle (12/6) a
I'aide du cache pour 'hiver (12/7) ci-joint
(voir caractéristiques techniques).
3. Remiser la borne de chargement :
B dans un endroit sec, verrouillable et a
I'abri du gel
B hors de portée des enfants

12.3 Hibernation du cable périphérique

Le cable périphérique peut demeurer dans le sol
et il n’est pas nécessaire de le retirer.
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Elimination

13 ELIMINATION

Indications de la loi allemande sur les
appareils électriques et électroniques

(ElektroG)

E B |es appareils électriques et électro-
niques ne doivent pas étre jetés aux

— ordures ménageéres, mais étre triés
avant leur mise au rebut.

®  Les piles ou batteries usagées qui ne sont
pas fixées a demeure dans I'appareil usagé
doivent étre retirées avant d’éliminer I'appa-
reil. Leur élimination est régie par la loi sur
les piles.

B | es détendeurs et utilisateurs d’appareils
électriques et électroniques sont Iégalement
tenus de les rapporter apres utilisation.

®m  [utilisateur final porte seul la responsabilité
de la suppression de ses données person-
nelles sur 'appareil usagé a éliminer.

Le symbole de la poubelle barrée signifie que les

appareils électriques et électroniques ne doivent

pas étre jetés aux ordures ménageéres.

Les appareils électriques et électroniques peuvent

étre déposés gratuitement aux endroits suivants :

B points de collecte ou centres de tri publics
(p.ex. déchetteries communales)

B points de vente d’appareils électroniques (ma-
gasins ou en ligne) si le revendeur est obligé
de rependre I'appareil ou s'il le propose.

Ces déclarations ne s’appliquent qu’aux appa-

reils installés et vendus dans les pays de I'Union

européenne et soumis a la directive européenne

2012/19/UE. Dans les pays en dehors de I'Union
européenne, des dispositions différentes peuvent
étre applicables en matiére d’élimination des ap-

pareils électriques et électroniques.

Indications de la loi allemande sur les piles
(BattG)

G

®  Pour retirer en toute sécurité les piles et batte-
ries de I'appareil électronique et pour toute in-
formation sur le type ou le systéme chimique,
reportez-vous aux informations données dans
le manuel d'utilisation et/ou de montage.

B |es propriétaires et utilisateurs de piles et de
batteries sont Ilégalement tenus de les rap-

Les piles et batteries usagées ne
doivent pas étre jetées aux ordures
ménageres, mais étre triées avant leur
mise au rebut.

porter aprés utilisation. La reprise de ces pro-
duits est limitée a une quantité estimée nor-
male pour un ménage.

Les piles usagées peuvent contenir des subs-

tances nocives ou des métaux lourds qui peuvent

nuire a 'environnement et a la santé. Le retraite-

ment des piles usagées et I'utilisation des res-

sources qu’elles contiennent contribuent a la pro-

tection de ces deux ressources vitales.

Le symbole de la poubelle barrée signifie que les

piles et les batteries ne doivent pas étre jetées

aux ordures ménageres.

En outre, s’il y a sous la poubelle les mentions

Hg, Cd ou Pb, cela signifie que :

®  Hg: la batterie contient plus de 0,0005 % de
mercure

®  Cd: la batterie contient plus de 0,002 % de
cadmium

B Pb: la batterie contient plus de 0,004 % de
plomb

Les batteries et les piles peuvent étre déposées

gratuitement aux endroits suivants :

B points de collecte ou centres de tri publics
(p.ex. déchetteries communales)
points de vente de piles et de batteries
points de reprise du réseau national de récu-
pération des piles usagées des appareils

®  point de reprise du fabricant (s'il n’est pas
membre du réseau national de récupération)

Ces déclarations ne s’appliquent qu’aux piles et bat-

teries vendues dans les pays de I'lUnion européenne

et soumises a la directive européenne 2006/66/CE.

Dans les pays en dehors de I'Union européenne, des

dispositions différentes peuvent étre applicables en

matiére d’élimination des piles et batteries.

Consignes concernant ’emballage

Les matériaux d’emballage sont recy-
@& clables. Eliminer les emballages d’une ma-
niére respectant I'environnement.

Démonter la batterie avant de mettre
I'appareil au rebut (16)

Un démontage de la batterie intégrée est néces-
saire avant la mise au rebut de I'appareil et son
recyclage de maniére écologique.

1. Dévisser les vis (16/ 1).

2. Enlever le cache du compartiment a batterie
(16/2).

3. Débrancher et enlever la batterie (16/ 3).

4. Remettre le cache en place et revisser les vis.
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ﬂ Service clients/aprés-vente

14 SERVICE CLIENTS/APRES-VENTE le service de maintenance AL-KO le plus proche
En cas de questions portant sur la garantie, les de chez vous. Vous le trouverez a I'adresse sui-

réparations ou les piéces de rechange, contacter ~ vante sur Intemet :
www.al-ko.com/service-contacts

15 GARANTIE

Pendant la période Iégale de garantie contre les vices de fabrication, nous éliminons par réparation ou
remplacement, selon notre choix, tout défaut de matériau ou de fabrication survenu sur I'appareil. La
durée de prescription dépend de la législation respective en vigueur dans le pays ou a été acheté I'ap-
pareil.

Notre garantie s’applique seulement en cas : La garantie ne s’applique pas en cas :
®m  de respect du présent manuel d’utilisation, ®  de tentatives de réparation par I'utilisateur,
m  d'utilisation correcte, ®  de modifications techniques par I'utilisateur,

m  d'utilisation de piéces de rechange d’'origine. ®  d'utilisation non conforme.

Sont exclues de la garantie :
B |es détériorations de la peinture dues a une usure normale,

® |es pieces d’usure qui figurent en encadré sur la carte des pieces de rechange | XXXxxx (X) |

La période de garantie commence a courir au moment de I'achat par le premier utilisateur final. La
date d’achat figurant sur la preuve d’achat fait foi. Veuillez vous adresser a votre revendeur ou bien au
point de service aprés-vente agréé le plus proche, en présentant cette déclaration et la preuve
d’achat. Les droits Iégaux de I'acheteur vis-a-vis du vendeur en cas de défaut ne sont pas affectés par
cette déclaration.
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Traduzione del manuale per l'uso originale

TRADUZIONE DEL MANUALE PER L'USO ORIGINALE
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1 ISTRUZIONI PER L'USO

®  |e istruzioni per I'uso originali sono quelle in
tedesco. Tutte le altri varianti linguistiche so-
no traduzioni delle istruzioni per I'uso origina-
li.

m  Conservare le presenti istruzioni per I'uso in
maniera da potervi leggere, qualora si ren-
desse necessaria, un'informazione a proposi-
to dell'apparecchio.

®  Consegnare |'apparecchio ad altre persone
solo insieme alle presenti istruzioni per I'uso.

®  Attenersi alle indicazioni di sicurezza e alle
avvertenze contenute nelle presenti istruzioni

1.1 Simboli sulla copertina

Simbolo

Significato

Prima della messa in funzione, leg-
gere attentamente queste istruzioni
per l'uso. E il presupposto per lavo-
rare in modo sicuro e per una ge-
stione regolare.

Istruzioni per 'uso

ioni di litio In particolare, osservare

Ll le avvertenze su trasporto, stoccag-
gio e smaltimento delle presenti i-
struzioni per 'uso!

ﬁ ’ Maneggiare con cura la batteria agli

1.2 Descrizione dei simboli e parole
segnaletiche

/\ PERICOLO! Mostra una situazione perico-
losa imminente che, se non viene evitata, ha co-
me conseguenza la morte o una lesione grave.

/\ ATTENZIONE! Mostra una situazione po-
tenzialmente pericolosa che, se non viene evita-
ta, potrebbe avere come conseguenza la morte o
una lesione grave.

/\ CAUTELA! Mostra una situazione poten-
zialmente pericolosa che, se non viene evitata,
potrebbe avere come conseguenza una lesione
leggera o di media gravita.

ATTENZIONE! Mostra una situazione che, se
non viene evitata, potrebbe avere come conse-
guenza dei danni materiali.

H AVVISO Indicazioni speciali volte a migliora-
re la comprensione e |'uso.

2 DESCRIZIONE DEL PRODOTTO
Questa documentazione descrive un tosaerba ro-
bot totalmente automatico alimentato a batteria
che si sposta liberamente sulla superficie erbosa.
L’altezza di taglio pud essere impostata.

2.1 Dotazione di serie (01)

per l'uso. Il pacchetto include gli articoli elencati. Controlla-
re se sono inclusi tutti gli articoli:
N. Componente
1  Tosaerba robot
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Descrizione del prodotto

N o oA~ w N Z

8

Componente

Guida rapida

Istruzioni per I'uso

Picchetti *

Alimentazione

Stazione base incl. chiodi a vite (5 pz.)
Cavo perimetrale *

Copertura invernale *

* a seconda del modello (vedere i dati tecnici)

2.2 Tosaerba robot (02)

N.
1

©® N o 0o b~ W

10
11
12

componente

Pannello di comando con display (inter-

no)

tasto STOP (arresta I'apparecchio e le
lame di taglio entro 2 secondi)

Contatti di carica
Regolazione altezza (interna)
Rotelle anteriori (orientabili)
Piatto di taglio

Ruota motrice

Disco a lame

Vite di fissaggio

Lama di sgombero

Lama di taglio

Vano batteria

2.3 Simboli sull'apparecchio

Simbolo Significato

Tenere terzi lontani dalla zona di

i

pericolo!

Maneggiare con estrema cautela!

Al

Non avvicinare mani e piedi all'ap-
parato di taglio!

Simbolo Significato

Mantenere la distanza di sicurezza!

N.

1

A | Prima di mettere in funzione legge-
\ | releistruzioni per |'uso!
Am ‘,

| Sm— }

A | Peravviare I'apparecchio inserire il
AQ "

| PU—— }

a1 Non salire sull'apparecchio per farsi
A trasportare!

| S

2.4 Pannello di comando (03)

componente

(Tasto HOME): Interrompere la fun-
zionalita taglio, I'apparecchio rientra nel-
la stazione base. Inizia automaticamen-
te il giorno successivo all’ora di taglio
impostata.

Sensore pioggia: Registra se piove (ve-
dere capitolo 7.4 "Impostare il sensore
pioggia (Robolinho 450
W/700/1200/2000)", pagina 124).

Display: Il display visualizza lo stato o-
perativo corrente dell'apparecchio, il no-
me del menu selezionato, le voci di me-
nu e le funzioni da selezionare (vedere
capitolo 2.5 "Display", pagina 114).

@ E] (Tasti freccia): Selezionare le vo-
ci di menu, aumentare e ridurre i valori
numerici, scegliere tra le impostazioni.

(Tasto START/PAUSE): Awviare e
interrompere a mano la funzionalita ta-
glio o riprendere subito la funzionalita ta-

glio dopo aver premuto .
‘E] B' (Tasti funzione): Chiamare la

funzione visualizzata sopra il tasto sul
display.

(Tasto ON/OFF): Accendere e spe-
gnere 'apparecchio.
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2.5

4

Descrizione del prodotto

componente

E] (Tasto Menu): Richiamo del menu

principale.

Display

@

do
Menu principale

* Impostazioni
Informazioni
Indietro

conferma

@ ®

Visualizzazione

®

Nome del menu selezionato (qui: Menu

principale)

Voci di menu: Vengono visualizzate
sempre soltanto due voci di menu (qui:
Impostazioni e Informazioni).

Con @ e E] € possibile visualizzare al-

tre voci di menu.

Funzioni per la voce di menu seleziona-

ta (qui: Impostazioni). Con ‘B e

v . S
B ¢ possibile visualizzare altre fun-

zioni.

Asterischi per contrassegnare la voce di

menu visualizzata (qui: Impostazio-

ni)
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Descrizione del prodotto

2.6 Struttura del menu

Menu Programmi

principa-

le
Imposta-
zioni
Informa-
zioni

* Robolinho 700/1200/2000

Programma settimanale vedere capitolo 7.5 "Impostare il pro-
gramma di taglio”, pagina 125

Punti di inizio vedere capitolo 7.5.2 "Impostazione dei punti di i-
nizio", pagina 125

Info programmi vedere capitolo 8 "Visualizzare le informazioni",
pagina 127

Ora vedere capitolo 5.2 "Eseguire le impostazioni", pagina 122

Data vedere capitolo 5.2 "Eseguire le impostazioni”, pagina 122
Lingua vedere capitolo 5.2 "Eseguire le impostazioni", pagina 122
Codice PIN vedere capitolo 5.2 "Eseguire le impostazioni", pagina 122

Toni tasti vedere capitolo 7.2 "Attivare/Disattivare i toni dei tasti”,
pagina 124

EcoMode vedere capitolo 7.3 "Attivare/Disattivare la modalita Eco
(Robolinho 700/1200/2000)", pagina 124 *

Sensore pioggiavedere capitolo 7.4 "Impostare il sensore pioggia
(Robolinho 450 W/700/1200/2000)", pagina 124 *

Ritardo sensore pioggia vedere capitolo 7.4 "Impostare il sen-
sore pioggia (Robolinho 450 W/700/1200/2000)", pagina 124*

Sens. alla pioggia vedere capitolo 7.4 "Impostare il sensore
pioggia (Robolinho 450 W/700/1200/2000)", pagina 124*

inTOUCH vedere capitolo 7.6 "inTOUCH (Robolinho modelli "W")", pagina 126

Tosatura Tungo i bordi vedere capitolo 7.7 "Taglio perimetrale
con avviamento manuale”, pagina 126

Superficie secondaria attivo/inattivo vedere capitolo
7.8 "Impostare il taglio delle superfici secondarie”, pagina 126

Contrasto display vedere capitolo 7.9 "Impostazione del contra-
sto display"”, pagina 127

Protezione delle impostazioni vedere capitolo 7.10 "Prote-
zione delle impostazioni", pagina 127

Ricalibratura vedere capitolo 7.11 "Ricalibratura”, pagina 127

Impostazioni di fabbrica vedere capitolo 7.12 "Ripristino delle
impostazioni di fabbrica", pagina 127

Assistenza lame vedere capitolo 8 "Visualizzare le informazioni”,
pagina 127

Hardware vedere capitolo 8 "Visualizzare le informazioni", pagina 127
Software vedere capitolo 8 "Visualizzare le informazioni", pagina 127

Info programmi vedere capitolo 8 "Visualizzare le informazioni",
pagina 127

Anomalie vedere capitolo 8 "Visualizzare le informazioni", pagina 127
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Descrizione del prodotto

2.7 Stazione base (04)

Componente
Piastra base
LED per visualizzazione stato

Contatto di carica

Tasto HOME (@))*

Colonnina di carica

AN~ Z

Pozzetto cavi

Passaruota

0 N o O

Foro per chiodo a vite (9)
9  Chiodo a vite
* a seconda del modello (vedere i dati tecnici)

2.8 Batteria
La batteria puo essere sostituita dall'utente.

H AVVISO Caricare completamente la batteria
prima del primo utilizzo. La batteria pud essere u-
tilizzata in qualsiasi stato di carica a scelta. Un'in-
terruzione della carica non danneggia la batteria.
La batteria pud essere caricata solo quando I'ap-
parecchio € acceso.

B La batteria € parzialmente caricata al mo-
mento della consegna. Nel normale eserci-
zio, la batteria viene caricata regolarmente.
L’apparecchio rientra quindi nella stazione
base.

B Quando la carica € completa (100 %), I'elet-
tronica di controllo integrata interrompe auto-
maticamente il processo di carica.

® || processo di carica funziona soltanto se i
contatti di carica della stazione base sono
correttamente agganciati a quelli dell’appa-
recchio.

® A temperature superiori ai 45 °C, il perimetro
di protezione incorporato impedisce il carica-
mento della batteria. per evitarne la distruzio-
ne.

B Se la durata utile della batteria pur completa-
mente carica si riduce notevolmente, far so-
stituire la batteria.

B Se a causa d'invecchiamento o tempi di rico-
vero o stoccaggio troppo lunghi la carica del-
la batteria dovesse scendere oltre il livello
stabilito dal costruttore, non sara piu possibi-
le ricaricarla. Far controllare ed eventualmen-
te sostituire la batteria e I'elettronica di con-

trollo dal rivenditore specializzato, tecnico o
partner di assistenza AL-KO.

® | o stato della batteria € indicato sul display.
Dopo 3 mesi controllare lo stato della batte-
ria. A tale scopo, accendere |'apparecchio e
leggere lo stato di carica. Se la batteria viene
caricata solo a circa il 30% o meno, posizio-
nare I'apparecchio sulla stazione base e ac-
cenderlo per caricare la batteria. Se la colon-
nina di carica € stata rimossa dalla stazione
di base (vedere capitolo 12.2 "Conservare le
colonnine di ricarica (12)", pagina 133), mon-
tare di nuovo nella sequenza inversa e colle-
gare di nuovo la stazione base alla rete.

B Se l'elettrolita e fuoriuscito all'interno del va-
no batteria: far riparare I'apparecchio da un
centro di assistenza AL-KO.

B Se la batteria € stata estratta dall’apparec-
chio: se gli occhi o le mani sono entrati in
contatto con una perdita di elettrolito, risciac-
quare con acqua. Consultare immediatamen-
te un medico.

2.9 Descrizione del funzionamento

Spostamento sulla superficie erbosa

L’apparecchio si muove liberamente in un’area di
taglio delimitata da un cavo perimetrale. L’orien-
tamento dell’apparecchio avviene tramite sensori
che rilevano il campo elettromagnetico del cavo
perimetrale.

Se l'apparecchio urta un ostacolo, si ferma e con-
tinua in una direzione diversa. Se I'apparecchio
arriva in un punto dove non & possibile operare,
cio viene visualizzato mediante un messaggio sul
display.

Robolinho 450 W/700/1200/200: Se I'apparec-
chio rileva I'umidita con il sensore pioggia attiva-
to, torna automaticamente alla stazione base.

Funzionalita taglio e modalita di ricarica

Le fasi di taglio si alternano costantemente con le
fasi di ricarica. Se durante il taglio la carica della
batteria si riduce fino a un determinato valore (di-
splay: 0 %), I'apparecchio torna alla stazione ba-
se lungo il cavo perimetrale.

| programmi di tosatura sono preimpostati e pos-
sono essere regolati sull’apparecchio o nell'app.
Ogni volta che il motore tosaerba viene avviato,
viene modificata la direzione di rotazione che
raddoppia la durata delle lame di taglio.
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2.10 Modulo radio WLAN e app AL-KO
inTOUCH (Robolinho 450/500
W/800/1150/700/1200/2000)

Il tosaerba robot &€ equipaggiato con un modulo
radio WLAN. Il modulo consente di comandare,
regolare e monitorare comodamente I'apparec-
chio tramite app da un dispositivo mobile (smar-
tphone, tablet).

H AVVISO Il dispositivo mobile utilizzato ri-
chiede un collegamento Internet per utilizzare
I'app inTOUCH.

H AVVISO Perché il tosaerba robot sia sempre
perfettamente aggiornato € necessario che sia
collegato ad Internet tramite rete WLAN. L'app
AL-KO inTOUCH informa quando ci sono nuovi
aggiornamenti software per il tosaerba robot.
Questi vengono scaricati automaticamente.

App AL-KO inTOUCH

L’app AL-KO inTOUCH e disponibile nel Google
Play Store per dispositivi con sistema Android e
nell’Apple App Store per dispositivi con sistema
i0S:

Scansionate questo codice QR per scoprire co-
me installare I'app AL-KO inTOUCH sul vostro
smartphone e per ottenere altre informazioni sul
vostro apparecchio. Potete anche collegare il vo-
stro apparecchio con connessione smart a inter-
net.

Dopo l'installazione dell'applicazione, & necessa-
rio prima eseguire I'accesso.

La prima volta che si avvia I'applicazione, viene
avviata automaticamente la guida all'installazione
rapida. Seguire le istruzioni per montare il tosaer-
ba robot in giardino e infine collegarlo all'app AL-
KO inTOUCH.

H AVVISO |l tosaerba robot si collega soltanto
a una WLAN da 2,4 GHz.
Le reti WiFi a 5 GHz non sono supportate.

Per connettersi all'app AL-KO inTOUCH, il tosa-
erba robot e lo smartphone devono trovarsi nel

raggio di un router con una potenza del segnale
sufficiente (consigliata: min. 50%).

1. Avviare 'app AL-KO inTOUCH.

2. Creare un account utente con "REGISTRA".
Inserire nome utente e password.

3. Accedere con I'account utente creato in pre-
cedenza.

4. Avviare la procedura guidata di connessione
tramite "APPARECCHI" e "NUOVO APPA-
RECCHIO".

5. Seguire ulteriori istruzioni.

H AVVISO Se il tosaerba robot si sposta in
un'area del giardino con una connessione WiFi
scarsa o assente, le impostazioni dell'app AL-KO
inTOUCH vengono eseguite soltanto quando il
tosaerba robot torna in un‘area con un buon se-
gnale. Se la potenza WiFi locale del router non
copre l'intero giardino, la portata pud essere am-
pliata con un ripetitore disponibile in commercio.

In caso di malfunzionamenti, pud fornire aiuto un
rivenditore con I'app AL-KO inTOUCH installata.
Il tosaerba robot deve essere rilasciato tramite
I'app AL-KO inTOUCH per il rivenditore.

Oltre all'accesso remoto a tosaerba robot colle-
gati, I'applicazione AL-KO inTOUCH offre funzio-
nalita aggiuntive quali registrazione del prodotto,
suggerimenti per il giardinaggio, consigli per le
piante o notifiche push in caso di errore.

3 SICUREZZA

3.1 Utilizzo conforme alla destinazione

Questo apparecchio & concepito esclusivamente
per l'uso in aree private. Ogni altro utilizzo e mo-
difica o installazione verranno considerati estra-
nei alla destinazione d'uso e avranno come con-
seguenza la decadenza della garanzia, oltre alla
perdita della conformita e al rifiuto da parte del
costruttore di qualsiasi responsabilita rispetto a
danni all'utente o a terzi.

| limiti di applicazione dell'apparecchio sono: ve-
dere i dati tecnici.
3.2 Possibile uso errato

Questo apparecchio non & indicato per l'uso
all'interno di impianti pubblici, parchi, strutture
sportive e per lavori paesaggistici e forestali.
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3.3 Dispositivi di sicurezza e di protezione

/N\ ATTENZIONE! Pericolo di lesioni. Dispo-

sitivi di sicurezza e di protezione difettosi o disat-

tivati possono avere come conseguenza lesioni

gravi.

B Far riparare i dispositivi di sicurezza e di pro-
tezione difettosi.

®  Non disattivare mai i dispositivi di sicurezza e
di protezione.

3.3.1 Inserimento di PIN e PUK

L’apparecchio puo essere avviato solo inserendo
un codice PIN (Personal Identification Number).
Pertanto, viene impedita I'accensione a persone
non autorizzate. L’impostazione di fabbrica del
PIN € 0000. Il PIN puo essere modificato, vede-
re capitolo 5.2 "Esequire le impostazioni”, pagi-
na 122.

Se il codice PIN viene inserito in modo errato per
3 volte, € necessario il PUK (Personal
Unblocking Key). Se anche questo viene inserito
in modo errato, & necessario attendere 24 ore fi-
no al successivo inserimento.

®m  Conservare il PIN e il PUK in un luogo inac-
cessibile alle persone non autorizzate.

3.3.2 Sensori

L'apparecchio & dotato di piu sensori di sicurez-
za. Viene spento da un sensore di sicurezza, non
si riaccende autonomamente. Viene visualizzato
un messaggio di errore sul display e deve essere
confermato. E necessario rimuovere il motivo
dell'attivazione del sensore.

Sensore di sollevamento

Se l'apparecchio viene sollevato durante il funzio-
namento, il sistema di azionamento viene disin-
serito e le lame vengono arrestate.

Sensori antiurto per il riconoscimento di
ostacoli

L’apparecchio & provvisto di sensori che in caso

di contatto con ostacoli fanno invertire la direzio-
ne di marcia all'apparecchio. In caso di urto con-
tro un ostacolo, la parte superiore della scocca si
sposta leggermente e attiva il sensore antiurto.

Sensore antiribaltamento nella direzione di
marcia/laterale

Se nella direzione di marcia incontra una salita o
una pendenza o un’inclinazione laterale maggio-
re di quanto previsto per il modello, I'apparecchio
svolta oppure cambia la direzione di marcia.

Sensore pioggia

A seconda del modello, I'apparecchio € dotato di
un sensore pioggia che, se attivato, interrompe la
tosatura quando inizia a piovere e provvede a far
tornare I'apparecchio nella stazione base (vedere
i dati tecnici).

H AVVISO L’apparecchio pud essere utilizzato
in modo affidabile in prossimita di altri tosaerba
robot. Il segnale utilizzato nel cavo perimetrale &
conforme allo standard definito dal’lEGMF (Asso-
ciazione europea produttori di apparecchiature
da giardino) per le emissioni elettromagnetiche.

Sensore di gelo

L’apparecchio & dotato di un sensore di gelo, che
in caso di basse temperature emette un messag-
gio sull’'apparecchio stesso o una notifica push
nell'app AL-KO inTOUCH (vedere i dati tecnici).
E possibile impostare la temperatura a cui il mes-
saggio viene emesso.

3.4 Indicazioni di sicurezza

3.41 Operatore

®  Divieto di utilizzo dell'apparecchio a minori di
16 anni o persone con capacita fisiche, sen-
soriali 0 mentali ridotte o con mancanza di e-
sperienza e conoscenza che non abbiano let-
to le istruzioni per I'uso. Osservare le norme
di sicurezza specifiche del Paese per l'eta
minima degli utenti.

®  Non utilizzare I'apparecchio sotto I'effetto di
alcol, droghe o medicinali.
3.4.2 Dispositivi di protezione personale
®  Per evitare lesioni agli occhi & necessario I'u-
so di abbigliamento ed equipaggiamento pro-
tettivo a norma di legge.
® | 'attrezzatura di protezione individuale & co-
stituita da:
pantaloni lunghi e scarpe robuste.
durante la manutenzione e la cura: guanti
di protezione.
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3.4.3 Sicurezza delle persone e degli
animali

®  Nelle aree ad accesso pubblico & necessario
installare avvisi intorno alla zona di taglio con
il seguente contenuto:

/\ ATTENZIONE! Tosaerba automatico in
funzione! Non avvicinarsi all'apparecchio! Tene-
re lontano i bambini!

B Durante il funzionamento accertarsi che non
si trovino bambini in prossimita dell’apparec-
chio e che non giochino con I'apparecchio.

®  E vietato sedersi sullapparecchio e toccare
la lama di taglio!

B Tenere corpo e abiti lontani dall'apparato di
taglio.
3.4.4 Sicurezza dell'apparecchio

®  Prima del lavoro accertarsi che nessun og-
getto (ad es. rami, vetro, metallo, indumenti,
pietre, attrezzi da giardino o giocattoli) si trovi
all'interno dell'area di lavoro dell'apparecchio.
Tali oggetti possono danneggiare le lame di
taglio dell’apparecchio o essere danneggiati
essi stessi dall’apparecchio.

B Usare l'apparecchio solo in presenza delle
seguenti condizioni:

L’apparecchio non & sporco.

L'apparecchio non presenta alcun danno
o usura.

Tutti i comandi funzionano.

La stazione base, I'alimentazione e i con-
duttori elettrici sono integri e funzionanti.

B Sostituire sempre tutte le parti difettose con
pezzi di ricambio originali del produttore.

B Se I'apparecchio & danneggiato provvedere a
farlo riparare.

m | 'utilizzatore dell'apparecchio & responsabile
degli incidenti dell’'apparecchio con altre per-
sone o alla loro proprieta.

3.4.5 Sicurezza elettrica

®  Non operare mai I'apparecchio quando & in
funzione un irrigatore sulla zona di taglio.

Non spruzzare acqua sull'apparecchio.
Non aprire I'apparecchio.

MONTAGGIO

4.1 Disimballo dell'apparecchio
1. Aprire 'imballaggio con attenzione.

2. Estrarre con cautela tutti i componenti
dall'imballaggio e verificare I'eventuale pre-
senza di danni.

Avviso: Ove fossero presenti danni dovuti al
trasporto, informare immediatamente il pro-
prio rivenditore o il responsabile del servizio
assistenza AL-KO.

3. Controllare gli strumenti in dotazione, vedere
capitolo 2.1 "Dotazione di serie (01)", pagi-
na 112.

Nel caso in cui I'apparecchio debba essere nuo-

vamente spedito, conservare l'imballaggio origi-

nale e il documento di accompagnamento. Questi

sono necessari per il trasporto di ritorno.

4.2 Pianificare le aree di taglio (05)

Sede della stazione base (05/1)

®  |a via piu breve possibile per una maggiore a-
rea di taglio
sottofondo piano
ombreggiata, in piano e protetta da forti a-
genti atmosferici

®  possibilita di collegamento per I'alimentazio-
ne

®  |ibero accesso al tosaerba robot

Posa del cavo perimetrale (05)

Il cavo perimetrale deve essere posato in un peri-
metro continuo in senso orario.

Corridoi tra le aree di taglio (05/h)

Un corridoio & un punto stretto nella superficie er-
bosa e puo essere utilizzato per collegare due a-
ree di taglio.

Aree principali e aree secondarie (05)

®  Aree principali (05/HF): € la superficie erbosa
dove si trova la stazione base e che puo es-
sere tagliata automaticamente dall’apparec-
chio su tutta la superficie.

®  Aree secondarie (05/NF): se la superficie er-
bosa non pud essere raggiunta dall’apparec-
chio dalla superficie principale, sollevare I'ap-
parecchio e posizionarlo a mano sull’area se-
condaria. Le aree secondarie possono esse-
re lavorate in modalita manuale.

Le area principale e secondarie, tuttavia, sono

circoscritte dallo stesso cavo perimetrale conti-

nuo.

Posizione dei punti di inizio (05/X0 — 05/X3)

L'apparecchio si muove all’orario stabilito lungo il
cavo perimetrale fino al punto di inizio specificato
e li inizia a tagliare.
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Con i punti di inizio € possibile stabilire quali aree
dell’area di taglio vengono falciate.

4.3 Preparare le aree di taglio

1. Controllare se la superficie erbosa & piu
grande delle capacita dell'apparecchio. Se la
superficie erbosa & troppo grande si crea un
prato tagliato in modo irregolare. Se neces-
sario, ridurre la superficie erbosa da tagliare.
2. Prima dell'installazione della stazione di ba-
se, del cavo perimetrale e della messa in fun-
zione dell'apparecchio: Tagliare la superficie
erbosa con un tosaerba a bassa altezza di
taglio.
3. rimuovere gli ostacoli sulla superficie erbosa
o escluderli con il cavo perimetrale (vedere
capitolo 4.5.3 "Escludere gli ostacoli”, pagi-
na 121):
®m  ostacoli piatti sui quali si passa che po-
trebbero danneggiare la lama di taglio
(ad es. pietre piatte, passerelle dalla su-
perficie erbosa a terrazze o viottoli, pia-
stre, cordoli ecc.)

®  Buche e dossi nella superficie erbosa (ad
es. rialzi di talpe, buche di topi, pigne,
frutta caduta ecc.)

B Salite o discese piu ripide dei valori indi-
cati nei dati tecnici

®  Corsi d'acqua (ad es. stagni, ruscelli, pi-
scine ecc.) e la delimitazione sulla super-
ficie erbosa

B Arbusti e siepi che si possono ampliare

4.4 Montaggio della stazione base (07/a, 17)
1. Posizionare la stazione di base (05/1) ad an-
golo retto rispetto alla posizione prevista del
cavo perimetrale come segue:
®  Alivello (controllare con una livella)
®  Entrata e uscita diritta e in piano
®  Non arcuato (durante la successiva avvi-
tatura di chiodi a vite, la colonnina di cari-
ca non puo piegarsi o inclinarsi)
2. Fissare la stazione base (07/2) al corpo con
le viti accluse (07/1).
La stazione base pud essere collocata anche al
di fuori della superficie erbosa (17). Il cavo peri-
metrale deve essere posato come mostrato nella
figura.

4.5 Posa del cavo perimetrale

H AVVISO A seconda del modello, se il cavo
perimetrale in dotazione & troppo corto, € possibi-
le acquistare una prolunga dal proprio rivenditore
specializzato o partner di assistenza AL-KO.

4.5.1 Allacciamento del cavo perimetrale

alla stazione base (07/b)
1. Estrarre il cavo perimetrale (07/4) dall'imbal-
laggio.
2. Rimuovere il coperchio del pozzetto dei cavi
(07/3) sul collegamento (07/A).
3. lIsolare il cavo perimetrale (07/6) e posizio-
narlo nel morsetto (07/7).

4. Chiudere il morsetto.

5. Passare il cavo perimetrale attraverso il por-
tacavo (07/5) con la riserva del cavo del poz-
zetto dei cavi.

H AVVISO Con la riserva del cavo si possono
fare anche piu tardi piccole correzioni al passaca-
vo.

6. Chiudere il coperchio del pozzetto cavi.

4.5.2 Posa del cavo perimetrale (05)

Il cavo perimetrale puo essere posato sia sul pra-
to che sotto la cotica erbosa fino a una profondita
di 10 cm. Far eseguire la posa sotto la cotica er-
bosa dal rivenditore specializzato.

Entrambe le varianti possono essere combinate
I'una con l'altra.

ATTENZIONE! Pericolo di danneggiamento
del cavo perimetrale. Se il cavo perimetrale &
danneggiato o tagliato, non & piu possibile trasfe-
rire i segnali di controllo all’apparecchio. In que-
sto caso € necessario riparare o sostituire il cavo
perimetrale. | cavi perimetrali sono disponibili
presso AL-KO.

B Posare il cavo perimetrale direttamente sul
terreno. Se necessario, fissare con un pic-
chetto aggiuntivo.

®  Proteggere dai danni il cavo perimetrale du-
rante la posa e il funzionamento.

" Non scavare e non scarificare nelle vicinanze
del cavo perimetrale.

1. Fissare il cavo perimetrale a intervalli regolari
con picchetti o posarlo sottoterra (a max. 10
cm di profondita).

2. Posare il cavo intorno agli ostacoli: vedere
capitolo 4.5.3 "Escludere gli ostacoli”, pagi-
na 121.
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3. Creare dei corridoi tra le singole aree di ta-
glio: vedere capitolo 4.5.4 "Delimitare i corri-
doi (05/h)", pagina 121.

4. Escludere pendenze o discese eccessive:
vedere capitolo 4.5.5 "Escludere le pendenze
(15)", pagina 121.

5. Creare riserve di cavo: vedere capitolo 4.5.6
"Creare cavi di riserva (11)", pagina 121.

6. Dopo la posa completa del cavo perimetrale,
collegarlo al collegamento (07/B) della stazio-
ne base: vedere capitolo 4.5.1 "Allacciamen-
to del cavo perimetrale alla stazione base
(07/b)", pagina 120.

4.5.3 Escludere gli ostacoli

A seconda della zona di lavoro il cavo perimetra-
le deve essere posato a distanze diverse dagli o-
stacoli. Per stabilire la distanza corretta utilizzare
il righello in dotazione.

H AVVISO Le esclusioni sono necessarie solo
Se non possono essere riconosciute dai sensori
d'urto dell'apparecchio. Evitare troppe o inutili e-
sclusioni. E necessario escludere i supporti di di-
mensioni inferiori a 6 cm, altrimenti 'apparecchio
potrebbe causare danni.

Distanza da muri, recinzioni, orti:
min. 20 cm (05)

L'apparecchio funziona con uno scarto all'esterno
di 20 cm lungo il cavo perimetrale. Pertanto po-
sare il cavo perimetrale a una distanza minima di
20 cm da muri, recinzioni, orti ecc.

Distanza dai bordi di terrazze e viottoli
pavimentati (09)

Se i bordi di terrazze o di viottoli sono piu alti del-
la superficie erbosa, deve essere mantenuta una
distanza minima di 20 cm. Se i bordi di terrazze o
di viottoli sono alla stessa altezza della superficie
erbosa, il cavo pud essere posato esattamente
sul bordo.

Distanza degli ostacoli dal cavo perimetrale
(05)

Se il cavo perimetrale & lontano dall'ostacolo o ri-
piegato esattamente verso l'ostacolo, ovvero a u-
na distanza di 0 cm, I'apparecchio passa sul cavo
perimetrale. Non incrociare il cavo perimetrale
(06/c) ma posarlo in parallelo (05/e).

Posa del cavo perimetrale agli angoli (05, 10)

®  Negli angoli verso I'interno (10/a): Posare |l
cavo perimetrale in diagonale per evitare che
I'apparecchio si impigli nel’angolo.

®  Negli angoli esterni con ostacoli (10/b): Posa-
re il cavo perimetrale in una punta per evitare
la collisione dell’'apparecchio nell’angolo.

®  Negli angoli esterni senza ostacoli (05/j): Po-
sare il cavo a un angolo di 90°.

4.5.4 Delimitare i corridoi (05/h)
Mantenere le distanze seguenti nel corridoio:
®  |arghezza totale: min. 60 cm

®m  Distanza dal bordo del cavo perimetrale:
20 cm

B Distanza tra i cavi perimetrali: min. 20 cm

4.5.5 Escludere le pendenze (15)

Le pendenze superiori a quanto indicato nei dati
tecnici devono essere escluse con il cavo peri-
metrale (45 % = 45 cm di pendenza ogni 1 min
orizzontale) (vedere i dati tecnici).

Il cavo perimetrale non deve essere posato su u-
na pendenza con un'inclinazione superiore al
20%. Per evitare problemi durante la svolta, & ne-
cessario mantenere una distanza dal 50 al 20%
di inclinazione. Se la pendenza sul bordo esterno
dell'area di lavoro supera il 20% in un punto, il
cavo perimetrale deve essere posato a una di-
stanza di 20 cm dal terreno pianeggiante prima
dell'inizio della pendenza.

4.5.6 Creare cavi di riserva (11)

Per spostare la stazione base anche dopo aver
allestito I'area da tagliare oppure per ampliarla, &
necessario creare cavi di riserva a distanze rego-
lari lungo il cavo perimetrale.

Il numero di cavi di riserva € a propria discrezio-
ne.

H AVVISO Per i cavi di riserva non formare

perimetri aperti.

1. Far passare il cavo perimetrale intorno al pic-
chetto corrente (11/1) o di nuovo intorno al
picchetto precedente (11/3).

2. Quindi riportare il cavo perimetrale al picchet-
to corrente. Si crea un perimetro. | cavi devo-
no essere vicini l'uno all'altro.

3. Fissare il perimetro a terra possibilmente al
centro con un ulteriore picchetto (11/2).

4.5.7 Errori tipici nella posa dei cavi (06)

® | cavi di riserva non vengono posati in un pe-
rimetro allungato uniforme (06/a).

® || cavo perimetrale non & posato esattamente
intorno agli angoli (06/b).

® || cavo perimetrale & incrociato o non € posa-
to in senso orario (06/c).
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|| cavo perimetrale & posato in modo impreci-
so in modo che i margini della superficie er-
bosa non possono essere tagliati (06/d).

®  Durante il percorso dal margine verso I'osta-

colo all'interno della superficie erbosa il cavo

perimetrale non & posato in modo tale che le

sue parti risultino adiacenti (06/e).

| punti di inizio sono troppo lontani dalla sta-

zione base (06/f).

® || cavo perimetrale & posato oltre il margine

della superficie erbosa (06/g).

Durante la posa del cavo perimetrale, non

viene raggiunta la distanza minima di 20 cm

per i corridoi (06/h).

® || cavo perimetrale & posato troppo vicino, ov-
vero a una distanza inferiore a 20 cm, agli o-
stacoli sui quali non si pud passare (06/i).

4.6 Allacciamento della stazione base
all’alimentazione (08)

1. Sistemare I'alimentazione (08/4) in un luogo
asciutto al riparo dalla luce solare abbastan-
za vicino alla stazione base (08/1).

2. Collegare il cavo a bassa tensione dell'ali-
mentazione (08/5) e il cavo della stazione ba-
se (08/6).

3. Inserire la spina (08/3) nella presa (08/2).

H AWVISO Si consiglia di collegare I'alimenta-

zione attraverso un interruttore salvavita dotato di
corrente di guasto nominale < 30 mA.

4.7 Verificare gli allacciamenti alla stazione
base (08)

1. Verificare se il LED anteriore sulla colonnina
di carica (13/1) & acceso. In caso contrario:

®  Scollegare la spina dalla presa di alimen-
tazione.

®  Controllare che tutti i collegamenti dell'ali-
mentazione e il cavo perimetrale siano
saldamente in posizione e privi di danni.

Indicatore di stato del LED
LED

Giallo u

Stati di funzionamento

Si illumina quando l'alimentazio-
ne & intatta.

5 MESSA IN FUNZIONE

In questo capitolo vengono descritte le azioni e le
impostazioni necessarie per mettere per la prima
volta in funzione I'apparecchio. Per tutte le altre

impostazioni vedere capitolo 7 "Impostazioni”,
pagina 124.

5.1 Caricare la batteria (12)

Nel normale esercizio, la batteria dell’apparec-
chio viene caricata regolarmente.

H AVVISO Caricare completamente la batteria
prima del primo utilizzo. La batteria pud essere u-
tilizzata in qualsiasi stato di carica a scelta. Un'in-
terruzione della carica non danneggia la batteria.
La batteria pud essere caricata solo quando 'ap-
parecchio € acceso.

1. Collocare I'apparecchio (12/1) nella stazione
base (12/3) in modo che le superfici di con-
tatto dell’apparecchio tocchino i contatti di ca-
rica della stazione base.

2. Accendere 'apparecchio con .

3. Il display sull’apparecchio visualizza Batte-
ria in carica. In caso contrario: vedere
capitolo 10 "Supporto in caso di anomalie”,
pagina 129.

5.2 Eseguire le impostazioni

1. Aprire lo scarico laterale.

2. Accendere I'apparecchio con . Vengono
visualizzati il firmware, il codice e il tipo.

3. Nel menu della scelta della lingua utilizzare

@ o E] per selezionare la lingua e confer-
\4
mare con E] .

4. Nelmenu Login > Inserire PIN inserire
il PIN 0000 preimpostato. Selezionare la ci-

fra O con @ oppure @ e confermare con
\4 : . ) .
E] . Dopo l'inserimento del PIN viene attiva-
to l'accesso.
5. Nel menu Modifica codice PIN:

®m  Allavoce Inserire nuovo PIN inseri-
re un nuovo PIN di quattro lettere di pro-
pria scelta. Selezionare una cifra dopo

I'altra con @ oppure @ e confermare

con

B |n Ripetere nuovo PIN inserire nuo-
vamente il nuovo PIN. Se i due inseri-
menti sono identici viene visualizzato
PIN modificato correttamente.

6. Nel menu Inserire data inserire la data
corrente (formato: GG.MM. 20AA). Seleziona-

re una cifra dopo l'altra con @ oppure @ e
|4
confermare con [E] .
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7. Nelmenu Inserire ora > Formato 24h
inserire I'ora corrente (formato: HH:MM). Se-

lezionare una cifra dopo I'altra con @ oppu-

re @ e confermare con E]'.

L'impostazione di base & terminata. Viene visua-
lizzato lo stato Non calibrato - Premere
il tasto Start.

5.3 Impostare l'altezza di taglio (14)

L'altezza di taglio puo essere regolata manual-
mente da 25 a 55 mm.

EH AVVISO Per la corsa di calibratura (vedere
capitolo 5.4 "Eseguire la corsa di calibratura au-
tomatica", pagina 123) e per 'apprendimento dei
punti di inizio (vedere capitolo 7.5.2 "Impostazio-
ne dei punti di inizio", pagina 125) si consiglia
un’altezza di taglio di 55 mm.

1. Aprire il coperchio (14/1).

2. Impostare l'altezza di taglio (I'altezza di taglio
corrente viene visualizzata in millimetri nella
finestra di ispezione (14/3)):

B Per alzare 'altezza di taglio (altezza del
prato): Ruotare la manopola (14/2) in
senso orario (14/+).

B Per abbassare l'altezza di taglio (altezza
del prato): ruotare la manopola (14/2) in
senso antiorario (14/-).

3. Chiudere il coperchio.

5.4 Eseguire la corsa di calibratura
automatica

EH AWVISO Eseguire la calibrazione prima del-
la messa in servizio (vedere capitolo 5.4 "Esegui-
re la corsa di calibratura automatica”, pagi-
na 123) o apprendere i punti di partenza (vedere
capitolo 7.5.2 "Impostazione dei punti di inizio",
pagina 125).

Portare I’apparecchio nella posizione di

partenza (13)

1. Portare 'apparecchio nella posizione di par-
tenza all'interno dell'area di taglio:

B min. 1 m a sinistra e 1 m prima della sta-
zione base

®  allineato con la parte anteriore al cavo
perimetrale
Avviare la corsa di calibratura
1. Verificare che nella zona di movimento previ-
sta dell’apparecchio non siano presenti osta-

coli. L’apparecchio deve procedere con en-
trambe le ruote anteriori contemporaneamen-

te sul cavo perimetrale. Se necessario, ri-
muovere gli ostacoli o posare temporanea-
mente il cavo verso l'interno (richiesto alme-
no 35 cm).

2. Avviare I'apparecchio con . Sul display
viene visualizzato:
m | Attenzione! Avviamento moto-
re in corso

m  calibratura, Fase [1]

Durante la corsa di calibratura

L’apparecchio parte per rilevare l'intensita del se-

gnale nel cavo perimetrale procedendo prima

due volte in linea retta sul cavo perimetrale, poi

torna nella stazione base e resta Ii.

®  Sul display viene visualizzato il messaggio
Calibrazione terminata.

®  Ein corso il caricamento della batteria.

H AVVISO Entrando nella stazione base, I'ap-
parecchio deve fermarsi. Se, entrando nella sta-
zione base, I'apparecchio non aggancia i contatti,
continua la marcia lungo il cavo perimetrale. Se
I'apparecchio passa nella stazione base, la pro-
cedura di calibratura non é riuscita. In questo ca-
S0 € necessario direzionare meglio la stazione
base e ripetere la procedura di calibratura.

Dopo la corsa di calibratura

Viene visualizzata la durata corrente di taglio
preimpostata.

Per tutte le altre impostazioni vedere capitolo 7
"Impostazioni", pagina 124.

Robolinho

E AVVISO Per garantire il corretto funziona-
mento e ridurre i messaggi di errore, € necessa-
rio misurare la lunghezza del circuito con la fun-
zione "Apprendimento dei punti di entrata".

6 UTILIZZO
6.1 Avviare I'apparecchio a mano

1. Accendere I'apparecchio con .
Per il taglio perimetrale fuori programma: ve-
dere capitolo 7.7 "Taglio perimetrale con av-
viamento manuale”, pagina 126.

2. Avviare I'apparecchio a mano con .
6.2 Interrompere la funzionalita taglio

®  Robolinho: Premere sull’apparecchio.
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B Robolinho 450 W/700/1200/2000: Premere
sulla stazione base (12/4) o sull’apparec-
chio.

L’apparecchio va automaticamente alla stazione
base. Elimina il programma di taglio del giorno
corrente e inizia di nuovo il giorno successivo alla
stessa ora.

®  Premere il sull'apparecchio.
La funzionalita taglio viene interrotta per
mezz'ora.

B Premere il sull’apparecchio.
L'apparecchio si spegne.

H AVVISO Nelle situazioni di pericolo, I'appa-
recchio puo essere arrestato con il tasto STOPP
(12/2).

6.3 Tagliare le aree secondarie (05/NF)

1. Sollevare I'apparecchio e posizionarlo a ma-
no sull’'area secondaria.

Accendere I'apparecchio con .
Richiamare il menu principale con E]

@ oppure @ * Impostazioni [3'

@ oppure @ *Tosatura area secon-
daria B’

6. Selezionare I'ora di taglio con @ o @

a B~ w DN

7. Avviare I'apparecchio a mano con .

A seconda dell'impostazione: L’apparecchio ta-
glia per il tempo impostato e quindi si arresta o
taglia finché la batteria € scarica.

Dopo il taglio dell’area secondaria riportare a ma-
no I'apparecchio nella stazione base.

7 IMPOSTAZIONI
7.1 Richiamare le impostazioni - Generale

1. Richiamare il menu principale con E]
Avviso: L’asterisco * prima della voce di me-
nu indica che la voce é selezionata.

2. @oppure @ * Impostazioni B’

3. Selezionare la voce di menu desiderata con

@ oppure @ e confermare con [3'.

4. Eseguire le impostazioni.
Avviso: Le voci di menu sono descritte nelle
sezioni seguenti.

5. Tornare al menu principale con E]

H AVVISO Altre voci di menu: vedere capitolo
5.2 "Esegquire le impostazioni”, pagina 122.

7.2 Attivare/Disattivare i toni dei tasti

1. @oppure@ *Toni tasti B’

2. Attivare/Disattivare i toni dei tasti:

L] @ oppure E] Attivare B’:

attivare i toni dei tasti.

L @oppure@ Disatt. BV:

disattivare i toni dei tasti.

7.3 Attivare/Disattivare la modalita Eco
(Robolinho 700/1200/2000)

In modalita Eco, I'apparecchio passa alla modali-
ta di risparmio energetico. Pertanto, vengono ri-
dotti il consumo energetico e le emissioni di ru-
more.

H AVVISO Non é consigliato in caso di erba
alta e pesante e un denso tappeto erboso oppure
potrebbe non essere possibile.

1. [Z] oppure E] * EcoMode E]'

2. Attivare/Disattivare la modalita Eco:

®  Attivare B’:
attivare la modalita Eco.

=  Disatt. E]':
disattivare la modalita Eco.

7.4 Impostare il sensore pioggia (Robolinho
450 W/700/1200/2000)

H AVVISO |l taglio quando I'erba & secca ridu-

ce l'inquinamento. Attivando il sensore pioggia e
I'impostazione di un tempo di ritardo, si evita che
I'apparecchio tagli I'erba bagnata.

Se si attiva il sensore pioggia, 'apparecchio torna
alla stazione base quando inizia a piovere e li ri-
mane fino a quando il sensore pioggia non si a-
sciuga. Quindi resta in attesa del tempo imposta-
to come ritardo prima di continuare con la funzio-
nalita taglio. E possibile impostare la sensibilita
del sensore pioggia.

1. @ oppure @ *Sensore pioggia E]'
2. Attivare/Disattivare il sensore pioggia:

u @ oppure @ Attivare B’:

attivare il sensore pioggia.

L @oppure@ Disatt. B’:

disattivare il sensore pioggia.
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3. Impostazione del ritardo del sensore pioggia:

u @ oppure @ *Ritardo sensore
pioggia E]'

B XX ore Xx minuti
Selezionare il valore desiderato con @ o

E] per il ritardo e confermare con B'.
4. Impostazione della sensibilita del sensore
pioggia:
u @ oppure @ *Sens. alla piog-
gia(=)
®m  Selezionare il valore desiderato con @o
E] per la sensibilita e confermare con
=r
7.5 Impostare il programma di taglio

7.5.1 Impostare il programma di taglio -

Generale
1. Richiamare il menu principale con @
2. @ oppure @ * Programmsi B'

3. Selezionare la voce di menu con @ oppure

E] e confermare con E]'.

Avviso: Eseguire le impostazioni.Le voci di
menu sono descritte nelle sezioni seguenti.

7.5.2
Apprendimento dei punti di inizio
1. Ricollocare I'apparecchio nella stazione base.

Accendere I'apparecchio con .

Impostazione dei punti di inizio

Richiamare il menu principale con @

@ oppure @ * Programmi BV

‘Z] oppure E] *Punti di inizio E]'

@ oppure @ * Apprendimento dei
pE— \4

punti di inizio B

7. @oppure@*Avvio corsa di ap-
prendimento per i punti di inizio

=
u @ oppure E] Avvio E]'. L’apparec-

chio passa lungo il cavo perimetrale.

= @ oppure @ Qui E]', quando l'appa-

recchio ha raggiunto il punto di inizio de-

B T

siderato. Il punto di inizio viene memoriz-
zato.

8. @oppure@ Impostazione punto di

inizio 1 B’, quando non ¢ stato impo-
stato alcun punto di inizio nella corsa di ap-
prendimento. Se non & stato stabilito alcun
punto di inizio, i punti di inizio vengono stabi-
liti automaticamente.

9. @ oppure E] Punto di inizio x:
XXm E]', quando é stato raggiunto 'ultimo
punto di inizio.

Stabilire i punti di inizio a mano (05)

Il primo punto di inizio (05/X0) € preimpostato e si

trova a 1 m a destra della stazione base. Dietro a

questo punto si possono definire altri punti di ini-
zio (vedere i dati tecnici).

Quando si stabiliscono i punti di inizio, tenere
presente quanto segue:

B |mpostare i punti di inizio non troppo lontano
dalla stazione base né troppo vicini I'un 'altro
(06/f).

m  Utilizzare solo i punti di inizio necessari.

1. @oppure@ *Punti di inizio B'

2. @ oppure E] *Punto X1 presso
ro2om] (=)

Selezionare una cifra dopo l'altra con @ op-
|4
pure E] e confermare con B .

3. @oppure@ *Punto X2 presso
ro7sm] (—)”

Selezionare una cifra dopo l'altra con @ op-

|4
pure @ e confermare con B .
4. Se necessario, stabilire altri punti di inizio.

5. Tornare al menu principale con E]

7.5.3 Impostazione delle ore di taglio

H AVVISO Tra la programmazione dell’'ora di
taglio e I'inizio di taglio devono passare almeno
30 min. In caso contrario, I'apparecchio si avvia
non prima di 30 minuti dopo aver premuto I'ultimo
tasto.

Nella voce di menu Programma settimanale
vengono impostati i giorni e gli orari in cui I'appa-
recchio deve tagliare il prato. Regolare queste
impostazioni, se necessario, alle dimensioni del
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proprio giardino. Se dopo una settimana sono vi-
sibili spazi non tagliati, aumentare le ore di taglio.

1. @ oppure @ * Programma settimana-
e (=)

» [A)o[VW]*Tutti i giorni [X]:
L’apparecchio taglia ogni giorno agli orari
impostati. Se viene visualizzato Tutti
i giorni [ ] l'apparecchio taglia sol-
tanto nei giorni impostati.

u @ oppure @ *Lunedi [X]...* Do-
menica [X]: L'apparecchio taglia nel
giorno impostato agli orari impostati. se
ad esempio viene visualizzato Lunedi
[ 1 rapparecchio quel giorno non taglia.

L] @ o) E] Mod1ifica B’: Attivare [X]
o disattivare [ ] il giorno, impostare
tempi, tipo di taglio e punti di inizio.

2. Eseguire le impostazioni per tutti i giorni o un
determinato giorno:

m ades. *[M] 07:00-10:00 [?]:Ta-
glio normale [M] dalle 07:00 alle
10:00 con punti di inizio a cambio auto-
matico0 -9 [?].

® ades. *[R] 16:00-18:00 [1]:L’ap-
parecchio inizia alle 16:00 con il taglio
perimetrale [R] e passa lungo il cavo
perimetrale. Quindi inizia il taglio delle
superfici al punto di inizio 1 [1] . Alle
18:00 o quando la batteria € scarica, I'ap-
parecchio torna alla stazione base.

» [A)o[W]modifica [—)": Modificare le

impostazioni selezionate.

. \4 ;

u @ o E] Avanti B : Confermare I'im-
postazione modificata e passare all'impo-
stazione successiva.

3. @ o] E] Salva E]': Vengono memorizza-
te tutte le impostazioni modificate della voce

di menu.

7.5.4 Modalita Passaggio

La modalita Passaggio consente di ottenere mi-

gliori risultati di taglio nei passaggi stretti.

1. Impostare il punto di inizio nel passaggio
stretto (vedere sezione “Impostazione dei
punti di inizio”).

2. Partire dal punto di inizio impostato in modali-
ta Passaggio (vedere sezione “Impostazione
del programma di taglio”).

® ades. *[P] 16:00-18:00 [3]:L’ap-
parecchio si avvia alle 16:00 con la mo-
dalita Passaggio [P] e comincia a tagliare
dal punto di inizio 3 [3]. Alle 18:00 o
quando la batteria € scarica, I'apparec-
chio torna alla stazione base.

7.6 inTOUCH (Robolinho modelli "W")

E possibile interrompere una connessione esi-
stente a un gateway. In tal modo il dispositivo si
apre per 30 minuti per una nuova connessione.

H AVVISO Per stabilire una connessione in un
secondo momento, & necessario interrompere di
nuovo la connessione anche se il dispositivo non
¢ stato precedentemente collegato a un gateway.

1. @o@ *inTOUCH E]'

, 4
2. Interrompere la conness1oneE]
L’apparecchio indica: Pronto.

\4
3. Confermare con B per tornare al menu
principale.

7.7 Taglio perimetrale con avviamento
manuale

Per I'avviamento manuale € possibile impostare
che I'apparecchio inizi con il taglio perimetrale.

Eseguire il taglio perimetrale negli orari program-
mati: vedere capitolo 7.5.3 "Impostazione delle o-
re di taglio", pagina 125.

1. @oppure@ *Tosatura lungo i

. \4
bordi E]
2. @oppure@ *con avviamento ma-

nuale [3'

7.8 Impostare il taglio delle superfici
secondarie

1. @oppure@ *Tosatura area secon-

daria E]'
2. Impostare le ore di taglio:
u @ oder @ inattivo B’:
il taglio delle superfici secondarie & disat-
tivato.

u @ oppure E] attivo E]':
I'apparecchio taglia fino a quando la bat-
teria si scarica.

u @oppure@ ora di taglio in
min B':

I'apparecchio taglia la superficie secon-
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daria per 'orario impostato. Si possono
impostare le seguenti ore di taglio:
30/60/90/120/fino a batteria scarica.

7.9 Impostazione del contrasto display

Se il display e difficile da leggere, ad es. con luce
solare diretta, & possibile migliorare la lettura mo-
dificando il contrasto del display.

1. @oppure@ *contrasto display
=r
2. Aumentare/Diminuire il contrasto del display

con @ oppure @ e confermare con E]'.

7.10 Protezione delle impostazioni

Se la protezione delle impostazione & disattivata,
al momento della conferma dell’errore di sicurez-
za deve essere inserito il PIN.

1. @oppure@*Protezione delle im-

postazioni

2. Attivare/Disattivare la protezione delle impo-
stazioni:

u @ oppure @ Attivare B’:

attivare la protezione delle impostazioni.

u @ oppure @ Disatt. B’:
disattivare la protezione delle impostazio-
ni.

7.11 Ricalibratura

Se la posizione o la lunghezza del cavo perime-
trale & stata modificata oppure I'apparecchio non
trova il cavo perimetrale, € necessaria una nuova
calibratura.

1. IZ] oppure @ Ricalibratura B’

2. Ripristinare la ricalibratura?
=r
3. Eseguire la corsa di calibratura: vedere capi-

tolo 5.4 "Eseguire la corsa di calibratura au-
tomatica", pagina 123.

7.12 Ripristino delle impostazioni di fabbrica
E possibile utilizzare le impostazioni di fabbrica
dell’apparecchio, ad esempio prima della vendita.
1. @ oppure E] * Impostazioni di fab-

brica E]'
L’apparecchio indica: Impostazioni ri-
pristinate correttamente

8 VISUALIZZARE LE INFORMAZIONI

Il menu Informazioni consente di visualizzare
i dati dell’apparecchio. In questo menu non si
possono effettuare impostazioni.

1. Richiamare il menu principale con E]

2. @ oppure @ * Informazioni B’

3. selezionare la voce di menu con @ o E] e

\4
confermare con B .
Avviso: Le voci di menu sono descritte nelle
sezioni seguenti.

4. Tornare al menu principale con E]

Assistenza lame

Indica dopo quante ore di lavoro € necessaria
I'assistenza lame. Il contatore puo essere azzera-
to manualmente. Far eseguire I'assistenza lame
da un rivenditore specializzato oppure un tecnico
o un partner dell'assistenza AL-KO.

Azzerare il contatore dell’assistenza lame:

1. @ o @ Conferma B'

Hardware

Consente di visualizzare informazioni sull'appa-
recchio, ad esempio tipo, anno di produzione, ore
di lavoro, numero di serie, numero di cicli di ta-
glio, ore taglio totali, numero di cicli di carica,
tempo di ricarica totale, lunghezza del perimetro
del cavo perimetrale.

Software
Mostra la versione del software.

H AVVISO Tenere sempre aggiornato il
software del tosaerba robot Robolinho. Controlla-
re regolarmente la versione del firmware e ag-
giornarla se necessario. Il software di aggiorna-
mento di Robolinho € disponibile su Internet
all'indirizzo:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-autoupdater

Info programmi

Indica le impostazioni correnti, ad esempio le ore
di taglio totali settimanali.

Anomalie

Consente di visualizzare gli ultimi messaggi di
malfunzionamento verificatisi con data, ora e co-
dice di errore.
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9 MANUTENZIONE E CURA

/N\ CAUTELA! Pericolo di lesioni. Le parti ta-
glienti e mobili dell’'apparecchio possono causare
lesioni.

®  Durante i lavori di manutenzione, cura e puli-
zia indossare sempre dei guanti di protezio-
ne!

9.1 Pulizia

ATTENZIONE! Pericolo da umidita. L'acqua
nella tosaerba robot e nella stazione base causa
danni ai componenti elettrici.

®  Non spruzzare acqua sul tosaerba robot e
sulla stazione base.

Pulire il tosaerba robot

/\ CAUTELA! Pericolo di lesioni dovute alle

lame di taglio. Le lame sono molto taglienti e

possono provocare lesioni.

B |ndossare guanti protettivi!

B Accertarsi di non avvicinarsi con il corpo alle
lame.

Una volta la settimana eseguire quanto segue:

1. Spegnere I'apparecchio con .

2. Pulire la superficie dell'alloggiamento con un
pennello a mano, una spazzola, un panno u-
mido o una spugna morbida.

3. Pulire con una spazzola la parte inferiore, il
coperchio e la lama.

4. Controllare le lame di taglio per rilevare even-
tuali danni. Ev. sostituire: vedere capitolo 9.3
"Cambio delle lame di taglio", pagina 128.

Pulizia della stazione base

1. Rimuovere regolarmente erba tagliata, foglie
o altri oggetti dalla stazione base.

2. Pulire la superficie della stazione base con
un panno umido o una spugna morbida.
9.2 Controlli regolari

Controllo generale

1. Controllare una volta la settimana l'intero im-
pianto per verificare la presenza di danni:

Apparecchio
Stazione base
Cavo perimetrale

2. Sostituire le parti difettose con ricambi origi-
nali AL-KO o farli sostituire da un centro di
assistenza AL-KO.

Controllo della libera rotazione delle rotelle
Una volta la settimana eseguire quanto segue:

1. Liberare completamente le aree attorno alle
rotelle da erba tagliata e sporcizia. Utilizzare
un pennello a mano e un panno.

2. Verificare che le rotelle ruotino liberamente e
se sono orientabili.

Avviso: Se le rotelle sono troppo strette o
non orientabili, farle sostituire da un centro di
assistenza AL-KO.

Verificare le superfici di contatto del tosaerba

robot

1. Pulire la sporcizia con un panno e lubrificare
leggermente i contatti.

Verificare i contatti di carica della stazione

base

1. Scollegare la spina dalla presa di alimenta-
zione.

2. Premere e rilasciare i contatti di carica in di-
rezione della stazione di ricarica. | contatti di
carica devono tornare nella posizione iniziale.
Avviso: Se i contatti di carica non tornano in
posizione, farli sostituire da un centro di assi-
stenza AL-KO.

9.3 Cambio delle lame di taglio

/N\ CAUTELA! Pericolo di lesioni dovute alle
lame di taglio. Le lame sono molto taglienti e
possono provocare lesioni.

B |ndossare guanti protettivi!

®  Accertarsi di non avvicinarsi con il corpo alle
lame.

ATTENZIONE! Danni all’apparecchio causati
da riparazione non corretta. L’allineamento di
lame piegate integrate pud danneggiare il disco a
lame.

®  Non allineare lame piegate.

®  Sostituire le lame piegate con pezzi di ricam-
bio originali AL-KO.

Le lame usurate o piegate devono essere sostituite.

1. Spegnere I'apparecchio con .

2. Appoggiare I'apparecchio con le lame di ta-
glio rivolte verso I'alto.

®  Alimentazione
3. Svitare le viti di fissaggio.
4. Estrarre le lame dalla loro sede.
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5. Pulire la sede delle lame con una spazzola
morbida.

EH AWVISO Le lame di taglio sono affilate su
tutta la lunghezza e quindi possono essere mon-
tate ruotate di 180°, raddoppiando dunque il tem-
po di funzionamento.

6. Cambio delle lame di taglio:

®  Se le lame di taglio non sono state anco-
ra ruotate dopo il primo montaggio: ruota-
re la lama di taglio di 180° e inserirla di
nuovo nella sede con il lato affilato rivolto
verso I'apparecchio e serrare di nuovo le
viti di fissaggio.

®  Se le lame di taglio sono gia state girate
dopo il primo montaggio: inserire la nuova
lama di taglio con il lato affilato rivolto ver-
so I'apparecchio e serrare le nuove viti di
fissaggio.
Avviso: Devono essere utilizzati esclusiva-
mente pezzi di ricambio originali AL-KO.

In caso di sporcizia intensa non rimovibile con u-
na spazzola, si dovra sostituire il disco a lame

Anomalia Causa

L'apparecchio non si avvia.

L’apparecchio si muove pe-
santemente e si affossa. Le  no.
ruote continuano a girare.

La batteria & scarica.

| sensori d'urto non si attiva-

L’erba & troppo alta.

per evitare che uno squilibrio produca una forte
usura e problemi di funzionamento.
Solitamente le lame di sgombero non vanno so-
stituite.

10 SUPPORTO IN CASO DI ANOMALIE

10.1 Correggere gli errori dell’apparecchio e
di gestione

/N CAUTELA! Pericolo di lesioni. Le parti ta-

glienti e mobili dell’'apparecchio possono causare

lesioni.

®  Durante i lavori di manutenzione, cura e puli-
zia indossare sempre dei guanti di protezio-
ne!

H AVVISO In caso di guasti non elencati in
questa tabella o che non si € in grado di elimina-
re personalmente, rivolgersi al nostro servizio
clienti.

Eliminazione

Caricare I'apparecchio nella stazione
base.

Rivolgersi a un centro di assistenza AL-KO.

B Aumentare l'altezza di taglio per poi
abbassarla gradualmente fino all'al-
tezza desiderata.

®  Tagliare brevemente I'erba con un
tosaerba.

L’apparecchio esegue il ta-
glio a un orario errato.

Il motore resta fermo du-
rante la falciatura.

L’apparecchio si poggia su u-
na irregolarita nella superfi-
cie erbosa.

L’ora dell’apparecchio € errata.

Durata di taglio impostata
male.

L’apparecchio perde le impo-
stazioni orarie.

Il motore & sovraccarico.

La batteria & scarica.

La lama & spuntata.

Rimuovere lirregolarita.

Impostare I'ora.

Impostare le ore di taglio.

Batteria difettosa. Rivolgersi a un centro
di assistenza AL-KO.

Spegnere |'apparecchio, posizionarlo su
una superficie piana o su erba corta e ri-
avviarlo.

Caricare la batteria.

Girare o sostituire la lama.
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Anomalia

Esito irregolare del taglio.

La durata della batteria ca-
la in modo evidente.

L’apparecchio vibra o il vo-
lume & troppo alto.

Non si riesce a caricare la
batteria o la tensione €
troppo bassa.

Causa
Tempo di taglio troppo breve.
Area da tosare troppo ampia.

L’altezza di taglio € troppo
bassa.

La lama & spuntata.

L’altezza di taglio € troppo
bassa.

Erba troppo alta o umida.

Squilibrio nella lama di taglio
o nel suo azionamento.

® | contatti di carica della sta-
zione base sono sporchi.

®  Le superfici di contatto
dell'apparecchio sono
sporche.

La stazione base non ha cor-
rente.

L’apparecchio non risponde
ai contatti di ricarica.

La vita operativa della batte-
ria € terminata.

Elettronica di carica guasta.

10.2 Codici di errore ed eliminazione

E AVVISO In caso di guasti non elencati in que-
sta tabella o che non si € in grado di eliminare per-
sonalmente, rivolgersi al nostro servizio clienti.

Codice di errore

CNOO1l: Tilt sensor

Causa
Il sensore di inclinazione &
stato attivato:

®  Superata l'inclinazione
massima.

B [’apparecchio & stato
sollevato da terra.

B Pendio troppo ripido.

Eliminazione
Programmare piu ore di taglio.
Ridurre I'area di taglio.

Aumentare l'altezza di taglio per poi ab-
bassarla gradualmente fino all'altezza
desiderata.

Girare o sostituire la lama.

Aumentare l'altezza di taglio per poi ab-
bassarla gradualmente fino all'altezza
desiderata.

Lasciare asciugare il prato.

Alzare il livello dell’altezza di taglio.

Pulire il piatto di taglio.
Rivolgersi a un centro di assistenza
AL-KO.

Pulire i contatti di carica e le superfici di
contatto.

Allacciare la stazione base all’alimenta-
zione.

B Rimettere I'apparecchio nella stazio-
ne base e controllare che i contatti
di carica siano collegati.

®  Rivolgersi a un centro di assistenza
AL-KO.

Rivolgersi a un centro di assistenza
AL-KO.

Rivolgersi a un centro di assistenza
AL-KO.

Eliminazione

Posare I'apparecchio su una superficie
piana e resettare I'errore.
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Codice di errore
CN002: Lift sensor

CNOO5: Bumper
deflected

CNOO7: No Tloop si-
gnal

CNOO8: Loop signal
weak

CN010: Bad position

CNO11l: Escaped ro-
bot

CNO12: cal: no Toop
CNO15: cal: outside

Causa

Il sensore di sollevamento &

stato attivato:

B |n seguito a sollevamen-
to 0 a un ostacolo, l'invo-
lucro & stato deviato ver-
so l'alto.

L’apparecchio ha urtato un o-
stacolo e non riesce a libe-
rarsi (urto in prossimita della
stazione base).

®  Segnale perimetro as-

sente

®  Cavo perimetrale difetto-
SO.

® || segnale del perimetro &
debole.

® || segnale del perimetro &
debole

®  Cavo perimetrale instal-
lato troppo in profondita

® | ’apparecchio & al di fuo-
ri della superficie erbosa
delimitata.

® || cavo perimetrale € di-
sposto incrociato.

L’apparecchio €& al di fuori
della superficie erbosa deli-
mitata.

Errore durante la calibratura:

® | ’apparecchio non riesce
a trovare il cavo perime-
trale.

Eliminazione

Eliminare l'ostacolo.

Collocare I'apparecchio su una su-
perficie erbosa delimitata.
Correggere la posizione del cavo
perimetrale.

Controllare i LED della stazione ba-
se.

Controllare I'alimentazione della sta-
zione base. Disinserire e reinserire
I'alimentazione.

Controllare il cavo perimetrale per
rilevare eventuali danni. Riparare il
cavo difettoso.

Controllare i LED della stazione ba-
se.

Controllare I'alimentazione della sta-
zione base. Disinserire e reinserire
I'alimentazione.

Sollevare il cavo perimetrale all'al-
tezza prescritta, eventualmente fis-
sarlo direttamente sul prato.

Collocare I'apparecchio su una su-
perficie erbosa delimitata.
Correggere la posizione del cavo
perimetrale nelle curve e negli osta-
coli. Eliminare i punti di incrocio del
cavo.

Correggere la posizione del cavo peri-
metrale nelle curve e negli ostacoli.

Controllare i LED della stazione ba-
se.

Controllare I'alimentazione della sta-
zione base. Disinserire e reinserire
I'alimentazione.

Posizionare I'apparecchio sulla po-
sizione di calibratura prescritta, alli-
nearlo esattamente perpendicolare.
L’apparecchio non puo passare sul
cavo perimetrale.
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IT

Supporto in caso di anomalie

Codice di errore

CN017: cal: signal
weak

CN018: cal: colli-

sion

CNO38: Battery

CN099: Recov escape

Causa

Errore durante la calibratura:

® || segnale del perimetro &
debole

®m  Segnale perimetro as-
sente

®  Cavo perimetrale difetto-
SO.

Errore durante la calibratura:

® | ’apparecchio ha incon-
trato su un ostacolo.

La batteria € scarica:

Il perimetro del cavo perime-
trale e troppo lungo, troppe i-
sole.

Nessun contatto con i contat-
ti di carica durante la carica

Ostacoli vicino alla stazione
base
L’apparecchio si & incagliato.

L’apparecchio non trova la
stazione base.

Batteria esaurita.

Elettronica di carica guasta.

Impossibile eliminare I'errore
automaticamente

Eliminazione

B Posizionare I'apparecchio sulla po-
sizione di calibratura prescritta, alli-
nearlo esattamente perpendicolare.

m  Controllare I'alimentazione della sta-
zione base. Disinserire e reinserire
I’'alimentazione.

®m  Controllare il cavo perimetrale per
rilevare eventuali danni.

Eliminare l'ostacolo.

Correggere la posizione del cavo peri-
metrale.

®  Pulire i contatti di carica.

B Rimettere 'apparecchio nella stazio-
ne base e controllare che i contatti
di carica siano collegati.

®  Far controllare e sostituire i contatti
di carica da un centro di assistenza
del produttore.

Rimuovere gli ostacoli.

Collocare I'apparecchio su una superfi-
cie erbosa delimitata.

m  Controllare il cavo perimetrale per
rilevare eventuali danni.

®  Far misurare il cavo perimetrale da
un centro di assistenza del produtto-
re.

Far sostituire la batteria da un centro di
assistenza del produttore.

Far controllare I'elettronica di carica da
un centro di assistenza del produttore.

®  Confermare il messaggio di errore
manualmente.

B |n caso siripeta: Far controllare I'ap-
parecchio da un centro di assisten-
za del produttore.
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Trasporto

Codice di errore

CN104: Battery over
heating

CN110: Blade motor
over heating

CN119: R-Bumper
deflected

CN120: L-Bumper
deflected

CN128: Recov Impos-
sible

CN129: Blocked wL
CN130: Blocked wR

Causa

®  Batteria surriscaldata (ol-
tre 60 °C). Impossibile e-
seguire lo scarico.

®  Spegnimento d'emergen-
za eseguito dall'elettroni-
ca di controllo

Motore di taglio surriscaldato
(oltre 80 °C).

L’apparecchio ha urtato un o-
stacolo e non riesce a libe-
rarsi.

L’apparecchio ha urtato un o-
stacolo e non riesce a libe-
rarsi.

L’apparecchio €& al di fuori
della superficie erbosa deli-
mitata.

Motore ruota sinistra bloccato.

Motore ruota destra bloccato.

Eliminazione
®m  Spegnere I'apparecchio e lasciare
raffreddare la batteria.

®  Non collocare 'apparecchio sulla
stazione base.

B Spegnere |'apparecchio e lasciarlo
raffreddare.

B |n caso si ripeta: Far controllare I'ap-
parecchio da un centro di assisten-
za del produttore.

Eliminare l'ostacolo.

Eliminare l'ostacolo.

®  Collocare I'apparecchio su una su-
perficie erbosa delimitata.

®  Correggere la posizione del cavo
perimetrale.

Eliminare il blocco.

Eliminare il blocco.

La descrizione di ulteriori codici di errore € dispo-
nibile sulla homepage di AL-KO.

11 TRASPORTO
Per il trasporto dell’apparecchio procedere come
segue:

1. Arrestare I'apparecchio con o con il tasto
di arresto.

2. Spegnere l'apparecchio con .
3. Sollevare I'apparecchio tenendolo per I'allog-
giamento con le due mani:

= Non toccare le lame.
B Tenere sempre lontano le lame dal corpo.

12 CONSERVAZIONE

12.1 Conservare il tosaerba robot

Conservare I'apparecchio durante l'inverno o

quando resta inattivo per piu di 30 giorni.

1. Caricare completamente la batteria (vedere
capitolo 5.1 "Caricare la batteria (12)", pagi-
na 122)

2. Pulire a fondo 'apparecchio (vedere capitolo
9.1 "Pulizia", pagina 128).

3. Conservare l'apparecchio:
B in piedi su tutte le ruote

B in un locale asciutto, sicuro e protetto dal
gelo

®  fuori dalla portata dei bambini

12.2 Conservare le colonnine di ricarica (12)
Conservare le colonnine di carica durante l'inver-
no o quando resta inattivo per piu di 30 giorni.
1. Separare 'alimentazione dalla rete e scolle-
gare la stazione base.
2. Smontare la colonnina di carica:
®  Svitare le due viti della colonnina di cari-
ca (12/5).
®  Allentare le colonnine di carica inclinando
la stazione base.
®  Allentare il collegamento a innesto del
cavo dalla stazione base e dalla colonni-
na di carica.
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Smaltimento

B Chiudere I'apertura della presa (12/6)
con la copertura invernale (12/7) in dota-
zione (vedere i dati tecnici).

3. Conservare la colonnina di ricarica:

B in un locale asciutto, sicuro e protetto dal
gelo

®  fuori dalla portata dei bambini

12.3 Conservazione invernale del cavo
perimetrale

Il cavo perimetrale pud restare a terra e non deve
essere rimosso.

13 SMALTIMENTO
Note sulla legge sulle apparecchiature
elettriche ed elettroniche (ElektroG)

B e apparecchiature elettriche ed elet-
E troniche non appartengono ai rifiuti do-
— mestici, ma devono essere portati

presso una raccolta o smaltimento dei
rifiuti separati!

B Prima della consegna devono essere rimossi
pile o batterie usati che non sono installati in
modo permanente sulla vecchia unita! Lo
smaltimento € regolato dalla legge sulle bat-
terie.

®m | proprietari o gli utilizzatori di apparecchiatu-
re elettriche ed elettroniche sono tenuti per
legge alla restituzione dopo Il'uso.

®  E responsabilitd dell'utente finale cancellare i
propri dati personali presenti sul vecchio ap-
parecchio da smaltire!

Il simbolo del cestino barrato significa che le ap-
parecchiature elettriche ed elettroniche non pos-
sono essere smaltite insieme ad altri rifiuti.

Le apparecchiature elettriche ed elettroniche pos-

sono essere depositate gratuitamente nei se-

guenti punti:

B Servizio pubblico di smaltimento o punti di
raccolta (ad es. cantieri comunali)

®  Rivenditori di apparecchiature elettriche (fissi
oppure online), se i gestori sono obbligati ad
accettarli oppure volontariamente il servizio.

Queste affermazioni valgono solo per apparecchi
installati e venduti nei Paesi dell'Unione Europea
e che sono soggetti alla direttiva europea
2012/19/UE. Nei Paesi al di fuori dell'Unione Eu-
ropea possono valere disposizioni differenti per lo
smaltimento di apparecchi elettrici ed elettronici.

Istruzioni sulla legge sulla batterie (BattG)
)ie

B Per |la rimozione sicura delle batterie dal di-
spositivo elettrico e per informazioni sul tipo o
sul sistema chimici, tenere presenti le infor-
mazioni supplementari contenute nelle istru-
zioni d'uso o di installazione.

® | proprietari o gli utilizzatori di batterie sono
tenuti per legge alla restituzione dopo l'uso.
La restituzione si limita alla consegna di pic-
cole quantita.

Le batterie usate possono contenere sostanze
nocive o metalli pesanti che possono danneggia-
re 'ambiente e la salute. Un riciclaggio di batterie
usate e l'uso delle risorse in esse contenute con-
tribuisce alla protezione di questi due beni impor-
tanti.

Il simbolo del cestino barrato significa che le bat-
terie non possono essere smaltite insieme ad altri
rifiuti.

Sotto il cestino sono presenti inoltre dei simboli
Hg, Cd o Pb, con il significato seguente:

B Hg: La batteria contiene oltre lo 0,0005% di

Le batterie usate non appartengono ai
rifiuti domestici, ma devono essere por-
tate presso una raccolta o smaltimento
dei rifiuti separati!

mercurio

B Cd: La batteria contiene oltre lo 0,002 % di
cadmio

B Pb: La batteria contiene oltre lo 0,004 % di
piombo

Le batterie possono essere depositate gratuita-
mente nei seguenti punti:

®  Servizio pubblico di smaltimento o punti di
raccolta (ad es. cantieri comunali)

rivenditori di batterie

punto di conferimento del sistema comune di
restituzione per batterie esauste di apparec-
chi

B punto di conferimento del produttore (se non
membro del sistema comune di restituzione)

Queste affermazioni valgono solo per batterie
vendute nei Paesi dell'Unione Europea e che so-
no soggetti alla direttiva europea 2006/66/CE.
Nei Paesi al di fuori dell'Unione Europea possono
valere disposizioni differenti per lo smaltimento
delle batterie.
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Servizio clienti/Assistenza

Istruzioni per I'imballaggio 2. Togliere il coperchio del vano batteria (16/2).
3. Staccare ed estrarre la batteria (16/3).

Il materiale di imballaggio € riciclabile. ) ) . o -
(é% 99 4. Ricollocare i coperchio e riavvitare le viti.

Smaltire I'imballaggio in modo ecologico.
Smontare la batteria prima dello smaltimento 14 SERVIZIO CLIENTI/ASSISTENZA

dell'apparecchio (16) Per eventuali domande su garanzia, riparazione
Prima di smaltire I'apparecchio, deve essere o pezzi di ricambio si prega di rivolgersi al centro
smontata la batteria e smaltita in modo ecologico.  di assistenza AL-KO piu vicino. Per reperirlo,

1. Svitare le viti (16/1). consultare il sito Internet all'indirizzo:

www.al-ko.com/service-contacts

15 GARANZIA

Elimineremo - a nostra discrezione tramite riparazione o consegna sostitutiva - eventuali difetti di pro-
duzione o del materiale dell'apparecchio entro i termini di prescrizione previsti dalla legge per i diritti di
ricorso per vizi della cosa. | termini di prescrizione dipendono dalla normativa in vigore nel paese in
cui I'apparecchio ¢ stato acquistato.

| termini della garanzia valgono solo nei casi se- La garanzia decade nei casi seguenti:

guenti: ®  Tentativi di riparazione in proprio
®  Osservare le presenti istruzioni per l'uso = Modifiche tecniche eseguite in proprio
= Trattamento corretto = Uso non conforme alla destinazione

®  Utilizzare parti di ricambio originali

Sono esclusi dalla garanzia:
®  danni della vernice da ricondurre alla normale usura

= Parti usurabili che sono contraddistinte sulla scheda ricambi con un riquadro

Il periodo di garanzia inizia con l'acquisto da parte del primo consumatore finale. Fondamentali sono la
data e la ricevuta di acquisto. Rivolgersi al proprio rivenditore o al centro di assistenza autorizzato piu
vicino presentando la presente garanzia e la ricevuta di acquisto originale. La presente dichiarazione
di garanzia non altera i diritti derivanti da vizi del prodotto spettanti per legge all'acquirente nei con-
fronti del venditore.
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1 KTEM NAVODILOM ZA UPORABO

®  Nemska razli€ica je izvirnik navodil za upora-
bo. Razli¢ice v vseh drugih jezikih so prevodi
originalnih navodil za uporabo.

®  Navodila za uporabo vedno hranite tako, da
jih lahko uporabite, kadar boste potrebovali
informacije o napravi.

®  Napravo izro€ite drugim osebam samo sku-
paj s temi navodili za uporabo.

B Preberite in upoStevajte varnostne napotke in
opozorila v teh navodilih za uporabo.

1.1 Simboli na naslovnici

Simbol

&

Pomen

Pred zagonom obvezno pozorno
preberite ta navodila za uporabo.
To je pogoj za varno delo in nemo-
teno delovanje.

Navodila za uporabo

Simbol Pomen

Z litij-ionskimi akumulatorskimi ba-
; terijami delajte previdno! Upostevaj-
Ll te zlasti napotke za transport, skla-

diS€enje in odstranjevanje v teh na-
vodilih za uporabo!

1.2 Razlaga znakov in opozorilne besede

/\ NEVARNOST! Oznaduje neposredno ne-
varno situacijo, ki bo ob neupostevanju opozorila
povzrocila smrt ali hude telesne poSkodbe.

/\ OPOZORILO! Oznaduje moZno nevarno si-
tuacijo, ki lahko ob neupostevanju opozorila
povzro¢i smrt ali hude telesne poskodbe.

/\ PREVIDNO! Oznaduje moZno nevarno situ-
acijo, ki lahko ob neupostevanju opozorila
povzro€i manjSe ali zmerne telesne poskodbe.

POZOR! Oznacuje situacijo, ki lahko ob neupo-
Stevanju opozorila povzro¢i materialno skodo.

EHI NAPOTEK Posebni napotki za bolj$e razu-
mevanije in ravnanje.

2 OPIS IZDELKA

Ta dokumentacija opisuje popolnoma samodejno
delujo€o akumulatorsko robotsko kosilnico, ki se
prosto premika po travni povrsini. ViSina reza je
nastavljiva.

2.1 Obseg dobave (01)

V obseg dobave so vklju¢ene tukaj navedene po-
stavke. Preverite, ali so vsebovane vse postavke:

St. Sestavni del

1 Robotska kosilnica
Kratka navodila
Navodila za uporabo
Klini za trato *

Napajalnik

o g b~ wWwN

Osnovna postaja z zeblji z navoji (5 ko-
sov)

7  Omejevalni kabel *
8  Zimski pokrov *

* odvisno od modela (glejte tehniéne podatke)
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Opis izdelka

2.2 Robotska kosilnica (02)

St.

1

0 N o o &~ W

10
11
12

Sestavni del

Upravljalno obmocje s prikazovalnikom
(notraniji)

Tipka za ZAUSTAVITEV (takoj ustavi
napravo, rezila pa v roku 2 s)

Polnilni kontakti

Visinska nastavitev (notranje)
Sprednja kolesa (zgibna)
Kosilni disk

Pogonsko kolo

Rezalni kroznik

Pritrdilni vijak

Poravnalni noz

Noz

Predal za akumulatorsko baterijo

2.3 Simboli na napravi

Simbol

Pomen

Poskrbite, da v obmocju nevarnosti
ne bo drugih oseb!

Pri ravnanju bodite posebej previd-
ni!

Zino rezil!

Zagotovite varnostno razdaljo!

Z rokami in nogami ne segajte v bli-
- 9
T
G &

Pred zagonom preberite navodila
za uporabo!

& | I Za zagon naprave vnesite PIN!

Simbol

A | Ne hranite ga na napravi!

AN

| S—

Pomen

2.4 Upravljalno obmocje (03)

St.

1

Sestavni del

(tipka Home): KoSnja se prekine, na-
prava zapelje nazaj na osnovno postajo.
Naslednji dan se znova samodejno za-
Zene ob nastavljenem €asu kosnje.

Tipalo za dez: Zazna, ali dezuje (glejte
Poglavje 7.4 "Nastavitev tipala za dez
(Robolinho 450 W/700/1200/2000)",
stran 149).

Prikazovalnik: Prikazuje trenutno obrato-
valno stanje naprave, imena izbranih
menijev, njihove menijske tocke in izbir-
ne funkcije (glejte Poglavje 2.5 "Prikazo-
valnik”, stran 139).

@ E] (smerne tipke): Izberite menijske
toCke, povecaijte ali zmanjSajte Stevilske
vrednosti, izbirajte med nastavitvami.

(tipka Start/Pause): Ro¢no zazenite
in prekinite koSnjo oz. takoj po pritisku

na znova nadaljujte ko$njo.
Y=)[=) (funkciiske tipke): Priklicite

funkcijo, ki se prikaze neposredno nad
tipko na prikazovalniku.

(tipka On/Off): VKlopite in izklopite
napravo.

(=] (tipka Menu): Priklicite glavni meni.
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Opis izdelka

2.5 Prikazovalnik

4

Main IMenu
* Settings
Information
Bac.k anf'i rm

@ ® @

Prikaz

Ime izbranega menija (tukaj: Main Me-
nu)

Menijska tocka v meniju: Prikazani sta
vedno samo dve menijski tocki (tukaj:

Settings in Information). S @ in
E]je mogoce prikazati nadaljnje menij-
ske tocke.

Funkcije za izbrane menijske tocke (tu-

kaj: Settings). S ‘E] in B' je mo-
goce priklicati funkcije.

Zvezdica oznacuje prikazano menijsko
tocko (tukaj: Settings)
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Opis izdelka

2.6 Zgradba menija

Main Menu Programs

Settings

Informa-
tion

* Robolinho 700/1200/2000

weekly Program glejte Poglavje 7.5 "Nastavitev programa za
kos$njo", stran 149

Entry Point glejte Poglavje 7.5.2 "Nastavitev zacetnih tock", stran 149
Program Info glejte Poglavje 8 "Prikaz informacij", stran 151

Time glejte Poglavje 5.2 "Urejanje osnovnih nastavitev", stran 147
Date glejte Poglavje 5.2 "Urejanje osnovnih nastavitev", stran 147

Language glejte Poglavje 5.2 "Urejanje osnovnih nastavitev",
stran 147

PIN-Code glejte Poglavje 5.2 "Urejanje osnovnih nastavitev", stran 147

Key clicks glejte Poglavje 7.2 "Aktiviranje/dezaktiviranje zvoka
tipk", stran 149

EcoMode glejte Poglavje 7.3 "Aktiviranje/dezaktiviranje varénega naci-
na (Robolinho 700/1200/2000)", stran 149 *

Rain sensorglejte Poglavje 7.4 "Nastavitev tipala za dez (Robolinho
450 W/700/1200/2000)", stran 149 *

After rain delay glejte Poglavje 7.4 "Nastavitev tipala za dez
(Robolinho 450 W/700/1200/2000)", stran 149*

Rain sensitive glejte Poglavje 7.4 "Nastavitev tipala za dez
(Robolinho 450 W/700/1200/2000)", stran 149*

inTOUCH glejte Poglavje 7.6 "inTOUCH (Robolinho, model »W«)",
stran 150

Margin mowing glejte Poglavje 7.7 "Ko$nja roba pri roénem zago-
nu", stran 151

Sub zone active/disabled glejte Poglavje 7.8 "Nastavitev kos-
nje stranske povrsine", stran 151

Display contrast glejte Poglavje 7.9 "Nastavitev kontrasta prika-
zovalnika", stran 151

Safety settings glejte Poglavje 7.10 "Zaklepanje nastavitev”,
stran 151

Reset calibration glejte Poglavje 7.11 "Ponovno kalibriranje”,
stran 151

Factory reset glejte Poglavje 7.12 "Ponastavitev na tovarniske na-
stavitve", stran 151

Blades service glejte Poglavje 8 "Prikaz informacij", stran 151
Hardware glejte Poglavje 8 "Prikaz informacij", stran 151
Software glejte Poglavje 8 "Prikaz informacij", stran 151
Program Info glejte Poglavje 8 "Prikaz informacij", stran 151

Failures glejte Poglavje 8 "Prikaz informacij", stran 151
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2.7 Osnovna postaja (04)

(7]
-

Sestavni del
Talna plos¢a
LED za prikaz stanja

Polnilni kontakt

A WO N =

Tipka domov () *
Polnilni stebricek
Kabelski kanal

Zleb za kolo

o N o O

Luknja za vijak z navojem (9)
9  Vijak z navojem
* odvisno od modela (glejte tehni¢ne podatke)

2.8 Akumulatorska baterija
Akumulatorsko baterijo lahko zamenja uporabnik.

H NAPOTEK Akumulatorsko baterijo pred prvo
uporabo do konca napolnite. Akumulatorsko ba-
terijo lahko polnite v poljubnem stanju napolnje-
nosti. Prekinitev polnjenja ne Skoduje akumula-
torski bateriji. Akumulatorska baterija se lahko
polni samo, ko je naprava vklopljena.

®  Akumulatorska naprava je ob dobavi deloma
napolnjena. Pri obi¢ajnem delovanju se aku-
mulatorska baterija redno polni. Naprava se v
ta namen zapelje na osnovno postajo.

B Vgrajena nadzorna elektronika samodejno
zakljuci postopek polnjenja, ko je dosezeno
stanje 100-odstotne napolnjenosti.

®  Postopek polnjenja deluje samo pri neovira-
nem kontaktu med polnilnim kontaktom
osnovne postaje in kontaktnimi povr§inami
naprave.

®  Pri temperaturah ve€ kot 45 °C vgrajeno za-
§¢itno stikalo preprecuje polnjenje akumula-
torske baterije. S tem se prepreci okvara aku-
mulatorske baterije.

= Ce se ¢as uporabe akumulatorske baterije
kljub popolnemu polnjenju bistveno skrajsa,
je treba akumulatorsko baterijo zamenjati.

= Ce se zaradi staranja ali predolgega shranje-
vanja akumulatorska baterija izprazni pod
prag, ki ga dolo¢a proizvajalec, je ni ve¢ mo-
goce napolniti. Akumulatorsko baterijo in
nadzorno elektroniko naj preveri trgovec, teh-
nik ali servisni partner podjetja AL-KO in jo
po potrebi zamenja.

®  Stanje akumulatorske baterije je prikazano
na prikazovalniku. Po 3 mesecih shranjeva-
nja preverite stanje akumulatorske baterije. V
ta namen vklopite napravo in odcitajte stanje
akumulatorske baterije. Ce je raven napolnje-
nosti akumulatorske baterije samo Se pribl.
30 % ali manj, napravo postavite na osnovno
postajo in vklopite, da se akumulatorska ba-
terija napolni. Ce je bil polnilni stebrigek zara-
di shranjevanja osnovne postaje snet (glejte
Poglavje 12.2 "Skladis¢enje polnilnega ste-
bricka (12)", stran 157), ga najprej znova
montirajte v obratnem vrstnem redu demon-
taZe in znova prikljucite polnilno postajo v
elektricno omrezje.

®  Ceje v predal za akumulatorsko baterijo izte-
kel elektrolit: Napravo mora popraviti servis
AL-KO!

®  Ce je akumulatorska baterija demontirana iz
naprave: Ce pride iztekli elektrolit v stik z o&-
mi ali rokami, jih takoj sperite z vodo. Takoj
poiscite zdravnisko pomo¢!

2.9 Opis funkcij

Premikanje po travni povrsini

Naprava se prosto premika v obmocju kosnje, ki
je omejeno z omejevalnim kablom. Usmerjanje
naprave poteka prek tipal, ki zaznavajo elektro-
magnetno polje omejevalnega kabla.

Ce naprava naleti na oviro, se ustavi in nato za-
pelje v drugi smeri naprej. Ce pride naprava v si-
tuacijo, v kateri delovanje ni mogoce, se to prika-
Ze s sporocilom na prikazovalniku.

Robolinho 450 W/700/1200/200: Ce naprava pri
vklju¢enem tipalu za dez zazna vlago, se samo-
dejno zapelje nazaj na osnovno postajo.

Kosnja in polnjenje

Faze koSnje se nenehno menjavajo s fazami pol-
njenja. Ce se pri ko$nji raven napolnjenosti aku-
mulatorske baterije zniza na dolo€eno vrednost
(prikaz: 0 %), se naprava vzdolz omejevalnega
kabla zapelje nazaj na osnovno postajo.
Programi za kosnjo so prednastavljeni in jih je
mogoce prilagoditi na napravi ali v aplikaciji.

Pri vsakem zagonu kosilnega motorja se njegova
smer vrtenja zamenja, s ¢imer se podvoji Zivljenj-
ska doba rezalnih nozev.

2.10 Brezziéni modul WLAN in aplikacija AL-
KO inTOUCH (Robolinho 450/500
W/800/1150/700/1200/2000)

Robotska kosilnica je opremljena z brezzZi¢nim
modulom WLAN. Ta omogoc¢a udobno upravlja-

495439 _f

141



Varnost

nje, nastavitve in nadzor prek aplikacije na mobil-
ni napravi (pametni telefon, tabli¢ni racunalnik).

EH NAPOTEK Uporabliena mobilna naprava
potrebuje povezavo z internetom za uporabo apli-
kacije inTOUCH.

H NAPOTEK Za stalno posodabljanje robot-
ske kosilnice na najnovejSo programsko opremo,
mora biti ta povezana z internetom prek omrezja
WLAN. Aplikacija AL-KO inTOUCH vas obvesca,
ko so na voljo nove posodobitve programske
opreme za robotsko kosilnico. Prenesejo se sa-
modejno.

Aplikacija AL-KO inTOUCH

Aplikacija AL-KO inTOUCH je za naprave Andro-
id na voljo v Google Play Store in za naprave iOS
v Apple App Store:

# Available on the 1
¢ App Store

h Goojgle Play

Skenirajte to QR-kodo, da izveste, kako namesti-
te aplikacijo AL-KO inTOUCH na vas$ pametni te-
lefon in prejemate ve€ informacij na vaso napra-
vo. Na ta nacin lahko vaso pametno napravo tudi
povezete z internetom.

Po namestitvi aplikacije se je treba najprej prijavi-
ti.

Pri prvem zagonu aplikacije se samodejno pokli-
¢ejo kratka navodila za namestitev. Sledite navo-
dilom za namestitev robotske kosilnice na vrtu in
zatem $e za povezavo z aplikacijo AL-KO inTOU-
CH.

H NAPOTEK Robotska kosilnica se povezuje
izklju¢no prek 2,4 GHz WLAN.
Omrezja 5 GHz WLAN niso podprta.

Za povezavo z aplikacijo AL-KO inTOUCH mora-

ta biti robotska kosilnica in pametni telefon v do-

segu usmerjevalnika z zadostno mogjo signala

(priporoc¢eno: najm. 50 %).

1. Zazenite aplikacijo AL-KO inTOUCH.

2. Ustvarite uporabniski racun z »REGISTRACI-
JA«. Vnesite uporabnisko ime in geslo.

3. Prijavite se s predhodno ustvarjenim uporab-
niskim racunom.

4. ZazZenite pomocnika za povezavo v »NA-
PRAVE« in NOVA NAPRAVA«.

5. Sledite nadaljnjim navodilom.

H NAPOTEK Ce se robotska kosilnica pomika
na obmodju vrta, kjer je povezava WLAN slaba
ali neobstojeca, se nastavitve aplikacije AL-KO
inTOUCH izvedejo Sele, ko se robotska kosilnica
vrne na obmogje z dobrim signalom. Ce lokalni
usmerjevalnik WLAN ne pokriva celotnega vrta,
je mogoce doseg povecati z obi¢ajnim ojacevalni-
kom signala.

V primeru motenj pri delovanju vam lahko poma-
ga trgovec z namesceno aplikacijo AL-KO inTO-
UCH. Robotska kosilnica mora biti prek aplikacije
AL-KO inTOUCH dostopna za trgovca.

Poleg oddaljenega dostopa do vkljuc¢ene robot-
ske kosilnice nudi aplikacija AL-KO inTOUCH do-
datne funkcije, kot so registracija izdelka, nasveti
za vrt, svetovalec za rastline ali potisna sporocila
v primeru napake.

3 VARNOST

3.1 Namenska uporaba

Ta naprava je predvidena izkljuéno za domaco
rabo. Vsaka druga uporaba, kot tudi nepooblas-
&ene spremembe in dodatki, je uporaba v
nasprotju z namembnostjo, ki bo razveljavila ga-
rancijo in povzrocila izgubo skladnosti ter zavrni-
tev vsakrsne odgovornosti za $kodo, ki jo utrpi
uporabnik ali druga oseba, s strani proizvajalca.
Omejitve uporabe naprave so: glejte tehni¢ne po-
datke.

3.2 Mozna napacna raba

Ta naprava ni primerna za uporabo na javnih po-
vrinah, parkih, Sportnih objektih in za namene
kmetijstva in gozdarstva.

3.3 Varnostne naprave in zascita

/\ OPOZORILO! Nevarnost telesnih po-
Skodb. Okvarjene in izklopljene varnostne in za-
§Citne naprave lahko povzrocijo hude telesne po-
Skodbe.
®  Okvarjene varnostne in zas¢itne naprave od-

dajte v popravilo.
®  Varnostnih naprav in za$cite nikoli ne izkla-
pljajte.

3.3.1  Vnos kode PIN in PUK

Napravo je mogoce zagnati samo z vnosom kode
PIN (osebna identifikacijska Stevilka). S tem se
nepooblas€enim osebam prepreci vklop. Tovarni-
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Ska nastavitev kode PIN je 0000. Kodo PIN je
mogoce spremeniti, glejte Poglavje 5.2 "Urejanje
osnovnih nastavitev", stran 147.

Ce 3-krat vnesete napacno kodo PIN, je potreben
vnos kode PUK (osebnega klju¢a za odklepanje).
Ce je tudi ta vnos napaden, je treba do nasled-
njega vnosa pocakati 24 ur.

®  Shranite kodi PIN in PUK nedostopni nepoo-
blasc¢enim osebam.

3.3.2 Tipala

Naprava je opremljena z ve¢ varnostnimi tipali.
Po izklopu prek varnostnega tipala se ne zazene
znova. Na prikazovalniku se prikaze sporocilo o
napaki, ki ga je treba potrditi. Odpraviti je treba
razlog za sprozitev tipala.

Tipalo dviga
Ce se naprava med delovanjem dvigne na ohigje,

se vozni pogon izklopi in rezalni nozi se zaustavi-
jo.

Tipalo trka za prepoznavanje ovir

Naprava je opremljena s tipali, ki ob stiku z ovira-
mi poskrbijo, da se smer voznje spremeni. Pri
trku ob oviro se zgornji del naprave rahlo pre-
makne in sprozi se tipalo trka.

Tipalo nagiba v smeri voznje/vstran

Ce je v smeri voznje doseZen vzpon ali padec ali
stranski poSevni polozaj, ki presega nastavitev
modela, naprava zavije oz. spremeni smer vo-
Znje.

Tipalo za dez

Naprava je skladno z modelom opremljena s tipa-
lom za dez, ki v aktiviranem stanju ob dezju pre-
kine postopek kosnje in poskrbi, da naprava za-
pelje nazaj na osnovno postajo (glejte tehni¢ne
podatke).

H NAPOTEK Naprava lahko zanesljivo obratu-
je v neposredni blizini drugih robotskih kosilnic.
Signal, ki se uporablja v omejevalnem kablu,
ustreza standardu elektromagnetnih emisij, ki ga
doloCa Evropsko zdruzenje proizvajalcev vrtnih
naprav (EGMF).

Tipalo za zmrzal

Naprava je opremljena s tipalom za zmrzal, ki pri
nizkih temperaturah prikaze sporocilo na napravi
ali potisno sporocilo v aplikaciji AL-KO inTOUCH

(glej tehniéne podatke). Temperatura za sporogi-
lo je nastavljiva.

3.4 Varnostni napotki

3.4.1 Upravljavec

®  Miladostniki, mlajsi od 16 let, osebe z omeje-
nimi telesnimi, ¢utilnimi ali duSevnimi sposob-
nostmi ali brez znanja in izkuSenj ter osebe,
ki ne poznajo navodil za uporabo, naprave ne
smejo uporabljati. Upos$tevajte morebitne po-
sebne predpise v drzavi uporabe glede mini-
malne starosti uporabnika.

®  Naprave ne smete uporabljati, e ste pod
vplivom alkohola, drog ali zdravil.

3.4.2 Osebna zascitna oprema

. Za prepreCevanje telesnih poSkodb nosite
primerna oblacila in varovalno opremo.

®m  Osebno zascitno opremo sestavljajo:
dolge hlace in trdi Cevlji.
Pri vzdrZzevaniju in negi: zascitne rokavi-
ce.

3.43 Varnost oseb in zivali

®  Pri javno dostopnih obmodjih je treba okrog
obmocja koSnje namestiti opozorila z nasle-
dnjo vsebino:

/\ POZOR! Samodejna kosilnica v obrato-
vanju! Ne priblizujte se napravi! Nadzorujte otro-
ke!
®  Med delovanjem poskrbite, da v blizini napra-
ve in na njej ni otrok in drugih oseb ter da se
ne igrajo z njo.

B Prepovedano je sedeti na napravi in segati
proti rezalnim nozem!

m S telesom in oblacili se ne priblizujte rezilu.

3.4.4 Varnost naprave

B Pred delom poskrbite, da v delovhem obmo-
¢ju naprave ni nobenih predmetov (kot so ve-
je, kosi stekla, kosi kovine in deli oblacil,
kamni, vrtno pohistvo, vrtno orodje ali igrace).
Ti predmeti lahko poSkodujejo noze naprave
oziroma naprava lahko poskoduje njih.

®  Napravo uporabljajte samo v naslednjih po-
gojih:
Naprava ni umazana.
Naprava ni poSkodovana ali obrabljena.
Vsi upravljalni elementi delujejo.

Osnovna postaja in napajalnik ter njuni
elektri¢ni vodi so nepoSkodovani in delu-
jejo.
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®m  Okvarjene dele vedno nadomestite z original-
nimi nadomestnimi deli proizvajalca.

m  Ce je poskodovana, napravo oddaijte v po-
pravilo.

®  Uporabnik naprave je odgovoren za nesreCe
drugih oseb ter njihove lastnine, ki jih povzro-
¢i naprava.

3.4.5 Elektricna varnost

®  Naprave nikoli ne uporabite, ¢e na povrsini
za ko8njo socasno deluje rosilnik.

Naprave ne prsite z vodo.
Naprave ne odpirajte.

4 MONTAZA

4.1 Razpakiranje naprave

1. Previdno odprite embalazo.

2. Previdno vzemite vse komponente iz embala-
Ze in preverite, da med transportom ni prislo
do poskodb.

Napotek: Ce pride med transportom do po-
Skodb, takoj obvestite trgovca ali servisnega
partnerja podjetia AL-KO.

3. Preverite obseg dobave, glejte Poglavje 2.1
"Obseg dobave (01)", stran 137.

Ce napravo poéiljate naprej, shranite originalno

embalazo in spremne dokumente. Potrebujete jih

tudi za posiljanje nazaj.

4.2 Nacrtovanje obmocja kosnje (05)

Mesto postavitve osnovne postaje (05/1)

B NajkrajS8a mozna pot za najvecjo povrsino
kosnje
Ravna podlaga

Zasciteno pred neposrednimi son¢nimi zarki
in mo¢nim vplivom vremenskih razmer

B Moznost priklju¢itve na napajanje

B Prost dostop do robotske kosilnice
Polaganje omejevalnega kabla (05)
Omejevalni kabel mora biti poloZen v neprekinje-
ni zanki v smeri urinega kazalca.

Koridorji med obmocji koSnje (05/h)
Koridor je ozko mesto na travni povrsini in lahko
sluZi za povezovanje dveh povrsin za kosnjo.
Glavna povrsina in stranska(-e) povrsina(-e)
(05)

B Glavna povrsina (05/HF): To je travna povrsi-

na, na Kateri je osnovna postaja in ki jo lahko
naprava v celoti samodejno pokosi.

®  Stranska povrsina (05/NF): To je travna povr-
Sina, ki je naprava ne more doseci z glavne
povrsine, napravo po potrebi v ta namen od-
nesete v rokah do stranske povrsine. Stran-
ske povrSine je mogoce obdelati v ro€nem
nacinu delovanja.

Tako glavna kot stranske povrsine so vedno

omejene z lastnim, neprekinjenim omejevalnim

kablom.

Lega zacetnih tock (05/X0-05/X3)

Naprava se ob dolo¢enem ¢asu koSnje premakne
vzdolZz omejevalnega kabla do dolo¢ene zacetne

toCke in tam zacne kositi.

Z zacetnimi to¢kami lahko dolocite, katera obmo-
¢ja povrsine za kos$njo boste veckrat kosili.

4.3 Priprava obmogcja za kos$njo
1. Preverite, ali je travna povrsina vecja od ma-
ksimalne obdelovalne povrsine naprave. Ce
je travna povrsina prevelika, bo trava neena-
komerno pokosena. Po potrebi zmanjsajte
travno povrsino za ko$njo.
2. Pred montazo osnovne postaje in omejeval-
nega kabla ter zagonom naprave: Pokosite
travno povrsino s kosilnico na nizjo visino re-
za.
3. Odstranite ovire s travne povrSine ali pa jih
izlogite z omejevalnim kablom (glejte Poglav-
je 4.5.3 "Izlo¢anje ovir", stran 145):
®  Ploske ovire, ki se prevozijo in lahko po-
Skodujejo rezalne noze (npr. ploske kam-
ne, prehode s travne povrsine na teraso
ali pot, plosce, robnike itd.)

®  Luknje in grbine na travni povrsini (npr.
krtine, prekopana mesta, storzi, odpadli
sadezi itd.)

B Strmi vzponi ali padci, ki presegajo vred-
nosti, navedene v tehni¢nih podatkih

®  Vodotoki (npr. ribniki, potoki, plavalni ba-
zeni itd.) ter njihova razmejitev od travne
povrSine

B Grmovje in Ziva meja, ki se lahko razsiri

4.4 Montaza osnovne postaje (07/a, 17)

1. Osnovno postajo (05/1) postavite pravokotno
na nacrtovan poloZaj omejevalnega kabla na
naslednji nacin:
®  Vodoravno poravnano (preverite z vodno

tehtnico)
®  Naravnost in v ravni uvoza in izvoza
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®  Ne oboéno (pri naknadnem vstavljanju
Zebljev z navoji se polnilni stebri¢ek ne
sme upogibati ali nagibati)
2. Osnovno postajo (07/2) pritrdite na tla s Stiri-
mi vijaki z navoji (07/1).
Osnovno postajo lahko postavite tudi zunaj trate
(17). Pri tem morate omejevalni kabel poloziti kot
prikazuje grafika.

4.5 Namestitev omejevalnega kabla

EH NAPOTEK Ce je skladno z modelom prilo-
Zeni omejevalni kabel prekratek, lahko pri svojem
trgovcu ali servisnem partnerju podjetja AL-KO
narocCite podaljSevalni kabel.

4.5.1 Prikljucitev omejevalnega kabla na

osnovno postajo (07/b)

1. Potegnite omejevalni kabel (07/4) iz embala-
Ze.

2. Snemite pokrov kabelskega kanala (07/3) na
priklju¢ku (07/A).

3. Snemite izolacijo s konca omejevalnega ka-
nala (07/6) in ga vtaknite v prikljuéno spon-
ko (07/7).

4. Zaprite prikljuéno sponko.

5. Napeljite omejevalni kabel z rezervno dolzino
skozi uvodnico (07/5) iz kabelskega kanala.

H NAPOTEK Z rezervno dolzino kabla lahko
pozneje naredite manjSe popravke v napeljavi ka-
bla.

6. Namestite pokrov kabelskega kanala.

4.5.2 Polaganje omejevalnega kabla (05)
Omejevalni kabel lahko polozite na travo ali tudi
do 10 cm pod travno ruso. Polaganje pod travno
ru$o lahko opravi strokovnjak.

Oba nacdina je mogoce kombinirati med seboj.

POZOR! Nevarnost poskodb omejevalnega
kabla. Ce je omejevalni kabel poskodovan ali
prekinjen, prenos krmilnih signalov na napravo ni
ve€ mogoc. V tem primeru je treba omejevalni
kabel popraviti ali zamenjati. Omejevalni kabel je
na voljo pri podjetju AL-KO.
®  Omejevalni kabel vedno polozite neposredno

na tla. Po potrebi ga pritrdite z dodatnimi
travnimi klini.

B Pri polaganju in med delovanjem zascitite
omejevalni kabel pred poSkodbami.

® V blizini omejevalnega kabla ne prekopavajte
in ne rahljajte.

1. Omejevalni kabel v enakomernih razmikih
pritrdite s travnimi klini ali polozite pod zemljo
(v globino maks. 10 cm).

2. Omejevalni kabel polozite okrog ovir: glejte
Poglavje 4.5.3 "Izlo¢anje ovir", stran 145.

3. Ustvarite koridorje med posameznimi povrsi-
nami za kosnjo: glejte Poglavje 4.5.4 "Zame-
Jjitev koridorjev (05/h)", stran 146.

4. lzlocite prevelike vzpone in padce: glejte
Poglavje 4.5.5 "Izlocitev padcev (15)",
stran 146.

5. Polozite rezervno dolzino kabla: glejte Pog-
lavje 4.5.6 "Polaganje rezervne dolzine (11)",
stran 146.

6. Ko je omejevalni kabel popolnoma napeljan,
ga prikljucite na priklju¢ek (07/B) osnovne po-
staje: glejte Poglavje 4.5.1 "Prikljucitev ome-
Jjevalnega kabla na osnovno postajo (07/b)",
stran 145.

4.5.3 lzlocanje ovir

Odvisno od okolice obmocja delovanja je treba
omejevalni kabel poloziti na razli¢nih razdaljah od
ovir. Za dolo¢anje pravilnih razdalj uporabite rav-
nilo, ki ga dobite iz embalaze.

EHI NAPOTEK Izkljugitve ovir so potrebne sa-
mo, e jih tipala trka na napravi ne morejo zazna-
ti. Izogibajte se prepogostemu oz. nepotrebnemu
izlo€anju. Obloge, ki so krajSe od 6 cm, je treba
izlogiti, sicer lahko naprava povzro¢i poskodbe.

Razdalja od zidov, ograj, gredic:

min. 20 cm (05)

Naprava se premika vzdolz omejevalnega kabla
z zamikom navzven 20 cm. Omejevalni kabel za-
to poloZite z odmikom najmanj 20 cm od zidov,
ograj, gredic itd.

Razdalja od robov terase in tlakovanih

poti (09)

vzdrzuijte razdaljo najmanj 20 cm. Ce je rob tera-
se ali poti na isti viSini kot travna povrsina, lahko
kabel polozite natanko na rob.

Razdalja od ovir do omejevalnega kabla (05)

Ce so omejevalni kabli poloZeni natanko enako
stran od ovire in to¢no proti njej, tj. z razdaljo 0
cm, naprava zapelje preko omejevalnega kabla.
Pri tem ne prekrizajte omejevalnega kabla (06/c),
temvec€ ga polozite vzporedno (05/e).
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Polaganje omejevalnega kabla okrog

vogalov (05, 10)

B Pri navznoter obrnjenih vogalih (10/a): Polo-
Zite omejevalni kabel diagonalno, da se na-
prava ne zaplete v vogalu.

B Pri zunanjih robovih z ovirami (10/b): Polozite
omejevalni kabel v Spico, da preprecite trk
naprave z vogalom.

B Pri zunanjih robovih brez ovir (05/j): Polozite
omejevalni kabel pod kotom 90°.

4.5.4 Zamejitev koridorjev (05/h)

V koridorju upo$tevajte naslednje razdalje:

®  Skupna Sirina: min. 60 cm

B Razdalja omejevalnega kabla od roba: 20 cm

B Razdalja med omejevalnima kabloma: min.
20 cm

4.5.5 lzlocitev padcev (15)

Padce, ki so vecji od navedb v tehni¢nih podat-
kih, je treba z omejevalnim kablom izloc€iti (45 %
=45 cm padca na 1 m vodoravne dolzine) (glejte
tehni¢ne podatke).

Omejevalnega kabla ne smete poloziti na pobo-
¢ju z nagibom vec kot 20 %. Da bi se izognili te-
Zavam pri obraganju, je treba upostevati razmik
50 cm do 20 % nagiba. Ce je nagib na zunanjem
robu delovnega obmocja na nekem mestu ve¢
kot 20 %, je treba omejevalni kabel poloziti z raz-
mikom 20 cm na ravnem terenu pred zacetkom
padca.

4.5.6 Polaganje rezervne dolzine (11)

Da bi lahko tudi po nastavitvi obmocja za ko$njo
premaknili osnovno postajo ali razsirili obmocje
za kodnjo, v rednih razmikih omejevalnega kabla
pustite nekaj rezervne dolzine kabla.

Stevilo rezervnih dolzin kabla je mogoge dologiti
po lastni presoji.

H NAPOTEK Pri rezervnih dolZinah kabla ne
ustvarjajte odprtih zank.

1. Napeljite omejevalni kabel okrog trenutnega
travnega klina (11/1) in nato nazaj do prej-
Snjega travnega klina (11/3).

2. Omejevalni kabel nato napeljite naprej proti
trenutnemu travnemu klinu. Pri tem nastane
zanka. Kabli morajo lezati tesno skupaj.

3. Po potrebi pritrdite zanko v tla z dodatnim
travnim klinom (11/2) na sredini.

4.5.7 NajpogostejSe napake pri polaganju
kabla (06)

B Rezervne dolzine omejevalnega kabla niso
poloZene v enakomerno dolge zanke (06/a).

B Omejevalni kabel ni pravilno polozen okrog
vogalov (06/b).

B Omejevalni kabel je prekrizan oz. ni polozen
v smeri urinega kazalca (06/c).

B Omejevalni kabel je preve¢ nepravilno polo-
Zen, tako da obrobnega obmocja travne povr-
Sine ni mogoce pokositi (06/d).

B Omejevalni kabel pri napeljavi proti robu ovi-
re in nazaj ni napeljan tako, da sta obe dolzi-
ni tesno druga ob drugi znotraj travne povrsi-
ne (06/e).

®  ZaCetne toCke so postavljene predale¢ od
osnovne postaje (06/f).

B Omejevalni kabel je polozen ¢ez rob travne
povrsine (06/g).

®  Pri polaganju omejevalnega kabla ni uposte-
vana minimalna razdalja 20 cm za koridorje
(06/h).

B Omejevalni kabel je preblizu, tj. kabel je proti
neprehodnim oviram poloZen z razdaljo manj
kot 20 cm (06/i).

4.6 Prikljucitev osnovne postaje na
elektriéno napajanje (08)

1. Postavite napajalnik (08/4) na suho mesto,
zascCiteno pred neposrednimi son¢nimi zarki,
dovolj blizu osnovne postaje (08/1).

2. Povezite nizkonapetostni kabel napajalnika
(08/5) in kabel osnovne postaje (08/6).

3. Prikljucite napajalnik (08/2) v vtinico (08/3).
EH NAPOTEK Priporoéamo, da napajalnik pri-

kljugite v elektricno omrezje prek zascitnega Fl-
stikala z nazivnim okvarnim tokom < 30 mA.

4.7 Preverjanje povezav ha osnovho
postajo (08)

1. Preverite, ali LED-indikator na spredniji strani
polnilnega stebricka (13/1) sveti. V naspro-
tnem primeru:

B |zvlecite omrezni vtic.

B Preverite vse povezave elektricnega na-
pajanja in omejevalni kabel glede pravil-
ne namestitve in poskodb.
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Stanje indikatorja LED

LED Obratovalna stanja

Rumena ® Sveti, Ce je elektriéno napajanje
nemoteno.

5 ZAGON

To poglavje opisuje postopke in nastavitve, ki so
potrebni za prvi zagon naprave. Za vse nadaljnje
nastavitve glejte Poglavje 7 "Nastavitve”,

stran 148.

5.1 Napolnite akumulatorsko baterijo (12)

Pri obi¢ajnem delovanju se akumulatorska bateri-
ja naprave redno samodejno polni.

H NAPOTEK Akumulatorsko baterijo pred prvo
uporabo do konca napolnite. Akumulatorsko ba-
terijo lahko polnite v poljubnem stanju napolnje-
nosti. Prekinitev polnjenja ne Skoduje akumula-
torski bateriji. Akumulatorska baterija se lahko
polni samo, ko je naprava vklopljena.

1. Napravo (12/1) postavite na osnovno postajo
(12/3) tako, da se kontaktne povrSine napra-
ve dotikajo polnilnih kontaktov osnovne po-
staje.

2. Stipko vklopite napravo.

3. Na prikazovalniku naprave se prikaze Ba-
ttery is being recharged. V naspro-
tnem primeru: glejte Poglavje 10 "Pomoc¢ pri
motnjah", stran 153.

5.2 Urejanje osnovnih nastavitev
1. Odprite zas¢itni pokrov.

2. Stipko vklopite napravo. Prikazejo se
strojna programska oprema, koda in tip.

3.V meniju za izbiro jezika s tipko @ ali E] iz-
berite jezik in s tipko BV potrdite nastavitev.

4. V meniju Login > Enter PIN vnesite
vnaprej nastavljeno kodo PIN 0000. V ta na-

men s tipko [Z] ali E] za eno mesto za dru-
gim izberite 0 in nastavitev vsakokrat potrdite

s tipko B’. Po vnosu kode PIN se omogoci
dostop.
5. V meniju Change PIN:
BV menijski tocki Enter new PIN vnesite
novo $tirimestno kodo PIN, ki jo sami do-

locite. V ta namen s tipko @ ali @ za

eno mesto za drugim izberite vrednost in

nastavitev vsakokrat potrdite s tipko E]'.
BV menijski tocki Reenter new PIN po-
novno vnesite novo kodo PIN. Ce sta oba
vnosa enaka, se prikaze PIN changed.
6. V meniju Enter date nastavite tekoci da-
tum (oblika zapisa: DD.MM. 20LL). V ta na-

men s tipko @ ali @ za eno mesto za dru-
gim izberite vrednost in nastavitev vsakokrat

potrdite s tipko E]'.

7. V meniju Enter time > HH:MM vnesite tre-
nutni ¢as (oblika zapisa: HH:MM). V ta namen

s tipko @ ali E] za eno mesto za drugim iz-
berite vrednost in nastavitev vsakokrat potrdi-

te s tipko E]'.

Osnovne nastavitve so zaklju¢ene. Prikaze se
stanje Not calibrated Press Start key.

5.3 Nastavite viSino reza (14)

Visino reza je mogoce ro¢no brezstopenjsko
nastaviti na 25-55 mm.

H NAPOTEK Za kalibracijsko voznjo (glejte
Poglavje 5.4 "Samodejno izvajanje kalibracijske
voznje", stran 147) ter u€enje zacetnih tock (glej-
te Poglavje 7.5.2 "Nastavitev zacetnih tock",
stran 149) je priporo¢ena visina reza 55 mm.

1. Odprite pokrov (14/1).
2. Nastavite viSino reza (trenutna viSina reza bo
v milimetrih prikazana v kontrolnem oken-
cu (14/3)):
®  Povecajte viSino reza (ij. viSino trave):
Obrnite vrtljivi gumb (14/2) v smeri urine-
ga kazalca (14/+).
B Zmanj$ajte viSino reza (tj. viino trave):
Obrnite vrtljivi gumb (14/2) v nasprotni
smeri urinega kazalca (14/-).
3. Zaprite pokrov.

5.4 Samodejno izvajanje kalibracijske
voznje
EH NAPOTEK Pred zagonom izvedite kalibracij-
sko voznjo (glejte Poglavje 5.4 "Samodejno izva-
Janje kalibracijske voZnje", stran 147) ali u¢enje
zacetnih tock (glejte Poglavje 7.5.2 "Nastavitev
zacetnih tock", stran 149).
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Postavite napravo na izhodi$éni polozaj (13)
1. Postavite napravo znotraj povrsine za kosnjo
na izhodis¢ni polozaj:
B min. 1 mlevoin 1 m pred osnovno posta-
10
B s sprednjo stranjo poravnano proti ome-
jevalnemu kablu.

Zazenite kalibracijsko voznjo

1. Preverite, da v predvidenem obmodju pomi-
kanja naprave ni ovir. Napravi mora biti omo-
goceno, da z obema sprednjima kolesoma
soCasno zapelje prek omejevalnega kabla.
Po potrebi odstranite ovire ali kabel zatasno
polozite navznoter (potrebno najm. 35 cm).

2. Stipko zazenite napravo. Prikazovalnik
prikazuje:
® | Caution ! Starting Motors
®  Calibration, Phase [1]

Med kalibracijsko voznjo

Naprava za dolocitev jakosti signala v omejeval-
nem kablu najprej dvakrat zapelje naravnost prek
omejevalnega kabla in nato na osnovno postajo,
kjer se ustavi.

B Na prikazovalniku se prikaze sporocilo Ca-
Tibration completed.

®  Akumulatorska baterija se polni.

H NAPOTEK Naprava se mora ustaviti, ko za-
pelje na osnovno postajo. Ce se naprava pri uvo-
zu na osnovno postajo ne dotakne kontaktov,
znova zapelje na omejevalni kabel. Ce naprava
zapelje skozi osnovno postajo, postopek kalibri-
ranja ni uspel. V tem primeru je treba osnovno
postajo bolje poravnati in ponoviti postopek kali-
briranja.

Po kalibracijski voznji

PrikaZejo se vnaprej nastavljena trenutna trajanja
kosnje.

Za vse nadaljnje nastavitve glejte Poglavje 7 "Na-
stavitve", stran 148.

Robolinho

EH NAPOTEK Za zagotovitev pravilnega delo-
vanja in preprecitev javljanja napak je treba dolzi-
no zanke izmeriti s funkcijo »Ucenje vstopnih
toCk«.

6 UPRAVLJANJE
6.1 Rocni zagon naprave

1. Stipko vklopite napravo.
Za nenacrtovano kosnjo robov: glejte Poglav-
Je 7.7 "Kosnja roba pri roénem zagonu",
stran 151.

2. Stipko ro¢no zazenite napravo.

6.2 Prekinitev koSnje

B Robolinho: Pritisnite na napravi.

= Robolinho 450 W/700/1200/2000: Pritisnite

na osnovni postaji (12/4) ali na napravi.

Naprava se v ta namen samodejno zapelje na
osnovno postajo. Pri tem izbriSe nacrt koSnje tre-
nutnega dne in se znova zazene naslednji dan ob
nastavljenem ¢asu.

= Pritisnite na napravi.
Kosnja se prekine za pol ure.

= Pritisnite na napravi.

Naprava se izklopi.
H NAPOTEK V nevarnih situacijah je mogoce
napravo ustaviti s tipko za ZAUSTAVITEV (12/2).

6.3 KoSnja stranske povrsine (05/NF)

1. Dvignite napravo in jo ro¢no postavite na
stransko povrsino.

2. Stipko vklopite napravo.

3. Stipko E] priklicite glavni meni.

4. @ ali Ii] *Settings E]'

5. @ ali E] *Sub zone mowing B'
6. Stipko @ ali @ izberite ¢as kosnje.
7

S tipko ro¢no zazenite napravo.

Odvisno od nastavitve: Naprava kosi nastavljeni
Gas in se nato izklopi ali kosi, dokler se akumula-
torska baterija ne izprazni.

Po ko$nji stranske povrSine znova ro€no postavi-
te napravo na osnovno postajo.

7 NASTAVITVE
7.1 Priklic nastavitev — splosno

1. S tipko (=) priklicite glavni meni.
Napotek: Zvezdica * pred menijsko to¢ko pri-
kazuje, da je ta tocka trenutno izbrana.
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2. @ ali E] *Settings E]'
3. Stipko @ ali E] izberite Zeleno menijsko

toCko in s tipko E]' potrdite nastavitev.

4. Uredite nastavitve.
Napotek: Menijske tocke so opisane v nas-
lednjih razdelkih.

5. Stipko E] se vrnite v glavni meni.

H NAPOTEK Nadaljnje menijske togke: glejte
Poglavje 5.2 "Urejanje osnovnih nastavitev”,
stran 147.

7.2 Aktiviranje/dezaktiviranje zvoka tipk

1. @ali@ *Key clicks B’

2. Aktiviranje/dezaktiviranje zvoka tipk:

u @ ali @ Activate E]':

Aktivirajte zvok tipk.

u @ ali @ Deactivate E]':

Dezaktivirajte zvok tipk.

7.3 Aktiviranje/dezaktiviranje varénega
nacina (Robolinho 700/1200/2000)

V varénem nacinu naprava preklopi v energijsko

varéni nacin. Pri tem se zmanj8ajo poraba energi-

je in emisije hrupa.

EI NAPOTEK Pri visoki in gosti travi ter travni
rusi ni priporogljiv oz. morda niti ni mogo¢.

1. @ ali E] * EcoMode E]'

2. Aktiviranje/dezaktiviranje varénega nacina:

®  Activate B’:
Aktivirajte var¢ni nacin.

: \4
®  Deactivate B :
Dezaktivirajte varcni nacin.

7.4 Nastavitev tipala za dez (Robolinho 450
W/700/1200/2000)

H NAPOTEK Kosnja suhe trave zmanj$uje
umazanijo. Z aktiviranjem tipala za dez in nasta-
vitvijo njegovega ¢asa zakasnitve je mogoce nap-
ravi prepreciti kosnjo, ko je trava mokra.

Ko se tipalo za dez aktivira, naprava ob zacetku
dezja zapelje nazaj na osnovno postajo. Tam os-
tane tako dolgo, dokler se tipalo za deZ ne posu-
Si. Nato poc¢aka Se toliko €asa, kolikor je nastav-
lieno z zakasnitvijo, preden nadaljuje ko$njo. Ob-
Cutljivost tipala za dez je nastavljiva.

1. @ali@ *Rain sensor B’

2. Aktiviranje/dezaktiviranje tipala za dez:

u @ ali @ Activate B’:

Aktivirajte tipalo za dez.

u @ ali @ Deactivate B’:

Dezaktivirajte tipalo za dez.
3. Nastavitev zakasnitve tipala za dez:

@ ali @ *After rain delay B’
xx hours xx minutes
S tipko @ ali tipko @ izberite zeleno

vrednost zakasnitve in s tipko E]' potr-
dite nastavitev.

4. Nastavite obcutljivost tipala za dez:

u @ ali @ *Rain sensitive E]'
®m S tipko @ ali tipko E] izberite zeleno

vrednost obcutljivosti in s tipko E]' potr-
dite nastavitev.

7.5 Nastavitev programa za kosnjo

7.51 Nastavitev programa za kosnjo —

splosno
1. Stipko @ prikli¢ite glavni meni.
@ ali @ * Programs B’
3. Stipko @ ali @ izberite menijsko tocko in s

tipko E]' potrdite nastavitev.

4. Uredite nastavitev.
Napotek: Menijske tocke so opisane v nas-
lednjih razdelkih.

7.5.2 Nastavitev zacetnih tock

Ucenje zacetnih tock
1. Postavitev napravo na osnovno postajo.

S tipko vklopite napravo.

S tipko @ priklicite glavni meni.

@ ali @ * Programs B’

@ ali E] *Entry Point E]'

@ ali @ *Interactive teach B’

@ali@ *Start interactive entry
point teaching

u @ ali E] Start E]'. Naprava vozi

vzdolz omejevalnega kabla.

N o o A e Db

495439 _f

149



Nastavitve

u @ ali [i] Set E]', ko naprava doseze

Zeleno zacetno tocko. Zacetna tocka se
shrani.

8. @ali @ Set entry point 1 B’, ce
med u€enjem ni bila dolo¢ena zacetna tocka.
Ce tukaj ni dolo¢ena nobena zacetna tocka,
se zacetna to¢ka samodejno dologi.

9. @ali@ Entry point x: XXm B’, ko
je dosezena zadnja zacetna tocka.

Rocna dolocitev zacetnih tock (05)

Prva zacetna tocka (05/X0) je vnaprej dolo¢ena

in se nahaja 1 m desno od osnovne postaje. Za

to toc¢ko je mogoce dolociti ve¢ zacetnih tock

(glejte tehnicne podatke).

Pri dolocCitvi zaCetne toCke je treba upostevati:

®  ZacCetnih tock ne dolocajte predale¢ od
osnovne postaje oz. ne preblizu drugo dru-
gi (06/f).

®  Uporabite le toliko zacetnih tock, kolikor jih
potrebujete.

1. @ali@ *Entry Point E]'
2. @ali@ *Ppoint X1 at [020m] [3'

S tipko @ ali E] drugo za drugo izberite Ste-
vilko in jo vsakokrat potrdite s tipko [—) .

3. @ ali @ *Point X2 at [075m] BV
S tipko @ ali E] drugo za drugo izberite Ste-

vilko in jo vsakokrat potrdite s tipko [E]'.
4. Ce je potrebno, dologite dodatne zagetne tocke.

5. Stipko E] se vrnite v glavni meni.
7.5.3 Nastavitev casov kosSnje

H NAPOTEK Med programiranjem &asov kos-
nje in zacetkom kosnje mora preteci najman;

30 min. V nasprotnem se naprava zazene najprej
30 min po zadnjem dotiku tipke.

V menijski toc¢ki Weekly Program se nastavijo
dnevi in ¢asi, ko bo naprava kosila. Po potrebi
prilagodite te nastavitve velikosti svojega vrta. Ce
je po pribl. enem tednu Se vidno nepokoseno ob-
mocje, podalj$ajte ¢ase kosnje.

1. @ali@*Week'ly Program BV

L @ ali @ *A11 Days [X]: Naprava
kosi vsak dan ob nastavljenih &asih. Ce
se prikaze A11 Days [ ], naprava ko-
si samo ob nastavljenih dnevih v tednu.

L] @ ali E] *Monday [X]...* Sunday
[X] : Naprava kosi nastavljeni dan v ted-
nu ob nastavljenih &asih. Ce se prikaze
npr. Monday [ 1, potem naprava ne
kosi vsak dan.

u @ ali E] Change BV: Aktivirajte [X]
ali dezaktivirajte [ ] posamezni dan ter
nastavite ¢ase, nacin kosnje in zaCetne

tocke.

2. Uredite nastavitve za vse dni ali posamezni

dan:

® Npr. *[M] 07:00-10:00 [?]: Obicaj-
na ko$nja [M] od 07.00-10.00 s samo-
dejnim preklopom zacetnih tock 0-9
521}

®  Npr. *[R] 16:00-18:00 [1]: Napra-
va ob 16.00 zac¢ne s kosnjo roba [R] in
vozi vzdolZ celotnega omejevalnega ka-
bla. Nato za¢ne koSnjo povrsine na zace-
tnitocki 1 [1]. Ob 18.00 oz. takoj ko se
akumulatorska baterija izprazni, zapelje
naprava nazaj na osnovno postajo.

u @ ali @ Change B’: Spremenite

izbrano nastavitev.

u @ ali Ii] Continue [3': Potrdite
spremenjeno nastavitev in nadaljujte na
naslednjo nastavitev.

3. @ ali E] Save BV: Shranite vse spreme-
njene nastavitve menijskih tock.

7.5.4 Nacin za prehode

Nacin za prehode v ozjih prehodih poskrbi za

boljSo kosnjo.

1. Zacetno tocko nastavite v ozkem prehodu
(glejte poglavje »Nastavitev zacetnih tock«).

2. Zactnite od nastavljene zaCetne tocke v naci-
nu za prehode (glejte poglavje »Nastavitev
programa kosnje«).
® npr. *[P] 16:00-18:00 [3]: Napra-

va zacne delovati ob 16:00 z nacinom za
prehode [P] in za¢ne s ko$njo na zacetni
tocki 3 [3]. Ob 18:00 oz. takoj, ko se aku-
mulatorska baterija izprazni, zapelje na-
prava nazaj na osnovno postajo.

7.6 inTOUCH (Robolinho, model »W«)

Obstojeco povezavo na vmesnik je treba odklopi-
ti. S tem bo naprava 30 minut odprta za vzposta-
vitev nove povezave.
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EH NAPOTEK Ce Zelite pozneje vzpostaviti po-
vezavo, je treba povezavo najprej znova odklopi-
ti, tudi ¢e naprava predhodno ni bila povezana z
vmesnikom.

1. [AJaii (W) #inToucH (="

A |4
2. Prekinite povezavo E]
Naprava sporoéi: Koncano.

3. Stipko B' potrdite in se vrnite v meni.

7.7 Kosnja roba pri roénem zagonu
Za ro¢ni zagon lahko tukaj nastavite, da naprava
zacne s kosnjo roba.

Opravite ko$njo roba ob programiranih ¢asih ko$-
nje: glejte Poglavje 7.5.3 "Nastavitev ¢asov ko$-
nje", stran 150.

1. @ali@ *Margin mowing B'
2. @alili]*at manual start [3'

7.8 Nastavitev kosnje stranske povrsine

1. @ali@ *Sub zone mowing E]'

2. Nastavitev ¢asov kosnje:

L] @ ali E] inactive E]':
Kosnja stranske povrs$ine je izklopljena.
u @ ali @ active E]':
Naprava kosi tako dolgo, dokler se aku-
mulatorska baterija ne izprazni.

u IZ] ali @ Cas kosnje v min [3':
naprava nastavljen ¢as kosi stransko po-
vr$ino. Nastaviti je mogoce naslednje ¢a-
se kodnje:
30/60/90/120/dokler se akumulatorska
baterija ne izprazni.

7.9 Nastavitev kontrasta prikazovalnika

Ce je prikazovalnik, npr. na soncu, slabo é&itljiv, je
mogoce prikaz izboljSati s spremembo kontrasta.

1. @ ali @ *Display contrast E]'

2. Stipko @ ali @ povecajte/zmanjSajte kon-
trast prikazovalnika in s tipko B' potrdite
nastavitev.

7.10 Zaklepanje nastavitev

Ce je zaklepanje nastavitev dezaktivirano, je tre-
ba samo pri potrjevanju za varnost pomembnih
napak vnesti kodo PIN.

1. @ ali E] *Safety settings E]'

2. Aktiviranje/dezaktiviranje zaklepanja nastavi-
tev:

u @ ali @ Activate B’:

Aktivirajte zaklepanje nastavitev.

u @ ali @ Deactivate B’:

Dezaktivirajte zaklepanje nastavitev.

7.11 Ponovno kalibriranje

Ce se polozaj ali dolZina omejevalnega kabla
spremeni, ali ¢e naprava ne najde ve¢ omejeval-
nega kabla, je potrebno ponovno kalibriranje.

1. @ali@ Reset calibration E]'

2. Reset loop calibration data? B’

3. Opravite kalibracijsko voznjo: glejte Poglavje
5.4 "Samodejno izvajanje kalibracijske vo-
Znje", stran 147.

7.12 Ponastavitev na tovarniSke nastavitve

Tovarniske nastavitve naprave je mogoce pona-
staviti, npr. kot pred nakupom.

1. @ ali @ * Factory reset E]'

Naprava sporo¢i: Factory reset com-
pleted

8 PRIKAZ INFORMACHJ

Meni Information sluzi prikazu podatkov o
napravi. V tem meniju urejanje nastavitev ni mo-
goce.

1. S tipko =] priklicite glavni meni.

2. @ ali @ *Information [3'

3. Stipko @ ali @ izberite menijsko tocko in

jo s tipko B' potrdite.
Napotek: Menijske tocke so opisane v nas-
lednjih razdelkih.

4. Stipko @ se vrnite v glavni meni.

Blades service

Prikazuje, Cez koliko ur bo potrebno servisirati
noze. Stevec je mogoce ro¢no ponastaviti. Servis
nozev mora opraviti trgovec, tehnik ali servisni
partner podjetja AL-KO.

Ponastavitev Stevca za servis nozev:

1. @ ali @ confirm E]'

Hardware

Prikazuje informacije o napravi, npr. tip, leto proi-
zvodnje, obratovalne ure, serijsko Stevilko, Stevilo
opravljenih koSenj, skupni ¢as kosnje, Stevilo ci-
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VzdrzZevanje in nega

klov polnjenja, skupni ¢as polnjenja, dolzino zan-
ke omejevalnega kabla.

Software
Prikazuje razli¢ico programske opreme.

HI NAPOTEK Skrbite, da je programska opre-
ma robotske kosilnice vedno posodobljena. Re-
dno preverjajte razliico strojne programske opre-
me in jo po potrebi posodobite. Pripomocek za
posodobitev programske opreme Robolinho je na
voljo na spletnem naslovu:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-autoupdater

Program Info

Prikazuje trenutne nastavitve, kot je npr. skupni
tedenski ¢as kosnje.

Failures

Prikazuje nazadnje sprozeno sporocilo o napaki z
datumom, uro in kodo napake.

9 VZDRZEVANJE IN NEGA

/\ PREVIDNO! Nevarnost telesnih poskodb.

Predmeti z ostrimi robovi in premikajoci se pred-

meti lahko povzrogijo telesne poskodbe.

B Pri vzdrzevalnih delih, negi in popravilih ved-
no nosite zascitne rokavice!

9.1 Ciséenje
POZOR! Nevarnost zaradi vode. Voda v

robotski kosilnici in osnovni postaji bo povzrocila
poskodbe elektri¢nih sestavnih delov.

®  Robotske kosilnice in osnovne postaje ne pr-
Site z vodo.

Ciséenje robotske kosilnice

/\ PREVIDNO! Nevarnost telesnih poskodb

zaradi rezalnih nozev. Rezalni nozi so zelo ostri

in lahko povzrodijo ureznine.

®  Nosite za$citne rokavice!

B Pazite, da se z deli telesa ne priblizujete re-
zalnim nozem.

Opravite enkrat na teden:

1. S tipko izklopite napravo.

2. Povrsino ohisja obriSite z omelcem, krtaco,
mehko krpo ali fino gobico.

3. Dno, kosilni disk in rezalne noze skrtalite s
krtaco.

4. Preglejte rezalne noze glede poskodb. Zame-
njava po potrebi: glejte Poglavje 9.3 "Zame-
njava rezalnih nozev", stran 152.

Ciséenje osnovne postaje

1. Ostanke trave in listje ali druge predmete re-
dno odstranjujte z osnovne postaje.

2. Povrsino osnovne postaje obriSite z vlazno
krpo ali fino gobico.

9.2 Redno preverjanje

Splosno preverjanje

1. Enkrat tedensko preverite celoten sistem gle-
de poskodb:
= Naprava
®  Osnovna postaja
B Omejevalni kabel
= Napajalnik

2. Okvarjene dele zamenjajte z originalnimi na-
domestnimi deli AL-KO oz. to storite pri servi-
su AL-KO.

Preverite prosto premikanje valjev

Opravite enkrat na teden:

1. Z odstranjevanjem trave in umazanije temelji-
to ocistite obmocje okrog valjev. Uporabite
omelce in krpo.

2. Preverite, ali se valji prosto premikajo in krmi-
lijo.

Napotek: Ce valjev ni mogod&e krmiliti ali je to
oteZeno, jih je treba zamenjati pri servisu AL-
KO.

Preverite kontaktne povrsine na robotski
kosilnici

1. S krpo odstranite umazanijo in nato nekoliko

namazite kontakte s kontaktno mastjo.
Preverite polnilne kontakte osnovne postaje
1. lzvlecite omrezni vtic.

2. Potisnite polnilne kontakte v smeri osnovne
postaje in jih spustite. Polnilni kontakti se mo-
rajo znova vrniti v izhodis¢ni polozaj.
Napotek: Ce polnilni kontakti ne odskoéijo
nazaj, jih je treba zamenjati pri servisu AL-
KO.

9.3 Zamenjava rezalnih nozev

/\ PREVIDNO! Nevarnost telesnih poskodb
zaradi rezalnih nozev. Rezalni noZi so zelo ostri
in lahko povzrocijo ureznine.

®  Nosite zascitne rokavice!

B Pazite, da se z deli telesa ne priblizujete re-
zalnim noZzem.
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POZOR! Poskodba naprave zaradi nestro- =
kovnega popravila. Poravnavanje zvitih vgraje-
nih rezalnih noZev lahko po$koduje rezalni kro-

znik.

®  Ne poravnavajte zvitih rezalnih nozev.
B Zamenjajte zvite rezalne noze z originalnimi

nadomestnimi deli AL-KO.

Obrabljene ali zvite rezalne noze je treba zame-

njati.

1. Stipko izklopite napravo.
2. Polozite napravo tako, da so rezalni nozi obr-

njeni navzgor.
3. Odvijte pritrdilne vijake.

4. lzvlecite rezalne noZe iz lezis€a nozev.

Ce so bili rezalni noZi po prvi montazi ze
enkrat obrnjeni: Nove rezalne nozZe z na-
ostreno stranjo proti napravi polozite na
leziS€e nozev ter z roko privijte nove pritr-
dilne vijake.

Napotek: Uporabljati je dovoljeno samo
originalne nadomestne dele AL-KO.

Pri mo€ni umazaniji, ki je ni mogoce odstraniti s

krtaco, je treba zamenijati rezalni kroznik, sicer

lahko neuravnotezenost povzroci povecanije hru-

pa in obrabe ter motnje delovanja.
Poravnalnih noZev praviloma ni treba menjavati.

10 POMOC PRI MOTNJAH

5. Z mehko krtacko ocistite lezis€e nozev.

H NAPOTEK Rezalni noZi so brugeni po celot-
ni dolzini in jih je zato mogoc¢e namestiti obrnjene
za 180°, s ¢imer se njihova Zivljenjska doba pod-

VOji.

10.1 Odpravljanje napak pri napravi in
ravnanju

/\ PREVIDNO! Nevarnost telesnih poskodb.
Predmeti z ostrimi robovi in premikajoci se pred-
meti lahko povzrocijo telesne poskodbe.

®  Pri vzdrZevalnih delih, negi in popravilih ved-
no nosite zasc¢itne rokavice!

6. Zamenjava rezalnih nozev:
m  Ce rezalni noZi po prvi montazi e niso

bili obrnjeni: Obrnite rezalne nozZe obrnite
za 180° in jih z naostreno stranjo proti
napravi znova polozite na leziS¢e nozev

ter znova z roko privijte pritrdilne vijake.

Motnja

Naprava se ne zazene.

Naprava obtici in se zagoz-
di. Kolesa se $e naprej ob-
racajo.

Naprava kosi ob napaénem
Gasu.

Vzrok

Akumulatorska baterija je
prazna.

Tipala trka se ne sprozijo.

Trava je previsoka.

Naprava nasede na neravni-
no na travni povrsini.

Ura naprave je napacno nas-
tavljena.

Nastavitev trajanja kosnje je
napacna.

Naprava izgubi ¢asovne na-
stavitve.

EH NAPOTEK Pri motnjah, ki niso navedene v
tej tabeli ali ki jih ne morete sami odpraviti, se
obrnite na naSo servisno sluzbo.

Ukrep

Napolnite napravo na osnovni postaji.

Obiscite servisno delavnico AL-KO.

B Povecajte viSino reza, nato jo posto-
poma zniZujte do Zelene viSine.
B Na kratko pokosite travo s kosilnico.

Odstranite neravnine.

Nastavite uro.

Nastavite ¢ase kosnje.

Akumulatorska baterija je okvarjena.
Obiscite servisno delavnico AL-KO.
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Pomo¢ pri motnjah

Motnja

Motor se med koSenjem
ustavi.

Rezultat ko$nje je neena-
komeren.

Cas uporabe akumulator-
ske baterije je znatno kraj-
Si.

Naprava se trese ali je
preglasna.

Akumulatorske baterije ni
mogoce napolniti oz. nape-
tost akumulatorske baterije
je prenizka

Vzrok

Motor je preobremenjen.

Akumulatorska baterija je
prazna.

Rezalni nozi so topi.

Cas kosnje je prekratek.
Obmocje kosnje je preveliko.

Visina reza je na prenizki
stopniji.

Rezalni nozi so topi.

ViSina reza je na prenizki
stopniji.

Trava je previsoka ali prevla-
Zna.

Necisto€e na rezalnih nozih
ali v pogonu rezalnih nozev

®  Polnilni kontakti osnovne
postaje so umazani.

®  Kontaktne povrsine na-
prave so umazane.

Osnovna postaja nima elek-
tricnega toka.

Naprava ne doseze polnilnih
kontaktov.

Cas polnjenja akumulatorske
baterije se je iztekel.

Polnilna elektronika je okvar-
jena.

10.2 Kode napak in odpravljanje napak

H NAPOTEK Pri motnjah, ki niso navedene v
tej tabeli ali ki jih ne morete sami odpraviti, se
obrnite na naso servisno sluzbo.

Ukrep

Izklopite napravo, postavite jo na ravno
podlago ali nizko travo in znova zazeni-
te.

Napolnite akumulatorsko baterijo.

Naostrite ali po potrebi zamenjajte rezal-
ne noze.

Programirajte daljSi ¢as koSnje.
Zmanj$ajte obmocje kodnje.

Povecaijte viSino reza, nato jo postopo-
ma znizujte do Zelene viSine.

Naostrite ali po potrebi zamenjajte rezal-
ne noze.

Povecaijte viSino reza, nato jo postopo-
ma znizujte do Zelene viSine.
Pocakajte, da se trava posusi.
Nastavite vecjo visino reza.
Ocistite rezalni disk.
Obiscite servisno delavnico AL-KO.

Ocistite polnilne kontakte in kontaktne
povrsine.

Prikljucite osnovno postajo na elektricno
napajanje.

m  Postavite napravo na osnovno po-
stajo in preverite, ali se polnilni kon-
takti prilegajo.

®m  Obiscite servisno delavnico AL-KO.

Obiscite servisno delavnico AL-KO.

Obiscite servisno delavnico AL-KO.

154

Robolinho



Pomo¢ pri motnjah

Koda napake Vzrok Ukrep

CNOO1l: Tilt sensor Tipalo nagiba se je sproZilo:  Postavite napravo na ravno povrsino in
®  Maks. nagib je presezen  Ppotrdite napako.
= Naprava je obrabljena
®  Pobodje je prestrmo

CN002: Lift sensor Tipalo dviga se je sprozilo: Odstranite oviro.
®  Ohi$je elektronike se je
zaradi dviga ali ovire za-
sukalo navzgor.

CNO0O05: Bumper defle- Naprava je naletela naoviro ® Napravo postavite na prosto, zame-
cted in se ne more sprostiti (npr. jeno travno povrsino.
trk v blizini osnovne postaje). m  Popravite lego omejevalnega kabla.

CNOO7: No Toop si- ®  Nisignala zanke ®  Preverite LED-indikatorje na osnov-
gnal ®  Omejevalni kabel je ni postaji.
okvarjen. B Preverite napajanje osnovne posta-
®  Signal zanke je presibak. je. Izkljucite in vkljucite napajalnik.

B Preverite, da omejevalni kabel ni
poskodovan. Popravite poSkodovan

kabel.
CNOO8: Loop signal ®  Signal zanke je preSibak ® Preverite LED-indikatorje na osnov-
weak = Omejevalni kabel je za- ni postaji.
kopan pregloboko B Preverite napajanje osnovne posta-

je. 1zkljucite in vkljucite napajalnik.
®  Dvignite omejevalni kabel na predpi-
sano visino, po potrebi neposredno

na travo.
CN010: Bad position ® Napravajeizvenzame- ® Napravo postavite na prosto, zame-
jene travne povrsine. jeno travno povrsino.
®  Omejevalni kabel je ®  Popravite lego omejevalnega kabla
prekrizan. ob krivinah in ovirah. Odpravite kri-
Zanje kabla.
CNO11l: Escaped Naprava je izven zamejene Popravite lego omejevalnega kabla ob
robot travne povrsine. krivinah in ovirah.
CN012: cal: no Toop Napaka med kalibriranjem: ®  Preverite LED-indikatorje na osnov-
CNO15: cal: outside ® Naprava ne najde omeje- ni postaji.
valnega kabla. ®  Preverite napajanje osnovne posta-

je. Izkljugite in vkljucite napajalnik.

®  Napravo postavite v predpisani po-
lozaj za kalibriranje in jo natan¢no
poravnajte pravokotno. Napravi mo-
ra biti omogoceno, da zapelje ¢ez
omejevalni kabel.
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Pomo¢ pri motnjah

Koda napake

CN017: cal: signal
weak

CN018: cal: collisi-
on

CNO38: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating

CN110: Blade motor
over heating

Vzrok

Napaka med kalibriranjem:
®  Signal zanke je presibak
= Ni signala zanke

B Omejevalni kabel je
okvarjen.

Napaka med kalibriranjem:
®  Naprava je trcila ob oviro.

Akumulatorska baterija je
prazna:

Zanka omejevalnega kabla je
predolga, otokov je prevec.

Pri polnjenju ni kontakta s
polnilnimi kontakti

Qvire v blizini osnovne po-
staje

Naprava je obticala.

Naprava ne najde osnovne
postaje.

Akumulatorska baterija je ob-
rabljena.

Polnilna elektronika je okvar-
jena.

Samodejno odpravljanje na-
pak ni mogoce

B Akumulatorska baterija je
pregreta (vec¢ kot 60 °C).
Praznjenje ni mozno.

®  Zasilni izklop prek nad-
zorne elektronike

Kosilni motor je pregret (ve¢
kot 80 °C).

Ukrep

®  Napravo postavite v predpisani po-
lozaj za kalibriranje in jo natan¢no
poravnajte pravokotno.

®  Preverite napajanje osnovne posta-
je. Izkljucite in vkljucite napajalnik.

®  Preverite, da omejevalni kabel ni
poskodovan.

Odstranite oviro.

Popravite lego omejevalnega kabla.

Odistite polnilne kontakte.

Postavite napravo na osnovno po-
stajo in preverite, ali se polnilni kon-
takti prilegajo.

®  Pri servisu proizvajalca preverite
kontakte in jih obnovite.

Odstranite ovire.

Napravo postavite na prosto, zamejeno
travno povrsino.

®  Preverite, da omejevalni kabel ni
poskodovan.

®  Na servisu proizvajalca izmerite
omejevalni kabel.

Na servisu proizvajalca zamenjajte aku-
mulatorsko baterijo.

Na servisu proizvajalca preverite polnil-

no elektroniko.
Roéno potrdite sporocilo o napaki.
Ce se tezava ponovi: Na servisu
proizvajalca preverite napravo.

®  Napravo izklopite in poc¢akajte, da
se akumulatorska baterija ohladi.

B Naprave ne odlozZite na osnovno po-
stajo.

®  Napravo izklopite in poCakajte, da
se ohladi.

= Ce se tezava ponovi: Na servisu
proizvajalca preverite napravo.
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Transport

Koda napake

CN119: R-Bumper de-
flected

CN120: L-Bumper de-
flected

CN128: Recov Im-
possible

Vzrok

Naprava je naletela na oviro
in se ne more sprostiti.

Naprava je naletela na oviro
in se ne more sprostiti.

Naprava je izven zamejene

Ukrep

Odstranite oviro.

Odstranite oviro.

travne povrsine.

CN129: Blocked wL
ran.

CN130: Blocked WR
ran.

Opis drugih kod napak najdete na spletni strani
AL-KO.

11 TRANSPORT
Pri transportiranju naprave naredite naslednje:

1. Stipko ali tipko za zaustavitev zaustavite
napravo.

2. Stipko izklopite napravo.
3. Z obema rokama primite ohiSje in dvignite
napravo:

®  Ne dotikajte se rezalnih nozev.

®  Rezalni nozi morajo biti vedno obrnjeni
stran od telesa.

12 SHRANJEVANJE

12.1 Skladiscenje robotske kosilnice

Napravo shranite prek zime, oz. kadar predvido-
ma ve¢ kot 30 dni ne bo delovala.

1. Popolnoma napolnite akumulatorsko baterijo
(glejte Poglavje 5.1 "Napolnite akumulatorsko
baterijo (12)", stran 147).

2. Temeljito oCistite napravo (glejte Poglavje 9.1
"Ciscenje", stran 152).

3. Napravo shranite:
®  stoje€o na vseh kolesih;

B nasuhem mestu, ki ga je mogoce zakle-
niti in kjer ni nevarnosti zmrzali;

B jzven dosega otrok.

12.2 Skladiscenje polnilnega stebricka (12)

Polnilni stebri¢ek shranite prek zime, oz. kadar
predvidoma vec¢ kot 30 dni ne bo deloval.

Levi kolesni motor je bloki-

Desni kolesni motor je bloki-

®  Napravo postavite na prosto, zame-
jeno travno povrsino.

B Popravite lego omejevalnega kabla.
Odstranite blokado.

Odstranite blokado.

1. Odklopite napajalnik iz omrezja in z osnovne
postaje.

2. Demontaza polnilnega stebricka:

®  QOdvijte oba vijaka polnilnega stebri¢-
ka (12/5).

®  Sprostite polnilni stebriCek tako, da pre-
kucnete osnovno postajo.

®m  Odklopite vtice kablov z osnovne postaje
in polnilnega stebricka.

B Zaprite odprtino vticnice (12/6) s priloze-
nim zimskim pokrovom (12/7) (glejte teh-
niéne podatke).

3. Polnilni stebriCek shranite:

B na suhem mestu, ki ga je mogoce zakle-
niti in kjer ni nevarnosti zmrzali;

B jzven dosega otrok.

12.3 Shranjevanje omejevalnega kabla cez
zimo

Omejevalni kabel lahko ostane v tleh in ga ni tre-

ba odstraniti.

13 ODSTRANJEVANJE

Napotki k Uredbi o odpadni elektri¢ni in
elektronski opremi

NG

Stara elektricna in elektronska oprema
ne sodi med gospodinjske odpadke,
temvec jo je treba odstraniti loceno!

®  Stare baterije ali akumulatorje, ki niso fiksno
vgrajeni v staro napravo, je treba pred oddajo
odstraniti iz naprave! Njihovo odstranjevanje
urejajo predpisi za baterije.
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Servisna sluzba/servis

®  Lastniki oz. uporabniki elektri¢nih in elektron-
skih naprav jih morajo po uporabi skladno z
zakonom vrniti.

®  Konc¢ni uporabnik nosi odgovornost za izbris
osebnih podatkov s stare naprave za odstra-
nitev!

Simbol prekrizanega zabojnika za odpadke po-
meni, da se odpadne elektri¢ne in elektronske

opreme ne sme odvreci med gospodinjske od-
padke.

Odpadno elektricno in elektronsko opremo lahko
brezplacno oddate na naslednjih mestih:

B javna komunalna oz. zbirna mesta (npr. ko-
munalni objekti);

®  prodajna mesta elektri¢nih naprav (fizi€na in
spletna), kjer so prodajalci obvezani sprejeti
vracila oziroma kjer to storitev prostovoljno
ponujajo.
Te izjave veljajo samo za naprave, ki so name-
S€ene in kupljene v Evropski uniji in za katere ve-
lja evropska Direktiva 2012/19/EU. V drzavah iz-
ven Evropske unije lahko veljajo druga¢na doloci-
la za odstranjevanje stare elektricne in elektron-
ske opreme.

Napotki k Uredbi o ravnanju z baterijami in
akumulatorji ter odpadnimi baterijami in
akumulatorji

)@
. Za varno odstranitev baterij ali akumulatorjev
iz elektriénih naprav in za informacije o njiho-
vi vrsti 0z. kemi¢nem sistemu upostevajte na-

daljnje podatke v navodilih za uporabo in
montazo.

®  Lastniki oz. uporabniki baterij in akumulator-
jev jih morajo po uporabi skladno z zakonom
vmiti. Vracilo je omejeno na oddajo koli€in,
obicajnih za gospodinjstva.

Stare baterije lahko vsebujejo Skodljive snovi ali

tezke kovine, ki lahko $kodujejo okolju in zdravju.

Uporaba starih baterij in v njih vsebovanih virov

prispeva k zasciti teh pomembnih dobrin.

Simbol prekrizanega zabojnika za odpadke po-

meni, da se baterij in akumulatorjev ne sme

odvreci med gospodinjske odpadke.

Stare baterije in stari akumulatorji ne
sodijo med gospodinjske odpadke,
temvec jih je treba odstraniti lo¢eno!

Ce so pod zabojnikom za smeti tudi oznake Hg,
Cd ali Pb, velja naslednje:
B Hg: Baterija vsebuje vec kot 0,0005 % zivega
srebra
®  (Cd: Baterija vsebuje ve¢ kot 0,002 % kadmija
®  Pb: Baterija vsebuje ve¢ kot 0,004 % svinca
Akumulatorje in baterije lahko brezplacno oddate
na naslednjih mestih:
B javna komunalna oz. zbirna mesta (npr. ko-
munalni objekti);
prodajna mesta baterij in akumulatorjev;

zbirna mesta skupnega zbirnega sistema za
stare baterije za naprave;
B zbirna mesta proizvajalca (e ni ¢lan skupne-
ga zbirnega sistema).
Te izjave veljajo samo za akumulatorje in bateri-
je, ki so kupljene v Evropski uniji in za katere ve-
lja evropska Direktiva 2006/66/ES. V drzavah iz-
ven Evropske unije lahko veljajo druga¢na dologi-
la za odstranjevanje akumulatorjev in baterij.

Napotki glede embalaze

Embalazni materiali so primerni za recikli-
& ranje. EmbalaZo odstranite v skladu z oko-
lijevarstvenimi predpisi.

Pred odstranjevanjem naprave demontirajte

akumulatorsko baterijo (16)

Vgrajeno akumulatorsko baterijo je treba pred

odstranjevanjem naprave demontirati in odstraniti

v skladu z okoljevarstvenimi predpisi.

1. Odvijte in izvlecite vijake (16/1).

2. Snemite pokrov predala za akumulatorsko
baterijo (16/2).

3. Odklopite in snemite akumulatorsko baterijo
(16/3).

4. Znova namestite pokrov in znova privijte vija-
ke.

14 SERVISNA SLUZBA/SERVIS

V primeru vpra$anj glede garancije, popravil ali
nadomestnih delov se obrnite na najblizjo ser-
visno delavnico AL-KO. Najdete jo na naslednjem
naslovu:

www.al-ko.com/service-contacts
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Garancija

15 GARANCIJA

Morebitne napake materiala ali proizvodne napake na napravi bomo znotraj zakonskega obdobja ve-
ljavnosti, ki velja za garancijske zahtevke, po nasi izbiri opravili s popravilom ali nadomestilom. Obdob-
je veljavnosti garancije je odvisno od veljavne zakonodaje v drzavi, v kateri je bila naprava kupljena.

Na$a garancija velja samo, Ce: Garancija preneha veljati, Ce:

B so ta navodila za uporabo upostevana, ® s bili izvedeni samovoljni poskusi popravila,
® e bila naprava strokovno uporabljena, B 50 bile izvedene samovoljne tehnine spre-
B so bili uporabljeni originalni nadomestni deli. membe,

B naprava ni bila uporabljena v skladu z name-
nom uporabe.

Garancija ne velja za:
®  poskodbe laka, ki so posledica normalne uporabe,
B obrabne dele, ki so na kartici nadomestnih delov oznaceni z okvirjem | xxxxxx (X) |.

Garancija za¢ne veljati, ko napravo kupi prvi kon¢ni uporabnik. Velja datum na racunu. S to izjavo in
originalnim potrdilom o nakupu se obrnite na vaSega prodajalca ali na najblizjo pooblaséeno servisno
sluzbo. Ta izjava ne vpliva na zakonske garancijske zahtevke, ki jih ima kupec do prodajalca.
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1 INFORMACIJE O UPUTAMA ZA
UPORABU

®  Kod njemacke verzije radi se o originalnim
uputama za uporabu. Sve ostale jezicne ver-
zije prijevodi su originalnih uputa za uporabu.

®  Ove Upute za uporabu drzite na lako dostu-
pnom mjestu kako bi vam bile pri ruci kada
vam zatrebaju informacije o uredaju.

®  Uredaj prosljedujte drugim osobama samo s
ovim Uputama za uporabu.

®  Proditajte i slijedite sigurnosne napomene i
upozorenja iz ovih Uputa za uporabu.

1.1 Simboli na naslovnoj stranici

Simbol

&

Znacenje

Prije prvog koristenja obavezno pa-
Zljivo procitajte ove Upute za upora-
bu. To je preduvjet sigurnog rada i
rukovanja bez smetniji.

Upute za uporabu

Simbol

Oprezno rukuijte litij-ionskim puniji-
; vim baterijama! Posebice napome-
Ll ne o transportu, skladistenju i zbri-

njavanju koje se navode u ovim
Uputama ua uporabu!

Znacenje

1.2 Objasnjenja oznaka i signalnih rijeci

/\ OPASNOST! Pokazuje neposrednu opa-
snost koja — ako se ne izbjegne — uzrokuje smrt
ili teSku ozljedu.

/\ UPOZORENJE! Pokazuje potencijalnu opa-
snost koja bi — ako se ne izbjegne — mogla uzro-
kovati smrt ili teSku ozljedu.

/\ OPREZ! Pokazuje potencijalnu opasnost
koja bi — ako se ne izbjegne — mogla uzrokovati
manju ili umjerenu ozljedu.

POZOR! Pokazuje situaciju koja bi — ako se ne
izbjegne — mogla uzrokovati materijalnu Stetu.

EHI NAPOMENA Posebne napomene za bolju
razumljivost i rukovanje.

2 OPIS PROIZVODA

Ova dokumentacija opisuje automatsku, akumu-
latorsku robotsku kosilicu koja se samostalno
kre¢e po travnjaku. Visina reza moze se mijenjati.

21 Opseg isporuke (01)

U opseg isporuke spadaju ovdje navedene stav-
ke. Provjerite jesu li sadrzani svi navedeni ele-
menti:

Br. Dio

1 Robotska kosilica
Kratke upute
Upute za uporabu
Cavlici *

Strujni adapter

o g b~ wWwN

Bazna stanica s navojnim ¢avlima
(5 kom.)

7  Kabel za ograni¢avanje *
8  Zimski pokrov *

* ovisno o modelu (vidi tehnicke podatke)
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Opis proizvoda

2.2 Robotska kosilica (02)

Br.

1

N

12

Dio
Upravljacko polje na zaslonu (unutarnje)

Tipka STOP (odmah zaustavlja uredaj i
rezaC u roku od 2 s)

Kontakti za punjenje
Promjena visine (unutra)
Predniji kotacic¢i (upravljivi)
Plo¢a za ko$nju

Pogonski kotaé

Disk s nozevima

Pri€vrsni vijak

Noz za uklanjanje

Noz za rezanje

Otvor akumulatora

2.3 Simboli na uredaju

Simbol

Znacenje

Trece osobe udaljite iz podrucja

opasnosti!

Poseban oprez pri rukovanju!

Ruke i noge drzite podalje od re-
znog mehanizmal!

Odrzavaijte sigurnosni razmak!

Prije pokretanja procitajte upute za
uporabu!

A | Zapokretanje uredaja unesite PIN!

Nemojte se voziti na uredaju!

2.4 Kontrolna plo¢a (03)

Br.

1

Dio

(tipka Pocetno): Prekinite pogon
kos$nje i uredaj ¢e se vratiti na baznu
stanicu. Sljede¢eg dana ponovno se au-
tomatski pokre¢e u namjesteno vrijeme
kosnje.

Senzor kiSe: Registrira pada li kisa (vidi
Poglavije 7.4 "PodeSavanje senzora za
kisu (Robolinho 450 W/700/1200/2000)",
stranica 173).

Zaslon: Pokazuje aktualno radno stanje
uredaja, naziv odabranog izbornika, nje-
gove stavke izbornika i funkcije koje tre-
ba odabrati (vidi Poglavije 2.5 "Zaslon",

stranica 163).

@ E] (tipke sa strelicom): Odaberite
stavke izbornika, povecajte i smanjite
broj¢ane vrijednosti te birajte Zeljene po-
stavke.

(tipka Pokreni/zaustavi): Ruéno po-
krenite pogon ko$nje te ga odmah po-

novno pokrenite nakon pritiskanja .
‘B E]' (funkcijske tipke): Pokrenite

funkciju koja je upravo prikazana iznad
tipke na zaslonu.

(tipka Ukljucivanje/iskljucivanje):

@ (tipka izbornika): Otvorite glavni iz-
bornik.
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Opis proizvoda

2.5 Zaslon
4 ;
—
Main Menu
* Settings
Information
Back Confirm

@ ® @

Br.

Pokazivaé

Naziv odabranog izbornika (ovdje: Main
Menu)

Stavke izbornika u izborniku: Uvijek su
prikazane samo dvije stavke izbornika
(ovdje: settings i Information).
Pomodu @ i @ mogu se prikazati do-
datne stavke izbornika.

Funkcije odabrane stavke izbornika (ov-
dje: Settings). Pomoc¢u ‘E] i E]'
mogu se otvoriti funkcije.

Zvjezdica za oznacavanje prikazane
stavke izbornika (ovdje: Settings)

495439 _f
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Opis proizvoda

2.6 Struktura izbornika

Main Menu Programs

Settings

Informa-
tion

* Robolinho 700/1200/2000

weekly Program vidi Poglavije 7.5 "Namjestanje programa ko$nje",
stranica 173

Entry Point vidi Poglavije 7.5.2 "Namje$tanje pocetnih toGaka",
stranica 173

Program Info vidi Poglavije 8 "Prikaz informacija", stranica 175
Time vidi Poglavije 5.2 "Odabir osnovnih postavki", stranica 171
Date vidi Poglavije 5.2 "Odabir osnovnih postavki", stranica 171
Language vidi Poglavije 5.2 "Odabir osnovnih postavki”, stranica 171
PIN-Code vidi Poglavije 5.2 "Odabir osnovnih postavki", stranica 171

Key clicks vidi Poglavije 7.2 "Aktivacija/deaktivacija zvukova tipki",
stranica 172

EcoMode vidi Poglavije 7.3 "Aktiviranje / deaktiviranje ekolo$kog naci-
na rada (Robolinho 700/1200/2000)", stranica 173 *

Rain sensorvidi Poglavije 7.4 "Podesavanje senzora za kisu (Robo-
linho 450 W/700/1200/2000)", stranica 173 *

After rain delay vidi Poglavije 7.4 "Podesavanje senzora za kisu
(Robolinho 450 W/700/1200/2000)", stranica 173*

Rain sensitive vidi Poglavlje 7.4 "Podesavanje senzora za kisu
(Robolinho 450 W/700/1200/2000)", stranica 173*

iNTOUCH vidi Poglavije 7.6 "inTOUCH (Robolinho modeli "W")", stra-
nica 174

Margin mowing vidi Poglavije 7.7 "Rubna ko$nja kod ru¢nog pokre-
tanja", stranica 174

Sub zone active/disabled vidi Poglavije 7.8 "Namjestanje ko-
Senja sporednih povrsina”, stranica 175

Display contrast vidi Poglavije 7.9 "Namjestanje kontrasta zaslo-
na", stranica 175

Safety settings vidi Poglavije 7.10 "Zastita namjestanja", strani-
ca 175

Reset calibration vidi Poglavije 7.11 "Ponovna kalibracija", stra-
nica 175

Factory reset vidi Poglavije 7.12 "Vratite na tvornicke postavke",
stranica 175

Blades service vidi Poglavije 8 "Prikaz informacija", stranica 175
Hardware vidi Poglavije 8 "Prikaz informacija", stranica 175
Software vidi Poglavije 8 "Prikaz informacija", stranica 175
Program Info vidi Poglavije 8 "Prikaz informacija", stranica 175

Failures vidi Poglavije 8 "Prikaz informacija", stranica 175
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Opis proizvoda

2.7 Bazna stanica (04)

Br. Dio

1 Podna ploc¢a

2  LED lampica prikaza statusa

3  Kontakt punjenja

4 *

Tipka za pocetnu stranicu ()
Stup za punjenje
Prostor za kabel

Udubina kotaca

o N o O

Provrt vij¢anih ¢avala (9)
9  Vijéani cavli
* ovisno o modelu (vidi tehni¢ke podatke)

2.8 Akumulator
Korisnik moze promijeniti akumulator.

H NAPOMENA Akumulator potpuno napunite
prije prve uporabe. Akumulator se moze puniti u
bilo kojem stanju napunjenosti. Prekidanje punje-
nja ne Steti akumulatoru. Akumulator se moze
puniti samo kada je uredaj ukljucen.

B Akumulator je djelomi¢no napunjen kod isporu-
ke. U normalnom pogonu redovito se puni aku-
mulator. Uredaj se pomi€e u baznu stanicu.

B |ntegrirana nadzorna elektronika automatski
prekida punjenje kada se dostigne 100 % ra-
zine punjenja.

B Punjenje funkcionira samo kod besprijekor-
nog kontakta kontakata punjenja bazne stani-
ce s kontaktnim povrSinama uredaja.

®  Kod temperatura preko 45 °C ugradena zastit-
na sklopka sprjeCava punjenje akumulatora.
Tako se sprjeCava uniStavanje akumulatora.

®  Ako se znatno skrati vrijeme rada akumulato-
ra unato¢ potpunom punjenju akumulatora,
treba zamijeniti sami akumulator.

®  Ako se starenjem ili predugim skladistenjem
akumulator isprazni do razine ispod praga
koji je odredio proizvodac, vise se ne¢e moci
napuniti. Pobrinite se da akumulator i nadzor-
nu elektroniku provjeri i po potrebi zamijeni
specijalizirani trgovac, tehnicar ili servisni
partner tvrtke AL-KO.

B Na zaslonu se prikazuje status akumulatora.
Provjerite stanje akumulatora nakon cca
3 mjeseca skladistenja. Pritom ukljucite uredaj
i isCitajte stanje akumulatora. Ako je akumula-

tor napunjen jo§ samo cca 30 % ili manje, sta-
vite uredaj u baznu stanicu i ukljucite da bi se
akumulator napunio. Ako se radi skladistenja
stup za punjenje skine s bazne stanice (vidi
Poglavije 12.2 "Skladistenje stupa za punjenje
(12)", stranica 181), najprije je ponovno monti-
rajte obrnutim redom i zatim ponovno prikljuci-
te baznu stanicu na elektriénu mrezu.

®  Ako elektrolit izade iz ladice akumulatora: Po-
brinite se da ovlasteni serviser tvrtke AL-KO
popravi uredaj!

®  Ako je akumulator demontiran iz uredaja: Ka-
da odi ili ruke dodu u kontakt s iscurjelim
elektrolitom, odmah ih operite vodom. Od-
mah posjetite lijecnika!

2.9 Opis funkcija

Kretanje na travnjaku

Uredaj se krece slobodno unutar podrucja kosnje
koje je ograni¢eno kabelom za ograni¢avanje.
Usmijeravanje uredaja obavljaju senzori koji pre-
poznaju elektromagnetsko polje kabela za ogra-
ni¢avanje.

Ako uredaj udari u prepreku, zaustavit ¢e se i na-
staviti kretati u nekom drugom smjeru. Ako uredaj
dospije u situaciju u kojoj nije mogu¢ njegov rad,
to ¢e biti prikazano porukom na zaslonu.
Robolinho 450 W/700/1200/200: Ako uredaj pre-
pozna vlagu kad je uklju¢en senzor za kisu, auto-
matski se vraca u baznu stanicu.

Pogon za kos$nju i pogon za punjenje

Faze koSenja stalno se izmjenjuju s fazama pu-
njenja. Ako se pri koSenju smanjilo punjenje aku-
mulatora do odredene vrijednosti (prikaz: 0 %),
uredaj ¢e se vratiti na baznu stanicu duz kabela
za ogranicavanje.

Programi koS$nje unaprijed su postavljeni i mogu
se prilagoditi na uredaju ili u aplikaciji.

Kod svakog pokretanja motora za ko$nju mijenja
se njihov smjer okretanja, ¢ime se udvostrucuje
trajnost rezaca.

2.10 WLAN radio modul i aplikacija AL-KO
inTOUCH (Robolinho 450/500
W/800/1150/700/1200/2000)

Robotska kosilica je opremljena WLAN radio mo-

dulom. To omogucuje prakti¢no upravljanje, po-

de8avanje i nadzor putem aplikacije s mobilnog
uredaja (pametni telefon, tablet).

I NAPOMENA Mobilni uredaj koji se upotre-
bljava mora imati internetsku vezu kako bi se mo-
gla upotrebljavati aplikacija inTOUCH.
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Sigurnost

H NAPOMENA Kako bi se softver robotske ko-
silice uvijek bio azuriran na najnoviju verziju, ona
mora biti povezana s internetom putem WLAN
mreze. Aplikacija AL-KO inTOUCH informira vas
kad su dostupna aZuriranja za robotsku kosilicu.
Ona se automatski preuzimaju.

Aplikacija AL-KO inTOUCH

Aplikacija AL-KO inTOUCH je za uredaje sa su-
stavom Android dostupna u Google Play trgovini,
a za uredaje sa sustavom iOS u Apple App Sto-
reu:

Er g

Google Play

R o
Skenirajte ovaj QR kod kako biste saznali kako
na pametni telefon instalirati aplikaciju AL-KO in-
TOUCH i dobiti dodatne informacije o svom ure-
daju. Takoder ga mozete upotrijebiti za poveziva-
nje pametno spojenog uredaja s internetom.
Nakon instalacije aplikacije najprije se morate pri-
javiti.

Kod prvog pokretanja aplikacije automatski se
prikazuju kratke upute za instalaciju. Slijedite
upute za instaliranje robotske kosilice u vrtu, a
zatim one za povezivanje s aplikacijom AL-KO in-
TOUCH.

I NAPOMENA Robotska kosilica se spaja is-

klju¢ivo s 2,4 GHz WLAN.

5 GHz WLAN-mreze nisu podrzane.

Kako biste je povezali s aplikacijom AL-KO inTO-

UCH, robotska kosilica i pametni telefon moraju

biti u dosegu usmjernika s dovoljnom snagom si-

gnala (preporuka: min. 50 %).

1. Pokrenite aplikaciju AL-KO in TOUCH.

2. Stvorite korisni¢ki raéun pomoc¢u ,REGISTRI-
RANJE". Unesite korisnic¢ko ime i lozinku.

3. Prijavite se pomoc¢u prethodno stvorenog ko-
risnickog racuna.

4. Pokrenite pomoénik za povezivanje putem
znacajke ,UREDAJI" i ,NOVI UREDAJ".

5. Slijedite ostale upute.

H NAPOMENA Ako se robotska kosilica kre¢e
u podrucju vrta s loSom ili nikakvom WLAN ve-
zom, postavke aplikacije AL-KO inTOUCH izvode
se samo kad se robotska kosilica vrati u podrucje
s dobrim signalom. Ako snaga lokalnog WLAN-a
usmjernika ne pokriva cijeli vrt, njegov se raspon
moze prosiriti komercijalno dostupnim repetito-
rom.

Prodavac s instaliranom aplikacijom AL-KO inTO-
UCH moze vam pomoc¢i pri popravku smetniji
funkcija. Robotska kosilica mora se aktivirati za
trgovca putem aplikacije AL-KO inTOUCH.

Osim daljinskog pristupa integriranim robotskim
kosilicama, aplikacija AL-KO inTOUCH nudi i do-
datne funkcije kao $to su npr. registracija proizvo-
da, savjeti za vrtlarstvo, savjetnik za biljke ili brze
obavijesti u slucaju kvara.

3 SIGURNOST

3.1 Namjenska uporaba

Ovaj je uredaj namijenjen za primjenu u privat-
nom podrucju. Svaka druga uporaba i nedozvo-
liene pregradnje ili ugradnje smatrat ce se po-
greSnom primjenom i bit ¢e temelj za ukidanje
jamstva, kao i za gubitak sukladnosti i odbaciva-
nje svake odgovornosti proizvodaca u odnosu na
Stete za korisnika ili tre¢ih strana.

Granice primjene uredaja: vidi tehniCke podatke.

3.2 Mogucéa nepravilna uporaba

Ovaj uredaj nije namijenjen uporabi na javnim po-
vr§inama, parkovima, sportskim terenima, u po-
ljoprivredi i Sumarstvu.

3.3 Sigurnosni i zastitni uredaji

/\ UPOZORENJE! Opasnost od ozljeda. Ne-
ispravne i deaktivirane sigurnosne i zastitne na-
prave mogu izazvati teSke ozljede.

B Pobrinite se za popravak sigurnosnih i zastit-

nih naprava.

®  Nikada ne iskljuCujte sigurnosne i zastitne
naprave.

3.3.1 Unos PIN-ai PUK-a

Uredaj se moze pokrenuti samo unosom PIN-a
(Osobni identifikacijski broj). Time se onemogu-
¢uje uklju€ivanje preko neovlastene osobe. Tvor-
nicka postavka PIN-a je 0000. PIN se moze mi-
jenjati, vidi Poglavije 5.2 "Odabir osnovnih po-
stavki", stranica 171.

Ako se PIN 3 puta pogre$no unese, potreban je
unos PUK-a (osobna Sifra za otklju¢avanje). Ako
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se takoder pogre$no unese, treba ¢ekati 24 sata

do sljedeéeg unosa.

B PIN i PUK Cuvajte na mjestu kojem ne mogu
pristupiti neovlastene osobe.

3.3.2 Senzori

Uredaj je opremljen viSestrukim sigurnosnim sen-
zorima. Nece se ponovno pokrenuti nakon isklju-
¢ivanja preko sigurnosnog senzora. Poruka gres-
ke prikazana je na zaslonu i mora se potvrditi.
Treba ukloniti razlog aktivacije senzora.

Senzor podizanja

Ako se uredaj tijekom rada podigne na kucistu,
iskljucit ce se pogon voznje i zaustavit ¢e se re-
zadi.

Senzori sudaranja za prepoznavanje prepreka
Uredaj je opremljen senzorima, koji u kontaktu s
preprekama omogucavaju promjenu smjera vo-
Znje. Kod sudaranja s preprekom gornji dio kuci-
Sta lagano se pomice i aktivira se senzor sudara-
nja.

Senzor nagiba u smjeru voznje/boéno

Ako se u smjeru voznje dode na uspon ili padinu

ili bo€nu kosinu vecu od podeSene za model, ure-
daj se okre¢e odnosno mijenja svoj smjer voznje.

Senzor kise

Uredaj je, ovisno o modelu, opremljen senzorom
za kiSu koji, kada se aktivira, prekida postupak
koSenja kada pada kiSa i osigurava vracanje ure-
daja u baznu stanicu (vidi tehnicke podatke).

I NAPOMENA Uredaj se moZe pouzdano po-
goniti u neposrednoj blizini drugih robotskih kosi-
lica. Signal koristen u kabelu za ograni¢avanje
odgovara standardu EGMF (Udruzenje europskih
proizvodaca vrtnih uredaja) u vezi s elektroma-
gnetskim emisijama.

Senzor smrzavanja

Uredaj je opremljen senzorom smrzavanja koji pri
niskim temperaturama Salje poruku uredaju ili
prosljeduje poruku aplikaciji AL-KO inTOUCH (vi-
djeti Tehnicki podaci). MozZe se podesiti tempera-
tura za aktiviranje poruke.

3.4 Sigurnosne napomene

3.41 Korisnik
®  Miadiispod 16 godina, osobe ogranicenih tje-
lesnih, osjetilnih ili duSevnih sposobnosti, o-

sobe koje nemaju dovoljno iskustva i znanja
te osobe koje nisu upoznate s uputama za
uporabu ne smiju koristiti uredaj. Uzmite u
obzir postojec¢e nacionalne sigurnosne propi-
se koji odreduju minimalnu dob korisnika.

®  Uredaj ne koristite pod utjecajem alkohola,
droga ili lijekova.
3.4.2 Osobna zastitna oprema
m  Kako bi se izbjegle ozljede, nosite propisanu
odjecu i zastitnu opremu.
®m  Osobna zastitna oprema obuhvaca sljedece:
dugacke hlace i ¢vrstu obucu.
kod odrzavanja i njege: zastitne rukavice.

3.43 Sigurnost osoba i zZivotinja

®  Kod javno dostupnih podrucja oko podrucja
koSenja treba staviti upozorenja sljedeceg
sadrzaja:

/\ POZOR! Automatska kosilica u pogonu!
Ne priblizavati se uredaju! Nadzirite djecu!

®  Tijekom pogona provjerite nalaze li se djeca
ili drugi ljudi blizu uredaja i igraju li se djeca

uredajem.

®  Zabranjeno je sjedanje na uredaju i zahvacéa-
nje rezaca!l

®  Tijelo i odjecu drzite dalje od reznog meha-
nizma.

3.4.4 Sigurnost uredaja
®  Prije radova se pobrinite za to da se u rad-
nom podrucju uredaja ne nalaze nikakvi
predmeti (npr. granje, staklo, metal i komadi
odjece, kamenje, vrtni namjestaj, vrtni pribor i
igracke). Oni mogu ostetiti reza¢ uredaja ili
uredaj moze oStetiti njih.
®  Uredaj koristite samo u sljede¢im uvjetima:
Uredaj nije zaprljan.
Uredaj nije ostecen niti istroSen.
Funkcioniraju svi upravljacki elementi.
Bazna stanica i mrezni ispravljac¢ te njiho-
vi elektri¢ni dovodni kabeli su neoSteceni
i ispravni.
®m  Neispravne dijelove uvijek zamijenite original-
nim zamjenskim dijelovima proizvodaca.
Osteceni uredaj odnesite na popravak.
Korisnik uredaja odgovoran je za nezgode s
uredajem i ozljede drugih osoba ili o$tecenja
imovine.

495439 _f

167



Montaza

3.4.5 Elektricna sigurnost

®  Uredaj nikada nemojte Kkoristiti ako je istovre-
meno u uporabi prskalica travnjaka koji treba
pokositi.
Uredaj nemojte prskati vodom.
Ne otvarajte ureda;j.

4 MONTAZA

4.1 Raspakiravanje uredaja

1. Pazljivo otvorite ambalazu.

2. Sve komponente oprezno izvadite iz ambala-
Ze i provjerite oStecenja nastala u transportu.
Napomena: U slu¢aju oStec¢enja u transportu
odmah obavijestiti struénog trgovca ili servi-
snog partnera tvrtke AL-KO.

3. Provjerite opseg isporuke, vidi Poglavije 2.1
"Opseg isporuke (01)", stranica 161.

Ako ponovno $aljete uredaj, saCuvajte originalnu

ambalazu i popratnu dokumentaciju. Oni su po-

trebni i kod povratnog slanja.

4.2 Poravnavanje podrucja kosnje (05)

Lokacija bazne stanice (05/1)

®  Sto kraéa udaljenost od najvece povrsine za
kosnju
Ravna podloga
Zasti¢eno od izravnog sun€evog zracenja i
intenzivnih vremenskih utjecaja

®  Priklju¢ak za napajanje elektricnom energi-
jom

®  Slobodan pristup robotskim kosilicama

Polaganje kabela za ograni¢avanje (05)

Kabel za ograni¢avanje mora se poloZiti u nepre-
kinutu petlju u smjeru kazaljke sata.

Prolazi izmedu podruéja ko$nje (05/h)

Prolaz je suzenje na travnjaku i moze posluziti
kao spoj dviju povrsina za kosnju.

Glavna povrsina i sporedna(e) povrsina(e)

(05)

B Glavna povrsina (05/HF): To je travnjak na
kojem se nalazi bazna stanica i koju uredaj
moze cijelom povr§inom automatski pokositi.

®  Sporedna povrsina (05/NF): To je travnjak
koji uredaj ne moze dostici s glavne povrsine
i stoga uredaj pritom treba nositi u ruci do
sporedne povrSine. Sporedne povrSine mogu
se obradivati ruénim pogonom.

Glavne i sporedne povrSine ograni¢ene su istim
neprekinutim kabelom za ograni¢avanje.

Polozaj pocetne tocke (05/X0 — 05/X3)

Uredaj se u zadano vrijeme pomice duz kabela
za ograni¢avanje do definirane pocetne tocke i
tamo pocinje kositi.

S pomocu pocetnih to¢aka mozete odrediti koja
podrucja koSnje ¢e se pojacano Kkositi.

4.3 Priprema podrucja koSnje

1. Provjerite je li povrSina koSnje vec¢a od povr-
Sinskog kapaciteta uredaja. Kod prevelike po-
vrSine travnjaka nastaje neravnomjerno kose-
na trava. Po potrebi smanjite povrsinu trav-
njaka koju treba pokositi.

2. Prije montaze bazne stanice i kabela za
ograni¢avanje te stavljanja uredaja u pogon:
Povrsinu travnjaka kosite kosilicom na niskoj
visini reza.

3. Uklonite prepreke na povrsini travnjaka ili
ogradite kabelom za ograni€avanje (vidi Po-
glavije 4.5.3 "Ograni¢avanje prepreka”, stra-
nica 169):

B Ravne prepreke koje se prelaze i koje bi
mogle ostetiti rezace (npr. ravna kame-
nja, prijelazi s povrsine travnjaka na tera-
su ili staze, ploce, rubnjaci, itd.)

B Rupe i uzviSenja na povrsini travnjaka (n-
pr. krticnjaci, miSje rupe, borove Siske,
padajuce voce, itd.)

B Strmi usponi ili padine vrijednosti ve¢e od
one koju navode tehnicki podaci

®  Vode (npr. jezera, potoci, bazeni, itd.) i
njihove granice s travnjakom

®  Busenovi i Zivice, koje mogu biti Sire

4.4 Montaza bazne stanice (07/a, 17)

1. Baznu stanicu (05/1) smjestite pod pravim
kutom u odnosu na planirani polozaj kabela
za ograni¢avanje na sljedec¢i naéin:
® U ravnini s tlom (provjerite vodenom va-

gom)

Ravni i poravnati ulaz i izlaz

Ne zakrivljeno (kod sljedec¢eg zavrtanja
vij€anih ¢avala stup za punjenje ne smije
se savijati ni naginjati)

2. Baznu stanicu (07/2) fiksirajte Cetirima vij¢a-
nim ¢avlima (07/1) na tlu.

Bazna stanica moZe se takoder montirati izvan

travnjaka (17). Pritom grani¢na Zica mora biti po-

loZzena kako je prikazano na slici.
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4.5 Postavljanje kabela za ograni¢avanje

H NAPOMENA Ako je, ovisno o modelu, ispo-
ru€eni kabel za ograni€avanje prekratak, mozete
kupiti produzni kabel kod specijaliziranog trgovca
ili servisnog partnera tvrtke AL-KO.

4.5.1 Prikljucéivanje kabela za ograni¢avanje

na baznu stanicu (07/b)
1. lzvucite kabel za ograni¢avanje (07/4) iz am-
balaze.

2. Skinite poklopac otvora kabela (07/3) na pri-
kljucku (07/A).

3. lzolirajte kraj kabela za ograni€avanje (07/6) i
utaknite u stezaljku (07/7).

4. Zatvorite stezaljku.

5. Provucite kabel za ograni¢avanje kroz dio za
rastere¢enje napregnutosti (07/5) s dodatnim
kabelom iz otvora kabela.

H NAPOMENA Dodatnim kabelom naknadno
se mogu izvrsiti manje ispravke kod provodenja
kabela.

6. Postaviti poklopac otvora kabela.

4.5.2 Polaganje kabela za ograni¢avanje
(05)

Kabel za ograni¢avanje moze se poloziti i na

travnjak i do 10 cm ispod busena trave. Specijali-

zirani trgovac moze izvrsiti polaganje ispod buse-

na trave.

Obje varijante mogu se medusobno kombinirati.

POZOR! Opasnost od ostecenja kabela za
ograni¢avanje. Ako se kabel za ograni¢avanje
osteti ili presijece, viSe nije mogu¢ prijenos uprav-
ljaCkih signala na uredaj. U tom slu¢aju potrebno
je popraviti ili zamijeniti kabel za ograni€avanje.
Kabeli za ograni¢avanje dostupni su kod tvrtke
AL-KO.
®  Kabele za ograni€avanje uvijek polazite

izravno na tlo. Po potrebi ih uévrstite dodat-
nim ¢avlima za travu.

m  ZaStitite kabele za ograni€avanje od ostece-
nja kod polaganja i tijekom pogona.

= Nemojte kopati ni rahliti blizu kabela za ogra-
ni¢avanje.

1. Kabel za ograni€avanje redovito uévrscujte
¢avlima za travu ili polazite ispod zemlje (na
maks. dubini od 10 cm).

2. Kabele za ograni¢avanje polazite oko prepre-
ka: vidi Poglavije 4.5.3 "Ograni¢avanje pre-
preka", stranica 169.

3. Napravite prolaze izmedu pojedinacnih povr-
Sina kosnje: vidi Poglavije 4.5.4 "Ogranic¢ava-
nje prolaza (05/h)", stranica 170.

4. Ogranicite prevelike uspone ili padine: vidi
Poglavije 4.5.5 "Ogranic¢avanje padina (15)",
Stranica 170.

5. Stavljanje dodatnog kabela: vidi Poglavije
4.5.6 "Stavljanje pomocnih kabela (11)", stra-
nica 170.

6. Nakon potpunog polaganja, kabel za ograni-
¢avanje prikljucite na priklju¢ak (07/B) bazne
stanice: vidi Poglavije 4.5.1 "Priklju¢ivanje
kabela za ograni¢avanje na baznu stanicu
(07/b)", stranica 169.

4.5.3 Ogranic¢avanje prepreka

Ovisno o okruzenju radnog podrugja, kabel za
ograni€avanje treba poloziti na razli¢itim udalje-
nostima od prepreka. Kako biste ustanovili to¢an
razmak Koristite ravnalo koje se moze skinuti s
ambalaze.

EH NAPOMENA Ograni¢avanja su potrebna sa-
mo kada ih ne mogu otkriti senzori udaraca ure-
daja. Izbjegnite preveliki broj ili nepotrebna ogra-
ni¢avanja. Treba ograni€iti pragove manje od
6 cm, jer bi ih uredaj mogao ostetiti.

Razmak od zidova, ograda, gredica:
min. 20 cm (05)

Uredaj se krece s pomakom od 20 cm prema va-
ni duz kabela za ograni¢avanje. Stoga kabel za
ograni¢avanje treba poloZiti najmanje 20 cm od
zidova, ograda, gredica, itd.

Razmak od rubova terasa i poploc¢anih
staza (09)

Ako je rub terasa ili staze viSi od povrsine travnja-
ka, treba se odrzavati razmak od barem 20 cm.
Je li rub terase ili staze na istoj visini kao i povrsi-
na travnjaka, kabel se moze poloziti to€no na ru-
bu.

Razmak od prepreka do kabela za
ograni¢avanje (05)

Ako se kabeli za ograni¢avanje poloze prema
prepreci ili okrenu od nje uz razmak od 0 cm, ure-
daj Ce se kretati preko kabela za ogranicavanje.
Pritom nemojte unakrsno poloziti kabele za ogra-
ni¢avanje (06/c), nego ih stavite paralelno (05/e).

Polaganje kabela za ograni¢avanje oko

kutova (05, 10)

®m  Kutovi usmjereni prema unutra (10/a): Dija-
gonalno polozite kabele za ograni¢avanje da
biste izbjegli zaplitanje uredaja u kutu.
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. Kod vanjskih uglova s preprekama (10/b):
Polozite kabel za ograni¢avanje pod ostrim
kutom da bi se izbjeglo sudaranje uredaja s
kutom.

®  Kod vanjskih kutova bez prepreka (05/j): Ka-
bel za ograni¢avanje polozite pod kutom od
90°.

4.5.4 Ograni¢avanje prolaza (05/h)

Trebaju se pridrzavati sljedeci razmaci u prolazu:

B Ukupna Sirina: min. 60 cm

B Razmak kabela za ograni¢avanje od ruba:
20 cm

B Razmak izmedu kabela za ograniavanije:
min. 20 cm

4.5.5 Ogranicavanje padina (15)
Padine veée od navedenih u tehni¢kim podacima
moraju biti ograni¢ene kabelom za ograni¢avanje

(45 % = 45 cm vodoravni pad svakih 1 m) (vidi
tehnicke podatke).

Kabel za ograni¢avanje ne smije se poloziti preko
padine nagiba vec¢eg od 20 %. Da bi se izbjeglo
okretanje, mora se pridrzavati razmak od 50 cm
do 20 % nagiba. Ako je nagib na vanjskom rubu
radnog podrucja na jednome mjestu veci od

20 %, kabel za ograni¢avanje treba polagati na
razmaku od 20 cm na ravnom terenu ispred padi-
ne.

4.5.6 Stavljanje pomocnih kabela (11)

Da bi se nakon namjestanja podrucja kosnje po-
makla bazna stanica ili prosirilo podrucje kosnje,
redovito ugradite pomoc¢ne kabele na kabel za
ogranic¢avanije.

Pomoc¢ni kabeli mogu se postaviti prema vlastitoj
procjeni.

H NAPOMENA Kod pomoénih kabela nemojte
praviti otvorene petlje.

1. Provucite kabel za ograni¢avanje oko posto-
jecih ¢avala za travu (11/1) i zatim natrag
prema prethodnim ¢avlima za travu (11/3).

2. Zatim provucite kabel za ograni¢avanje na-
trag prema postojecem €avlu za travu. Nasta-
je petlja. Kabeli moraju biti tijesno stavljeni
zajedno.

3. Pricvrstite petlju, po potrebi u sredini, koriste-
¢i dodatni ¢avao za travu (11/2) na tlu.

4.5.7 Standardne greske kod polaganja
kabela (06)

®  Dodatni kabeli za ograni€avanje ne polazu se
u ravnomjerno dugoj petlji (06/a).

®m  Kabel za ograni¢avanje ne polaze se pravilno
oko kutova (06/b).

®  Kabel za ograni¢avanje se polaze prekrizeno
ili suprotno smjeru kazaljke sata (06/c).

®m  Kabel za ograni¢avanje polaze se previSe ne-
precizno tako da se ne mogu Kositi rubna po-
drucja povrsine travnjaka (06/d).

®  Kabel za ograni¢avanje polaze se kod vode-
nja i vracanja s ruba do prepreke unutar po-
vrsine travnjaka ne izravno jedan pored dru-
gog (06/e).

B Pocetne tocke se postavljaju predaleko od
bazne stanice (06/f).

®  Kabel ograni¢avanja polaze se preko ruba
povrsine travnjaka (06/g).

®  Kod polaganja kabela za polaganje ne dosti-
Ze se minimalni razmak kod prolaza od
20 cm (06/h).

®  Kabel za ograni¢avanje polaze se preblizu,
odnosno na udaljenosti od najmanje 20 cm
od prepreka koje se ne mogu prijeci (06/i).

4.6 Prikljucivanje bazne stanice na

napajanje (08)

1. Stavite mrezni ispravlja¢ (08/4) na suhom
mjestu zasticenom od izravnog suncevog
zracenja na dovoljnoj blizini od bazne stanice
(08/1).

2. Medusobno spojite niskonaponski kabel
mreznog ispravljaca (08/5) i kabel bazne sta-
nice (08/6).

3. Utaknite mrezni utika¢ mreznog ispravljaca
(08/2) u uti¢nicu (08/3).

EH NAPOMENA Preporucujemo da mrezni is-
pravljac prikljucite na elektriénu mrezu preko za-
Stitne fido sklopke nazivne struje kvara < 30 mA.

4.7 Provijeriti spojeve na baznoj stanici (08)

1. Provjerite svijetle li LED lampice na prednjoj
strani stupa za punjenje (13/1). Ako to nije
slucaj:

B |zvucite mrezZni utikac.

B Provjerite ispravno nalijeganje ili oStece-
nja svih uti€nih spojeva napajanja i kabe-
la za ograni¢avanje.

Pokazivaéi LED lampica stanja

LED

Zuta L]

Pogonska stanja

Svijetli kada je napajanje nepro-
mijenjeno.
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Stavljanje u pogon

5 STAVLJANJE U POGON

Ovo poglavlje opisuje radnje i postavke potrebne
za prvo stavljanje uredaja u pogon. Za sve dodat-
ne postavke vidi Poglavije 7 "Postavke", strani-
ca 172.

5.1 Punjenje akumulatora (12)
U normalnom pogonu redovito se automatski pu-
ni akumulator uredaja.

EH NAPOMENA Akumulator potpuno napunite
prije prve uporabe. Akumulator se moze puniti u
bilo kojem stanju napunjenosti. Prekidanje punje-
nja ne Steti akumulatoru. Akumulator se moze
puniti samo kada je uredaj ukljucen.

1. Uredaj (12/1) stavite u baznu stanicu (12/3)
tako da kontaktne povrSine uredaja dodiruju
kontakte punjenja bazne stanice.

2. Ukljugite uredaj koristeci [O).

3. Zaslon na uredaju pokazuje Battery is
being recharged. U protivnom: vidi Po-
glavije 10 "Pomoc u sluc¢aju smetnji", strani-
ca 177.

5.2 Odabir osnovnih postavki

1. Otvoriti poklopac.

2. Ukljugite uredaj koristeci (D). Prikazuju se
ugradeni softver, kod i vrsta.

3. U izborniku odabira jezika koriste¢i [A] ili (W]

odaberite jezik i preuzmite E]'.

4. Uizborniku Login > Enter PIN unesite
zadani PIN 0000. Pritom odaberite uzastop-
ces @ ili E] broj 0 i preuzmite koriste¢i
E]'. Nakon unosa PIN-a odobren je pristup.

5. Uizborniku Change PIN:
®  Pod Enter new PIN unesite samostal-

no odabrani, novi Cetveroznamenkasti
PIN. Pritom odaberite uzastopce s IZ] ili

E]jedan broj i preuzmite koriste¢i E]'.

B Pod Reenter new PIN ponovno unesi-
te novi PIN. Kada su identi¢na oba uno-
sa, prikazano je PIN changed.

6. Uizborniku Enter date namjestite aktualni
datum (format: TT.MM.2033J). Pritom odabe-
rite uzastopce s @ ili @jedan broj i preuz-
mite koristeci E]'.

7. Uizborniku Enter time > HH:MM unesite
aktualno vrijeme (format: HH:MM). Pritom

odaberite uzastopce s [Z] ili [i]jedan broj i

preuzmite koristeci E]'.

ZavrSene su osnovne postavke. Prikazuje se sta-
tus Not calibrated Press Start key.

5.3 PodeSavanje visine rezanja (14)

Ruéno se moze promijeniti visina reza bez prije-
laza od 25 do 55 mm.

) NAPOMENA Za kalibracijsku voznju (vidi
Poglavije 5.4 "Provodenje automatske kalibracij-
ske voznje", stranica 171) i programiranje pocet-
nih to€aka (vidi Poglavije 7.5.2 "Namjestanje po-
Cetnih tocaka", stranica 173) preporucuje se visi-
na reza od 55 mm.

1. Otvorite poklopac (14/1).

2. Namjestanje visine reza (aktualna visina reza
prikazana je na kontrolnom staklu (14/3) u
milimetrima):

B Povecajte visinu reza (odnosno visinu
trave): Okretni gumb (14/2) okrenite u
smijeru kazaljke sata (14/+).

B Smanijite visinu reza (odnosno visinu tra-
ve): Okretni gumb (14/2) okrenite u smje-
ru suprotno kazaljci sata (14/-).

3. Zatvorite poklopac.

5.4 Provodenje automatske kalibracijske
voznje

[ NAPOMENA Prije stavljanja u pogon izvrsite

kalibracijsku voznju (vidi Poglavije 5.4 "Provode-

nje automatske kalibracijske vozZnje", strani-

ca 171) ili programiranje pocetnih tocaka (vidi Po-

glavije 7.5.2 "Namjestanje pocetnih to¢aka", stra-

nica 173).

Namjestanje uredaja u izlazni polozaj (13)

1. Stavljanje uredaja unutar povrSine koSnje u
izlazni polozaj:
®  min. 1 mlijevoi 1 mispred bazne stanice

B ysmjereno prednjom stranom prema ka-
belu za ograni€avanje

Pokretanje kalibracijske voznje

1. Provjerite nalaze li se u predvidenom podruc¢-
ju kretanja uredaja ikakve prepreke. Uredaj
istovremeno s oba prednja kotata moze pre-
laziti kabel za ograni€avanje. Ako je potreb-
no, uklonite prepreke ili kablove privremeno
polozite iznutra (potrebno je najmanje 35
cm).
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Upravljanje

2. Pokrenite uredaj koristeci . Na zaslonu se
prikazuje:
® | Caution ! Starting Motors
m  Calibration, Phase [1]

Tijekom kalibracijske voznje

Uredaj se pokrece kako bi utvrdio jacinu signala

u kabelu za ograni¢avanje najprije dva puta rav-

no preko kabela za ograni¢avanje i zatim u baznu

stanicu te ostaje na tom mjestu.

= Na zaslonu se prikazuje poruka Calibra-
tion completed.

B Akumulator se puni.

I NAPOMENA Uredaj mora ostati stajati kod
ulaska u baznu stanicu. Ako kod ulaska u baznu
stanicu uredaj ne dodirne kontakte, nastavit ¢e se
kretati uz kabel za ograni¢avanje. Kada uredaj
prolazi baznu stanicu, nije bi uspjesan kalibracij-
ski postupak. U tom slu¢aju bazna stanica mora
biti bolje usmjerena i treba ponoviti kalibraciju.

Nakon kalibracijske voznje
Prikazano je zadano aktualno trajanje koSenja.

Za sve dodatne postavke vidi Poglavije 7 "Po-
stavke", stranica 172.

Robolinho

I NAPOMENA Kako bi se osigurao pravilan
rad i smanjio se broj poruka o pogreSkama, po-
trebno je izmjeriti duljinu petlje funkcijom ,Progra-
miranje pocetnih to¢aka“.

6 UPRAVLJANJE
6.1 Rucno pokretanje uredaja

1. Ukljucite uredaj koristeci .
Kod neplaniranog rubnog kosenja: vidi Po-
glavije 7.7 "Rubna kosSnja kod ru¢nog pokre-
tanja", stranica 174.

2. Ru¢no pokrenite uredajem .

6.2 Prekid pogona kosnje

= Robolinho: Pritisnite Q) na uredaju.

= Robolinho 450 W/700/1200/2000: Pritisnite

na baznoj stanici (12/4) ili na uredaju.

Uredaj automatski dolazi na baznu stanicu. Brise
plan kosnje aktualnog dana i ponovno ga pokre-
Ce sljede¢eg dana u namjesteno vrijeme.

®  Pritisnite na uredaju.
Pogon ko$nje se prekida na pola sata.

B Pritisnite na uredaju.

Ureda;j se iskljucuje.
EH NAPOMENA U opasnim situacijama uredaj
se moze zaustaviti tipkom STOPP (12/2).

6.3 Kosenje sporedne povrsine (05/NF)

1. Podignite uredaj i rukom ga stavite na spo-
rednu povrsinu.

Ukljugite uredaj koristeci [O).

Otvorite glavni izbornik koriste¢i E]

@ ili E] *Settings E]'

@ ili E] *Sub zone mowing B'
Koristeci @ ili E] odaberite vrijeme ko$nje.

Ruéno pokrenite uredajem .

Ovisno o postavci: Uredaj kosi namjesteno vrije-
me te se iskljuCuje i kosi dok se ne isprazni aku-
mulator.

Nakon koSenja sporedne povrSine uredaj ponov-
no ruéno stavite u baznu stanicu.

N o g~ e Db

7 POSTAVKE
7.1 Prikaz postavke — Opcenito

1. Otvorite glavni izbornik koristeci E]
Napomena: Zvjezdica * ispred stavke izbor-
nika pokazuje da je upravo odabrana.

2. @ ili @ *Settings E]'
3. Koristeci @ ili E] odaberite Zeljenu stavku

izbornika i preuzmite s E]'.

4. Poduzmite postavke.
Napomena: Stavke izbornika opisane su u
sljede¢im odlomcima.

5. Vratite se na glavni izbornik koristeci E]

H NAPOMENA Dodatne stavke izbornika: vidi
Poglavlje 5.2 "Odabir osnovnih postavki", strani-
ca171.

7.2 Aktivacija/deaktivacija zvukova tipki

1. [Aii[W] *key clicks [=]"

2. Aktivacija/deaktivacija zvukova tipki:

u @ ili E] Activate B':

aktivirati zvukove tipki.

u @ ili E] Deactivate BV:

deaktivirati zvukove tipki.
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7.3 Aktiviranje / deaktiviranje ekoloS§kog
nacina rada (Robolinho 700/1200/2000)

U ekoloskom nacinu rada uredaj se prebacuje u
modus ustede energije. Time se smanjuje potros-
nja energije i emisija buke.

H NAPOMENA Kod visoke i guste trave, kao i
gustih travnjaka nije preporucljivo odn. eventual-
no nije moguce.

1. @ ili E] * EcoMode E]'

2. Aktiviranje / deaktiviranje ekoloSkog nacina
rada:

®  Activate B’:
Aktiviranje ekoloskog nacina rada.

B Deactivate B’:
Deaktiviranje ekoloSkog nacina rada.

7.4 Podesavanje senzora za kiSu
(Robolinho 450 W/700/1200/2000)

I NAPOMENA Ko$nja u suhoj travi smanjuje
prljavstinu. Aktiviranjem senzora za kiSu i pode-
Savanjem vremena odgode moze se sprijeciti da
uredaj kosi kada je trava vlazna.

Kada je aktiviran senzor za kiSu, uredaj se vraca
u baznu stanicu kad po¢ne kiSa. Tamo ostaje sve
dok se senzor za kiSu ne osusi. Potom, prije ne-
go $to nastavi ko$nju, ¢eka onoliko vremena koli-
ko je postavljeno za odgodu. Osjetljivost senzora
za kiSu podesiva je.

1. ‘Z] ili [i] *Rain sensor E]'

2. Aktiviranje / deaktiviranje senzora za kiSu:

u IZ] ili Ii] Activate [3':

aktivirati senzor za kisu.

u IZ] ili Ii] Deactivate E]':

deaktivirati senzor za kisu.
3. Podesite odgodu senzora za kisu:

u @ ili E] *After rain delay E]'
m  xx hours xx minutes
S @ ili @ odaberite Zeljenu vrijednost

za odgodu i preuzmite s E]'.
4. Podesite osjetljivost senzora za kiSu:

u IZ] ili Ii] *Rain sensitive [3'
= S @ ili @ podesite Zeljenu vrijednost za
. . . |4
osjetljivost i preuzmite s B .

7.5 Namjestanje programa kosnje

7.51 Namjestanje programa kosnje —

Opcenito

1. Otvorite glavni izbornik koristeci @

2. @ ili @ * Programs B’

3. Koriste¢i [A] ili [W] odaberite stavku izbornika
. . 4
i preuzmite s E] .

4. Odaberite postavke.

Napomena: Stavke izbornika opisane su u
sljedec¢im odlomcima.

7.5.2 Namjestanje pocetnih tocaka
Programiranje pocetnih tocaka

1. Stavljanje uredaja u baznu stanicu.
UKljuéite uredaj koristeci (D).

Otvorite glavni izbornik koriste¢i @

@ ili @ * Programs B’

@ ili E] *Entry Point E]r

@ ili @ *Interactive teach E]'

@ili@ *Start interactive entry
point teaching

u @ ili E] Start E]'. Uredaj se krece

duz kabela za ograni¢avanje.

= (Aii(W]set ()", kada uredaj dosti-
gne zeljenu pocetnu tocku. Pohranjuje se
pocetna tocka.

8. @ili@ Set entry point 1 E]', kada
kod vozZnje za programiranje nije utvrdena

pocetna tocka. Ako se ovdje ne odredi pocet-
na to¢ka, automatski se odreduju pocetne
tocke.

9. @ili@ Entry point Xx: XXm E]',ka-

da je dostignuta zadnja pocetna tocka.

N o o M e DD

Ruéno odredivanje poéetnih toc¢aka (05)

Prva pocetna tocka (05/X0) je unaprijed zadana i

nalazi se 1 m desno od bazne stanice. Nakon

ove tocke mogu se defnirati sljedeée tocke pokre-

tanja (vidi tehnicke podatke).

Treba uzeti u obzir kod odredivanja pocetnih to-

Caka:

B Pocetne tocke ne postaviti predaleko od ba-
zne stanice ili preblizu jedna drugoj (06/f).
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®  Upotrijebite samo onoliko pocetnih to¢aka ko-
liko je to potrebno.

1. @ili@ *Entry Point E]'
2. [A)ii[¥)*point x1 at [020m] (—]”

Koriste¢i @ ili @ uzastopce odaberite broj-
ku i preuzmite koristeci E]'.

3. @ili@ *Ppoint X2 at [075m] [3'
Koriste¢i @ ili @ uzastopce odaberite broj-

ku i preuzmite koristeci E]'.
4. Po potrebi odredite dodatne pocetne tocke.

5. Vratite se na glavni izbornik koriste¢i E]
7.5.3 Namjestanje vremena kosnje

H NAPOMENA Izmedu programiranja vreme-
na kosnje i poCetka koSnje mora biti min 30 minu-
ta. Ako ne, uredaj se pokrece najranije 30 min.
nakon pritiska posljednje tipke.

Pod stavkom izbornika Weekly Program na-
mjestaju se dani i vremena kada uredaj treba ko-
siti. Po potrebi prilagodite te postavke veli€ini vr-
ta. Ako se nakon oko jednog tjedna mogu vidjeti
jo$ nepokosena podrucja, povecaijte vrijeme kos-
nje.

1. @ili@ *weekly Program E]'

» [A)ii[W)#A11 pays [X]: Uredaj kosi
svakog dana u zadano vrijeme. Ako se
prikaze A11 Days [ 1], uredaj ce kositi
samo u zadane dane u tjednu.

u @ ili @ *Monday [X]...* Sunday
[X] : Uredaj kosi u zadani dan u tjednu i
zadano vrijeme. Ako se prikaze npr.
Monday [ 1], uredajneée kositi na
odredeni dan.

= [A)ii[¥) change (=) Aktivirajte odre-
deni dan [X] ili ga deaktivirajte [ ], na-
mjestite vremena, nacina kosnje i pocet-
ne tocke.

2. Poduzeti postavke za sve dane ili odredeni

dan:

® npr. *[M] 07:00-10:00 [?]: Normal-
no ko$enje [M] od 07:00 do 10:00 sati s
automatski promjenjivoj pocetnoj tocki 0
-9 [?].

® npr. *[R] 16:00-18:00 [1]: Uredaj
se pokrece u 16:00 sati s rubnom kos-
njom [R] te se krece duz kabela za

ograni¢avanje. Zatim povrsinsko koSenje
zapodinje u pocetnoj tocki 1 [1]. U
18:00 sati ili ¢im se isprazni akumulator,
uredaj se vraca na baznu stanicu.

L @ ili E] Change B’: Promijenite oda-

branu postavku.

u @ ili E] Continue B’: Potvrdite pro-
mijenjenu postavku i nastavite sa sljede-
¢om postavkom.

3. @ ili E] Save BV: Pohranite sve promije-
njene postavke stavke izbornika.

7.5.4 Mod prolaza
Mod prolaza omogucuje bolji rezultat kosnje u
uskim prolazima.
1. Postavite pocetnu toc¢ku u uskom prolazu (vi-
djeti odjeljak ,Namjestanje pocetnih tocaka”).
2. Pocnite od zadane pocetne to¢ke u modu
prolaza (vidjeti odjeljak ,Namjestanje progra-
ma kosnje”).
® npr. *[P] 16:00-18:00 [3]: Uredaj
zapocinje mod prolaza [P] u 16:00, a ko$-
nju pokrec¢e u pocetnoj tocki 3 [3]. U
18:00 sati ili ¢im se isprazni akumulator
uredaj se vraca baznoj stanici.

7.6 inTOUCH (Robolinho modeli "W")

Moze se odvajiti postojeéa veza s pristupnikom.
To otvara uredaj na 30 minuta radi uspostavljanja
nove veze.

I NAPOMENA Kako bi se kasnije uspostavila
veza, ponovno treba odvojiti vezu, ¢ak i kada ure-
daj prethodno nije spojen na pristupnik.

1. [AJii[W] #inToucH (="

2. Prekinuti vezu B’
Uredaj javlja: Gotovo.

3. Potvrdite s B’ i vratite se na izbornik.

7.7 Rubna kos$nja kod ruénog pokretanja

Kod ruénog pokretanja ovdje moZete namjestiti
da uredaj poc¢ne kositi rubno.

IzvrSite rubno koSenje u programiranim terminima
kosSenja: vidi Poglavije 7.5.3 "NamjeStanje vreme-
na ko$nje", stranica 174.

1. @ili@ *Margin mowing B’
2. @ili@ *at manual start B’
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Prikaz informacija

7.8 Namjestanje kosenja sporednih
povrsina

1. @ili@ *Sub zone mowing B’

2. Namijestanje vremena kosnje:

u @ ili E] inactive E]':
ko$nja sporednih povrsina je iskljucena.
u @ ili @ active B’:
uredaj kosi dok se akumulator ne ispra-
zni.

= Vrijeme kosnje @ ili E] u min E]':
Uredaj kosi u podeSenom vremenu su-
sjedne povrsine. Moguce je podesiti slje-
deca vremena ko$nje:
30/60/90/120/dok se akumulator ne
isprazni.

7.9 Namjestanje kontrasta zaslona

Ako se zaslon, npr. zbog sun¢eva svijetla, teSko
moze procitati, prikaz se moze poboljsati promje-
nom kontrasta zaslona.

1. @ili@ *Display contrast [E]'

2. Koristedi ‘Z] ili ‘i] povecavajte/smanjujte
kontrast zaslona i preuzmite s

7.10 Zastita namjestanja

Kada se iskljuci zastita namjestanja, PIN treba
unijeti samo kod potvrde sigurnosnih greSaka.

1. @ili@ *Safety settings E]r

2. Ukljucivanje/iskljucivanje zastite za namjesta-
nje:
u @ ili E] Activate [E]':
aktiviranje zastite namjestanja.

u @ ili E] Deactivate E]':

deaktiviranje zastite namjestanja.

7.11 Ponovna kalibracija

Kada se promijeni polozaj ili duljina kabela za
ograni¢avanije, ili kada uredaj viSe ne moze pro-
naci kabel za ograni€avanje, potrebna je nova
kalibracija.

1. @ili@ Reset calibration B’

2. Reset loop calibration data? E]'
3. lzvrsite kalibracijsku voznju: vidi Poglavije 5.4
"Provodenje automatske kalibracijske vo-

Znje", stranica 171.

7.12 Vratite na tvornicke postavke

Tvornicke postavke uredaja mogu se vratiti, pri-
mjerice, prije prodaje.

1. @ ili@ * Factory reset E'

uredaj javlja: Factory reset completed

8 PRIKAZ INFORMACIJA

Izbornik Information sluzi za prikaz podataka
uredaja. U ovom izborniku ne mogu se poduzeti
nikakve postavke.

1. Otvorite glavni izbornik koristeéi (=)

2. @ ili E] * Information E]r

3. Koristedi @ ili @ odaberite stavku izbornika

. . \4

i preuzmite s B .

Napomena: Stavke izbornika opisane su u
sliedec¢im poglavijima.

4. Vratite se na glavni izbornik koristeci E}

Blades service

Pokazuje za koliko radnih sati ¢e biti potrebno
servisiranje noZeva. Broj¢anici se mogu ru¢no re-
setirati. Pobrinite se da servisiranje nozeva izvrsi
stru€an trgovac, tehnicar ili servisni partner tvrtke
AL-KO.

Resetiranje brojaca servisiranja nozeva:

1. @ ili E] Confirm E]'

Hardware

Pokazuje informacije o uredaju, primjerice tip, go-
dinu proizvodnje, radne sate, serijski broj, broj
kosnji, ukupno trajanje kosnje, broj ciklusa punje-
nja, ukupno vrijeme punjenja, duljinu petlje kabe-
la za ograniCavanje.

Software
Pokazuje verziju softvera.

I NAPOMENA Uvijek azurirajte softver robot-
ske kosilice Robolinho. Redovito provjeravajte
verziju upravljackog programa i po potrebi je aZzu-
rirajte. Softver za azuriranje uredaja Robolinho
nalazi se na internetskoj stranici:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-autoupdater

Program Info

Pokazuje trenutacne postavke, primjerice ukupno
tiedno vrijeme kosenja.

Failures

Pokazuje posljednje poruke smetnje s datumom,
vremenom i Sifrom greske.
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Odrzavanje i njega

9 ODRZAVANJE | NJEGA

/\ OPREZ! Opasnost od ozljeda. Ostri i po-
micni dijelovi uredaja mogu uzrokovati ozljede.

®  Kod radova odrzavanja, njege i €iScenja uvi-
jek nosite zastitne rukavice!

9.1 Ciséenje
POZOR! Opasnost od vode. Voda u robotskoj

kosilici i baznoj stanici uzrokuje ostecenja elek-
tricnih elemenata.

®  Nemojte vodom prskati robotsku kosilicu i ba-
znu stanicu.

Ciséenje robotske kosilice

/\ OPREZ! Opasnost od ozljeda na rezaci-

ma. Rezaci su vrlo ostri i mogu uzrokovati posje-

kline.

®  Nosite zastitne rukavice!

B Pazite na to da dijelovi tijela ne dospiju medu
rezace.

IzvrSite jednom tjedno:

1. Iskljucite uredaj koristeci .

2. Povrsinu kucista obrisite ruénom metlicom,
¢etkom, vlaznom krpom i mekanom spu-
zvom.

3. Cetkom is¢etkajte dno, ploéu za koSenje i re-
zace.

4. Provjerite je li oSte¢en rezac. Po potrebi za-
mijeniti: vidi Poglavije 9.3 "Zamjena rezaca",
stranica 176.

Ciséenje bazne stanice

1. Redovito uklanjajte ostatke trave i lisce ili
druge predmete iz bazne stanice.

2. Obrisite povrsinu bazne stanice vlaznom kr-
pom ili mekanom spuzvom.

9.2 Redovito ispitivanje

Opca provjera

1. Jednom tjedno provjerite oStecenja cjeloku-
pne instalacije:
®  Uredaj
B Bazna stanica
®  Kabel za ograniCavanje
®  Strujni adapter

2. Pobrinite se za zamjenu neispravnih dijelova
originalnim zamjenskim dijelovima tvrtke AL-
KO ili da to ucini ovlasteni serviser tvrtke AL-
KO.

Provjerite slobodan hod kotacica
IzvrSite jednom tjedno:

1. Podrucja oko kotaci¢a temeljito ocistite od
ostataka trave i prljavstine. Pritom koristite
ruénu metlicu i krpu.

2. Provjerite vrte li se kotali slobodno i moze li
se njima manevrirati.

Napomena: Ako se kotaci otezano krecu ili
se njima ne moZe upravijati, treba ih zamije-
niti ovlaSteni serviser tvrtke AL-KO.

Provjera kontaktnih povrsina na robotskoj

kosilici

1. Ocistite prljavstine krpom i zatim ih malo pod-
mazite mazivom za kontakte.

Provjera kontakata punjenja na baznoj stanici

1. lzvucite mrezni utikac.

2. Pritisnite i otpustite kontakte punjenja prema
baznoj stanici. Kontakti punjenja ponovno se
moraju vratiti u po€etni polozaj.

Napomena: Ako se ne vrate kontakti punje-
nja, pobrinite se da ih zamijeni ovlaSteni ser-
viser tvrtke AL-KO.

9.3 Zamjena rezaca

/\ OPREZ! Opasnost od ozljeda na rezaéi-
ma. Rezaci su vrlo ostri i mogu uzrokovati posje-
kline.

®  Nosite zastitne rukavice!

B Pazite na to da dijelovi tijela ne dospiju medu
rezace.

POZOR! Ostecenje uredaja zbog nepravil-
nog popravka. Usmjeravanjem savijenih, ugra-
denih rezac¢a moze doéi do ostecenja diska noze-
va.

®  Nemojte usmjeriti savijene nozeve.

B Zamijenite savijene nozeve originalnim za-
mjenskim dijelovima tvrtke AL-KO.

Moraju se zamijeniti istroSeni ili savijeni rezadi.

Iskljucite uredaj koristeci .

Odlozite uredaj s rezacima prema gore.

Odvrnite privrsne vijke.

Izvadite reza€ iz sjedista noza.

Mekanom ¢etkom o istite sjedisSte noza.

ﬂ NAPOMENA Rezaci su izbruseni cijelom

duzinom i stoga se mogu montirati zakrenuti za
180°, ¢ime se udvostrucuje njihovo trajanje.

a s wbh =
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Pomo¢ u slucaju smetniji

6. Zamjena rezaca:

®  Ako rezaci nisu okrenuti jo$ od prve mon-
taze: Okrenite rezaCe za 180° i izbruse-
nom stranom okrenutom prema uredaju
ponovno ih stavite u dosjed noza te po-
novno rukom pritegnite pricvrsne vijke.

®  Ako su rezaci ve¢ jednom okrenuti od pr-
ve montaze: Umetnite nove rezace izbru-
Senom stranom okrenutom prema ureda-
ju u dosjed noza te ponovno rukom prite-
gnite nove pricvrsne vijke.
Napomena: Smiju se Koristiti samo origi-
nalni zamjenski dijelovi tvrtke AL-KO.

Kod velikih prijavstina koje se ne mogu ukloniti
Cetkom, potrebno je zamijeniti disk nozZeva jer ne-

Smetnja Uzrok

Uredaj se ne pokrece.

Uredaj se fiksira i ukopava.
Kotadi se nastavljaju okre-
tati.

raju.

Trava je previsoka.

Akumulator je prazan.

Senzori udaraca se ne aktivi-

centriranost moze biti uzrok vec¢oj buci, veéem
troSenju i smetnjama.

U pravilu, noZevi za uklanjanje ne moraju se mi-
jenjati.

10 POMOC U SLUCAJU SMETNJI

10.1 Ispravka greske uredaja i rukovanja
/\ OPREZ! Opasnost od ozljeda. Ostri i po-
micni dijelovi uredaja mogu uzrokovati ozljede.

®m  Kod radova odrzavanja, njege i ¢iS¢enja uvi-
jek nosite zastitne rukavice!

EH NAPOMENA Kod smetnji koje nisu navede-
ne u ovoj tablici ili koje ne mozZete ukloniti sami,
obratite se nasoj servisnoj sluzbi.

Uklanjanje

Punjenje uredaja u baznoj stanici.

Potrazite servisera tvrtke AL-KO.

®  Povecajte visinu reza, a zatim po-
stupno spustajte na zeljenu visinu.

®  Nakratko kosite kosilicom.

Uredaj kosi u pogresno vri-
jeme.

Motor staje tijekom kosnje.

Rezultat koSenja nije rav-
nomjeran.

Uredaj se odlaze na neravni-
nu povrsine travnjaka.

Uredaj ima pogresno vrije-
me.

Pogresno je namjesteno tra-
janje kosnje.

Uredaj gubi vremenske po-
stavke.

Motor je preoptereéen.

Akumulator je prazan.
Rezadi su tupi.

Ko$nja traje prekratko.
Preveliko podrucje ko$nje.

Visina rezanja je na preniskoj
razini.

Rezadi su tupi.

Uklonite neravninu.

Namijestiti vrijeme.

Namijestite vremena ko$nje.

Akumulator nije ispravan. Potrazite ser-
visera tvrtke AL-KO.

IskljuCite uredaj, postavite ga na ravno
tlo ili nisku travu te ponovno pokrenite.

Napunite akumulator.

Okrenite ili po potrebi zamijenite rezace.
Programirajte dulja ko$enja.

Smanjite podrucje koSenja.

Povecaijte visinu reza, a zatim postupno
spustajte na Zeljenu visinu.

Okrenite ili po potrebi zamijenite rezace.
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Smetnja

Radno vrijeme akumulato-
ra znatno je skraceno.

Uredaj vibrira ili je glasno-
¢a prevelika.

Akumulator se ne puni ili je
nizak napon akumulatora

Uzrok
Visina rezanja je na preniskoj
razini.

Trava je previsoka ili prevlaz-
na.

Necentriranost rezaca ili po-
gona rezaca

B Zaprljani su kontakti pu-
njenja bazne stanice.

B Zaprljane su kontaktne
povrsine na uredaju.

Osnovna stanica nema stru-
je.

Uredaj ne pogada kontakte
punjenja.

Istekao je vijek trajanja aku-
mulatora.

Elektronika punjenja nije is-
pravna.

10.2 Sifre gresaka i njihovo uklanjanje

[ NAPOMENA Kod smetnji koje nisu navede-
ne u ovoj tablici ili koje ne mozete ukloniti sami,
obratite se nasoj servisnoj sluzbi.

Sifra greske
CNOO1l: Tilt sensor

CN002: Lift sensor

CNOO5: Bumper defle-
cted

Uzrok

Senzor nagiba je aktiviran:
®  prekoracen maks. nagib
®  Uredaj je noSen

®  Preveliki uspon

Aktiviran je senzor podizanja:

B Obloga uredaja je zbog
podizanja ili prepreke po-
maknuta prema gore.

Uredaj je naiSao na prepreku
i ne moze se osloboditi (npr.
sudaranje blizu bazne stani-
ce).

Uklanjanje

Povecajte visinu reza, a zatim postupno
spustajte na zeljenu visinu.

Pri¢ekajte da se trava osusi.

Visinu rezanja namjestite na viSu ra-
zinu.

Ocistite plo¢u za koSenje.
Potrazite servisera tvrtke AL-KO.

Ocistite kontakte punjenja i kontaktne
povrsine.

Prikljucite baznu stanicu na napajanje.

®  Namjestite uredaj na baznu stanicu i
provijerite nalijezu li kontakti punje-
nja.

®  Potrazite servisera tvrtke AL-KO.

Potrazite servisera tvrtke AL-KO.

Potrazite servisera tvrtke AL-KO.

Uklanjanje

Stavite uredaj na ravnu povrSinu i potvr-
dite gresku.

Uklonite prepreku.

®  Postavite uredaj na slobodnu, ogra-
denu povrsinu travnjaka.

®  |spravite polozaj kabela za ograni-
Cavanje.
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Sifra greske

CNOO7: No Tloop si-
gnal

CNOO8: Loop signal
weak

CN010: Bad position
CNO11l: Escaped ro-
bot

CN012: cal: no Toop
CNO15: cal: outside
CNO17: cal: signal
weak

CN018: Kal: Sudara-
nje

Uzrok

= Nema signala petlje

®m  Kabel za ograni¢avanje
je u kvaru.

®  Preslab signal petlje.

Preslab signal petlje

Kabel za ograni¢avanje
je preduboko ukopan

®  Uredaj je izvan ogradene
povrsine travnjaka.

®m  Kabel za ograni¢avanje
je polozen tako da je pre-
krizen.

Uredaj je izvan ogradene po-

vrsine travnjaka.

Pogreske tijekom kalibracije:

®m  Uredaj ne moze pronaci
kabel za ograni¢avanje.

Pogreske tijekom kalibracije:
= Preslab signal petlje
= Nema signala petlje

®m  Kabel za ograni¢avanje
je u kvaru.

Pogreske tijekom kalibracije:

®  Uredaj se sudario s pre-
prekom.

Uklanjanje

Provijerite LED lampice na baznoj
stanici.

Provijerite napajanje bazne stanice.
Iskop¢ajte i ukopCajte mrezni isprav-
ljac.

Provijeriti oStecenja kabela za ogra-
nicavanje. Popravite neispravan ka-
bel.

Provijerite LED lampice na baznoj
stanici.

Provjerite napajanje bazne stanice.
IskopCajte i ukop&ajte mrezni isprav-
ljac.

Kabel za ograni¢avanje podignite na
propisanu visinu i po mogucnosti ga
pricvrstite izravno na travnjaku.

Postavite uredaj na slobodnu, ogra-
denu povrsinu travnjaka.

Ispravite polozaj kabela za ograni-
Cavanje oko krivina i prepreka. Uklo-
nite krizanje kabela.

Ispravite polozaj kabela za ogranic¢ava-
nje oko krivina i prepreka.

Provjerite LED lampice na baznoj
stanici.

Provjerite napajanje bazne stanice.
IskopCajte i ukopCajte mrezni isprav-
ljac.

Namjestite uredaj na propisani polo-
Zaj kalibracije, usmjerite to¢no pod
pravim kutom. Uredaj mora moci
prijeci kabel za ograni¢avanje.

Namijestite uredaj na propisani polo-
Zaj kalibracije, usmjerite to¢no pod
pravim kutom.

Provjerite napajanje bazne stanice.
IskopCajte i ukop&ajte mrezni isprav-
ljac.

Provijeriti oSte¢enja kabela za ogra-
ni¢avanje.

Uklonite prepreku.
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Sifra greske
CN038: Akumulator

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating
CN110: Blade motor

over heating

CN119: R-Bumper de-
flected

CN120: L-Bumper de-
flected

Uzrok
Akumulator je prazan:

Preduga petlja kabela za

ogranicavanje, previse otoka.

Kod punjenja nema kontakta

na kontaktima punjenja

Prepreke blizu bazne stanice

Uredaj je zaglavljen.

Uredaj ne nalazi baznu stani-

Cu.

Akumulator je potroSen.

Elektronika punjenja nije is-
pravna.

Nije moguce automatsko
uklanjanje greSaka

®  Akumulator je pregrijan
(preko 60 °C). Nije mo-
guce praznjenje.

®  Zurno iskljugivanje preko

nadzorne elektronike

Motor za kos$nju je pregrijan
(preko 80 °C).

Uredaj je naiSao na prepreku

i ne moze se osloboditi.

Uklanjanje

Ispravite polozaj kabela za ogranicava-

nje.

m  (QOcistite kontakte punjenja.

®  Namjestite uredaj na baznu stanicu i
provijerite nalijezu li kontakti punje-
nja.

®  Pobrinite se da kontakte punjenja
provijeri i zamijeni ovla$teni serviser
proizvodaca.

Uklonite prepreke.

Postavite uredaj na slobodnu, ogradenu
povrSinu travnjaka.

®  Provijeriti oStecenja kabela za ogra-
ni¢avanje.

®  Pobrinite se da kabel za ograni¢a-
vanje zamijeni ovlasteni serviser
proizvodaca.

Pobrinite se da akumulator zamijeni
ovlasteni serviser proizvodaca.

Pobrinite se da elektroniku punjenja za-
mijeni ovlasteni serviser proizvodaca.

Ruéno potvrditi poruku smetnje.
U sluc¢aju ponavljanja: Pobrinite se
da uredaj provjeri ovlasteni serviser
proizvodaca.

®  |skljucite uredaj i pricekajte da se
rashladi akumulator.

®  Uredaj ne stavljajte na baznu stani-
cu.

®  |skljucite motor i pricekajte da se
rashladi.

® U slu€aju ponavljanja: Pobrinite se
da uredaj provjeri ovlasteni serviser
proizvodaca.

Uklonite prepreku.

180

Robolinho



Transport

Sifra greske Uzrok

CN128: Recov Impo-
ssible

Uredaj je izvan ogradene po- =

vrSine travnjaka.

CN129: Blocked wL
taca.

CN130: Blocked WR
taca.

Opis drugih kodova pogreSaka mozete pronaci
na pocetnoj stranici tvrtke AL-KO.

11 TRANSPORT
Kod transporta uredaja ucinite sljedece:

1. Koristeéi ili tipku za zaustavljanje zausta-
vite uredaj.

2. Iskljugite uredaj koriste¢i ().

3. Podignite uredaj objema rukama drzeci za
kuciste:
B Zabranjeno je dirati rezace.

®  Rezadi uvijek moraju biti okrenuti dalje od
tijela.

12 SKLADISTENJE

12.1 Skladistenje robotske kosilice

Uskladistite uredaj tijekom zime ili ako ga ne na-
mjeravate Koristiti dulje od 30 dana.

1. Akumulator potpuno napunite (vidi Poglavije
5.1 "Punjenje akumulatora (12)", strani-
ca171)

2. Temeljito oCistite uredaj (vidi Poglavije 9.1
"Ci$cenje", stranica 176).

3. Cuvanje uredaja:

B nasvim kotaci¢ima

B na suhom mjestu koje se moze zakljucati
i na kojem ne dolazi do smrzavanja

®  jzvan dohvata djece

12.2 Skladistenje stupa za punjenje (12)

Uskladistite stup za punjenje tijekom zime ili ako ga

ne namjeravate upotrebljavati dulje od 30 dana.

1. Odvojite mrezni ispravlja¢ i odvojite ga s ba-
zne stanice.

Uredaj je naiSao na prepreku
i ne moze se osloboditi.

Blokiran je motor lijevog ko-

Blokiran je motor desnog ko-

Uklanjanje

Uklonite prepreku.

Postavite uredaj na slobodnu, ogra-
denu povrsinu travnjaka.

®  |spravite polozaj kabela za ograni-
Cavanje.

Uklonite blokadu.
Uklonite blokadu.

2. Demontaza stupa za punjenje:

®  QOdvrnite oba vijka stupa za punje-
nje (12/5).

®m  Otpustite stup za punjenje naginjanjem
bazne stanice.

. Otpustite uticne spojeve kabela s bazne
stanice i stupa za punjenje.

. Zatvorite otvor postolja (12/6) s priloze-
nim zimskim pokrovom (12/7) (vidi teh-
nicke podatke).

3. Pohranjivanje stupa za punjenje:

B na suhom mjestu koje se moze zakljucati
i na kojem ne dolazi do smrzavanja

B jzvan dohvata djece

12.3 Prezimljavanje kabela za ograni¢avanje

Kabel za ograni¢avanje moze ostati u tlu i ne mo-
ra se uklanjati.

13 ZBRINJAVANJE

Napomene o zakonu za elektri¢ne i
elektronicke uredaje (ElektroG)
Elektri¢ni i elektronicki stari uredaji ne

[}
E smiju se bacati u kuéni otpad, nego ih
— treba predati na zasebnu obradu i zbri-
njavanje!

m  Stare baterije ili akumulatori koji nisu fiksno
ugradeni u stari uredaj, moraju se izvaditi pri-
je predaje! Njihovo zbrinjavanje regulira se
putem zakona o baterijama.

® Vlasnike ili korisnike elektri¢nih ili elektronic-
kih uredaja zakon obvezuje na povrat.

®  Krajnji korisnik snosi vlastitu odgovornost za
brisanje osobnih podataka navedenih na sta-
rom uredaju koji se zbrinjava u otpad!
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Simbol prekrizene kante za smece znaci da se
elektricni i elektroniCki uredaji ne smiju zbrinjavati
putem kuc¢nog otpada.

Elektri¢ni i elektroni¢ki uredaji mogu se besplatno
predati na sljede¢im mjestima:

B javna, zakonski definirana mjesta za zbrinja-
vanje ili prikupljanje otpada (npr. komunalne
sluzbe)

®  prodavaonice elektri¢nih uredaja (stacionarna
ili internetska), dok god se trgovca obvezuje
za povrat ili je ta usluga dobrovoljno ponude-
na.

Ove izjave vrijede samo za uredaje koji se instali-
raju i prodaju u zemljama Europske unije i na ko-
je se primjenjuje europska direktiva 2012/19/EU.
U zemljama izvan Europske unije mogu se pri-
mjenjivati neke druge odredbe za zbrinjavanje
elektri¢nih i elektronickih starih uredaja.

Napomene zakona o baterijama (BattG)

)@

B Radi sigurnog vadenja baterija ili akumulato-
ra iz elektriénog uredaja te informiranja o nji-
hovom tipu ili kemijskom sustavu, uzmite u

obzir sljedec¢e podatke navedene u uputama
za uporabu i montazu.

®  Vlasnike ili korisnike baterija ili akumulatora
zakon obvezuje na povrat. Povrat se ograni-
Cava na predaju koli¢ina uobi¢ajenih za do-
macinstva.

Stare baterije mogu sadrzavati opasne tvari ili

teSke metale koji mogu Stetiti okoliSu i zdravlju

ljudi. Reciklaza starih baterija i iskori$tenje njiho-

vih resursa doprinose zastiti tih dvaju vaznih ele-

menata.

Simbol prekrizene kante za smece znaci da se
baterije i akumulatori ne smiju zbrinjavati putem
ku¢nog otpada.

Oznaka Hg, Cd ili Pb ispod kante za smece
oznacava sljedece:

B Hg: baterija sadrzi preko 0,0005% zive
15 JAMSTVO

Stare baterije i akumulatori ne smiju se
bacati u kuéni otpad, nego ih treba pre-
dati na zasebnu obradu i zbrinjavanje!

B Cd: baterija sadrzi preko 0,002% kadmija

B Pb: baterija sadrzi preko 0,004% olova

Akumulatori i baterije mogu se besplatno predati

na sljede¢im mjestima:

B javna, zakonski definirana mjesta za zbrinja-
vanje ili prikupljanje otpada (npr. komunalne
sluzbe)
prodavaonice baterija i akumulatora

B mjesta povrata u sklopu zajedni¢kog sustava
povrata starih baterija za uredaje

B mjesto povrata proizvodaca (ako nije ¢lan za-
jednickog sustava povrata)

Ove izjave vrijede samo za akumulatore i baterije

koji se prodaju u zemljama Europske unije i na

koje se primjenjuje europska direktiva 2006/66/

EZ. U zemljama izvan Europske unije mogu se

primjenjivati neke druge odredbe za zbrinjavanje

akumulatora i baterija.

Napomena za pakovanje

Pakirni materijal se moze reciklirati. Pakirni
materijal zbrinite na ekoloski prihvatljiv na-
¢in.

Prije odlaganja uredaja u otpad izvadite

akumulator (16)

Integrirani akumulator morate ukloniti prije odla-

ganja uredaja u otpad te ga zbrinuti na ekoloski

prihvatljiv nacin.

1. Odvrnite vijke (16/1).

2. Skinite poklopac pretinca za akumulator
(16/2).

3. Odspojite i izvadite akumulator (16/3).

4. Vratite poklopac na mjesto i ponovo pritegni-
te vijke.

14 KORISNICKA SLUZBA/SERVIS

Kod pitanja o jamstvu, popravku ili zamjenskim
dijelovima obratite se obliznjoj servisnoj sluzbi
tvrtke AL-KO. One su navedene na internetskoj
stranici:

www.al-ko.com/service-contacts

Mozebitne greske u materijalu ili proizvodnji na uredaju uklonit ¢emo tijekom zakonskoga roka zastare
za jamstvo na nedostatke prema vlastitom izboru popravljanjem ili zamjenskom dostavom. Rok zasta-
re odreduje se prema pravu drzave u kojoj je uredaj kupljen.
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Jamstvo

Na$a jamstvena izjava vrijedi samo u slu¢aju: Jamstvo prestaje vrijediti u slu¢aju:
®  postivanja ovih Uputa za uporabu ®  samovoljnih pokusaja popravaka
B namjenskog rukovanja B samovoljnih tehni€kih izmjena

B uporabe originalnih rezervnih dijelova B nenamjenske uporabe

Jamstvo ne obuhvaca:
®  osteéenja laka koja proizlaze iz normalnog troSenja

B potroSne dijelove koji su na kartici zamjenskih dijelova oznaceni okvirom | xxxxxx (x)

Jamstveni rok pocinje te¢i s datumom kupnje od strane prvog krajnjeg korisnika. Mjerodavan je datum
na racéunu. Obratite se svom trgovcu ili najblizoj ovlastenoj servisnoj sluzbi zajedno s ovom jamstve-
nom izjavom i originalnim ra¢unom. Ova izjava ne utje€e na zakonska prava koja kupac ima prema
prodavacu u slu€aju nedostataka.
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1 UHO®OPMALWUJE O YNMYTCTBUMA 3A
YNOTPEBY

= Kop Hemauke Bep3uje ce paaum o
opvrMHanHoM ynyTcTBy 3a ynoTpeoy.
Bepsuje Ha cBMM ocTanum jesnumma cy
npeBoaW OpuUrMHanHor ynyTcTea 3a
ynoTtpeoby.

®  Opa ynyTcTBa 3a ynotpeby ApxuTe Ha nako
[OCTYNHOM MecTy Aa 6u Bam yBek 6una npwm
pyum kaga byaete Tpebanu ogpehere
MHopMaLumje o ypehajy.

B Ypehaj npeaajte HOBOM BNacHUKY camo ca
YnyTcTBOM 3a ynotpeby.

®  [IpouyuTajTe u cnegute cee 6e3begHocHe
HanoMeHe 1 yrno3opera 13 oBMX YNyTcTBa
3a ynotpeoy.

1.1 CumbGonu Ha HaCNoOBHOj CTPaHn

Cumbon 3Hauewe

Mpe npBor kopuwherwa o6aBe3HO
NaxrbL1BO NpoynuTajTe oBa YnyTcTBa
3a ynotpeby. To je ycrnos 3a
6e3benaH pag v HeomeTaHO
pyKoBaH-€.

YnyTcTBO 3a ynotpeby

akymyantopuma! Moce6Ho nasuTe
LI Ha HarnomeHe 3a TpPaHCMopT,

cknaguwhetrse 1 bauare y otnag

13 OBMX ynyTcTasa 3a ynotpeby!

ﬁ ’ OnpesHo pykoBaTU NUTWj-MOOHCKUM

1.2 OGjawHeHa 03HaKa U CUTHANHUX peyn

/\ OMACHOCT! VYkasyje Ha HenocpeaHy
onacHocT koja he — ako ce He nsberHe —
13a3BaTi CMPT WUNW TeLLKy NoBpeay.

/\ YNO3OPEHE! Ykasyje Ha noTeHLmjanHy
OMacHoOCT Koja by — ako ce He usberHe — morna
13a3BaTu CMPT N TeLKy NoBpeay.

/N\ OMPE3! VYkasyje Ha noTeHUujanHy
onacHoCT koja 61 — ako ce He usberHe — morna
13a3BaTi Marne unu 6raxe nospese.

MAXHA! Yka3syje Ha cuTyauujy koja 61 — ako
ce He n3bjerHe — morna npoyspokoBaTh
MaTepujanHy wreTy.

H HAMOMEHA Moce6He HanomeHe 3a 6orbe
pasymeBatbe 1 pyKoBatbe.

2 onuc npPon3soaA

Y 0BOj JOKYMEHTauuju je onncaHa noTnyHo
ayTomaTcKa, akymynaTopcKu norokeHa poboTcka
Kocunuua, koja ce cnoboaHo kpehe no TpaBHaToOj
NoBpLUMHKW. BrcuHa Kollera ce MoXe MeraTw.
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Onwvc npousBoga

O6um ucnopyke (01)

Y obum ncnopyke cnagajy oBae HaBefeHe
nosuuuje. lNMpoBepuTe Aa nu cy cagpxaHe cBe

nosuuuje:
Bp. CacrtaBHu geo

1 Po6oTcka kocunuua

2  Kpatko ynyTcTBO

3 YnyTtcTtBO 3a ynotpeby

4 KnuHoBM 3a TpaBHak

5  MpexHu agantep

6  basHa cTaHuua ykrb. HaBojHe
knuHoBe (5 KoM.)

7  'paHunyHu kabn *

8 Moknonay 3a 3umy *

* 3aBMCHO oA MoJena (BUAn TeXHUYKe nogaTke)

2.2 Pob6oTtcka kocunuua (02)

Bp.

1

IN

0 N o o

10
11
12

CacTaBHu geo

KomaHgHo norse ca gucnnejom (Ha
YHYTpPaLLUH0j CTPaHM)

Tactep CTOIN (Ypehaj 3aycTtaBrba
ogMmax, a HoXXeBe Y PoKy o 2 cek.)

KoHTakTu 3a nywene

MopelwaBane BUCUHE (HA YHYTpaLLH0j
CTpaHu)

Mpeateu Toukuhm (ynpasromsm)
Mnoyva 3a kowene

[MoroHckn Toyak

Tarbup ca HoXeBUMa

3aBpTatk 3a npuyspluhnBake
Hox 3a yknawane

Hox

Yaybrbewe 3a akymynatop

2.3 Cwumbonu Ha ypehajy

Cumbon 3Hauewe

Ypareute gpyra nuua 3 nogpydja

onacHocTu!

Cumbon

3Hauewe

MocebaH onpe3s npu pykoBakby!

OpxunTe pyke 1 Hore nogawe og
MexaHun3ma 3a ceveme!

MpupgpxaBajte ce 6e3beaHocHOr
pasmakal

Mpe nywrawa y pag npounTajte
ynyTcTBO 3a ynotpeby!

3a nokpeTamne ypehaja yHecuTe
MUH!

He Bo3uTe ce Ha ypehajy!

2.4 KomaHpaHo norbe (03)

Bp.

1

CacTtaBHuM feo

(Tactep Home): MNpeknHy TN pexum
Koweka, ypehaj ce Bpaha y 6asHy
ctaHuuy. Cnepeher gaHa ce onet
nokpehe aytomaTtckv y nogeLueHo
BpeMe KoLeHa.

CeH3op 3a kuuwy: Peructpyje oa nu
naga kvwa (Buam lNoenasre 7.4
"Modecumu ceH3op 3a kuwy (Robolinho
450 W/700/1200/2000)", cmpa+a 198).

Owucnnej: MNMpukasyje TpeHYTHO pagHO
cTame ypefaja, Ha3uB nsabpaHor
MeHuja, HeroBe CTaBke MeHuja, Kao u
n36op dyHkuwmja (Buau Moenasrwe 2.5
"Aucnnej", cmpaHa 187).

E] E] (Tactepu ca cTpenvuamay:
Bupane ctaBku meHuja, noBehaBame 1

CMatsVBake GpojuaHnx BpeaHoCTH,
6upatrse n3vehy nogeluaBarsa.
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Onwuc nponssoga

Bp. CacraBHu geo

5

(TacTtep ctapt/naysa): Py4Ho
rokpeTare 1 Npekna pexrma Kollera
OfH. TPEHYTHW HacTaBak paaa nocne

NpuTUCKa Ha .

‘B E]' (PyHKUMjcKM TacTepwm):
MosBatn dyHKuKjy, koja ce ynpaso
npukasyje usHag tactepa Ha gucnnejy.

(tactep On/Off): YkrbyunBarse n
NCKIby4mBake ypehaja.

[E] (Tactep 3a meHu): MNokpeTarse
rnaBHOr MeHuja.

2.5 [Oucnnej

4

®

Main IMenu
* Settings
Information
Bac.k anﬁ' rm

@

Bp.

1

® @

Mpuka3s

Haaue nsabpaHor meHuja (oBge: Main
Menu)

CraBke MeHuvja y MeHujy: YBek ce
rpukasyjy camo ABe CTaBke MeHwuja
(oBoe: settings u Information).

Ca @ " @ moryhe je npukasaTtu
[ofaTHe cTaBke MeHuja.

dyHKUMje 3a n3abpaHu cTaBky MeHwja

(oBge: Settings). Ca ‘E] " B’
mMoryhe je no3saTu dyHKUuje.

3BesayLe 3a 03HaYaBare npukasaHe
cTaBKke MeHuja (oBge: Settings)
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Onwvc npousBoga

2.6 CTpyKkTypa MeHuja
Main Menu Programs

Settings

Informati
on

* Robolinho 700/1200/2000

wWeekly Program suawu Moznassrse 7.5 "Modewasar-e npozpama
Kowera", cmpaHa 198

Entry Point Buau lMoenasme 7.5.2 "Modewasare noyemHux
madyaka", cmpaHa 198

Program Info suau lMoenasmwe 8 "Mpuka3 uHgopmayuja”, cmpaHa 200

Time Buau Moznaerve 5.2 "Mpedy3umarbe 0CHOBHUX nodewasar-a”,
cmpaHa 195

Date Buaw lNoenasrse 5.2 "Tipedysumarbe 0CHOBHUX Modewasarsa”, cmpaxa 195

Language Buau lMNoznasrwe 5.2 "[pedy3umare 0CHOBHUX
nodewasara", cmpaHa 195

PIN-Code Buaw Moznasswbe 5.2 "Mpedysumar-e 0CHO8HUX
rnodewasar-a", cmpaHa 195

Key clicks suan Moeanassrpe 7.2 "Akmusupare/0eakmusupar-e
38ykoea macmepa", cmpaHa 197

EcoMode Buaw lNoznasssbe 7.3 "Akmugpamu/deakmusupamu Eco-
Mode (Robolinho 700/1200/2000)", cmpaHa 198 *

Rain sensorsuau MMoznasrpe 7.4 "Modecumu ceH30p 3a Kuwy
(Robolinho 450 W/700/1200/2000)", cmpaHa 198 *

After rain delay Bugu Moenaerse 7.4 "Modecumu ceHsop 3a
kuwy (Robolinho 450 W/700/1200/2000)", cmpaHa 198*

Rain sensitive Buam Moenasse 7.4 "Modecumu ceH30p 3a Kuwy
(Robolinho 450 W/700/1200/2000)", cmpaHa 198*

iNTOUCH Buam Moanaerse 7.6 "inTOUCH (Robolinho modenu "W")", cmpaHa 199

Margin mowing Buau Noenaerse 7.7 "Kowetrbe usuya rnpu py4yHom
rnokpemarsy", cmpaHa 200

Sub zone active/disabled suau Moznasrse 7.8 "Modewasare
Kowera criopedHux nospwuHa", cmpaHa 200

Display contrast suau lMoenaserwe 7.9 "Modewasar-e
KoHmpacma ducrineja”, cmpa+a 200

Safety settings suav Moenaeme 7.10 "3awmuma nodewasarsa’", cmpaHa 200

Reset calibration suau Moznasrse 7.11 "MoHogHa
kanubpayuja”, cmpaHa 200

Factory reset Buau lNoznasrse 7.12 "Pecemosar-e Ha ghabpuyka
nodewasara", cmpaHa 200

Blades service Buau Moenasmse 8 "Mpuka3s uHgopmayuja”, cmpara 200
Hardware Buawn Moenasrpe 8 "Mpukas uHgopmayuja", cmpaHa 200
Software suau Moanasswe 8 "Mpukas uHgopmayuja”, cmpaHa 200
Program Info suau loenaeme 8 "Mpuka3 uHgopmayuja", cmpara 200

Failures suawu MNoznassrse 8 "Mpukas uHgopmayuja”, cmpaHa 200
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2.7 ba3sHa cTtaHuua (04)

Bp. CacraBHu geo
[onsa nnova
JIE[] 3a npwukas ctaTyca

KoHTakT 3a nywere

Tactep Home () *

CTy6 3a nywene

A WO N =

KabnoBcko OkHO

Yaybrbene 3a Tovak

o N o O

OTBOp 3a HaBojHe KknuHoBe (9)
9  HaBojHu knnHoBM
* 3aBUCHO oA MoZena (B1AM TeXHUYKe noaaTke)

2.8 bartepuja
KopvicHuk moxe fa npomenn 6atepujy.

H HANOMEHA [Io kpaja HanyHuTe
akymynaTtop npe npse ynotpebe. AkymynaTop ce
MOXe MYHWUTW Ha BKNo Kojem H1BoY
HanyeHocTu. Mpeknaarbe Nywewa He LWTeTn
akymynartopy. AkymynaTtop Moxe Aa ce nyHu
caMo Kaga je ypehaj ykrbyyeH.

B AkymynaTop je AENMMMUYHO HanyHEeH
NPUIMKOM UCMOPYKE. Y HOPMarHOM pexumMy
paja ce akymynaTop pefoBHO NyHU. Y Ty
cBpXy ce ypehaj nomepa y 6a3Hy cTaHuLy.

B /HTerpucaHa enekTpoHvka 3a Haa3op
ayTomaTcKu 3aycTaBrba NMykehe kaja ce
pocerHe ctatyc nywera og 100%.

B [Ipouec nytera MYHKLMOHWMLLE CaMO ako Cy
KOHTaKTV 3a Nyhwete 6asHe cTaHuue y
©ecrnpekopHOM KOHATKTy ca [OAVPHUM
nospLunHama ypehaja.

B Ha temnepatypama u3Hag 45 °C, yrpaheHa
3awTMTa CKIornka cnpeyasa nykere
akymynatopa. Ha Taj HauvH ce nsberasa
pasapate akymynaTopa.

B Ako ce Bpeme pafa akymynatopa ynpkoc
TOME LUTO je MaKCUMarHO HamnyHeH 3HaTHO
ckpaTtu, Tpeba 3amMeHUTU cam akymynaTop.

B Ako ce akymynaTtop 360r ctapera unm
npeayror cknaguwTewa UCMPasHn NCNOA,
npara koju je ogpeamo npounssohad, BuLLe ce
He Moxe nyHuTw. MNpoBepuTe akymynaTop u
€NeKTPOHUKY 3a Haa30p Koa AucTpmbyTepa,
TexHU4apa 1Unm cepBMCHOr napTHepa

komnanuje AL-KO n 3ameHuTe ux no
notpeobu.

®  CraTyc akymynaTopa je npukasaH Ha
avcnnejy. MNpoBepuTn cTatyc akymynaTtopa
nocrne oko 3 Mecela cknaguwitewa. Y Ty
CBPXy YKibyunTn ypehaj n ountaTu cratyc
akymynaTtopa. AKO je akymynaTop HanykeHa
camo oko 30%, cTaBute ypehaj y 6asHy
CTaHuLy U ykrbyuuTe ra aa bucre nyHunm
akymynaTtop. Ako je cTyb 3a nywere pagu
ycKnaguiiTera CKiHyT ca b6asHe cTaHuue
(Buam lMNoznasrwe 12.2 "Cknaduwmerbe
cmyba 3a nymeme (12)", cmpaHa 207), npeo
ra NOHOBO MOHTVPajTe 0BPHYTUM
pefocneaoM v MOHOBO MPUKIbyYnTe H6asHy
CTaHu1Ly Ha eneKkTPUYHY Mpexy.

B AKO je AOLUNO A0 LypeHa enekTponuTa y
nperpaau 3a 6atepujy: Aajte ypehaj Ha
nonpasky y cepsuc oupme AL-KO!

B AKo je akymynaTop AEMOHTUpaH 13 ypehaja:
AKO Cy 041 UNW pyKe JoLUNe Y KOHTaKT ca
NCLypenvm enekTponuToM, oOamax ncnepurte
BogoM. Ogmax noTpaxurte nekapal!

2.9 Onwuc dyHKuuje

KpeTarse no TpaBHaTOj NOBPLUMHU

Ypehaj ce cnoboaHo kpehe y noapyyjy kollera
Koje je ogpeheHo rpaHUyHUM kabrom.
OpujeHTauuja ypehaja ce BpLUM Npeko ceH3opa
KOju OeTeKTyjy enekTpoMarHeTHoO nosbe
rpaHuyHor kabna.

Ako ypehaj ygapu o npenpeky, 3ayctaBrba ce u
HacTaBrba y Apyrom cmepy. Ako ypehaj gohe y
cuTyauujy y kojoj pag Huje moryh, Ha gucnnejy ce
npukasyje nopyka.

Robolinho 450 W/700/1200/200: Ako ypehaj npu
YKIbY4E€HOM CEH30pYy 3a KULLYy MpenosHaje Bnary,
ayTomaTtcku ce Bpaha y 6asHy cTaHuuy.

Pexum Kollera 1 pexum nywbewa

dase KoLlera ce cTanHo cMemyjy ca azama
nyrwera. AKO ce HanyHEeHOCT akymynaTtopa
CMarUno Ha ogpeheHy BpeAHOCT NPUNMKOM
Kowlersa (npukas: 0%), ypehaj ce Bpaha y 6asHy
CTaHULy OyX rpaHnyHe xuue.

[Mporpamu 3a Koluewe Cy yHanpes NofeLleHn 1
MoOry ce fofdaTHO nofeluasaTtyt Ha ypefajy nnm y
annukaumjn.

CBakv nyT kaga ce MOTOp KOCUNuLE NoKpeHe,
MeHa ce HeroB cMep poTtauuje, WTo
yOBOCTpYYyje BeK Tpajarba HoXeBa.
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Bes3begHocT

2.10 Mopyn koju ce noBe3yje nytem WiFi-ja n
annukaumja AL-KO inTOUCH (Robolinho
450/500 W/800/1150/700/1200/2000)

Po6orT 3a kollene TpaBe onpeMrbeH je pagvo
Mozyrnom Koju ce noeesyje nytem WiFi-ja. OBaj
mogen omoryhyje nako ynpaerbame,
nofeluaBame v Haa3vparee Npeko annukauuje
Ha HekoM MobunHom ypefajy (nameTHu
TenedoH, Tabner).

H HANOMEHA 3a kopuwhetse MobunHor
ypehaja nytem annukaumje AL-KO inTOUCH
HeonxoJHa je Be3a ca UHTEPHETOM.

H HANMOMEHA [la 61 codTsep 3a po6oT 3a
KOLLEeHe TpaBe yBeK 610 axypupaH Ha HajHOBUjy
Bep3ujy, Mopa Aa byae nosesaH ca MHTEPHETOM
npeko WiFi mpexe. Annukaumja AL-KO inTOUCH
obaBelLTaBa kaa ce nojaBe HOBe Bep3uje
codpTBepa 3a poboTcky kocunuuy. OHe ce
ayToMaTCKu npeysnMajy ca UHTepHeTa.

Annukauumja AL-KO inTOUCH

Annukauuja AL-KO inTOUCH je gocTynHa 3a
aHgpoug ypehaje y GooglePlay npogaBHuuu, a
3a iOS ypehaje npeko cepsuca Apple App Store:

CkeHupajTe oBaj QR koa, fa 6ucte casHanm Kako
MoxeTe Aa uHcTanupate annukauujy AL-KO
inTOUCH Ha Bawiem nameTHOM TenedoHy 1
nobuvjete pogatHe nHdopmMauumje o Ballem
ypehajy. Tako moxeTe fa Baww smart-connected
ypehaj noBexeTe u ca MHTEPHETOM.

HakoH uHcTanaumje annvkauvje MopaTe ce npBo
npujaBuTun.

Mpunvkom NpBor nokpeTaka annvkaumje
ayTOMaTCKu ce aKkTMBMpa ynyTcTBO 3a 6p3y
nHctanaumjy. Cnegute ynyTcTa 3a nHctanauujy
poboTa 3a Kollete TpaBe y CBOjoj baLlTvi 1
noTom ra nosesanu ca annukaumjom AL-KO
inTOUCH.

H HAMOMEHA Po6oTcka kocunmua ce
nckrby4mBo noseasyje ca WiFi mpexom og 2,4
GHz.

He nogpxasajy ce WiFi mpexe o 5 GHz.

[la 6u ce noee3ana annukauuja AL-KO
inTOUCH, po6oTcka kocunuua 1 nameTHU
TenedoH Mopajy Aa ce Hana3e y AOMeTy pyTepa
ca [JOBOrbHOM ja4ynMHOM curHana (npenopyka:
MUH. 50%).

1. TokpeHytn annukauunjy AL-KO inTOUCH.

2. HanpaBuTu KOPUCHUYKN Hanor y3 nomoh
komaHge ,PETMICTPOBATW®. Ynucatu
KOPUCHWUYKO MME U NO3NHKY.

3. TlpwjaBrbuBare nomohy noctojeher
KOPWCHWYKOT Harora.

4. TlokpeHyTn acucTeHTa 3a NoBesnBaHe NPeKko
komaHge ,YPEBAJIN n ,HOBUN YPEBAJ"

5. Cnegwutu garsa ynyTtcTea.

H HAMOMEHA Y«konvko ce poboTtcka
kocunuua kpehe y geny 6awTe ca nowom WiFi
BE30M Unu 6e3 e, nogellaBarsa annvkauuje
AL-KO inTOUCH ce BpLue Tek nowto ce
poboTcka kocunumua Bpatu y Aeo balute ca
po6pum WiFi curHanom. Ykonuko nokanHu WiFi
CUrHan Ha pyTepy Huje JOBOSBHO jak Aa nokpuje
Leny 6alTy, Hero JOMET Ce MOXe nojavaTv
nomohy penetuTopa koju ce Moxe Hahu y
npoaaju.

Y cnyyajy doyHKLMOHANHNX CMETHM, MOXE BaM
nomohu npogasal, Koju Ma UHcTanupaHy
annukaumjy AL-KO inTOUCH. MNpogasuy ce
npeko annukaumje AL-KO inTOUCH mopa
omoryhnTy AarbMHCKN NpucTyn poboTcKoj
KoCUNULW.

Ocum garbnHcKor npucTyna CBMM MOBE3aHUM
poboTuma 3a Kollewe Tpase, annukauuja AL-KO
inTOUCH Hyaun v gpyre dyHKuuje, nonyT
peructpauuje npovssoga, caBeTa o
6aLUTOBaHCTBY, CaBETHWK O Burbkama vnu nyLu
HOTUdMKaLmje y cny4ajy rpeLuke.

3 BE3BEOHOCT

3.1 CepcucxogHa ynotpeba

OBaj ypehaj je npeaBrheH NCKIby4nBo 3a
npueaTHy ynotpeby. CBaku Apyraymjn HaumH
Kopuwhemna, kao U He[03BOIbEHE Mpenpaske
Unn gorpagke ce cMaTpa HeHaMeHCKOM
ynoTpebom v JoBOAM [0 NpecTaHka Baxeha
rapaHuuje, rybutka ycarnawieHocTu ca
nponucrma 1 oagbujarba cBake O4roBOPHOCTM
npoussohaya 3a LWTeTy KOPUCHUKA Unn Tpehnx
niua.

'paHuue npumMeHe ypehaja cy: Buan TeXHnYke
nopaTke
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3.2 Moryha norpeliHa ynotpe6a

OBaj ypehaj 3a TpaBy Huje norogHa 3a
Kopuwhehe y jaBHUM KOMMNeKcMma, napkoBuma,
CMOPTCKUM TEPEHUMA, HUTU Y NOrbONPUBPEAN
U1 LWyMapcTay.

3.3 CurypHOCHM 1 3aWwITUTHU ypehaju

/\ YNO3OPEHE! OnacHocT of nospepae.
HeuncnpasHu 1 geakTUBMPaHN CUTYPHOCHU 1
3awWwTnTHN ypehaju mory Aa foBeay A0 TELUKUX
nospepaa.

B [lajTe HeucnpaBHe CUrypHOCHE 1 3alUTUTHE
ypehaje Ha nonpasky.

B Hukaga HemojTe fleakTMBMpaTh CUrypHOCHE
1 3aWTuTHe ypehaje.

3.3.1  YHoc MUH-a u NYK-a

Ypehaj ce moxe nokpeHyT camo yHocom MNH-a
(Personal Identification Number). OBo cnpeyaBa
[a ra ykrby4yjy HeosnawheHa nuua. abpuyko
nopewasatse 3a MH je 0000. MWH moxe aa ce
npomeHwu, Buav Buaw loanasrse 5.2
"lpedy3umar-e ocHoBHUX nodewasar-a",
cmpaHa 195.
Ako ce MNH 3 nyTa norpeLHo yHece, noTpebaH
je yHoc MYK-a (Personal Unlocking Key). Ako je n
TO MOrpeLLHo YHeTO, Mopa ce Yekatu 24 caTta [0
cnepeher yHoca.
®  Yygajte MNH n NYK Tako ga HeoenawheHa
nmua Hemajy NpucTyn wrma.

3.3.2 CeH3opu

Ypehaj je onpemrbeH ca Buwe 6e36eAHOCHUX
ceHsopa. Hehe ce NOHOBO NMOKpeHyTH
ayTOMaTCKN HAKOH UCKIby4MBaHa noMony
6e36enHocHor ceH3opa. MNMopyka o rpeLuuy ce
npukasyje Ha gvcnnejy u Mopa aa ce noTepau.
Tpeba OTKNOHWTM y3pOK pearoBaka CeH3opa.

MoausHu ceH3op

Ako ce ypehaj nogurHe TokoM paga Ha KyhuwTy,
BO3HM MOrOH Ce UCKIbYYyje U HOXEBU 3a pe3are
ce 3aycTaBrbajy.

CeH3opu yaapa 3a npenosHaBatbe npenpeka
Ypehaj je onpemrbeH ceH3opuma Koju, kaga aohy
y KOHTaKT ca npenpekama, ocurypasajy npoMeHy
cmepa kpeTara. Kaga ygapu o npenpeky, ropkm
avo kyhuwta ce 6naro nomepu 1 akTMeupa
ceH3op yaapa.

CeH3o0p Harnba y cmepy BOXH>e/604HO

AKoO je y cMepy KpeTara LOCTUrHYT YCMOH Unun
nap v 6o4HM Harmnb koju je Behm Hero o je

nogeLleHo 3a Taj moaen, ypehaj ce okpehe unum
MeHsa CMEpP BOXH-E.

CeH30p 3a Kuwy

Ypehaj je 3aBnUCHO o4 Mogena onpemrbeH
CEH30pOM 3a KULLY KOjU Y aKTUBMPAHOM CTaky
npekvaa pexum Kollera n 06esbefyje nospartak
ypehaja y 6a3Hy ctaHuLy (BUAM TEXHUYKE
nogartke).

H HANOMEHA VYpehaj ce moxe noysaaHo
KOPUCTUTK Y BNU3NHN ApYrix poboTCKUX
kocunuua. CurHan Koju ce KOpuUCTv Y rpaHnyHOM
kabny je pedwuHncaH og ctpaHe EGMF-a
(Yapyxehe eBpornckvx npounssohaya
bawwTeHcknx ypehaja), y cknagy ca ctaHgapaom
3a eneKkTpoMarHeTHe emucuje.

CeH30p Mpasa

Ypehaj je onpemrbeH CeH30poM Mpasa, Koju npu
HVCKMM TemnepaTypama nusbaLyje nopyky Ha
ypehajy nnu nyw nopyky y AL-KO inTOUCH
annukaumjy (BUAN TEXHUYKe nopatke).
TemnepaTypa 3a cnake nopyke ce Moxe
nogecuTy.

3.4 bBe36eagHoOCHe HanomMmeHe

3.41 PykoBanay

B Ocobe mnahe of 16 roamHa, ocobe ca
OrpaHN4YeHNM PUSNYKNM, CEH30PHUM VUNn
MeHTanHMM crnocobHocTUMa unm ca
He[oCcTaTKOM UCKYCTBa U 3Hawa 1 ocobe Koje
He Mo3Hajy ynyTcTBO 3a ynotpeby, He cmejy
na kopucte ypehaj. Bogute padyHa o
cneunduyHMM rokanHum 6e3begHOCHUM
nponvcumMa y Besun ca MAUHMManHoM
cTapoLufy KOpUCHMKa.

B HewmojTe pykoBaTtu ypehajem nog ytuuajem
ankoxora, Apora unv nekosa.

3.4.2 JluyHa 3awTUTHa onpema

®  [la 6ucte n3bernu nospeae, Hocute
nponucHy ogeny 1 3aWTUTHY onpemy.

B JlnyHa 3aWwTMTHa onpema ce cacToju o4;
Oyrux naHTanoHa v YBpCTUX uunena.

y cryyajy oapxasarsa 1 Here: 3aluTuTHe
pykasuue.
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3.4.3 bBe3beaHOCT Fbyan U XKUBOTUHbA

B Y cnyyajy jaBHO AOCTYNHUX NOBPLUNHA, OKO
noapyuja 3a Kollerwe Mopajy ce CTaBuTu
ynosopeta ca crbegehvm cagpxajem:

/N NAXHA! Aytomarcka kocunuua pagu!

He npubnuxaBajte ce ypehajy! Hagsupute geuy!

= Tokom paga ce yBepuTe Aa ce geua n ocobe
He Hanase y 6rnm3nHu ypehaja nnm Ha
ypehajy n aa ce He urpajy ca ypehajem.

B Cepetbe Ha ypehajy 1 cesare pykama y
HoXeBe je 3abpaneHo!

®  [pxuTe Teno v ogehy garbe og MexaHusma
3a ceyvetbe.

3.44 bBe3beagHocT ypehaja

= [Ipe Hero LITO NOYHETE Ca PagoM, yBepute
ce Aay pagHoMm noapydjy ypehaja Hema
npeameTa (Kao LWTO Cy rpaHe, komaau
cTakna, metana un ogehe, kameme,
OaluTeHCkn HameLwTaj, balTeHCKkn anaTt unm
urpayke). OHM MOry OLUTETUTU HOXEBE
ypehaja nnu ypehaj Moxe oWwTeTUTH HuX.

®  Kopuctute ypehaj camo nog cnegehum
ycrnoBsuma:

Ypehaj Huje 3anprbaH.

Ypehaj He nokasyje owTteherwa nnm
xabame.

CBW KOMaHAHV enemMeHTU (PYHKLVOHWLLY.

BasHa cTtaHvua n MpexHu aganTtep u
HUXOBW EMNEKTPUYHN Kabnosu cy
HeowTeheHn n page.

B YBek 3ametbyjTe HencrnpaBHe aernose
OpUrMHaNHUM pe3epBHUM AenoBuma
npoussohaya.

B [lajte ga ce ypehaj nonpasu, ako je
owrTteheH.

®  KopucHuk ypehaja je ogroBopaH 3a Hecpehe
ypehaja koje ykrbyuyjy apyre ocobe un
HoUXOBY MMOBUHY.

3.4.5 EnektpuuHa 6e36egHocT

B Hukaga He kopucTtuTte ypehaj Aok
MCTOBPEMEHO Mpckanuua 3a TpaBy paaum Ha
MOBPLUNHU 33 KOLLEHE.

Hewmojte npckatn ypehaj Bogom.
Hewmojte otBapatu ypehaj.

MOHTAXA

4.1 OrtnakuBame ypehaja
1. OnpesHo oTBOpUTE ambanaxy.

2. TlaxrbnBo nsBagnTe CBe KOMMOHEHTE U3
nakoBaksa U NMpoBepuTE UX Ha owwTehera
ycnep TpaHcropTa.

HanomeHa: Odmax obasecmume cgo2
oucmpubymepa urnu cepeucHoe napmuepa
komanHuje AL-KO y cnydajy owmehera
ycned mpaHcriopma.

3. TpoBepute 06uMm ncnopyke, Buan lNoenasrse
2.1 "O6um ucrniopyke (01)", cmpaHa 186.
Ako npocnehyjete ypehaj, yyBajTe opurmHanHy
ambanaxy u npatehy gokymeHTauujy. To je

noTpebHo 1 3a MOBPATHO Crakse.

4.2 TMnaHupare noapydja koweka (05)

TNokaumja 6a3He cTtaHuue (05/1)

= |llIto kpahy nyT oo HajBehe noBpLUMHE 3a
KOLLEHE
PaBHa noagnora
3alwTnheHo of AMPEKTHe CyHYeBe CBETMOCTM
1 jaknx BPEMEHCKUX yTuLaja

B MoryhHOCT npukrbyunBara CTpyjHOr
Hanajarba

®  Jlo6bpa npuctynavyHocT 3a poboTcky
Kocunumuy

MocTaBrbawe rpaHnyHe xuue (05)

[paHnyHa xu1ua mopa buTn nocTaBrbeHa y cMepy
Kasarbke Ha caTy y HenpeKkWHyTOj NeTrbu.

Kopupopu nsmehy nogpyuyja 3a koweme (05/x)
Kopwvaop je ycko rprnio Ha TpaBHaTOj NOBPLUUHU U

MOXe MOCIYXUTK 32 NOBE3UBaHE ABE NOBPLUMHE
3a KoLLeHse.

maBHa noBpLlKHa ¥ cnopeaH(ale)

noBpLuH(ale) (05)

B [naBHa nospwwuHa (05/XP): To je TpaBHaTa
NOBpLUMHA Ha KOjoj ce Hanasu 6a3Ha cTtaHuua
1 KOja Ce MOXe ayTOMaTCKu KOCUTY Lena.

B CnopepHa nospumHa (05/H®): To je
TpaBHaTa NOBPLUMHA, KOja Ce He MoXe
noxsaTtuTy ypehajem ca rmaBHe NoBpLUNHE, Y
Ty CBPXY pY4HO npeHecuTe ypehaj Ha
cnopefHy noepLuvHy. CnopefHe NoBpLUNHE
mory fia ce obpage y pyuyHOM pexumy.

['maBHe 1 cnopeaHe nNospLUnHe, MeRyTuM,

orpaHvy4eHe cy UCTOM, HEMPEKUHYTOM rPaHNYHOM

KULIOM.

Monoxaj noyeTHnx Tayaka (05/X0 — 05/X3)

Ypehaj ce kpehe oyX rpaHnyHe xuue y
oapeheHoM BpeMeHY KoLLEHa A0 Ha3HaveHe
NnoyeTHe Tauke U TaMo MOYMHE A KOCW.
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[MyTem noyeTHMX Tayaka MoxeTe Aa
aeduHueTe Koje AenoBe NOBPLUMHE 3a KoLleHe
Tpeba nojayaHo KOCUTK.

4.3 Tpunpema nogpyyja 3a KoweHe

1. TpoBepuTe fa nu je TpaBHaTa NOBPLUUHA
Beha of nospLUMHCKOr KanauuTeTa ypehaja.
Kapa je npeBenuka TpaBHaTa nospLuvHa
HacTaje HepaBHOMEPHO KOLLeH TpaBHak. Mo
noTpedu yecuTHUTE TpaBHATY NOBPLUMHY Koja
Tpeba fa ce kocu.

2. Tlpe MoHTaxe 6asHe CTaHuLe 1 rpaHuYHe
Xuue, kao v nywTana ypehaja y paa: Kocutun
TpaBHaTy MOBPLUMHY KOCUIULIOM 3a TPaBy Ha
HWCKY BUCUHY KOLLEHA.

3. YKNOHWUTU npenpeke Ha TpaBHaTOj NOBPLUUHM
NN MX eNVMUHULLUTE NYTEM rPaHNyYHOr
kabna (Buau lMoenasrbe 4.5.3 "M3deajar-e
npenpeka”, cmpaHa 194):

B PaBHe npernpeke koje ce npenase un mMory
OLUTETUTU HOXEBE (HMP. paBHe kKameHe
nnove, npenasun of TpaBHaTe NoBpLUMHE
[0 Tepace uUnu ctase, nnove, UBNYHALMN,
uTA.)

= Pyne v y3BuLIeHa Ha TPaBHaTOj
MOBPLUMHK (HMP. KpTUYHALW, pyne,
Lnwapke, onano Bohe, uta.)

= CTpmMu ycnoHu 1 nagosm Behu of
BPEAHOCTU KOje Cy HaBeaeHe y
TEXHWYKMM nogauyma

B BopeHe noBpLUMHe (HMp. prbH-auy,
notoum, 6aseHn UTA.) U HUxoBa
pasrpaHuyera y OfHOCY Ha TpaBHaTy
NOBPLUNHY

B )KGywe 1 xkuBa orpaga, Koju Mory
rnocraTu Lwmpu

4.4 TlocTtaBrbawe 6a3He ctaHuue (07/a, 17)

1. ToctaBuTe 6a3Hy cTanuuy (05/1) noa
npaBuM YrIOM Y OAHOCY Ha MnaHupaHy
nokauujy rpaHudHe xuue Ha cnegehun HauumH:
B PaBHO Ha noanosn (mposepuTy nomohy

nnbene)

MpaBonuHKjckv 1 NopaBHaT ynas n nsnas
Huije 3a065beH (MpUNMKOM HakHagHOT
3aBpTama HaBOjHWX KNMHOBA CTyD 3a
nyteHe He CMe ce caBujatn unu
HarnkbaTn)

2. bBbasHy ctanuuy (07/2) npu4BpCTUTM Ha TNO
nomohy 4eTupu HaBojHa kruHa (07/1).

basHa cTaHuua Takofhe Moxe Aa ce NocTaBm BaH

TpaBHaTe nospLivHe (17). Y Ty cBpxy kabn 3a

orpaHn4yaBalk-€ Mopa Aa ce NocTtaBu Kao WTo je
npukKasaHo Ha ,u,mjarpamy.

4.5 MWHcTanauuja rpaHuyvHe Xxuue

H HANOMEHA Ao je 3aBucHo o Mogena
MCNOpYYeHW rpaHnYHK kKabn npekpaTtak, MoxeTe
[obutn npoayxHu kabn op ceor AL-KO
oBnawheHor npoaasLa U cepBUCHOr
napTHepa.

4.5.1 T[pukrbyunBame rpaHnyYHe XxuLe Ha

6a3Hy ctaHuuy (07/6)

1. W3ByuuTte rpaHuyHy xuuy (07/4) ns
ambanaxe.

2. CkuHuTe noknonaw, kabrnosckor kaHana
(07/3) Ha npukrby4ky (07/A).

3. CkuHUTe nsonauujy Ha Kpajy rpaHuyHe xuue
(07/6) v rypHuTe ra y ctesarsky (07/7).

4. 3aTBOpwuTE CTE3arbKy.

5. Bopgute rpaHnyHy XuLy Kpo3 A€o 3a ByYHO
pactepehetbe (07/5) ca pesepBoMm xuue u3
Kabnosckor kaHana.

H HAMOMEHA Ca pesepsom xuue moryhe je
KaCHWje HanpaBuTU 1 Make Kopekuuje Bohera
xuue.

6. CraBuTe nokrionaw, okHa 3a XuLy.

4.5.2 [ocTtaBrawe rpaHu4He xuue (05)

"paHMYHM Kabn ce Moxe NONOXNUTU Ha TpaBHaKk,
kao n go 10 um ncnog Tpase. ViHcTanauujy nog
TpaBom Moxe 06aBuTK oBnawheHn npogasall.

O6e BapujaHTe ce mory mehycobHo
KOMOGUHOBaTHU.

MAXHA! OnacHocT o owTtehewa
rpaHuyHe Xuue. AKo je rpaHnyHa xvua
owTeheHa unu npeceyeHa, NpeHoc
ynpaBrbadkux curHana Ha ypehaj suwwe Huje
mMoryh. ¥ Tom criyyajy, rpaHuyHa xuua mopa 6utu
nonpasrbeHa Unu 3ametreHa. 'paHnyHe xuLe ce
Mory HabaeuTtu kog pupme AL-KO.

B YBeK NoCTaBuTe rPaHNYHy XULy AUPEKTHO Ha
3eMrby. AKO je HEOMXOAHO OCurypaTu
[00aTHUM HaBOJHUM KITVHOM.

B 3awTutmuTe rpaHuYHy Xuuy of owTehewa
TOKOM rnoraraka 1 paga.

®  He konajte H1UTU cehn y 6rnnM3nHm rpaHuyHe
xuue.

1. Y npaBunHum pa3maumma ukcupajte
rpaHVYHK Kabn KNMHOBKMMA 3a TPaBHak Unn
ra noctaBuTe UCMOZ 3eMsbe (Ha Makc.
ay6uHmn og 10 um).
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2. TocTtaBrbake rpaHUYHor kabna oko
npenpeka: Buau lNoznasrse 4.5.3
"W3sdsajar-e npenpeka”, cmpaHa 194.

3. Kpewupame kopvaopa namehy nojeamHux
NoBpLUMHA 3a KoLewe: Buan loznasrse
4.5.4 "OepaHuyasar-e kopudopa (05/x)",
cmpaHa 194.

4. WspBajatbe npeBenukux ycnoHa unv naguHa:
Buau lNoenaerpe 4.5.5 "3dsajan-e naduHa
(15)", cmpaHa 194.

5. TlocTtaBrbame pesepsu kabna: Buam
lNoanasrbe 4.5.6 "Tlocmasrbare pesepsu
xuye (11)", cmpaHa 194.

6. HakoH 3aBpLueTKa nonarawa, NoBexXunTe
rPaHNYHy XLy ca NpUKIby4Ykom basHe
ctanuue (07 / B): Buau lNoznasrse 4.5.1
"lpukrbyqusarbe epaHuyHe Xxuye Ha basHy
cmaHuuy (07/6)", cmpaHa 193.

4.5.3 WspnBajame npenpeka

Y 3aBWCHOCTU Of] OKpY>Keksa padHor noapyuja,
rpaHnyHu kabn Tpeba aa 6yae noctaerbeH Ha
pasnuMYnMTMM yaarbeHocTMMa of npenpeka.
KopucTute nexmp Koju ce MoXxe CKMHYTU ca
nakoBatrba Aa bucte ogpeaunu ucnpasHy
yAar-eHocT.

H HANOMEHA W sagajarsa cy HeonxoaHa
CaMo aKo ce He MOry OTKpUTY ceH3opuMa yaapa
Ha ypehajy. N3beraBsajTe npesuLLe nsaBajawa
ofH. HenoTpebHa nsagajama. M36ounHe mare
oa 6 um Mopajy 6uTu n3aBojeHe, MHadve ypehaj
MOXe fAa nsasose owwTehera.

PacTojarwse oa 3ugoBa, orpaga, neja:

Hajm. 20 um (05)

Ypehaj ce kpehe ca nomakom npema CrnosbHoj
cTpaHu oa 20 uM Ay rpaHuyHor kabna. 36or
TOra MosioXuUTE rpaHNYHKN kabn Ha 3ugose,
orpage, neje, UTA. Ha yAarb€HOCTU Of HajMaHe
20 um.

PacTojarwse oa nBMua Tepaca M KangpmMucaHux
crazsa (09)

AKo je vBMUa Tepace unu ctase BULWA Of
TpaBHaTe MoBpLUMHE, Tpeba oapxasaTtu
yOarbeHocT of, Hajmane 20 uMm. Ako je neuua
Tepace unu cTa3e Ha UCTOj BUCKHM Kao TpaBHaTa
noBpLUKNHA, Kabn ce MoXxe NOCTaBUTU Ta4YHO Y3
nBULLY.

PacTojarwsa oA npenpeka Ao rpaHuyHor
ka6na (05)

AKO CY rpaHuny4He XuLie Ta4HO CaBUjeHN of
npenpeke ofH. npema npenpeuw, Tj. AKo je

yaarbeHocT 0 uM, ypehaj ce nomepa npeko
rpaHnyHe xuue. He ykpluTajTe npuToM rpaHuyHy
xuuy (06/u), Beh je nonaxute napanenHo (05/e).

MocTaBrbake rpaHMYHOr kKabna oko yrrnosa

(05, 10)

®  Kop yrnoBa koju ugy npema yHytpa (10/a):
MonoxwuTte rpaHnyHM Kabn aunjaroHanHo aa
OucTe n3bernu 3arnaerbmBare ypehaja y
yrnosuma.

®  Kop cnorbHux yrnosa ca npenpekama (10/6):
[MocTaBuTe rpaHnyYHM kabn noa owTpum
yrnom fa 6ucte n3bernu cyaap ypehaja ca
yrnosuma.

®  Kopg cnorbHux yrnosa 6e3 npenpeka (05/j):
[MocTaBWTW rpaHWUYHK kabn nog yrrom of
90°.

4.5.4 OrpaHuyaBawe kopugopa (05/x)

Y kopugopy Mopajy aa ce nowrTyjy cnegeha

pacTojama:

B YKynHa WwupuHa: MuH. 60 um

B PacTojake rpaHnyHor kabna o usuue:
20 um

B PacTtojate n3mehy rpaHnyHmnX Kabnosa: MUH.
20 um

4.5.5 Ws3nBajawe naguHa (15)

Mapnosw Behn of BpeAHOCTU HaBedeHe y
TEXHUYKMM nofauumMa, Mopajy Ut n3aBojeHu
rpaHN4HOM Xunuom (45% = 45 um Harnba no 1
METPY XOPU3OHTanHo) (BUAM TEXHUYKE nodaTke).

[paHWyHM Kabn He cme BUTK NocTaBIbEH Ha
naguHu ca Harmbom sehum og 20%. [a 6u ce
n3bernu npobnemun npu okpeTawy, NOTPEGHO je
oapxasaTtu yaarbeHocT of 50 um go Haruba o
20%. Ako Harnb Ha CnorbHOj MBWLM pagHOr
noapydja npenasu 20% y jefHoj Tayuku, rpaHnYHN
kabn ce noctaBrba Ha paBHy noasiory Ha
pacTtojary og 20 UM ucnpepg noveTka naga
TepeHa.

4.5.6 TocTtaBrbawe pesepBu xuue (11)
[a 6ucte mornu nomepuTy 6a3Hy cTaHuLy nnm
NPOLLUMPUTK NoApPYYje 3a KoLeHe HAKOH
nocTaBrbakba NOBPLUVHE 33 KOLLEHE, Y
penoBHVM pa3mauvma VHcTanupajte pesepee
XKULE Y rPaHNYHO;j XULN.

Bpoj pe3epBsu xuLie Moxe ce N3BecTu no
COMCTBEHOM Haxohetby.

H HANOMEHA Kop pesepsu xuLe HemojTe
npaBuUTU OTBOPEHE NeTIbe.
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MywTane y noroH

1. BoauTe rpaHnyHy XLy OKO TPEHYTHOT KNnHa
3a TpaBhak (11/1), a 3aTm ce BpaTuTe Ha
NPEeTXOo4HW KNWH 3a TpaBkak (11/3).

2. 3aTum BpaTUTe rpaHnYHy WLy Ha TPEHYTHM
KINWH 3a TpaBwak. HacTaje netrba. XKuue
Mopajy 6uTtun Bpno 6nusy jeaHa gpyre.

3. Ao je noTpebHO, NpUYBpCTUTE NETIBY HA TNO
nomohny JofaTHoOr KnuHa 3a TpaBhak (11/2) y
CpeauHw.

4.5.7 TwunuyHe rpelike NPUINKOM
nocraBrbama xuue (06)

B PesepBe rpaHn4HoOr kabna HWUCY NocTaBIbeHe
y paBHOMEPHO 13ayxeHoj neTrbu (06/a).

B [paHnyHM kabn Huje NpPaBMUIHO NOCTaBIbEH
oko yrrnoBa (06/6).

B [paHuyHu kabn ce ykpwTa ogH. Huje
roroxeHa y cMepy kasarbke Ha caty (06/u).

= [paHW4HM Kabn ce noctaerba NpeByLle
HenpeLwusHo, Tako Aa ce pybHa noapydja
TpaBHaTe NoBpLUMHe He Mory kocuTwu (06/4).

B [paHnyHK Kabn ce NpUMKOM NnocTaBsbakba U1
Bpahana of pyba 0o npenpeke yHyTap
TpaBHaTe NOBpPLUMHE He NoCTaBIba
HenocpeHo jeaHo o apyror (06/e).

®  [JoyeTHe Tauyke Cy NnocTaBSbeHe npeaaneko
op 6asHe ctaHuue (06/d).

B [paHn4HM Kabn je NonoxeH nNpeko newue
TpaBHaTe nospLunHe (06/r).

= [lpu nonarawy rpaHuyHor kabna, He Baxu
MWHUMarHa yaarbeHocT 3a kopugope of 20
um (06/x).

B [paHnyHM kabn nocTaBrbeH je Npebnuay, Tj.
ca pacTtojarbeM Marbum of 20 UM y ogHocy
Ha npenpeke NPeko Kojux Kocunvua He Moxe
na npehe (06/wn).

4.6 [pukrbyunBake 6a3He cTaHuLe Ha
CcTpyjHO Hanajawe (08)

1. MoctaBute mpexHn agantep (08/4) Ha cyBo
MecTO 3awTUheHo of AMPEKTHe CyHYeBe
CBETIIOCTU Y AOBOSbHOj 6rn3nHu 6asHe
craHuue (08/1).

2. CnojuTe HUCKOHAMNOHCKUN Kabn MpexHor
apanTtepa (08/5) n kabn 6a3He cTaHuLe
(08/6).

3. YTakHWUTe MPEXHU yTrKay MpeXXHOr
apanTtepa (08/2) y ytuunuuy (08/3).

H HANOMEHA TMpenopy4yjemo aa MpexHu
afanTep NpUKIbyYnUTe Ha ENEKTPUYHY MPEexy
NPeKo CKII0MKe 3a 3aLUTUTY of pesvayanHe
CTpyje ca Ha3MBHOM pe3vayanHom cTpyjom < 30
MA.

4.7 TlpoBepa cnojeBa Ha 6a3HOj cTaHMLMU
(08)
1. TMposeputn ga nu ceetnu JIE[ Ha npeaw0j
cTpaHu cTyba 3a nywemne (13/1). Ako He:

L V|3ByLI,I/ITe MPEXHU YyTUKa.

B [IpoBepuTn CBE YTUYHE CNOjeBe CTPYjHOTr
Hanajakea U rpaHuYHe Xuue y nornegy
npaBuUIIHOr Hanerakwa unu owTehewa.

Mpukas ctawa JIEQ-a

NEA
KyTto u

PapgHa ctamwa

CBeTnu, ako je cTpyjHo
Hanajaree y peqy.

5 MNYWTAHKE Y NOroH

OBo nornaesbe onucyje pagxe 1 noctaske
notpebHe 3a npBo nywTamwe ypehaja y paa. 3a
CBa gpyra nofeluasara Buam lloznasse 7
"lModewasar-a", cmpaHa 197.

5.1 Nywene 6aTepuje (12)

Tokom HOpmanHor paga ce akymynartop ypehaja
ayToMaTCKu MyHW.

H HANOMEHA [o kpaja HanyHuTe
akymynaTtop npe npee ynotpebe. Akymynartop ce
MOXe MYHWUTW Ha BKno KojeMm HUBOY
HanykeHocTy. MNpeknaatke Nywera He LWTeTn
akymynatopy. AKymynaTop Moxe Aa ce nyHu
camo kaja je ypehaj ykrbyyeH.

1. TMoctaBute ypehaj (12/1) y 6a3Hy cTtaHuLy

(12/3) Tako ga KoHTakTHe noBpLUMHe ypehaja

[0AMPYjy KOHTaKTe 3a nyere 6asHe
CTaHuue.

2. Ca ykrbyunte ypehaj.

3. [Jucnnej Ha ypehajy npukasyje Battery is
being recharged. Ako He: Buan
lMoenaerwe 10 "lMomoh y cnydajy cmemmsu”,
cmpara 202.

5.2 TMpepy3vmare OCHOBHUX NoaeluaBakba
1. OTBOPUTM MOKPVBHY 3aKIMOMKY.

2. Ca ykrbyunte ypehaj. MNMpukasyjy ce
cupmBep, Wwmndpa n TIn.
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MywTane y noroH

3. Y meHwujy 3a n3bop jesnka ca @ unm @

) \4
nsabepuTe je3vk U NpeysamuTe ca E] .

4. Y meHujy Login > Enter PIN yHecuTe
nopewenu MMH 0000. Y Ty cBpxy
y3acTornHo ca @ nnm @ n3abepute 6pojky

\4
0 u yBek npey3muTe ca E] . Mocne yHoca
MNH-a ce pebnokupa npuctyn.

5. Y meHujy Change PIN:

B  [log Enter new PIN yHecuTe HOB
yeTBopoundpenn NMNH no concTeeHoj
Xerbu. Y Ty CBpXy y3acTomnHO ca @ unm
E] n3abepute GPOjKy M yBEK Npey3muTe
ca ¢

®  [log Reenter new PIN jow jegHoM
yHecuTe HoBu MUH. Ako cy obe yHeTe

BPEAHOCTU MOEHTUYHE, Npuka3ahe ce
PIN changed.

6. Y meHujy Enter date nogecutu akTyenHu
natym (cpopmart: A4 .MM. 20T ). Y Ty cBpXY

y3acTornHo ca @ nnm @ n3abepute 6pojky

\4
1 yBEK npey3mute ca B .
7. Y meHujy Enter time > HH:MM yHeTu
aKkTyenHo Bpeme (opmat: Y4:MM). Y Ty

CBpXY y3acTOMHO ca @ unm @ nsabepute
. \4
GpOjKy 1 yBEK Npey3muTe ca B .
OcHoBHa nofelliaBatba Cy 3aBplLueHa. Mpukasyje

ce ctatyc Not calibrated Press Start
key.

5.3 MNopewaBame BUCcUHe pe3a (14)

BucuHa kolera ce Moxe KOHTVMHYarnHoO py4YHO
nogewasaTtu namehy 25 — 55 mm.

H HANOMEHA 3a nponas kanubpauuje (Buan
lNoznasrbe 5.4 "VIsgpwasar-e aymomamckoz
npona3sa kanubpayuje", cmpaHa 196) kao u 3a
nporpaMmparse NoYeTHUX Tavaka (BUam
lNoznasrwe 7.5.2 "MNodewasare noyemHux
mayvaka", cmpaHa 198) npenopyu4yje ce BUCMHA
Kollera oa 55 mm.

1. OtBopuTH noknonay, (14/1).

2. [MopewaBare BUCUHE KoLeka (TpeHyTHa
BMCWHA KOLLIEH-A je MpMKa3aHa Y KOHTPONHOM
npo3sopuuhy (14/3) y munumeTpuma):

B [loBehaBatbe BUCUHY pe3amna (Tj. BucuHa
TpaBhaka): OkpeHuTe o6pTHO
ayrmve (14/2) y cmepy kasarbke Ha
caty (14/+).

B CmamnVBaHe BUCKHE Kollena (Tj.
BUCUHE TpaBhaka): OKpeHUTe 06pTHO
ayrve (14/2) y cmepy cynpoTHOM of
Kasarbke Ha caty (14/-).

3. 3aTBOpWTK noknonatd,.

5.4 MWUsBpliaBawe ayTomaTcKor nponasa

kanué6pauuje
EH HANOMEHA Tpe nywrTawa y pag

M3BpLUNTE Nponas kanubpauuje (Buan
lNoznaserbe 5.4 "M3zepwasar-e aymomamckoz
npona3sa kanubpauyuje", cmpaxa 196) unn
nporpaMuparse NoYeTHUX Tavaka (Buam
lNoenasrbe 7.5.2 "Modewasare noyemHux
mavaka", cmpaHa 198).

MocTtaButn ypehaj y noyetHn nonoxaj (13)
1. TNoctaBwuTe ypehaj yHyTap noBpLuMHe 3a

KOLLEHsE Y MOYETHY MONOXaj:

®  MuH. 1 M neBo u 1 M ucnpepg 6asHe
cTaHuue

®  Ca npegHOoM CTPaHOM OKPEHYTOM npemMa
rpaHW4yHOM kabny

MokpeTawe nponasa kanubpauuje

1.

MpoBepuTte aa Hema npenpeka yHyTap
Oo4eKkunBaHor oncera kpetawa ypehaja. Ypehaj
Mopa 6uTn cnocobaH 3a BOXHY NPeko
rpaHuyHor kabna nctoBpemeHo ca oba
npega To4Ka. YKOMMKO je NnoTpebHo,
YKNOHUTU Npenpeke unu kabn npueBpemeHo
npemMecTuTV Npema yHyTpa (noTpeGHo je
MUH. 35 UMm).

2. Ca nokpeHute ypehaj. MNMpukasyje ce Ha

aviennejy:
® | Caution ! Starting Motors
m  cCalibration, Phase [1]

Y ToKky npona3a kanubpaumje

[a 6u ce ogpeauna jauvMHa curHana y rpaHuvHoj
Xuuw, ypehaj npeo Bo3n ABa nyTa npaBo Mpeko

r

paHn4He Xuue, a 3aTum y 633Hy CTaHuuy n Ty

ce 3aycTaBrba.
B Ha gucnnejy ce npukasyje nopyka

Calibration completed.

®  AkymynaTop ce MyHMu.
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OncnyxvBake

EH HANOMEHA Ypehaj ce mopa saycTasnty
npunvkom ynacka y 6asHy cranuuy. Ako ypehaj
He MOroAu KOHTaKTe NPUINKOM ynacka y 6asHy
CTaHuLy, OH HacTaBrba NyToBake Y3 rPaHNYHy
xwuuy. Ako ce ypehaj kpehe kpo3 6a3Hy cTaHuuy,
nocTynak kanvbpauuje Huje ycneo. Y Tom
cnyyajy, 6asHa ctaHuua mopa 6yt 6orbe
nopasHaTa 1 npouec kanvbpauuje mopa Aa ce
MOHOBMW.

Mocne nponasa kanu6pauuje

Mpukasyje ce nogeLLleHO akTyernHo Tpajare
KoLLEeH-a.

3a cBa gpyra nogelwasana Buau oenasrbe 7
"Modewasar-a", cmpaHa 197.

Robolinho

H HANMOMEHA [1a 61 ce o6e36eano
npasunaH pag ypehaja n cmamno 6poj
npujaBrbEHNX rpeLuaka, Mopa ce N3mepuTu

OyXunHa neTrbe ca PYHKUNOM ,Yyere ynasHux
Tavaka“.

6 OINCIYXUBAHKE
6.1 PyuHo nokpeTawe ypehaja

1. Ca ykrbyunte ypehaj.
3a HennaHupaHo KoLLeHe NBMLA: BUAN
lMoenasrve 7.7 "Kowere usuya npu py4yHoMm
rnokpemarsy", cmpaHna 200.

2. Ca py4HO nokpeHuTe ypeha;.

6.2 TMMpekua pexxuma Kowemwa
Robolinho: I'IpMTMCHyTM Ha ypehajy.
Robolinho 450 W/700/1200/2000:

I'IpMTMCHyTM Ha ypehajy unu Ha 6a3Hoj
cTaHuum (12/4).

Ypehaj ce aytomaTckm nomepa y 6asHy ctaHuuy.

OHa ce GpuLue nnaH Kkoweka 3a Tekyhu AaH n
noHoBO ce nokpehe cnegeher faHa y nogeLleHo
Bpeme.

B [IpUTUCHYTU Ha ypehajy.
Pexuvm kolena ce npekuaa Ha nona cara.

= Mputuchy (O] Ha ypehajy.
Ypehaj ce uckrbyuyje.

H HAMOMEHA Y onachum cutyauvjama,
ypehaj ce moxe 3ayctaButu Tactepom CTOIN
(12/2).

6.3 Kowene cnopegHe nospiumHe (05/HD)

1. TMoguhu ypehaj n pykom ra noctaBuTh Ha
CrnopeaHy MOBPLUMHY.

2. Ca yKrbyyuTe ypehaj.

3. Ca E] no3BaTu rMaBHU MEHMW.

4. @ unm @ *Settings E]'

5. @ unu E] *Sub zone mowing E]'

6

7

Ca @ unm @ n3abpaTu Bpeme Kolleha.

. Ca py4YHO nokpeHuTe ypeha.
3aBucHO of nofeluaBamna: Ypehaj kocn
noJeLLeHo Bpeme, a 3aTUM Ce UCKIbyYyje unm
KOCK JOK Ce aKyMyrnaTop He UCMpPasHu.
HakoH koluera cnopefHe NoBpLUVHE, BpaTUTE
ypehaj py4Ho y 6a3Hy cTaHuuy.

7 NOAEWABAHA
7.1 TMo3uBake nofewaBawa - OnwTre

1. Ca E] no3BaTtu rMaBHU MEHMW.
HanomeHa: 3se3duya * ucrped cmaske
MeHuja o3Ha4aea 0a je ma cmaeka
mpeHymHo usabpaHa.

2. @ unm E] *Settings E]'

3. Ca @ unm @ n3abpaTtu XerbeHy CTaBKy

) \4
MeHuWja u Npey3eTn ca B .
4. W3BpmTe nofeluaBarb-a.
HanomeHa: Cmaske mMeHuja cy onucaHe y
crnedehum odesbuuma.

5. Ca @ ce BpaTuTe Y MMaBHN MeHW.

H HANMOMEHA Ocrane craBke MeHuWja: BUAM
lMoenasrbe 5.2 "lpedy3umare 0CHOBHUX
nodewasarba", cmpaHa 195.

7.2 AKTUBMpaHe/geaKTMBUpakbe 3ByKOBa
TacTtepa

1. @Mnm@*Key clicks E]'

2. AKTuBMpaH-€e/neakTUBMparbe 3ByKOBa
Tacrepa:

u @ nnm E] Activate B’:

AkTuBMpare 3ByKOBa TacTepa.

u @ nnm [i] Deactivate EV:

[JeaktvBuparse 3ByKoBa Tactepa.
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MopeluaBamwa

7.3 AxtuBpatu/geaktuBupatu Eco-Mode
(Robolinho 700/1200/2000)

Kapa ce ypehaj Hana3n y Eco-Mode-y, oH

npenasuv y pexvm paga Koju wream eHeprvjy. Ha

Taj HaYMH Ce CMakbyjy NOTPOLLHa eHepruje u

emucuja byke.

H HANOMEHA He npenopyuyje ce kog
BMCOKE WUNK rycTe TpaBe Kao W Kof rycTe
BelUTayke Tpase OAH. MoXAa Huje Moryhe
kopuwhemne ypehaja.

1. @ unu E] * EcoMode E]'

2. AxtuBupame/geaktusunpane Eco-Mode-a:

®  Activate Er:
Axtuspatun Eco-Mode.

. |4
u Deact1vateE] :
OeaktuBmpatu Eco-Mode.

7.4 TMopecutn ceHsop 3a kuuwy (Robolinho
450 W/700/1200/2000)

H HANOMEHA Koluere cyse Tpase cmatbyje
nprbake ypehaja. AKTuBmparemM ceHsopa 3a
KWLLY ¥ NMoAeLlaBakbeM OASIOKEHOT BpeMeHa
KoLLeHa MOXe ce crpeunTtu Aa ypehaj kocu
MOKpY TpaBy.

Kapa je aktuBumpaH ceHsop 3a kuwly, ypehaj ce
Bpaha Ha 6asHy cTaHuULy YMM MoYHe Aa naga
kuwa. Tamo ocTaje cBe OK Ce CeH30p 3a KLy
He ocywun. HakoH Tora, ypehaj he HactaButu ca
KOLLEH-EM TEK HAKOH BpeMeHa Koje je nogeLleHo
kao opnoxenun pag. OceTrbNBOCT CeH3opa 3a
KULLY ce MOXe nofeluaBaTti.

1. @mnm‘i} *Rain sensor E]'

2. AxTuBMpak-e/geakTuBMpare ceH3opa 3a
KnLy:

u @ unu E] Activate [E]':

AKTUBMpPakE CEH30pa 3a KuLLly.
: |4
u @ unu E] Deactivate E] :
[eakTvBMpare ceHaopa 3a KuLy.
3. TopecuTn ognarake paga ceH3opa 3a KuLuy:
. |4
@ unm E] *After rain delay E]
xX hours xx minutes
M3abpatu ca @ unm @ xerbeHe
BPeAHOCTH 3a ofnarame paja u

\4
npeyseTy ca E] .
4. TlooecuTn OCETIbUBOCT CEH30pa 3a KULLY:

u @mnm@ *Rain sensitive B’

L] Ca@ nnu E] NoAEeCUTHU KerbeHy
BPEIHOCT 3a OCETIbLMBOCT U Npey3eTu ca

=
7.5 MNopewaBawe nporpama Kowewa

7.5.1 MNopewaBawe nporpamMa Koweka —

OnwTe

1. Ca E} no3BaTu rMaBHU MEHW.

2. @ nnm @ * Programs B'

3. Ca @ nnm @ nsabpaTtu ctaBky MeHuja n

\4
npeyseTtu ca B .

4. WN3BpwunTy nogeluaBamsa.
HanomeHa: Cmaske meHuja cy onucaHe y
crnedehum odesbyuma.

7.5.2 MNopewaBake NOYETHUX Tayaka
Mporpamupare NoYeTHUX Tavyaka

1. TNoctaBuTtn ypehaj y 6asHy ctaHuuy.

Ca ykrbyunte ypehaj.

Ca E] no3BaTu rMaBHU MEHW.

@ nnm E] * Programs E]'

@ unm @ *Entry Point B’

@ unu @ *Interactive teach B’

@ unn E] *Start interactive entry
. " |4
point teach1ngE] :

L] @ nnm @ Start E]'. Ypehaj Bo3un

LY rpaHuyHor kabna.

\4 . .
u @ unm @ Set E] , aKo je ypehaj
[OCTUrao XerbeHy MOYETHY Tauky.
MoueTHa Tayka ce MemopuLLe.

8. @m‘m@ Set entry point 1E]',

aKo Npuv BOXHM NporpaMupana Huje
oppeheHa HMjegHa NoYeTHa Tayka. Ako ce
OB[le HE oapeau HujeaHa NoYeTHa Tauka,
noyeTtHe Tayke he 6uTn ayTomarcku
oppeheHe.

9. @MJ‘IM@ Entry point Xx: XXm E]',

Kafa ce OOCTUrHe nocrnefHa novYeTHa tadvka.

N o g M e DN

Py4yHo ogpehuBare novyeTHUX Tavaka (05)
MpBa noyeTHa Tayka (05/X0) je npeTxoaHO
noJelueHa n Hanasu ce 1 M gecHo nopepg 6asHe
cTaHuue. V3a oBe Tayke ce Mory gedmHucaTv
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MNopeluaBarba

fofaTHe noyeTHe Tauke (BUAU TEXHUYKe

nogartke).

Mpunukom ogpehrBama noyeTHUX Tavaka Tpeba

umatn y Bugy cnegehe:

B He nocTtaBrbatu NoveTHe Tayke npeaaneko
op 6a3He cTaHuUe ogH. Nnpebnusy jeaHa
Apyroj (06/cp).

B KopuUCTWUTK CaMo OHOMMKO MOYETHUX Tavaka,
KONnuKo je noTpebHo.

1. @ mnm@ *Entry Point E]'

2. @mnm@ *pPoint X1 at [020m] E]'
Ca @ unm @ y3acTonHo usabpatu jeaHy

6pojky 1 cBaKy npeyseTu ca E]'.

3. @an@ *pPoint X2 at [075m] B’

Ca @ unm E] y3acTornHo usabpartu jegHy
©OpojKy 1 cBaky npey3eTu ca B’.

4. Axo je notTpebHo, ogpeanTn foaaTtHe
rnoyeTHe Taudke.

5. Ca @ ce BpaTWTe Y rMaBHU MEHM.
7.5.3 TlMopewaBaHk-e BpemMeHa Kolleka

H HANOMEHA Wsmehy nporpamupatsa
BpEMeHa KoLLeHa 1 noyeTka Kollera Mopa Aa
npotekHe MuH. 30 MUH. Y cynpoTHoM, ypehaj
noynke ca pagom HajpaHunje 30 muH. HakoH
nocnegxer akTuBnparba Tacrepa.

Y craBkv meHvja Weekly Program ce
nopaellasajy AaHun n Bpeme kapa ypehaj tpeba ga
kocu. Ako je noTpebHo, npunaroguTe oBe
nocTaBke BenuYnHM 6awte. AKO Ce U HaKoH
Heferby AaHa BMAe HeKoLleHa noapyja,
nosehajte BpeMeHa Kolleha.

1. @ unm @ *Weekly Program E]'

] @ unm E] *Al1 Days [X]:Ypehaj
CBaku [aH Kocu y NoAeLleHo Bpeme. AKo
ce npukasyje A11 Days [ 1, ypehaj
he KocuTy camo nofeLleHnM faHuma y
Hepersu.

] @ unm @ *Monday [X]...* Sunday
[X] : Ypehaj kocu nogeleHnm gaHuma y
HeJderby y nogelueHo speme. Ako ce
npukasyje Hnp. Monday [ 1, ypehaj
Hehe kocuTu ogpefeHor gaHa.

u @ unm E] Change E]': AKTMBMpPAaTK

[X] vnu peaktvBupat [ ] oapehexun

LAH, NO4eCUTU BpeMeHa, HauuH
KoLleHa 1 MoYeTHe Taudke.
2. W3BpwwuTe noctaBke 3a cBe AaHe unu 3a

oppeheH aax:

®  ynp. *[M] 07:00-10:00 [?]:
Hopmanto kowetse [M] og 07:00 —
10:00 yacoBa ca aytomaTckun
NPOMEHILUBOM NOYEeTHOM Taykom 0 — 9
[?1.

®  Hnp. *[R] 16:00-18:00 [1]: Ypehaj
y 16:00 yacoBa nounte ca KoLeHeM
ueuua [R] v kpehe ce ayx uenor
rpaHunyHor kabna. Nocne Tora novnke
MOBPLUMHCKO KOLLUEH-E Y NOYETHO] Taukuy 1
[1].Y 18:00 yacosa ogH. Yum ce
akymynartop mcnpasHu, ypehaj ce Bpaha
y 6a3Hy cTaHuLy.

u @ unm E] Change B’: N3meHntn

n3abpaHy nocTaBky.

u @ unm E] Continue B’: MoTBpanTe

M3MeH-EHy NOCTaBKy 1 NpehuTe Ha
cnegehy nocraeky.

3. @ nnm E] Save BV: CauyBajTe cBe

Nn3MeH-eHe NoCTaBKe CTaBKe MeHI/lja.

7.5.4 Pexum nponasa

Pexum nponasa y yckum nponasvma obesbehyje

0orbun pesynTar KoLleHa.

1. TlocTaBWTK NOYETHY TauKy y yCKOM npornasy
(Bnam opervak ,ogelwaBare NOYETHUX
Tavaka“).

2. [MoyeTn og nocTaBrbeHE NOYETHE TauKe Y
pexumy nponasa (Buav ogerbak
s[logelwaBama nporpama KoLlera“).
® Hop. *[P] 16:00-18:00 [3]: Ypehaj

ce nokpehe y 16:00 yacosa ca pexvMom
nponasa [P] n nounte Koweme y
noyeTHoj Tavkn 3 [3]. Y 18:00 yacosa
OfH. YUM Ce aKkymynaTop MUCnpasHu,
ypehaj ce Bpaha y 6a3Hy cTtaHuuy.

7.6 inTOUCH (Robolinho moagenu "W")

[MocTojeha Be3a ca MpexHUM Npofa3om Moxe Aa
ce npekvHe. Ha Taj HaumH he ypehaj 30 MuHyTa
6GUTV OTBOPEH 3a yCrocTaBrbake HOBE BE3e.

H HANOMEHA [la 6ucTe kacHuje
ycrnocTaBunm Besdy, Be3a ce NpBO MOpPa NOHOBO
NPEeKHYTH, Yak u ako ypehaj paHuje Huje 6ro
noBe3saH ca MpeXHUM Mponasom.

1. @ unm E] *inTOUCH BV
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Mpwuka3 nHopmaumja

2. Tpekui Be3e E]'
Ypehaj jaBrba: TOTOBO.

|4
3. TloTtBpAautn ca B 1 BPatUTK Ce y MEHMU.

7.7 Koweme nBuLa Npu py4HOM NOKpeTaky
3a py4HO nokpeTare MOXeTe oBAe NogecuTy Aa
ypehaj no4He ca KoweheM nsumua.

M3Bohetse KoLlewa 1BuMLa y nporpammpaHo
Bpeme Kollewa: Buau oenasrpe 7.5.3
"lModewasar-e spemeHa Kowera", cmpaHa 199.

1. @MHM@ *Margin mowing B'
2. @mnm@*at manual start E]r

7.8 TMopewaBake KoleHa cCnopegHux
noBpLIMHa

1. @mnm@ *Sub zone mowing E]r

2. [opelwaBare BpeMeHa Kolleha:

= 8 |4
u @ unm Ii] inactive B :
KOLLEHE CMOPeHMX NOBpLUMHA je
UCKIbYYeEHO.

u @ unu E] active B’:
Ypehaj kocu cBe [OK akymynaTop He
Oyne npasaH.

u @ unm E] Bpeme Kouewwa Yy MWUH
(=)
ypefaj Tokom nofeLleHor BpeMeHa Kocu
crnopegHy nospLumHy. Moryhe je
nogeluaBame cnegeher BpemeHa
KoLera:
30/60/90/120/n0 npasHe baTepuje.

7.9 NopewaBawe KOHTpacTa gucnneja

Ako je amcnnej, HNp. 36or cyHua, cnabo YnTrbuB,
npvika3 ce moxe noborbwaT NPOMeHOM
KOHTpacTa gucnneja.

1. @MJ‘IM@ *Display contrast E]'

2. Ca @ unm E] nosehasajTe/cmamnyjTe
) |4
KOHTpacT Aucnneja, a ca E] ra npeysmuTe.

7.10 3awTuTa nogewwaBara

AKo je 3awITUTa nogellaBara AeakTMBMpaHa,
MNH ce mopa yHeTn camo Kaga ce noTepae
rpeLuke peneBaHTHe 3a 6e3beaHOCT.

1. @MJ‘IM@ *Safety settings B’

2. AKTuBMpaHe/neakTBMparse 3aTmTe
nofeLllaBama:

u @ unm @ Activate E]':

aKTUBMUPATU 3alUTUTY NoAellaBama.

u @ unm @ Deactivate B’:

OeakTuBupaTu 3alUTUTY nogellaBama.

7.11 TNoHoBHa kanu6pauuja

AKo je nokaumja unu gy>xuHa rpaHnyHor kabna
npomMer-eHa unm ako ypehaj BuLle He Hanasu
rpaHn4HK kabn, notTpebHa je NoHoBHa
Kanubpauuja.

1. [Z] unm E] Reset calibration E'

2. Reset loop calibration data? E]'

3. CnpoBohetse nponasa kanubpavuje: Buan
lNoznasrbe 5.4 "3zspwasar-e aymomamckoz
npona3sa kanubpayuje", cmpaHa 196.

7.12 PecetoBame Ha ¢habpuuka
nopellaBama

dabpuyka nofellaBaka ypehaja mory ga ce
obHoBe, HMp. Npe npoaaje.

1. @ unm E] * Factory reset E]'

Ypehaj jaBrba: Factory reset
completed

8 TMPUKA3 UHOOPMALIMJA

MeHnn Information cnyxw 3a npukas nogartaka
ypehaja. Y 0BOM MeHWjy ce He MOory BpLUUTH
HVKakBa nojeLlaBama.

1. Ca E] no3BaTu rMaBHN MEHW.

2. @ unu @ *Information B’

3. Ca @ nnu @ nsabpartu cTaBky MeHuja 1
. |4
npeyseTu je ca E]
HanomeHa: Cmaske meHuja cy onucaHe y
cnedehum nacycuma.

4. Ca E} ce BpaTuTe y rMaBHN MEHMU.

Blades service

Mokasyje 3a konvko catu paga je he 6utn
notpebaH cepBuc HoxeBa. bpojay ce Mmoxe
py4Ho pecetoBaTtu. CepBuc Hoxa Tpeba aa
n3spLumn AL-KO guctpubyTep, TexHuyap nnm
CepBUCHN NapTHep.

PeceTtoBare Gpojaya 3a cepBuC HOXa:

1. @ unm @ Confirm E]'
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Onp)KaBarba n Hera

Hardware

Mpukasyje nHdopmauuje o ypehajy, HAp. T1n,
rogvHa Npov3BoAH€e, caTtu paga, cepujcku 6poj,
Opoj KoLersa, YKYNHO BpeMe Kolleka, 6poj
LyKnyca nykena, YKynHo Bpeme nykesa,
OYXVHa NeTrbe rpaHuYHor kabna.

Software
Mpukasyje Bepaunjy codTBepa.

EH HANOMEHA VYsek onpxaBajte axypHUm
cogpTBep poboTcke kocunuue Robolinho.
PepnoBHo npoBepaBajTe Bep3njy 1 axypupajTe je,
ako je notpebHo. CodTBep 3a axypupame
Robolinho Updater moxeTe npoHahu Ha
VHTEPHETY Ha:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-autoupdater

Program Info

Mpukasyje TpeHyTHa nodeLLaBarba, Kao Hp.
LlenokynHo HegerbHO Bpeme Kolleksa.
Failures

[Mpukasyje HajHOBMje NOpPYyKe O rpeLuun ca
[aTyMOM, BPEMEHOM U LUMPOM TPELLIKE.

9 OOPXABAHA U HETA

/\ OMNPE3! OnacHocT og noepege. OwTpn 1

nokpeTH Aenosu ypehaja Mory aa aoseay A0

nospena.

= [lpUnukoM paaoBa oapXaBaka, Here 1
unwhersa yBek HOCUTE 3aLLTUTHE pyKasuLe!

9.1 Yuwhewe

MAXHA! OnacHocT oa Boge. Bogay
po60oTCKOj Kocunuum 1 6asHoj CTaHULW Y3pOokKyje
owTehera enekTPUYHMX KOMMOHEHTH.

B HemojTe npckaTv poboTCKy KOCUIULY U
6a3Hy cTaHuLy BOAOM.

Yuwhere poboTcke kocunuue

/\ OMPE3! OnacHocT og noBpeae 36or
HoXeBa. HoxeBy cy Beoma oLITpu 1 Mory
MPOY3pOKOBATH NOCEKOTUHE.

B HocuTe 3awWTUTHe pykasuue!

= YBepwuTe Ce 4a AEMoBY Tena He gocnejy y
HOXeBe.

M3BpLunTU jedHOM HeaerbHo:

1. Ca nckrbyumnte ypeha;.

2. O6puLLMTE NOBPLUMHY KyhULITa METAULIOM,

YeTKOM, BNIaXHOM KpnoM unu prHum cyHhepom.

YeTkom ouncTuTe foky CTpaHy ypehaja,
Nnoyvy 3a KoLeHe KOCUINLIE U HOX.
[MpoBepuTn HOXEBE y norneay owTehewa.
Mo notpebn 3amennTn: BUaAK Moznasrse 9.3
"BameHa Hoxeea", cmpaHa 202.

Yuwhere 6a3He cTaHULe

1.

2.

PepnoBHo yknamwajte Tpasy v nuwhe nnm
apyre npegmeTte n3 6a3He ctaHuue.
O6puwnTe NOBpLUMHY GasHe cTaHuLe
BMaXHOM KproM unm puH1um cyHhepom.

9.2 PepoBHO ucnuTuBamwe

OnuwiTe UCNUTUBaHE

1.

[MpoBepuTe Ueny MHcTanauujy jeaHom
He[erbHO Ha WTeTy:

B Ypehaj

B basHa ctaHuua

B [paHuyHa xuua

B MpexHu geo

3ameHuTe HencnpaBHe Aernose
opvrMHanHUM pesepBHUM AenoBuma pupme

AL-KO ogH. 3ameHuTe unx y cepsucy upme
AL-KO.

MpoBepa cno6ogHoOr okpeTaka TOYKOBa
M3BpLwnTH jeaHOM HeaerbHo:

1.

TeMeruTo o4nCTUTE NOAPYYja OKO TOHKOBA
o[ Tpase W nprbasLUTUHE. Mpy Tom
KOPUCTUTE METMNLY U Kpry.

MpoBepwuTe Aa N1 ce To4koBM cnoboaHO
okpehy 1 fa nu cy ynpasrbuBMm.

HanomeHa: Ako ce moykosu meuwko okpehy
u Hucy ynpaerbusu, AL-KO cepsuc mopa 0a
ux 3aMeHuU.

MpoBepuTn goaMpPHe NOBPLUMHE HA POBOTCKO]
KOCUMMLM

1.

rlpJ'baBIJJTI/IHy OYUCTUTE KPNom, a 3aTum
Mano noaMaXXute KOHTaKTHOM MaLLlﬁy.

MpoBepa koHTakaTa 3a Nykee Ha 6a3HOj
cTaHuum

1.
2.

M3ByuMTE MPEXHM yTHKaY.

[MPUTUCHYTW KOHTaKTE 3a NyHeHe y CMepy
6a3He cTaHuue v nycTuTn. KoHTakTn 3a
nyH-er-e orneT Mopajy Aa ce OnpyxHo BpaTe
y NOYETHU NONoXa;.

HanomeHa: Ako ce KOHmMaKkmu 3a ryrbere
He epame o0 dejcmeom ornpyze, AL-KO
cepsuc Mopa 0a ux 3aMeHuU.
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Momoh y cnyyajy cmeTHMn

9.3 3ameHa HOXeBa

/\ OMPE3! OnacHocT o noBpeae 360r
HoXeBa. HoxeBy Cy BEoMa OLLTPU 1 MOTy
MPOY3POKOBATH MOCEKOTUHE.

B HocuTe 3awTntHe pykasuue!

= YBepuTe ce Aa AenoBu Tena He Aocnejy y
HOXeBe.

MAXHA! Owrehene ypehaja ycnen
HecTpy4He nonpaske. [lopaBHaBawe
caBujeHux, yrpaheHnx HoXxeBa MOXe OLTEeTUTN
Takup ca HOXeBe.

B HewmojTe nopaBHaBaTW CaBujeHe HOXEBE.
B 3ameHUTe CaBWjeHe HOXeBE OPUTMHAMHUM
pe3epsHuM Aenosuma cdupme AL-KO.

VcTpoLueHn nnm caBumjeHn HOXEBU ce Mopajy
3aMEHUTH.

1. Ca NCKIby4mTe ypehaj.
2. OgnoxwuTtn ypehaj ca HoXeBMMa OKPEHYTUM
npema rope.

3. OpaBpHyTV 3aBpTH€ 3a NpuyspLIhnBame.
4. W3BaguTy HOX U3 NEXULLTA HOXa.

5. OuMCTUTM NEXULLITE HOXA MEKOM YETKOM.
H HANOMEHA Hoxesu cy n3bpyiuenu no
Lienoj AyXXMHW 1 cTora ce Mory MOHTUpaTu u
3akpeHyTun 3a 180°, umme ce yaBocTpydyje
HUXOB BEK Tpajakba.

6. 3ameHa HoxeBa:

B AKO HOXEBU Of NMPBE MOHTAXeE HUCY
okpeTaHu: OkpeHuTe Hox 3a 180 ° 1
YMETHUTE ra Ha3af y NexuLiTe Hoxa ca

CmeTha Y3pok
Ypehaj ce He nokpehe.

Ypehaj ce 3arnasuo u
ykonaBa ce. To4koBu
HacTaBrbajy aa ce obphy.

Ypehaj Hanexe Ha

HepaBHWHY TpaBHaTe

MOBpLUMHE.

AkymynaTop je npasaH.
CeH3opu ygapa He pearyjy.

Tpaga je npesucoka.

OpyLLEHOM CTpaHOM OKpeHYTOM npema
ypehajy 1 NoOHOBO NpUTErHNTE 3aBpTHE
3a npuyBpLIhnBake pyKoMm.

B AKO Cy HOXeBW 0f nNpBe MOHTaxe Beh
jeQHoOM okpeTaHu: YMeTHUTe HoBe
HOXeBe ca bpyLleHOM CTpaHOM
OKpeHyTOM npeMa ypehajy y nexwire
HOXa W 3aTerHuTe HOBE 3aBpTH-E 3a
npuyBpwhrBame.

HanomeHa: Cmejy 0a ce kopucme camo
opu2uHarHu pe3epsHu d0esosu ¢hupme
AL-KO.
Y cnyvajy jake nprbaBLUTUMHE KOja Ce He MOXe
YKITOHWUTW YETKOM, TakMp ca HOXeBUMa ce Mopa
3aMEeHUTH, jep HepaBHOTEXa MOXe AOBECTU 10
nosehaHe byke, noBehaHor TpoLiewa 1
PYHKLMOHAMHUX CMETHsM.
O6uyHO HUje noTpebHa 3ameHa HoXeBa 3a
yKInarare.

10 MOMOT Y CITYYAJY CMETHMU

10.1 Kopekuwmja rpelwuaka Ha ypehajy u
rpeluaka npu pykoBaky

/\ OMPE3! OnacHocT oa noepege. OWwTpu 1

nokpeTHW Aenosu ypehaja Mory aa foseay A0

nospepna.

B [Ipunukom pafoBa ofpxaBakba, Here n
ynwhera yBek HoCUTE 3alTUTHE pykasuLe!

H HANOMEHA Kop cmeTHsm koje Hucy
HaBefeHe y 0BOj Tabenu unm koje He MoxeTe Aa
OTKMOHWUTE camu, ce obpaTuTe HaLloj Cryxom 3a
KOPUCHWKE.

Yknaware
MyHnTe ypehaj y 6a3Hoj cTaHnum.
MoTpaxute AL-KO cepsuc.

= [loBehaTu BUCUHY KOLLEHa, nocne
TOra MoCTeneHo CryLITaT Ha
XerbeHy BUCUHY.

®  KpaTko nokocutu Tpasy nomohy
Kocunuue.

YKNOHWUTW HEPABHUHY.
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CmeTHa

Ypehaj kocu y norpeLuHo
BpeMme.

MoTop npecTaje aa pagn y
TOKY KOLLEH-A.

PesynraT kollemsa je
HepaBHOMepaH.

Bpewme Tpajara
aKkymynatopa ce 3HaTHO
cKpaTuno.

Ypehaj Bubpvipa umm je
jaunHa 3ByKa npesuLLe jaka.

Y3pok

Ypehaj uma norpeLuHo
Bpeme.

Tpajarbe Kowema je
MOrpeLLIHo NOAELLIEHO.

Ypehaj rybu BpemeHcka
nogeLlaBama.

MoTop je npeonTtepeheH.

AkymynaTop je npasaH.

Hoxeswu cy Tynu.

Bpewme kowetsa je
npekparko.

Mogpyyje kowwetrsa je
npeBenuko.

BucuHa kowwersa je Ha
npeBuLLE HUCKOM CTEMNeEHY.

Hoxeswu cy Tynu.

BucuHa kowersa je Ha
NpeBULLIE HACKOM CTENeHy.

Tpaga je npesBncoka unu
npeBuLLE BMaxHa.

HepaBHOTema KO HOXa unu
NoroHa HoXxa

Yknawame

MNogecutn Bpeme.

[Mogecutn BpemeHa Kolueka.

AkymynaTop je HeucnpasaH. MNoTpaxute
AL-KO cepsuc.

WckrbyunTe ypehaj, noctaBute ra Ha
pPaBHO TIIO UMW HWUCKY TpaBy U NOHOBO
noKpeHuTe.

HanyHuTtun akymynartop.

OKpeHuTe HOX 1nu ra No noTpedu
3ameHuTe.

[Mporpamupajte ayxa BpemeHa
KOLLEHA.

CmaruTn nogpyuje Koleha.

MoBehaTn BUCKHY KoLLeksa, Nnocre Tora
MOCTENEHO CNyLUTATH Ha KETbEHY
BUCUHY.

OKpeHUTE HOX UK ra No nNoTpedu
3amMeHuTe.

MoBehatu BUCKHY KOLLEH-a, Mocne Tora
NOCTENEHO CMYLUTATU Ha XXErbEHY BUCKHY.
MycTtuTte TpaBy Aa ce ocylum.
[MocTaBUTM BUCKHY KOLLEHa Ha
BULUW CTEMEH.
OuncTuTe Nnoyy 3a KoLlehe.
MoTtpaxuTe AL-KO cepsuc.
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CmeThsa

AkyMmynaTop He Moxe fa
Ce HaryHV OfH. HM3aK
HarnoH akymynaTopa

Y3pok

B KOoHTaKTW 3a NyHw-ere
6a3He cTaHuLe cy
3anprbaHu.

= [loagvpHe nNoBpLUMHE Ha
ypehajy cy 3anprbaHe.

BasHa cTtaHvua Hema cTpyjy.

Ypehaj He noraha KoHTakTe
3a nyreme.

McTekao je Bek Tpajarba
akymynaropa.

EnekTpoHuka 3a nymwemse je
HeucnpasHa.

10.2 Ludpa u oTknamwamwe rpewaka

H HANOMEHA Kop cmeTHs1 Koje Hucy
HaBefieHe y 0BOj Tabenu unm koje He MoxeTe Aa
OTKIOHWTE camu, ce obpaTuTe HaLloj cnyxbu 3a

KOPUCHUKeE.

Lndpa rpeluke
CNOO1: Tilt sensor

CN002: Lift sensor
CNOO5: Bumper
deflected

CNOO7: No Toop
signal

Y3pok

CeH3op Haruba je pearoBao:

®  Mmakc. Harnb npekopayeH

B Ypehaj je HoLweH

B [laguHa je npesuwie
cTpma

CeH3op nogusamsa je

pearoBao:

®  Owmortau ypehaja je
ycneg nogusarba unm
npenpeke nomepeH
npema rope.

Ypehaj je Hanwao Ha
npenpeky n He MOXe ce
ocnoboanTu (HNp. cyaap
6nunsy 6asHe ctaHuue).

Hewma curHana netroe

paHuyHuM kabn je
HeucnpaBaH.

B CurHan netrbe je
npesuLle cnab.

Yknawamwe

OuNCTUTK KOHTaKTE 3a MyHeHe 1
[OAMPHE MOBPLUMHE.

MpukrbyunTn 6a3Hy cTaHuLy Ha CTPYjHO
Hanajake.

®m  CraBuTu ypehaj y 6a3Hy ctanuuy un
NpPOBEPUTM Aa NN KOHTaKTU 3a
nyH-eHe Hanexy.

®  [lotpaxwuTe AL-KO cepsuc.

MoTpaxute AL-KO cepsuc.

MoTtpaxute AL-KO cepsuc.

Yknawamwe

MocTtaBnTn ypehaj Ha paBHy NOBPLUMHY
1 MOTBPANUTY FPELLKY.

YKINOHWUTM Npenpeky.

®  [loctaButu ypehaj Ha cnoboaHy,
orpaHu4eHy TpaBHaTy MOBPLUUHY.

= KopuroeaTu nonoxaj rpaHundHor kabna.

®  KoHTponuwwute JIE[-0Be Ha 6a3HO]
CTaHWLM.

®  KoHTponuwuTe CTPYjHO Hanajakwe
6a3He cTaHuLe. V13BagnTu 1 NOHOBO
yTaKHyTU MpEXHW aganTep.

= [IpoBepuUTH rpaHnyHK Kabn y
nornegy owTtehewa. MNonpasutu
HeuncnpaBHM kabr.
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LLindpa rpeLuke

CN008: Loop signal
weak

CN010: Bad position

CNO11l: Escaped
robot

CNO12: cal: no Toop
CN015: cal: outside

CNO017: cal: signal
weak

CN018: cal: collision

Y3pok
= CurHan netrbe npesuLle
cnab

B [paHn4HK Kabn je
npeswLLe Ay6oko ykonaH

®  Ypehaj je BaH TpaBHaTe
noBpLUMHe AedmHUCaHe
rpaHUYHUM Kabrom.

B [paHunyHu Kabn je
NOCTaBIbEH YKPLUTEHO.

Ypehaj je BaH TpaBHaTe

nospLunHe AedmrHUcaHe

rpaHNYHNM Kabrnom.

peLuka y Toky kanubpauuje:

= Ypehaj He moxe fa Hahe
rpaHvYHK Kabn.

peluka y Toky Kanubpauuje:
®  CurHan neTrbe npesuLle
cnab
Hewma curHana netroe

'paHnyHmn kabn je
HeucnpaBaH.

peLuka y Toky kanubpauuje:
= Ypehaj je yaapuo o
npenpeky.

Yknawame

m  KoHtponuwute JNNE[-oBe Ha 6a3Hoj
cTaHuuM.

B KoHTponuwuTe CTPYjHO Hanajame
6a3He cTaHuue. VI3BaguTu U MOHOBO
yTakHYTU MpEeXHU aganTep.

B [logurHute rpaHUYHM kabn oo
nponuncaHe BUCUHE, EBEHTYarHO ra
NPUYBPCTUTE ANPEKTHO HA
TpaBH-aK.

B [loctaBuTu ypehaj Ha cnoboaHy,
orpaHuyeHy TpaBHaTy MOBPLUUHY.

®  KopwuroBaTu Nonoxaj rpaHnyHor
kabra oko KpMBMHA M Npenpeka.
OTKMOHUTK yKpLUTake Kabna.

KopurosaTtu nomnoxaj rpaHu4Hor kabna
OKO KpMBMHA U Mpenpeka.

®  KoHtponuwwute JIE[]-oBe Ha 6a3HOj
CTaHWLM.

®  KoHTponuwuTe CTPYjHO Hanajamwe
6asHe cTaHuue. V13BagnT 1 MOHOBO
yTaKHYTW MpeXHU aganTep.

B [JoctaBuTe ypehaj Ha nponucaHu
nonoxaj 3a kanubpauujy, nopasHajte
ra Ta4yHo noZ npasum yrnom. Ypehaj
Mopa buTK y cTamy Aa npenasm
NpeKo rpaHnyHor kabna.

B [loctaBute ypehaj Ha nponucaHu
nonoxaj 3a kanubpauwjy, nopaBHajTe
ra TayHo nog npaBvM YrIioM.

®  KoHTponuwnTe CTPYjHO Hanajamwe
6asHe cTaHuLe. V13BagnT 1 MOHOBO
YTakHyTU MpPexXHu aganTtep.

= [IpoBepuTU rpaHnYHN Kabn y
nornepy owTehemna.

YKMNOHWUTW Npenpeky.
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Lndppa rpeluke

CNO38: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating
CN110: Blade motor

over heating

Y3pok
AkymynaTop je npasaH:

MeTrba rpaHuyHor Kabna je
npegyradka, uma npesuiue
ocTpBa.

Mpunukom nykwera Hema
KOHTaKTa Ha KOHTaKT1Mma 3a
nytere

Mpenpeke 6nn3y 6asHe
cTaHuue

Ypehaj ce 3arnasuo.

Ypehaj He moxe Aa npoHahe
6a3sHy cTaHuuy.

AKyMynaTop je UCTPOLLIEH.

EnekTpoHuka 3a nywemse je
HeucnpasHa.

AyTOoMaTCKO OTKNarare
rpewaka Huje moryhe

®  Akymynarop je
nperpejaH (Buwe og
60 °C). Huje moryhe
npaxwerse.

B [lckrbyyere Hy HyXam
o[, CTpaHe KOHTPOrHe
eneKTPOoHUKe

MoTop 3a koLuere je
nperpejaH (Buwe og 80 °C).

Yknawamwe

KopurosaTy nomnoxaj rpaHuyHor kabna.

OuNCTUTM KOHTaKTE 3a NyHEeH-E.
CraButu ypehaj y 6a3Hy ctaHuuy u
NpoBEPUTYN Aa N KOHTaKTK 3a
nyH-ere Hanexy.

= [IpoBepuUTU 1 3aMEHNTV KOHTaKTe 3a
nyH-eHse y CEPBUCHO] PaANOHULIN
npoussohaya.

YKINOHWUTM Npenpeky.

[MocTtaButu ypehaj Ha cnoboaHy,
orpaHuyeHy TpaBHaTy MOBPLUMHY.

= [IpoBepuUTH rpaHNYHK Kabn y
norneay owTtehema.

B [IpemepuTy rpaHnUYHK kKabn 'y
CepBWCHOj paanoHULIM
npou3ssohaya.

[ajTe akymynaTtop Aa ce 3ameHun y
CepBUCHOj paavoHMLM npon3sohaya.

[ajTe enekTpoHuKy 3a Nykere aa ce
NpOBEPU Yy CEPBUCHOj paaMOHULIN
npoussohaya.

B PyyHO noTBpAWTE MOPYKY O
CMeTHMN.

B Y cnyyajy noHasrbama: lajte
ypehaj aa ce ucnuta y CepBUCHO]
paamoHuum nponssohaya.

B Vickrbyuntun ypehaj octaButu
aKkymynaTtop Aa ce oxnagu.

B He ctaBrbatu ypehaj Ha 6a3Hy
CTaHuuy.

B Vckrbyuntun ypehaj octaBntu ra aa
ce oxnagm.

® VY cnyyajy noHaBrbama: [lajte
ypehaj Aa ce ucnuta y cepBuCHOj
paavoHuLM npomasohava.
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TpaHcnopt

Yknawame

YKIOHUTY Npenpeky.

LLindpa rpeLuke Y3pok

CN119: R-Bumper Ypehaj je Hanwao Ha
deflected rpenpeky 1 He MOXxe ce
CN120: L-Bumper ocno6oauTy.
deflected

CN128: Recov
Impossible
ocnoboanTu.

Ypehaj je BaH TpaBHaTe u
nospLunHe AedunHucaHe
rpaHUYHNM Kabrnom.

CN129: Blocked wL
6nokupaH.

CN130: Blocked WR
6nokupaH.

Onuc octanux wrdapa rpeLuke MoxeTe Hahv Ha
MHTEpHeTckoj cTpaHunum AL-KO-a.

11 TPAHCMNOPT

3a TpaHcnopT ypehaja noctynute Ha cnepehun
HauuH:

1. Ca UNn TacTepoMm 3a 3aycTaBrbame
3aycTtaBuTte ypeha;.

2. Ca nckrbyumnte ypeha;.
3. TogwurHute ypehaj ca 06e pyke apxehu
Kyhuwre:

B HoxXeBW ce He cMejy [OANPHYTY.

= HoxeBw yBek Mopajy Aa Gyay okpeHyTu
of Tena.

12 CKNAOULUTEHWE

12.1 CknaguwTere poboTcke Kocunuue

Ycknaguwtute ypehaj TOkoMm 3ume, unu kaga je

BepoBaTHO Aa he 6utn BaH ynotpebe BuLe of

30 paHa.

1. [o Kkpaja HanyHWUTV akymynarop (Buan
lNoznasrwe 5.1 "Mywere bamepuje (12)",
cmpaHa 195)

2. [obpo ounctutu ypehaj (Bugwn lNoenasrbe
9.1 "Yuwhere", cmpaHa 201).

3. Yysame ypehaja:
= Crojehn Ha cBMM TOYKOBMMA

B Ha cyBOM MeCTY Koje ce Moxe
3akrbyyaTy 1 3awTuheHo je og mpasa

= BaH gomallaja geue

Ypehaj je Hanwao Ha
npenpeky n He Moxe ce

JleBn moTOp TOYKa je

[ecHn moTop Touka je

YKIOHUTY Npenpeky.

MocTaBuTK ypehaj Ha cnoboaHy,
orpaHvyeHy TpaBHaTy MOBPLUMHY.
= KopwuroBaTu Nonoxaj rpaHnyHor
kabna.

YKNOHWUTK Briokmparse.
YKNOHUTK Brokmpame.

12.2 CknapuwTerwe cTy6a 3a nyweme (12)

YcknaguwTute cTyb 3a nywere TOKOM 31Me,
ofH. Kaaa je BepoBaTtHo Aa he 6uTtn BaH
ynotpebe ayxe oa 30 gaHa.

1. OpBOjUTM MpeXHN aganTtep of Mpexe 1
UCKIbYUNTW 13 6asHe CTaHuLe.
2. [emoHTaxa cTy6a 3a nywene:
®  OpgBpHyTM 06a 3aBpThea CcTyba 3a
nywerse (12/5).

B Haruwarem oaBojuTy CTYO 3a NyHere
o 6asHe cTanuue.

®  PacTaBuTy yTU4He cnojeBe kabnosa Ha
6a3Hoj cTaHuum 1 cTyby 3a nykerse.

®m  OtBoOp nogHoxja (12/6) saTBopuTH
NPUNOXeHNM noknonuem 3a 3umy (12/7)
(B1amn TexHuuKke nogaTke).

3. Cwmectutu cTy6 3a nyHere:

B Ha cyBOM MeCTY Koje ce Moxe
3akrby4aTy 1 3awTuheHo je og mpasa

®  BaH Jomallaja geue

12.3 MMpe3umrbaBawe rpaHuyHe Xule

FpaHMqHa Xuyua MoXe a oCTaHe y 3eMibU U He
MOpa [a Ce yKnawa.
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Opnarawe

13 OAJNIATAHKE
HanomeHe y Be3u ca 3aKOHOM O €NEKTPUHHUM
1 enekTpoHckum ypehajuma (ElektroG)

®  CTapyu eneKkTpu4HU 1 €NEeKTPOHCKU
E ypehaiju He Tpeba aa ce bauajy ca
— kyhHum cmehewm, Beh Tpeba aa ce

NOABPrHY OABajakby U COpTUPaHy OOH.
peuvknupaty!

®  Crtape Gatepuje unv akymynaTopu Koju HUCy
dukcHo yrpahenn y ctapum ypehaj, npe
npeaaje mopajy aa ce nssage! Hbmxoso
oAnarawe Ha 0Tnaf je perynmcaHo 3akoHOM
o barepwvjama.

B BnacHUK OOH.KOPUCHWK ENEKTPUYHMX U
€neKTPOHCKMX ypehaja cy No NCTeky HKXoBOr
Beka yrnotpebe 3aKoHCKM 06aBe3Hu Aa Ux
BpaTe.

®  Kpajy KOPUCHUK CHOCY OArOBOPHOCT 3a
Gpuicarse CBOjUX NUYHUX NOoAaTaka U3 ctapor
ypehaja koju Tpeba ga ce oanoxu Ha oTnag!
Cumbon npeupTaHe KaHTe 3a OTnaTke 3Hayn aa
CTapu enekTpuyHN 1 eneKkTpoHckn ypehaiju He
CcMejy Aa ce oanaxy 3ajegHo ca kyhHum cmehem.

CTapu eneKkTpuyHM 1 eneKTpoHCKK ypehaju
6ecnnartHo mory Aa ce npeaajy Ha cnegehum
MecTuma:

®  JaBHa MecTa 3a ofrnarawe oTrnafa OfH.
HErOBO MPUKYNIbake (HNp. KOMyHanHa
cToBapwuLiTa)

B [IpogajHa MecTa 3a enekTpuyHe ypehaje
(CTauvoHapHa 1 Ha UHTEPHETY), YKOMUKO Cy
Tproeum obaBesHn fa npuxeate BpaheHn
Npou3BOZ NN ako AOBPOBOILHO HyAe TakBy
ycnyry.

OBe u3jaBe Baxke caMo 3a ypehaje koju ce

yrpahyjy u npoaajy y semrsama EBponcke yHuje

1 Ha KOje ce MpuMeksyje eBporcka QupeKkTmea

2012/19/EY. Y 3emrbama n3BaH EBponcke yHuje

MOry ce NpuMerMBaTN Heke Apyre oapeabe 3a

oAnarame CTapyx enekTpUYHUX N enekTPOHCKUX

ypehaja.

HanomeHe y Be3u ca 3akoHOM o 6aTepujama

(BattG)

®  Crape 6aTtepuje n akymynaTopu He

E Tpeba fa ce 6auajy ca kyhHUM

cvmehewm, Beh Tpeba fa ce noaBpryy

ofBajary 1 COpTVpakby OAH.
peumknupaty!

Y cBpxy 6e3beaHor Baheta 6atepuja n
akymynartopa u3 enektpuuHor ypehaja un

pagu uHopmaLmja O HUXOBOM TUMY OAH.
XEeMMWjCKOM CUCTEMY, BOAMTE padyHa o
ocTanvm nogauuma y ynyTcTBy 3a ynotpeby
OfH. MOHTaXYy.

B BpacHuk ogH. KOpUCHUK BaTepuja u
aKkyMyrnaTopa cy Mo UCTEKY HUXOBOr BEKa
ynoTpebe 3akoHCkM 06aBe3Hu a nx BpaTte.
Bpaharse je orpaHnyeHo Ha npeaajy
KONMn4MHa yobuyajeHnx 3a foMahrHCTBO.

CTtape baTepuje Mory fa cagpxe LUTeTHe
maTtepuje Unu Teluke meTarne, koju 6u mornu ga
HaLLKOAE XXUBOTHOj CPEAVHMN UMW 30paBrby.
Mpepapa ctapux 6atepuja n kopuwhere y
HMMa cagpXKaHux pecypca AOMPYHOCK 3alUTUTh
oBa [1Ba AparoueHa pecypca.

Cumbon npeupTaHe KaHTe 3a OTNaTke 3Ha4m aa

BGaTepuje n akymynaTtopu He CMejy Aa ce oanaxy

3ajegHo ca kyhHuMm cmehem.

Ako ce ocuM Tora ucnopg kaHTe 3a cmehe Hanase

o3Hake Hg, Cd unu Pb, oHaa To o3HayaBa

cnepehe:

B Hg: batepuja cagpxw Buwe og 0,0005 %
XuBe

®  Cd: barepuja cagpxw Buwwe of 0,002 %
KagMujyma

B Pb: batepuja cagpxu Buwe og 0,004 %
ornosa

AxymynaTopu n 6atepuje 6ecnnaTtHo mMory aa ce

npepajy Ha cnegehum mectuma:

B JaBHa MecTa 3a ofnarake oTnaga ofH.

HEroBO MPUKyMIbake (HMNpP. KOMyHanHa
cToBapuLiTa)
MpopajHa mecTa 3a 6aTepuje 1 akymynaTope
MecTa 3a Bpahane 6aTtepuja u akymynatopa
MecTo Bpahatba kog npoussofhava (ako Huje
unaH 3ajegHu4Kor cuctema Bpahara)

OBe u3jaBe Baxe caMo 3a akymynatope u 6atepuje

Koju ce npodajy y 3emrbama EBponcke yHuje 1 Ha

Koje ce NnpumMersyje eBporcka aupektnea 2006/66/

E3. Y semrbama nssaH EBporncke yHuje mory ce

npuMersVBaTU HeKe Apyre oapende 3a ognarawe

akymynaTopa v 6atepuja.

HanomeHe o am6anaxwu
él% Matepujanu 3a ambanaxy ce mory

peuvknupat. Monumo Bac aa ambanaxy
YKITOHWUTE Ha eKOMOLLKM NPUXBATIbUB HAUYMH.
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Cnyx6a 3a kopucHuke/Cepsuc

Mpe Hero wTto 6auuTte ypehaj, ussagurte
6aTepujy (16)

WHTerpucaHa 6artepuja ce npe 6auama ypehaja
Mopa M3BaauTW U 3aCeBHO YKIOHUTU Ha
€KOMOLUKW NPVXBaTIbUB HAYMH.

1. OpBpHyTW 3aBpTHE (16/1).

2. CkuHyTM nokronady nperpage 3a 6atepujy
(16/2).

3. OrtkaunTtn 6atepujy (16/3) n ussagutu je.

15 TAPAHLUMJA

4. BpaTtuTi noknonaw U NOHOBO NPUTETHYTK
3aBpTHE.

14 CNYXXBA 3A KOPUCHUKE/CEPBUC

Kop nuTarba y Be3n ca rapaHuyjom, MonpaBkoM
U1 pe3epBHUM AernoBMma ce obpatute Ballem
Hajorimkem AL-KO cepsucy. Hbera hete Hahu Ha
WHTepHeTy nopj crnegehom agpecom:
www.al-ko.com/service-contacts

EBeHTyarnHe rpewke y matepuvjany unu npom3sogru Ha ypehajy nonpasuhemo 3a Bpeme 3aKOHCKOr
poka 3acTape npaBsa Ha rapaHumjy 3a HeocTaTke npema ConcTBeHOM M36opy nonpasrbakem Unm
3ameHoM. Pok 3actape ogpehyje ce npema npasy ApxXase Y Kojoj je ypehaj kynsbeH.

Hawa rapaHTHa usjaBa Baxu camo y crnyuvajy:
®  npumMeHe 0BKX YNyTcTaBa 3a ynorpeby

B CcBpCUCXOAHOT Kopulwhera

B ynoTtpebe opurMHanHux pes3epBHUX Aenosa

[apaHuuja He obyxBaTa:

[apaHumja npecTaje fa Baxu y cryvajy:

CaMOVHULUMjaTUBHUX MOKYLLAja nornpaBKu
CaMOVHULMjaTUBHUX TEXHUYKMX U3MEHA
HeHameHcKor Kopuwhena

®  owTehera naka KOja Cce CBoJe Ha HOpMallHO Tpollewe

B [OTPOLLHE AENOBe KOju Cy Ha KapTUL Pe3epBHIX eroBa 03Ha4YeH paMom

[apaHTHM pok Nounke Aa Teve oA AaTyma KynoBUHE of CTpaHe MpBOr Kpajier KOPUCHMKa.
MepopgaBaH je gatym Ha padyHy. Ca 0BOM U3jaBOM O rapaHLyju 1 OpUrMHaNH1M padyHoM obpaTtute
ce npofasLy unu Hajénukoj osnalwheHoj cepBucHoj paguonHmuy. OBOM U3jaBOM Ce He MeHajy
3aKOHCKa npaB.a Koja Kynaw, uma npema npogasLy Y cryyajy HegoctaTtaka.
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Informacje dotyczace niniejszej instrukcji obstugi
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7.6 inTOUCH (Robolinho modele ,W”) ....226
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7.8 Ustawianie koszenia powierzchni po-
bocznych .....coiiiiiii 226
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8 Wyswietlenie informacji ...........cccceeeeenen. 227
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9.1 CZzZySZCZENIE ..o
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10 Pomoc w przypadku usterek.................... 229
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10.2 Kody bfedéw i usuwanie btedoéw ........ 230

T1 Transport ....c.eveeeeeeeieiieee e 233
12 Przechowywani€..........ccccoeiiiiiiiiiiecnnnns 233
12.1 Odktadanie robota do koszenia trawy
do przechowywania...........ccccceeveennene 233
12.2 Przechowywanie stupka do tadowa-
NIA (12) e 233
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1 INFORMACJE DOTYCZACE
NINIEJSZEJ INSTRUKCJI OBSLUGI

®  Wersja niemieckojezyczna jest oryginalng in-
strukcjg obstugi. Wszystkie pozostate wersje
jezykowe sg tlumaczeniami oryginalnej in-
strukcji obstugi.

B Ponizsza instrukcja obstugi winna by¢ prze-
chowywana zawsze w sposob umozliwiajgcy
jej wykorzystanie w celu uzyskania informacji
dotyczacych urzadzenia.

®m  Urzadzenie moze by¢ przekazywane wytgcz-
nie wraz z instrukcja obstugi.

®  Nalezy stosowac sie do wskazéwek dot. bez-
pieczenstwa i ostrzegawczych zawartych
w niniejszej instrukcji obstugi.

1.1 Symbole na stronie tytutlowej

Znaczenie

Symbol

&

Przed uruchomieniem nalezy do-
ktadnie przeczytaé niniejszg instruk-
cje obstugi. Jest to konieczne dla
zapewnienia bezusterkowej pracy

i bezpiecznej obstugi.

Instrukcja obstugi

wac ze szczegdlng ostroznoscig!

L| W szczegolnosci przestrzegaé
wskazowek dotyczgcych transportu,
sktadowania i utylizacji zawartych
W niniejszej instrukcji obstugi!

ﬁ ’ Akumulatory litowo-jonowe obstugi-

1.2 Objasnienia rysunkowe i stowa
ostrzegawcze

/\ NIEBEZPIECZENSTWO! Oznacza niebez-
pieczenstwo prowadzgce do $mierci lub ciezkich
obrazen ciata.

/\ OSTRZEZENIE! Oznacza potencjalne nie-
bezpieczenstwo mogace prowadzi¢ do $mierci
lub ciezkich obrazen ciata.

/\ OSTROZNIE! Oznacza potencjalne niebez-
pieczenstwo moggce prowadzi¢ do srednich lub
lekkich obrazen ciata.

UWAGA! Oznacza potencjalne niebezpieczen-
stwo mogace prowadzi¢ do szkdéd rzeczowych.

EH WSKAZOWKA Szczegoine wskazowki uta-
twiajgce zrozumienie instrukgcji i obstugi.

2 OPIS PRODUKTU

W niniejszej dokumentacji opisano catkowicie au-
tomatycznego, zasilanego akumulatorowo robota
do koszenia trawy, ktory porusza sie samodziel-
nie na trawniku. Wysoko$¢ ciecia jest regulowa-
na.
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Opis produktu

Zakres dostawy (01)
Zakres dostawy obejmuje nizej wymienione pozy-
cje. Nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie pozycje zo-

staty dostarczone:

Nr
1

o g b~ w N

~

Element

Robot do koszenia trawy
Skrécona instrukcja
Instrukcja obstugi

Kotwy trawnikowe *
Zasilacz

Stacja bazowa z kotwami wkrecany-
mi (5 szt.)

Kabel ograniczajacy *

Pokrywa zimowa *

* w zaleznosci od modelu (patrz dane technicz-

ne)

2.2 Robot do koszenia trawy (02)

Nr
1

IS

©® N o O

10
11
12

Element

Panel obstugowy z wyswietlaczem (we-
wnetrzny)

Przycisk STOP (zatrzymuje urzadzenie
natychmiast i noze tngce w ciggu 2 s)

Styki fadujgce

System regulacji wysokosci (wewnetrz-
ny)

Kotka przednie (kierowane)

Zespot tnacy

Koto napedowe

Tarcza nozowa

Sruba mocujgca

N6z czyszczacy

N6z tnacy

Schowek na akumulator

Symbol

2.3 Symbole umieszczone na urzadzeniu

Znaczenie

Nie dopuszczac oséb trzecich do

niebezpiecznego obszaru!

Zachowac¢ szczegolng ostroznosc

Nie zbliza¢ dtoni ani stép do mecha-
nizmu tngcego!

A podczas obstugi urzgdzenia!
 —r— |
A

Zachowac bezpieczny odstep!

Przed uruchomieniem przeczyta¢
instrukcje eksploatac;ji!

[ A | Abyuruchomic¢ urzgdzenie, wpro-
& wadzi¢ kod PIN!

| S
A
- J

Nie jezdzi¢ na urzadzeniu!

2.4 Panel obstugowy (03)

Nr
1

Element

(przycisk Home): Przerwanie trybu
koszenia, urzgdzenie wraca do stacji ba-
zowej. Uruchamia sie ono automatycz-
nie kolejnego dnia o ustawionej godzinie
koszenia.

Czujnik deszczu: Rejestruje, czy pada
deszcz (patrz Rozdziat 7.4 "Ustawianie
czujnika deszczu (Robolinho 450
W/700/1200/2000)", strona 224).

Wyswietlacz: jest na nim widoczny aktu-
alny stan roboczy urzgdzenia, nazwa
wybranego menu, jego punkty podrzed-
ne oraz funkcje dostepne do wybrania
(patrz Rozdziat 2.5 "Wyswietlacz", stro-
na 213).
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Opis produktu

Nr

Element

@ @ (przyciski strzatek): Wybor punk-
téw menu, zwiekszanie i zmniejszanie
wartosci liczbowych, wybér ustawien.

(przycisk Start/Przerwa): Reczne
uruchamianie i przerywanie trybu kosze-
nia lub natychmiastowe wznawianie try-
bu koszenia po nacisnieciu przycisku

Al

‘B E]' (przyciski funkcyjne): Wywo-
tanie funkcji, wyswietlanej w danej chwili
nad przyciskiem na wyswietlaczu.

(przycisk On/Off): Wtaczanie i wyta-
czanie urzadzenia.

E] (przycisk menu): Wywotanie menu
gtéwnego.

2.5 Wyswietlacz

4 ®
[
Menu gtéwne
*Ustawienia
Informacje
wstecz Potwierdi

@ ® @

Nr

Wyswietlana informacja

Nazwa wybranego menu (tutaj: Menu
gtdwne)

Punkty w menu: Zawsze wyswietlane sg
tylko dwa punkty menu (tutaj: Usta-
wienia oraz Informacje). Przyciski

@ oraz @ umozliwiajg wyswietlenie
pozostatych punktéw menu.

Funkcje dla wybranego punktu menu
(tutaj: Ustawienia). Przyciski ‘B
oraz E]' umozliwiajg wywotanie funk-
Gji.

Gwiazdka oznaczajgca wyswietlany
punkt menu (tutaj: Ustawienia)
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Opis produktu

2.6 Struktura menu

Menu Programy
gtdéwne
Ustawie-
nia
Informa-
cje

* Robolinho 700/1200/2000

Program tygodniowy patrz Rozdziat 7.5 "Ustawianie programu ko-
szenia", strona 224

Punkty poczatkowe patrz Rozdziat 7.5.2 "Ustawianie punktéw po-
czgtkowych", strona 224

Informacja o programie patrz Rozdziat 8 "Wyswietlenie informa-
¢ji", strona 227

Godzina patrz Rozdziat 5.2 "Konfigurowanie ustawien podstawo-
wych", strona 222

Data patrz Rozdziat 5.2 "Konfigurowanie ustawien podstawowych", strona 222
Jezyk patrz Rozdziat 5.2 "Konfigurowanie ustawien podstawowych", strona 222

Kod PIN patrz Rozdziat 5.2 "Konfigurowanie ustawien podstawo-
wych", strona 222

Dzwieki przyciskow patrz Rozdziat 7.2 "Wtgczanie/wylgczanie
dzwigku przyciskow", strona 224

EcoMode patrz Rozdziat 7.3 "Wtgczanie/wyltgczanie trybu Eco (Robo-
linho 700/1200/2000)", strona 224 *

Czujnik deszczupatrz Rozdziat 7.4 "Ustawianie czujnika deszczu
(Robolinho 450 W/700/1200/2000)", strona 224 *

Op6znienie czujnika deszczu patrz Rozdziat 7.4 "Ustawianie
czujnika deszczu (Robolinho 450 W/700/1200/2000)", strona 224*

Czut. czuj.deszczu patrz Rozdziat 7.4 "Ustawianie czujnika
deszczu (Robolinho 450 W/700/1200/2000)", strona 224*

iNTOUCH patrz Rozdziat 7.6 "inTOUCH (Robolinho modele ,W")", strona 226

Koszenie krawedzi patrz Rozdziat 7.7 "Koszenie krawedzi przy
uruchomieniu recznym", strona 226

Powierzchnia poboczna aktywne/nieaktywne patrz Rozdziat
7.8 "Ustawianie koszenia powierzchni pobocznych", strona 226

Kontrast wyswietlacza patrz Rozdziat 7.9 "Ustawienie kontrastu
wyswietlacza", strona 226

ochrona ustawien patrz Rozdziat 7.10 "Ochrona ustawien”, strona 226
Ponowna kalibracja patrz Rozdziat 7.11 "Ponowna kalibracja", strona 226

Ustawienia fabryczne patrz Rozdziat 7.12 "Przywracanie usta-
wien fabrycznych", strona 227

Serwis nozy patrz Rozdziat 8 "Wyswietlenie informacji", strona 227
Sprzet patrz Rozdziat 8 "Wyswietlenie informacji”, strona 227
Oprogramowanie patrz Rozdziat 8 "Wyswietlenie informacji”, strona 227

Informacja o programie patrz Rozdziat 8 "Wyswietlenie informa-
¢ji", strona 227

Usterki patrz Rozdziat 8 "Wyswietlenie informacji", strona 227
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2.7 Stacja bazowa (04)

Nr Element
Ptyta podstawy
Dioda LED do wskazywania stanu

Styk do tadowania
Przycisk Home () *

Stupek do tadowania

A WO N =

Kanat kablowy
Wneka na koto

Otwoér na kotwy wkrecane (9)

© 0 N o O

Kotwy wkrecane

* w zaleznosci od modelu (patrz dane technicz-
ne)

2.8 Akumulator

Akumulator moze by¢ wymieniony przez uzyt-
kownika.

FH WSKAZOWKA Przed pierwszym uzyciem
nalezy catkowicie natadowac akumulator. Aku-
mulator mozna fadowa¢ w dowolnym stanie jego
natadowania. Przerwanie tadowania nie powodu-
je uszkodzenia akumulatora. Akumulator mozna
tadowac tylko wtedy, gdy urzgdzenie jest wigczo-
ne.

B Akumulator jest czeSciowo natadowany. W
trybie normalnym akumulator jest regularnie
tadowany. Urzadzenie jedzie w tym celu do
stacji bazowe;.

®  Zintegrowany elektroniczny uktad monitoruja-
cy powoduje automatyczne zakonczenie pro-
cesu fadowania po osiggnieciu poziomu nata-
dowania 100%.

®  fadowanie dziata tylko przy prawidtowym
kontakcie stykéw tadujgcych stacji bazowej
z powierzchniami stykow urzgdzenia.

B Przy temperaturach przekraczajgcych 45 °C
wbudowany wytgcznik zabezpieczajacy unie-
mozliwia tadowanie akumulatora. Zapobiega
go zniszczeniu akumulatora.

®  Jesli czas pracy akumulatora skraca sie zna-
czgco, mimo natadowania go do petna, nale-
zy wymieni¢ akumulator.

®  Jezeli w wyniku starzenia sie lub zbyt diugie-
go przechowywania akumulator roztadowat
sie ponizej poziomu okreslonego przez pro-
ducenta, nie nalezy go juz wiecej tadowac.

Kontrole lub ew. wymiane akumulatorow i
elektronicznych systeméw kontrolnych nalezy
zlecac dystrybutorom AL-KO, technikom lub
partnerom serwisowym.

®  Status akumulatora jest widoczny na wyswie-
tlaczu. Sprawdzi¢ status akumulatora po oko-
o 3 miesigcach przechowywania. W tym celu
nalezy wigczy¢ urzadzenie i odczytac status
akumulatora. Jezeli akumulator jest natado-
wany jeszcze w ok. 30% lub w mniejszym
stopniu, umiesci¢ urzadzenie w stacji bazo-
wej i wigczy¢, aby natadowac¢ akumulator. Je-
zeli stupek do tadowania zostat wymontowa-
ny w celu przechowania stacji bazowej (patrz
Rozdziat 12.2 "Przechowywanie stupka do fa-
dowania (12)", strona 233), nalezy najpierw
zamontowaé go w odwrotnej kolejnosci i po-
nownie podtgczy¢ stacje bazowg do sieci
elektryczne;j.

®m  Jesli doszto do wycieku elektrolitu w komorze
akumulatora: Zleci¢ naprawe urzadzenia w
punkcie serwisowym AL-KO!

®  Jesli akumulator zostat wymontowany z urza-
dzenia: W przypadku kontaktu oczu lub dtoni
z wyciekajgcym elektrolitem niezwtocznie
przeptuka¢ je wodg. Natychmiast skontakto-
wac sie z lekarzem!

2.9 Opis funkcji

Przemieszczanie na powierzchni trawnika

Urzadzenie porusza sie¢ swobodnie w obszarze
koszenia wyznaczonym przez kabel ograniczaja-
cy. Orientacja urzadzenia jest regulowana przez
czujniki, wykrywajace pole elektromagnetyczne
kabla ograniczajgcego.

Gdy urzadzenie uderzy w przeszkode, zatrzymu-
je sie i jedzie w innym kierunku. Jesli urzgdzenie
znajdzie sie w sytuacji, w ktorej praca jest nie-
mozliwa, na wyswietlaczu pojawia sie odpowiedni
komunikat.

Robolinho 450 W/700/1200/200: Gdy urzadze-
nie przy wigczonym czujniku deszczu wykryje wil-
go¢, automatycznie wraca do stacji bazowe;.

Tryb koszenia i tryb tadowania

Fazy koszenia przebiegajg stale naprzemiennie
z fazami tadowania. Jezeli w trakcie koszenia po-
ziom natadowania akumulatora zmniejszy sie do
okreslonej wartosci (wskazanie: 0%) urzadzenie
wraca automatycznie do stacji bazowej wzdtuz
kabla ograniczajgcego.

Programy koszenia sg wstepnie ustawione i moz-
na je dostosowywac na urzgdzeniu lub w aplika-
cji.

495439 _f
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Przy kazdym uruchomieniu silnika koszenia zo-
staje zmieniony jego kierunek obrotéw, przez co
podwaja sie zywotnos¢ nozy tngcych.

2.10 Modut radiowy WLAN i aplikacja AL-KO
inTOUCH (Robolinho 450/500
W/800/1150/700/1200/2000)

Robot do koszenia trawy jest wyposazony w mo-

dut radiowy WLAN. Umozliwia wygodne sterowa-

nie, ustawianie i monitorowanie za pomocg apli-
kacji z urzgdzenia mobilnego (smartfona, table-
tu).

H WSKAZOWKA Stosowane urzadzenie mo-
bilne wymaga potaczenia internetowego do ko-
rzystania z aplikacji inTOUCH.

H WSKAZOWKA Aby utrzymaé zawsze najak-
tualniejszg wersje oprogramowania robota do ko-
szenia trawy, musi by¢ on potgczony siecig
WLAN z internetem. Aplikacja AL-KO inTOUCH
informuje, gdy sg dostepne nowe aktualizacje dla
robota do koszenia trawy. Sg one pobierane au-
tomatycznie.

Aplikacja AL-KO inTOUCH

Aplikacja AL-KO inTOUCH jest dostepna dla
urzadzen z systemem Android w sklepie Google
Play Store oraz dla urzadzen z systemem iOS w
sklepie Apple App Store:

T
E I}:%Fé #  Available onthe
SEfE e

ON

Google Play

-t

Zeskanowac kod QR, aby dowiedzie¢ sie, w jaki
sposob zainstalowa¢ aplikacje AL-KO inTOUCH
na swoim smartfonie i uzyskaé wiecej informac;ji
odnosnie do swojego urzgdzenia. W ten sposéb
mozna réwniez potgczy¢ swoje urzadzenie
smart-connected z Internetem.

Po zainstalowaniu aplikacji nalezy sie najpierw
zalogowac.

Przy pierwszym uruchomieniu aplikacji zostaje
automatycznie wywotana skrocona instrukcja in-
stalacji. Postepuj zgodnie z instrukcjami, aby za-
instalowac robota do koszenia trawy w ogrodzie i
nastepnie potgczy¢ z aplikacjg AL-KO inTOUCH.

H WSKAZOWKA Robot do koszenia trawy 13-
czy sie wytgcznie z siecig WLAN 2,4 GHz.
Sieci WLAN 5 GHz nie sg obstugiwane.

W celu potgczenia z aplikacjg AL-KO inTOUCH
robot do koszenia trawy i smartfon musza znaj-
dowac sie w zasiegu routera o wystarczajgcej si-
le sygnatu (zalecenie: min. 50%).

1. Uruchom aplikacje AL-KO inTOUCH.

2. Utworz konto uzytkownika wybierajac ,REJE-
STRUJ”. Wprowadz nazwe uzytkownika i ha-
sto.

3. Zalogyj sie przy uzyciu wczesniej utworzone-
go konta uzytkownika.

4. Uruchom asystenta potaczenia wybierajgc
LURZADZENIA” i NOWE URZADZENIE".

5. Postepuj zgodnie z dalszymi instrukcjami.

H WSKAZOWKA Jesli robot do koszenia tra-
wy porusza sie w strefie ogrodu ze stabym pota-
czeniem z siecig WLAN lub jej brakiem, ustawie-
nia aplikacji AL-KO inTOUCH zostang wykonane
dopiero, gdy robot do koszenia trawy wréci do
strefy z dobrym sygnatem. Jesli lokalna sita sieci
WLAN rutera nie obejmuje catego ogrodu, jego
zasieg mozna rozszerzy¢ za pomoca dostepnego
na rynku wzmacniacza sygnatu.

W przypadku usterek w dziataniu poméc moze
kontakt ze sprzedawcg zainstalowanej aplikacji
AL-KO inTOUCH. Robot do koszenia trawy musi
by¢ udostepniony sprzedawcy poprzez aplikacje
AL-KO inTOUCH.

Oprécz zdalnego dostepu do potgczonych robo-
téw do koszenia trawy aplikacja AL-KO inTOUCH
zawiera réowniez inne funkcje, np. rejestracje pro-
duktu, wskazoéwki ogrodnicze, porady dotyczace
roslin lub powiadomienia push w przypadku bte-
dow.

3 BEZPIECZENSTWO

3.1 Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Opisywane urzadzenie jest przeznaczone do za-
stosowania w ramach uzytku prywatnego. Kazde
inne zastosowanie oraz niedozwolone zmiany lub
modyfikacje traktowane sg jako eksploatacja nie-
zgodna z przeznaczeniem i prowadzg do utraty
gwarancji i waznosci deklaracji zgodnosci oraz
do wytgczenia wszelkiej odpowiedzialnosci pro-
ducenta za szkody poniesione przez uzytkownika
lub osoby trzecie.

Ograniczenia zastosowania urzadzenia: patrz da-
ne techniczne.
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3.2 Niebezpieczenstwo nieprawidtowego
uzycia

Urzadzenie to nie jest przeznaczone do stosowa-

nia w obiektach uzytecznosci publicznej, par-

kach, obiektach sportowych oraz w rolnictwie i le-

Snictwie.

3.3 Urzadzenia zabezpieczajace i ochronne

/\ OSTRZEZENIE! Niebezpieczenstwo ska-
leczenia. Niesprawne i dezaktywowane urzadze-
nia ochronne i zabezpieczajgce mogg spowodo-
wac powazne obrazenia ciata.

®  Jesli urzadzenia ochronne i zabezpieczajgce
sg niesprawne, nalezy zleci¢ ich naprawe.

= Nigdy nie dezaktywowac¢ urzgdzen ochron-
nych i zabezpieczajgcych.

3.3.1 Wprowadzenie kodu PIN i PUK

Urzadzenie mozna uruchomié¢ jedynie po wpro-
wadzeniu kodu PIN (Personal Identification Num-
ber — osobisty numer identyfikacyjny). Zapobie-
ga to wtagczaniu przez nieupowaznione osoby.
Ustawienie fabryczne PIN to 0000. PIN mozna
zmieni¢, patrz Rozdziat 5.2 "Konfigurowanie
ustawien podstawowych", strona 222.

Trzykrotne wprowadzenie niepoprawnego kodu
PIN wymaga wprowadzenia kodu PUK (Personal
Unlocking Key - osobisty kod odblokowania). Je-
sli rowniez zostanie on wprowadzony z btedem,
nalezy zaczekac 24 godziny do kolejnego wpro-
wadzenia.

B Przechowuj kody PIN i PUK w miejscu niedo-
stepnym dla nieupowaznionych oséb.

3.3.2 Czujniki

Urzadzenie jest wyposazone w szereg czujnikow
bezpieczenstwa. Po wylgczeniu przez czujnik
bezpieczenstwa nie uruchamia sie ono automa-
tycznie. Na wys$wietlaczu widoczny jest komuni-
kat o btedzie, ktéry nalezy zatwierdzi¢. Usungc
przyczyne wyzwolenia czujnika.

Czujnik podnoszenia

Jesli urzadzenie zostanie uniesione za obudowe
w trakcie pracy, nastepuje wytgczenie napedu
jezdnego i zatrzymanie nozy tngcych.

Czujniki zderzenia do rozpoznawania
przeszkod

Urzadzenie jest wyposazone w czujniki, ktore

w przypadku natkniecia sie na przeszkode umoz-
liwiajg zmiane kierunku jazdy. Po najechaniu na
przeszkode gorna czesé obudowy zostaje lekko
przesunigta i zostaje wyzwolony czujnik zderze-
nia.

Czujnik nachylenia w kierunku jazdy/
bocznego

Jesli w kierunku jazdy zostanie osiagniete wznie-
sienie lub spadek albo boczne potozenie ukosne,
ktore jest ustawione wigksze niz dla modelu,
urzgdzenie zawraca lub zmienia kierunek jazdy.

Czujnik deszczu

Urzadzenie, w zaleznosci od modelu, jest wypo-
sazone w czujnik deszczu, ktory w razie opadow
w aktywnym stanie przerywa koszenie i umozli-
wia powr6t urzadzenia do stacji bazowej (patrz
dane techniczne).

H WSKAZOWKA Urzadzenie moze byé w nie-
zawodny sposéb uzytkowane w bezposrednim
sgsiedztwie innych robotéw do koszenia trawy.
Sygnat uzywany w kablu ograniczajgcym odpo-
wiada standardowi zdefiniowanymi przez EGMF
(Vereinigung Europaischer Gartengerateherstel-
ler — Stowarzyszenie europejskich producentéw
urzgdzen ogrodowych) w zakresie emisji elektro-
magnetycznych.

Czujnik mrozu

Urzadzenie jest wyposazone w czujnik mrozu, kt6-
ry przy niskich temperaturach generuje komunikat
w urzgdzeniu lub komunikat push w aplikacji AL-
KO inTOUCH (patrz dane techniczne). Tempera-
ture wywotania komunikatu mozna ustawic.

3.4 Zasady bezpieczenstwa

3.4.1 Operator

®  Mtodociani ponizej 16 roku zycia, osoby
o ograniczonych mozliwosciach fizycznych,
sensorycznych lub umystowych albo niema-
jace doswiadczenia i wiedzy, jak réwniez
osoby, ktére nie zapoznaly sie z instrukcjg
obstugi, nie mogg uzywac urzgdzenia. Prze-
strzega¢ ewentualnych krajowych przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa w zakresie mi-
nimalnego wieku uzytkownika.

®  Zabrania sie eksploatacji urzadzenia pod wpty-
wem alkoholu, $rodkéw odurzajacych lub lekéw.

3.4.2 Srodki ochrony osobistej
®  Aby unikng¢ obrazen, nosi¢ zalecang odziez
i srodki ochrony indywidualne;j.
= Srodki ochrony indywidualnej:
dtugie spodnie i wytrzymate obuwie.

Podczas konserwac;ji i przeglgdow: reka-
wice ochronne.
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3.4.3 Bezpieczenstwo osob i zwierzat

® W przypadku obszaréw uzytecznosci publicz-
nej wokot obszaru koszenia nalezy rozmie-
$ci¢ wskazowki ostrzegawcze o nastepujacej
tresci:

/\ UWAGA! Automatyczna kosiarka do tra-
wy pracuje! Nie zbliza¢ si¢ do urzadzenia! Nad-
zorowac dzieci!

B Podczas uzytkowania upewnic sie, ze dzieci
i inne osoby nie przebywajg w poblizu urzg-
dzenia lub na urzadzeniu ani si¢ nim nie ba-
wig.

B Sijedzenie na urzgdzeniu i sieganie do nozy
tngcych jest zabronione!

®  Nie zbliza¢ czesci ciata ani odziezy do me-
chanizmu tngcego.

3.44 Bezpieczenstwo urzadzenia
B Przed rozpoczeciem pracy upewnic , sie, ze
w obszarze roboczym urzadzenia nie znajdu-
ja sie zadne obiekty (np. gatezie, kawatki
szkta, metalu i odziezy, kamienie, meble
ogrodowe, narzedzia ogrodowe lub zabawki).
Moga one uszkodzi¢ urzadzenie lub tez zo-
stac przez nie uszkodzone.
®  Uzywac urzadzenia wytacznie w nastepuja-
cych warunkach:
Urzadzenie nie jest zabrudzone.
Urzadzenie nie wykazuje uszkodzen lub
zuzycia.
Wszystkie elementy obstugowe muszg
by¢ sprawne.
Stacja bazowa i zasilacz oraz ich elek-
tryczne przewody zasilajgce sg nieuszko-
dzone i sprawne.
®  Uszkodzone czesci wymieniaé zawsze na
oryginalne czesci zamienne producenta.
B Oddac¢ urzgdzenie do naprawy, jesli ulegto
uszkodzeniu.
®  Uzytkownik urzadzenia odpowiada za wypad-
ki urzgdzenia z udziatem osob trzecich oraz
uszkodzenie mienia bedacego ich wiasno-
Scig.
3.4.5 Bezpieczenstwo elektryczne
= Nigdy nie uzytkowa¢ urzadzenia, gdy na po-
wierzchni koszenia znajduje sie dziatajgcy
zraszacz do trawnikow.
Nie spryskiwa¢ urzgdzenia woda.
Nie otwiera¢ urzgdzenia.

4 MONTAZ

4.1 Rozpakowywanie urzadzenia

1. Ostroznie otwdrz opakowanie.

2. Ostroznie wyciaggnij wszystkie komponenty
z opakowania i sprawdz je pod katem uszko-
dzen transportowych.
Wskazéwka: O ewentualnych uszkodze-
niach powstatych podczas transportu nalezy
niezwtocznie poinformowac dystrybutora AL-
KO lub partnera serwisowego.

3. Skontroluj zakres dostawy, patrz Rozdziat 2.1
"Zakres dostawy (01)", strona 212.

Jesli urzadzenie jest przesytane dalej, nalezy za-

chowac oryginalne opakowanie i dokumenty

transportowe. Sg one wymagane do wysyiki

zwrotnej.

4.2 Planowanie obszaréw koszenia (05)

Miejsce ustawienia stacji bazowej (05/1)

®  Jak najkrétsza droga do najwiekszej po-
wierzchni koszenia
Roéwne podtoze
Ochrona przed bezposrednim promieniowa-
niem stonecznym i silnymi czynnikami atmos-
ferycznymi

B Mozliwos¢ podtaczenia do zasilania elek-
trycznego

®  Nieograniczona dostepnos¢ dla robota do ko-
szenia trawy

Utozenie kabla ograniczajacego (05)
Kabel ograniczajacy nalezy utozy¢ w nieprzerwa-
nej petli zgodnie z ruchem wskazoéwek zegara.

Korytarze miedzy obszarami koszenia (05/h)

Korytarz to waskie miejsce na powierzchni traw-
nika, ktéry moze stuzy¢ do potgczenia dwoch po-
wierzchni koszenia.

Powierzchnia gtéwna i powierzchnie
poboczne (05)

B Powierzchnia gtéwna (05/HF): Jest to po-
wierzchnia trawnika, na ktorej znajduje sie
stacja bazowa, ktéra moze by¢ catkowicie
automatycznie koszona przez urzgdzenie.

B Powierzchnia poboczna (05/NF): Jest to po-
wierzchnia trawnika, do ktorej urzadzenie nie
moze dotrze¢ z powierzchni gtéwnej; moze
by¢ konieczne reczne przeniesienie urzadze-
nia na powierzchnig poboczna. Powierzchnie
poboczne mogg by¢ przetwarzane w trybie
recznym.
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Powierzchnia gtéwna i powierzchnie poboczne sa
jednak otoczone tym samym, nieprzerwanym ka-
blem ograniczajgcym.

Potozenie punktéw poczatkowych (05/X0 — 05/
X3)

W ustalonym czasie koszenia urzgdzenie prze-
jezdza wzdtuz kabla ograniczajgcego do okreslo-
nego punktu poczatkowego i tam zaczyna kosze-
nie.

Za pomoca punktow poczgtkowych mozna okre-
sli¢, ktore obszary powierzchni koszenia sg cze-
Sciej koszone.

4.3 Przygotowanie obszaréw koszenia

1. Sprawdz, czy powierzchnia trawnika jest
wieksza niz wydajnos¢ powierzchniowa urzg-
dzenia. Przy zbyt duzej powierzchni trawnik
jest koszony nierébwnomiernie. W razie po-
trzeby zmniejsz powierzchnig trawnika prze-
znaczong do koszenia.

2. Przed zamontowaniem stacji bazowej i kabla
ograniczajgcego oraz uruchomieniem urzg-
dzenia: Skos powierzchnig trawnika kosiarkg
do trawy na matej wysokosci cigcia.

3. Usun przeszkody z powierzchni trawnika lub
odgranicz je kablem ograniczajgcym (patrz
Rozdziat 4.5.3 "Odgraniczanie przeszkéd”,
strona 220):

B plaskie przeszkody, ktére mogg by¢ prze-
jechane i spowodowac uszkodzenie nozy
tnacych (np. ptaskie kamienie, przejscia
z powierzchni trawnika na taras lub
Sciezki, ptyty, kamienie brzegowe itd.);

B dziury i wzniesienia w powierzchni traw-
nika (np. kretowiska, wykopane dziury,
szyszki sosen, spady itd.);

B Strome wzniesienia lub spadki o nachyle-
niu przekraczajgcym wartosci podane w
danych technicznych

B akweny (np. stawy, strumyki, baseny itd.)
i ich odgraniczenie od powierzchni traw-
nika;

B Kkrzewy i zarosla, ktore mogg sie rozsze-
rzac.

4.4 Montaz stacji bazowej (07/a, 17)

1. Ustaw stacje bazowg (05/1) pod katem pro-
stym do planowanego potozenia kabla ogra-
niczajgcego w nastepujgcy sposob:

B Roéwno z ziemig (skontroluj poziomnicg)
®  Prosty wjazd i wyjazd

®m  Bez tukéw i wybrzuszen (podczas wkre-
cania kotew wkrecanych stupek do tado-
wania nie moze sie przekrzywic ani po-
chyli¢)
2. Przymocuj stacje bazowg (07/2) czterema
kotwami wkrecanymi (07/1) do podtoza.
Stacje bazowg mozna umiesci¢ takze poza po-
wierzchnig trawnika (17). Konieczne jest przy tym
utozenie kabla ograniczajgcego w sposob poka-
zany na ilustracji.

4.5 Instalowanie kabla ograniczajacego

H WSKAZOWKA Jesli zaleznosci od modelu
dotgczony kabel ograniczajgcy jest zbyt krotki,
mozliwe jest zamowienie kabla przedituzajgcego
u dystrybutora lub partnera serwisowego firmy
AL-KO.

4.5.1 Podtaczanie kabla ograniczajacego do

stacji bazowej (07/b)

1. Wyciagnij kabel ograniczajacy (07/4) z opa-
kowania.

2. Zdejmij pokrywe kanatu kablowego (07/3)
z przytacza (07/A).

3. Zaizoluj koncowke kabla ograniczajgce-
go (07/6) i wtéz jg do zacisku (07/7).

4. Zamknij zacisk.

5. Poprowadz kabel ograniczajgcy przez uchwyt
odcigzajacy (07/5) z zapasem z kanatu ka-
blowego.

H WSKAZOWKA Zapas kabla umozliwia poz-
niejsze skorygowanie prowadzenia kabla.

6. Zatoz pokrywe kanatu kablowego.

4.5.2 Ukladanie kabla ograniczajacego (05)
Kabel ograniczajgcy mozna uktada¢ zaréwno na
trawniku jak i pod darnig do gtebokosci 10 cm.
Uktadanie pod darnig mozna zleci¢ dystrybutoro-
wi.

Oba warianty mozna taczy¢ ze soba.
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Montaz

UWAGA! Niebezpieczenstwo uszkodzenia
kabla ograniczajacego. Jesli kabel ograniczaja-
cy zostanie uszkodzony lub przeciety, przesyta-
nie sygnatow sterujgcy do urzgdzenia jest nie-
mozliwe. Nalezy wowczas naprawi¢ lub wymieni¢
kabel. Kable ograniczajgce sg dostepne w firmie
AL-KO.

®  Kabel ograniczajgcy uktada¢ zawsze bezpo-
$rednio na ziemi. W razie potrzeby zabezpie-
czy¢ go dodatkowg kotwg trawnikowa.

B Zabezpieczy¢ kabel ograniczajgcy przed
uszkodzeniami podczas uktadania i eksplo-
atacji.

®  Nie kopa¢ i nie wykonywa¢ wertykulacji w po-
blizu kabla ograniczajgcego.

1. Przymocuj kabel ograniczajgcy w regular-
nych odstepach kotwami trawnikowymi lub
utéz go pod ziemia (na gtebokosci
maks. 10 cm).

2. Ukfadanie kabla ograniczajgcego wokot prze-
szkdd: patrz Rozdziat 4.5.3 "Odgraniczanie
przeszkod", strona 220.

3. Tworzenie korytarzy migedzy poszczegolnymi
powierzchniami koszenia: patrz Rozdziat
4.5.4 "Wyznaczanie korytarzy (05/h)", stro-
na 220.

4. Odgraniczanie zbyt duzych wzniesien lub
spadkéw: patrz Rozdziat 4.5.5 "Odgranicza-
nie spadkow (15)", strona 220.

5. Uktadanie zapasow kabli: patrz Rozdziat
4.5.6 "Uktadanie zapaséw kabli (11)", stro-
na 221.

6. Po zakonczeniu uktadania podtacz kabel
uziemiajgcy do przytgcza (07/B) stacji bazo-
wej: patrz Rozdziat 4.5.1 "Podtgczanie kabla
ograniczajgcego do stacji bazowej (07/b)",
strona 219.

4.5.3 Odgraniczanie przeszkod

W zaleznosci od otoczenia obszaru roboczego
kabel ograniczajgcy nalezy uktada¢ w réznych
odstepach od przeszkdéd. Do ustalenia prawidto-
wego odstepu nalezy uzy¢ liniatu oddzielanego
od opakowania.

H WSKAZOWKA Odgraniczenia s wymaga-
ne tylko wtedy, gdy nie mogg by¢ wykrywane
przez czujniki zderzenia urzadzenia. Unika¢ zbyt
wielu lub zbednych odgraniczen. Odstepy, ktére
sg mniejsze niz 6 cm, muszg zosta¢ odgraniczo-
ne, gdyz urzadzenie moze powodowac inaczej
uszkodzenia.

Odstep od muréw, ptotéw, grzadek:
min. 20 cm (05)

Urzadzenie przemieszcza sie z przesunieciem na
zewnatrz o 20 cm wzdtuz kabla ograniczajgcego.
Dlatego tez kabel ograniczajgcy nalezy uktadaé
w odlegtosci co najmniej 20 cm od murdw, pto-
téw, grzadek itd.

Odstep od krawedzi tarasow i utwardzonych
Sciezek (09)

Jesli krawedz tarasu lub Sciezki jest wyzsza niz
powierzchnia trawnika, nalezy zachowac odstep
co najmniej 20 cm. Jesli krawedz tarasu lub
Sciezki znajduje sie na tej samej wysokosci co
powierzchnia trawnika, mozliwe jest utozenie ka-
bla przy samej krawedzi.

Odstep od przeszkéd do kabla
ograniczajacego (05)

Jesli kable ograniczajgce sg odsunigte od prze-
szkody lub utozone dokfadnie przy przeszkodzie,
tj. odstep 0 cm, urzgdzenie przejezdza dalej
przez kab